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1002
ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH | ADMINISTRACJI"

z dnia 20 czerwca 2007 r.

w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia
i Zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do uzytkowania?

Na podstawie art. 7 ust. 14 ustawy z dnia 24 sierp-
nia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U.
z 2002 r. Nr 147, poz. 1229, z p6zn. zm.3) zarzadza sie,
co nastepuje:

Rozdziat 1

Przepisy ogdlne

8 1. Rozporzadzenie okresla:

1) wykaz wyrobdéw stuzacych zapewnieniu bezpie-
czenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia
oraz mienia, wprowadzanych do uzytkowania
w jednostkach ochrony przeciwpozarowej oraz
wykorzystywanych przez te jednostki do alarmo-
wania o pozarze lub innym zagrozeniu oraz do
prowadzenia dziatan ratowniczych, a takze wyro-
béw stanowigcych podreczny sprzet gasniczy,
zwanych dalej ,,wyrobami”, ktére moga by¢ stoso-
wane wytgcznie po uprzednim uzyskaniu dopusz-
czenia do uzytkowania;

2) wymagania techniczno-uzytkowe wyroboéw;

3) tryb wydawania, zmiany i cofania dopuszczenia
wyrobéw do uzytkowania;

4) tryb przeprowadzania kontroli dopuszczenia;

5) sposdb znakowania wyrobodw.

8 2. Wykaz wyrobdéw, o ktérym mowa w 8§ 1 pkt 1,
okresla zatacznik nr 1 do rozporzadzenia.

T Minister Spraw Wewnetrznych i Administracji kieruje
dziatem administracji rzgdowej — sprawy wewnetrzne,
na podstawie 8 1 ust. 2 pkt 3 rozporzadzenia Prezesa Ra-
dy Ministréw z dnia 18 lipca 2006 r. w sprawie szczegoto-
wego zakresu dziatania Ministra Spraw Wewnetrznych
i Administracji (Dz. U. Nr 131, poz. 919 oraz z 2007 r. Nr 38,
poz. 245).

Niniejsze rozporzadzenie zostato notyfikowane Komisji
Europejskiej w dniu 31 maja 2006 r. pod numerem
2006/0262/PL, zgodnie z &8 4 rozporzadzenia Rady Mini-
stréw z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie sposobu funk-
cjonowania krajowego systemu notyfikacji norm i aktéw
prawnych (Dz. U. Nr 239, poz. 2039 oraz z 2004 r. Nr 65,
poz. 597), ktére wdraza dyrektywe 98/34/WE 2z dnia
22 czerwca 1998 r. ustanawiajgca procedure udzielania in-
formacji w zakresie norm i przepiséw technicznych
(Dz. Urz. WE L 204 z 21.07.1998, z p6zn. zm.).

Zmiany tekstu jednolitego wymienionej ustawy zostaty
ogtoszone w Dz. U. z 2003 r. Nr 52, poz. 452, z 2004 r.
Nr 96, poz. 959, z 2005 r. Nr 100, poz. 835 i 836, z 2006 r.
Nr 191, poz. 1410 oraz z 2007 r. Nr 89, poz. 590.

2

3

8 3. Wymagania techniczno-uzytkowe wyrobdw,

o ktérych mowa w 8 1 pkt 2, okresla zatacznik nr 2 do
rozporzadzenia.

Rozdziat 2
Tryb wydawania, zmiany i cofania dopuszczenia

8 4. 1. Wniosek o wydanie dopuszczenia, zwany

dalej ,wnioskiem”, sktadany w jednostce badawczo-
-rozwojowej Panstwowej Strazy Pozarnej wskazanej
przez ministra wtasciwego do spraw wewnetrznych,
upowaznionej do wydawania, zmiany, kontroli i cofa-
nia dopuszczenia, posiadajacej akredytacje w rozu-
mieniu ustawy z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie
oceny zgodnosci (Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2087,
z pézn. zm.¥), zwanej dalej ,jednostka dopuszczaja-
c3"”, zawiera:

1) okreslenie wyrobu;
2) przeznaczenie wyrobu;

3) oznaczenie podmiotu ubiegajacego sie o wydanie
dopuszczenia i jego siedziby oraz wskazanie pet-
nomocnikow, jezeli zostali ustanowieni;

4) okreslenie producenta wyrobu, jego siedziby
i miejsca produkowania wyrobu.

2. Do wniosku nalezy dotaczy¢ nastepujgce doku-

menty sporzadzone w jezyku polskim:

1) dokumenty umozliwiajace doktadna identyfikacje
wyrobu;

2) opis techniczny wyrobu;
3) instrukcje obstugi wyrobu;

4) informacje o warunkach gwarancji i serwisu wyro-
bu;

5) warunki techniczne zastosowania wyrobu;

6) dane dotyczace wtasciwosci techniczno-uzytko-
wych wyrobu i jego wptywu na srodowisko;

7) deklaracje zgodnosci z wymaganiami zasadniczy-
mi dla wyrobdéw objetych dyrektywami Unii Euro-
pejskiej oraz certyfikaty, atesty, Swiadectwa, jesli
s3 wymagane.

4) Zmiany tekstu jednolitego wymienionej ustawy zostaty

ogtoszone w Dz. U. z 2005 r. Nr 64, poz. 565 i Nr 267,
poz. 2258, z 2006 r. Nr 170, poz. 1217, Nr 235, poz. 1700
i Nr 249, poz. 1832 i 1834 oraz z 2007 r. Nr 21, poz. 124.
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8 5. 1. Jednostka dopuszczajaca, wydajac dopusz-
czenie, uznaje wyniki badan uzyskane w okresie nie
dfuzszym niz w czasie ostatnich trzech lat:

1) laboratoriéw akredytowanych zgodnie z przepisa-
mi o systemie oceny zgodnosci;

2) laboratoriow zagranicznych,
z umow miedzynarodowych;

jezeli wynika to

3) laboratoriéw notyfikowanych.

2. Jednostka dopuszczajaca uznaje na zagdanie pro-
ducenta wyrobu lub jego upowaznionego przedstawi-
ciela, ubiegajacego sie o wydanie lub zmiane dopusz-
czenia, wyniki badan innych niz wymienione w ust. 1
laboratoriow krajowych i zagranicznych, jesli sa one
wykonane metodami akceptowanymi przez te jed-
nostke.

§ 6. Swiadectwo dopuszczenia powinno zawieraé
w szczegoOlnosci:

1) nazwe i adres jednostki dopuszczajacej;

2) numer $wiadectwa dopuszczenia;

3) nazwe i adres wnioskodawecy;

4) nazwe i adres zaktadu produkujacego wyrob;
5) dane identyfikujgce wyrob;

6) stwierdzenie spetnienia wymagan okreslonych
w Polskich Normach oraz wymagan techniczno-
-uzytkowych;

7) identyfikacje = dokumentéw  potwierdzajgcych
wtasciwosci techniczno-uzytkowe wyrobu;

8) podstawe prawng wydania dopuszczenia;
9) okres waznosci $wiadectwa dopuszczenia;
10) date i miejsce wydania;

11) podpis z podaniem imienia i nazwiska oraz stano-
wiska stuzbowego osoby upowaznionej do wyda-
nia dopuszczenia.

&8 7. 1. Dopuszczenie wydawane jest oddzielnie dla
kazdego typu wyrobu.

2. Jednostka dopuszczajgca moze wydaé¢ dopusz-
czenie dla grupy odmian wyrobu, jezeli wyniki badan
probek reprezentatywnych dla tej grupy spetniajg wy-
magania okreslone w Polskich Normach oraz wyma-
gania techniczno-uzytkowe.

8 8. Dopuszczenie obejmuje wyroby wyproduko-
wane w okresie jego waznosci.

8 9. 1. Zmiany materiatowe, konstrukcyjne lub
technologiczne mogace mie¢ wptyw na wtasciwosci
uzytkowe wyrobu lub na rozszerzenie zakresu jego
stosowania w okresie waznos$ci dopuszczenia moga
by¢ dokonywane wytacznie za zgoda jednostki do-
puszczajace;j.

2. W przypadku, o ktérym mowa w ust. 1, jednost-
ka dopuszczajgca, na wniosek producenta, przeprowa-
dza proces dopuszczenia w zakresie stosownym do
zmiany.

810. 1. W przypadku zmian w Polskich Normach
oraz w wymaganiach techniczno-uzytkowych stano-
wigcych podstawe wydania dopuszczenia jednostka
dopuszczajgca powiadamia posiadacza dopuszczenia
o koniecznosci dostosowania wyrobu do obowigzuja-
cych wymagan.

2. W przypadku okreslonym w ust. 1 posiadacz do-
puszczenia jest obowigzany do przedstawienia dosto-
sowanego wyrobu do badah w uzgodnionym termi-
nie, nieprzekraczajgcym 6 miesiecy.

& 11. Jednostka dopuszczajgca wydaje, zmienia
lub odmawia wydania dopuszczenia lub jego zmiany
w terminie 6 tygodni od dnia zakonczenia czynnosci
wykonywanych podczas procesu dopuszczenia i zmia-
ny dopuszczenia wyrobu.

8 12. 1. Dopuszczenie moze by¢é cofniete:

1) w przypadku negatywnych wynikéw badan kon-
trolnych;

2) na wniosek posiadacza dopuszczenia.

2. Jednostka dopuszczajaca cofa dopuszczenie
w terminie do 6 tygodni od dnia zakonczenia czynno-
$ci okreslonych w ust. 1 pkt 1 lub od dnia otrzymania
whniosku, o ktdrym mowa w ust. 1 pkt 2.

Rozdziat 3
Tryb przeprowadzania kontroli dopuszczenia

8 13. 1. Jednostka dopuszczajgca przeprowadza
kontrole dopuszczenia nie rzadziej niz raz w roku
w oparciu o roczny plan kontroli, a takze doraznie na
podstawie informacji od uzytkownikéw wskazujacych
na wady w dopuszczonym wyrobie.

2. Plan kontroli, o ktérym mowa w ust. 1, powinien
by¢é sporzagdzany w sposdb uwzgledniajgcy w szcze-
gélnosci:

1) ztozonosé wyrobu;
2) wyniki wczesniej przeprowadzanych kontroli;

3) program badan.

8 14. 1. Prébka do badan pobierana jest na podsta-
wie wydanego przez jednostke dopuszczajaca pisem-
nego upowaznienia do przeprowadzenia tej czynno-
Sci.

2. Upowaznienie do pobrania probki wyrobu za-
wiera:

1) oznaczenie jednostki dopuszczajgcej uprawnionej
do kontroli;
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2) imie i nazwisko pracownika jednostki dopuszczaja-
cej pobierajacego prébke wyrobu;

3) oznaczenie wyrobu kontrolowanego;

4) liczno$¢ probki;

5) podstawe prawng do przeprowadzenia kontroli;
6) termin przeprowadzenia kontroli;

7) date i miejsce wystawienia upowaznienia;

8) podpis osoby udzielajgcej upowaznienia z poda-
niem zajmowanego stanowiska lub funkcji.

3. Prébka wyrobu do badanh pobierana jest u pro-
ducenta, dostawcy, na rynku lub, w uzasadnionych
przypadkach, u uzytkownika wyrobu.

8 15. Badania prébki wyrobu przeprowadzane sa
w laboratorium okreslonym w 8 5 ust. 1 i 2 zgodnie
z programem ujetym w planie kontroli.

8 16. Po przeprowadzeniu kontroli, na podstawie
protokotu kontroli, sporzadzana jest w terminie 14 dni
od zakonczenia kontroli informacja pokontrolna, za-
wierajaca wnioski z kontroli, na podstawie ktérych
jednostka dopuszczajaca podejmuje decyzje co do
cofniecia dopuszczenia.

Rozdziat 4
Sposob znakowania wyrobow

8 17. 1. Znak jednostki dopuszczajacej umieszcza
sie bezposrednio na dopuszczonym wyrobie albo na
etykiecie przymocowanej do niego w sposob widocz-
ny, czytelny, niedajacy sie usunagé, wskazany w doku-
mentacji technicznej wyrobu.

2. Jezeli nie jest mozliwe technicznie oznakowanie
wyrobu w sposob okreslony w ust. 1, oznakowanie
umieszcza sie na opakowaniu jednostkowym lub opa-
kowaniu zbiorczym wyrobu albo na dokumentach
handlowych towarzyszacych temu wyrobowi.

Rozdziat 5
Przepisy przejsciowe i koncowe

8 18. W przypadku objecia wyrobéw, o ktdrych
mowa w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia, wypro-
dukowanych lub dopuszczonych do obrotu w innym
panstwie cztonkowskim Unii Europejskiej albo w Re-
publice Turcji, jak rowniez wyprodukowanych w in-
nym panstwie cztonkowskim Europejskiego Porozu-
mienia o Wolnym Handlu (EFTA), dopuszczenie wy-
daje sie po ustaleniu przez jednostke dopuszczajaca,
ze wyrdb zapewnia bezpieczenstwo publiczne lub
ochrone zdrowia i zycia oraz mienia na poziomie nie
nizszym niz zostato to okreslone w Polskich Nor-
mach lub wymaganiach techniczno-uzytkowych ni-
niejszego rozporzadzenia.

8 19. Traci moc rozporzadzenie Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 22 kwietnia
1998 r. w sprawie wyrobdéw stuzacych do ochrony
przeciwpozarowej, ktére moga by¢ wprowadzane do
obrotu i stosowane wytgcznie na podstawie certyfika-
tu zgodnosci (Dz. U. Nr 55, poz. 362).

8 20. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie
14 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Spraw Wewnetrznych i Administracji:
J. Kaczmarek
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Zataczniki do rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. (poz. 1002)

Zatacznik nr 1

WYKAZ WYROBOW StUZACYCH ZAPEWNIENIU BEZPIECZENSTWA PUBLICZNEGO
LUB OCHRONIE ZDROWIA | ZYCIA ORAZ MIENIA, WPROWADZANYCH DO UZYTKOWANIA
W JEDNOSTKACH OCHRONY PRZECIWPOZAROWEJ ORAZ WYKORZYSTYWANYCH PRZEZ TE JEDNOSTKI
DO ALARMOWANIA O POZARZE LUB INNYM ZAGROZENIU ORAZ DO PROWADZENIA DZIALAN
RATOWNICZYCH, A TAKZE WYROBOW STANOWIACYCH PODRECZNY SPRZET GASNICZY,
WYMAGAJACYCH DOPUSZCZENIA DO UZYTKOWANIA

Lp. Nazwa wyrobu ‘ Techniczny dokument odniesienia
1 Wyposazenie i uzbrojenie osobiste strazaka
1) Aparaty powietrzne butlowe ze Wymagania techniczno-uzytkowe
sprezonym powietrzem i maski
2) Sygnalizatory bezruchu Wymagania techniczno-uzytkowe

3) Ubrania specjalne chronigce przed Wymagania techniczno-uzytkowe
czynnikami chemicznymi

4) Ubrania specjalne chronigce przed Wymagania techniczno-uzytkowe
promieniowaniem cieplnym

i ptomieniem
5) Pasy strazackie Wymagania techniczno-uzytkowe
6) Ubrania specjalne Wymagania techniczno-uzytkowe
7) Rekawice specjalne Wymagania techniczno-uzytkowe
8) Kominiarki Wymagania techniczno-uzytkowe
9) Buty strazackie Wymagania techniczno-uzytkowe
10) Hetmy strazackie Wymagania techniczno-uzytkowe
2 Pompy pozarnicze
1) Autopompy Wymagania techniczno-uzytkowe
2) Motopompy przenosne i przewozne | Wymagania techniczno-uzytkowe
3) Motopompy ptywajgce Wymagania techniczno-uzytkowe
4) Pompy z napedem turbinowym Wymagania techniczno-uzytkowe
5) Pompy strumieniowe Wymagania techniczno-uzytkowe
6) Agregaty wysokocisnieniowe Wymagania techniczno-uzytkowe
7) Motopompy do wody Wymagania techniczno-uzytkowe
zanieczyszczonej
3 Armatura i osprzet pozarniczy
1) Pozarnicze weze ttoczne do Wymagania techniczno-uzytkowe
hydrantéw

2) Pozarnicze weze ttoczne do pomp Wymagania techniczno-uzytkowe
pozarniczych

3) Pozarnicze weze ssawne Wymagania techniczno-uzytkowe

4} kaczniki PN-91/M-51031 Sprzet pozarniczy. kgczniki

5) kaczniki katowe 75 PN-93/M-51074 Sprzet pozarniczy. kgcznik kgtowy 75
6) Nasady PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady

7) Przetgczniki PN-91/M-51042 Sprzet pozarniczy. Przetgczniki

8) Pokrywy nasad PN-91/M-51024 Sprzet pozarniczy. Pokrywy nasad
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9) Zbieracze

PN-79/M-51153 Sprzet pozarniczy. Zbieracz 2x75/110

10) Rozdzielacze

PN-91/M-51048 Sprzet pozarniczy. Rozdzielacze

11) Smoki ssawne

PN-86/M-51152 Sprzet pozarniczy. Smoki ssawne

12) Urzgdzenia do wytwarzania zastony
wodnej

Wymagania techniczno-uzytkowe

13) Dozowniki $rodka pianotwérczego

Wymagania techniczno-uzytkowe

14) Zasysacze liniowe

PN-M-51069: 1996 Sprzet pozarniczy. Zasysacze
liniowe

15) Pragdownice wodne do pomp
pozarniczych

PN-89/M-51028 Sprzet pozarniczy. Pradownice wodne
do pomp pozarniczych

16) Pradownice wodne typu Turbo do
pomp pozarniczych

Wymagania techniczno-uzytkowe

17) Pradownice pianowe

PN-93/M-51068 Sprzet pozarniczy. Pradownice
pianowe.

18) Wytwornice pianowe

PN-93/M-51078 Sprzet pozarniczy. Wytwornice
pianowe.

19) Dziatka wodno-pianowe, wodne
i pianowe

Wymagania techniczno-uzytkowe

20) Urzadzenia do wytwarzania piany za
pomocg gazéw

Wymagania techniczno-uzytkowe

21) Hydranty nadziemne

Wymagania techniczno-uzytkowe

22) Hydranty podziemne

Wymagania techniczno-uzytkowe

23) Zawory hydrantowe 52

Wymagania techniczno-uzytkowe

24) Generatory piany lekkiegj

Wymagania techniczno-uzytkowe

25) Stojaki hydrantowe

PN-73/M-51154 Sprzet pozarniczy. Stojak hydrantowy

26) Klucze do tacznikow

PN-M-51014: 1999 Klucze do tacznikdéw pozarniczych

27) Klucze do zasuw i hydrantow

PN-63/M-74085 Armatura przemystowa. Klucz do
zasuw i hydrantéw

4 Pojazdy pozarnicze

1) Samochody ratowniczo-gasnicze

Wymagania techniczno-uzytkowe

2) Samochody ratowniczo-gasnicze
specjalne

Wymagania techniczno-uzytkowe

3) Samochody ratownictwa
technicznego

Wymagania techniczno-uzytkowe

4) Samochody sprzetowe ratownictwa
chemicznego

Wymagania techniczno-uzytkowe

5) Samochody dowodzenia

Wymagania techniczno-uzytkowe

6) Nosniki kontenerdw oraz kontenery
wymienne z wyposazeniem

Wymagania techniczno-uzytkowe

7) Przyczepy z zamontowanym
sprzetem specjalistycznym

Wymagania techniczno-uzytkowe

8) Samochody z podnos$nikiem

Wymagania techniczno-uzytkowe

9) Samochody z drabing

Wymagania techniczno-uzytkowe

10) Inne samochody specjalne

Wymagania techniczno-uzytkowe

5 Sprzet ratowniczy dla strazy pozarnej

1) Drabiny przenosne

Wymagania techniczno-uzytkowe

2) Skokochrony

Wymagania techniczno-uzytkowe

3) Wory i rekawy ratownicze

Wymagania techniczno-uzytkowe

4) Linkowe urzgdzenia do opuszczania
i podnoszenia

Wymagania techniczno-uzytkowe

5) Linki strazackie ratownicze

Wymagania techniczno-uzytkowe

6) Zatrzasniki

Wymagania techniczno-uzytkowe

Poz. 1002
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6 Narzedzia ratownicze, pomochicze i osprzet dla strazy pozarnej
1) Agregaty prgdotwércze Wymagania techniczno-uzytkowe
2) Hydrauliczne narzedzia ratownicze Wymagania techniczno-uzytkowe
3) Poduszki pneumatyczne do Wymagania techniczno-uzytkowe
podnoszenia i korki pneumatyczne
do uszczelniania
4) Topory strazackie PN-85/M-51501 Sprzet pozarniczy. Topory strazackie
5) Siekierotomy Wymagania techniczno-uzytkowe
6) Zbiorniki przenosne na wode Wymagania techniczno-uzytkowe
7 Podreczny sprzet gasniczy
1) Gasnice przenosne Wymagania techniczno-uzytkowe
2) Gasnice przewozne pianowe, ) . - .
wodne 45 (50) i proszkowe 50 PN-EN 1866:2001 Gasnice przewozne
3) Gasnice przewozne pianowe, Wymagania techniczno-uzytkowe
wodne 25 i proszkowe 251 100
4} Hydronetki PN-76/M-51082 Sprzet pozarniczy.
Hydronetki wodne 15
5) Koce gasnicze PN-EN 1869:1999 Koce gasnicze
6) Agrega’,ty gasnicze vyodno—planowe Wymagania techniczno-uzytkowe
przenosne i przewozne
7) Agregaty $niegowe Wymagania techniczno-uzytkowe
8 Srodki gasnicze
1) Proszki gasnicze PN-EN 615:1999/A1:2005 Ochrona przeciwpozarowa.
Srodki gasnicze. Wymagania dotyczgce proszkow
(innych niz do gaszenia pozardéw grupy D)
2) Pianotwércze $rodki gasnicze Wymagania techniczno-uzytkowe
9 Sorbenty i zwilzacze
1) Sorbenty Wymagania techniczno-uzytkowe
2) Zwilzacze Wymagania techniczno-uzytkowe
10 Elementy systemoéw alarmowania i powiadamiania
1) Centrale sygnalizacji poZzarowej Wymagania techniczno-uzytkowe
2) Panele obstugi dla strazy pozarnej Wymagania techniczno-uzytkowe
niewchodzgce w sktad centrali
3) Urzagdzenia zdalnej sygnalizaciji Wymagania techniczno-uzytkowe
i obstugi niewchodzgce w sktad
centrali
4} Urzadzenia transmisji alarméw Wymagania techniczno-uzytkowe
pozarowych
5) Reczne ostrzegacze pozarowe Wymagania techniczno-uzytkowe
(ROP)
11 Elementy systeméw ostrzegania i ewakuacji
1) Centrale dZzwiekowych systemow Wymagania techniczno-uzytkowe
ostrzegawczych
2) Konsole z mikrofonem dla strazy Wymagania techniczno-uzytkowe
pozarnej niewchodzgce w sktad
centrali
3) Gtosniki do dzwiekowych systemdéw | Wymagania techniczno-uzytkowe
ostrzegawczych
4) Moduty kontroli linii niewchodzgce Wymagania techniczno-uzytkowe
w sktad centrali
5) Sygnalizatory akustyczne Wymagania techniczno-uzytkowe

6)

Sygnalizatory optyczne

Wymagania techniczno-uzytkowe

Poz. 1002
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7) Centrale kontroli dostepu Wymagania techniczno-uzytkowe
8) Interfejsy przejscia kontrolowanego | Wymagania techniczno-uzytkowe
12 Urzadzenia do uruchamiania urzadzen przeciwpozarowych, wykorzystywanych przez
jednostki ochrony przeciwpozarowej
1) Centrale sterujgce urzgdzeniami Wymagania techniczno-uzytkowe
oddymiajgcymi i innymi
przeciwpozarowymi
2) Zasilacze urzadzen Wymagania techniczno-uzytkowe
przeciwpozarowych
3) Reczne przyciski stosowane Wymagania techniczno-uzytkowe
w systemach oddymiania
4) Elektromechaniczne urzgdzenia Wymagania techniczno-uzytkowe
w systemach wentylacji pozarowe;j
13 Wybrane znaki bezpieczenstwa
1) Znaki bezpieczehnstwa — Ochrona PN-92/N-01256/01 Znaki bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwpozarowa przeciwpozarowa
2) Znaki bezpieczehstwa — Ewakuacja | PN-92/N-01256/02 Znaki bezpieczerstwa. Ewakuacja
3) Znaki bezpieczenstwa — Techniczne | PN-N-01256-04: 1997 Znaki bezpieczenstwa.
srodki przeciwpozarowe Techniczne $rodki przeciwpozarowe
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Zatacznik nr 2

WYMAGANIA TECHNICZNO-UZYTKOWE DLA WYROBOW StUZACYCH ZAPEWNIENIU BEZPIECZENSTWA
PUBLICZNEGO LUB OCHRONIE ZDROWIA | ZYCIA ORAZ MIENIA, WPROWADZANYCH DO UZYTKOWANIA
W JEDNOSTKACH OCHRONY PRZECIWPOZAROWEJ ORAZ WYKORZYSTYWANYCH PRZEZ TE JEDNOSTKI
DO ALARMOWANIA O POZARZE LUB INNYM ZAGROZENIU ORAZ DO PROWADZENIA DZIALAN
RATOWNICZYCH, A TAKZE WYROBOW STANOWIACYCH PODRECZNY SPRZET GASNICZY

1.1.APARATY POWIETRZNE BUTLOWE ZE SPREZONYM POWIETRZEM
I MASKI

1.1.1. PODZIAL | OZNACZENIA

1.1.1.1. Aparaty powietrzne
Podziat i oznaczenie wg PN-EN 137.

1.1.1.2. Maski
Podziat i oznaczenie wg PN-EN 136.

1.1.2. WYMAGANIA OGOLNE
Maski powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy PN-EN 136.
Aparaty powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy PN-EN 137.

1.1.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

1.1.3.1. Wykonanie

Pasy naramienne aparatu powinny posiada¢ naktadki z miekkiego tworzywa o szerokosci nie
mniejszej niz 50 mm. Stelaz aparatu powinien by¢ dostosowany do mocowania jednej lub dwéch butli.
Niedopuszczalne jest podtgczanie wiecej niz jednego automatu oddechowego do tego samego
reduktora wysokiego cisnienia. kgczna pojemnosé butli aparatu powinna zapewni¢ zapas powietrza
w ilosci co najmniej 600 dm?®.

Powierzchnia wizjera maski ograniczona wewnetrzng krawedzig zacisku mocujgcego wizjer do czesci
twarzowej nie powinna by¢ mniejsza niz 180 cm?.

1.1.3.2. Wytrzymatos$é potaczenia tagcznika maski z czescig twarzowa

Potgczenie tgcznika maski z czescig twarzowg powinno wytrzymac dziatanie sity 300 N w czasie
60 sekund, a pozostate elementy sktadowe nie powinny odtgczy¢ sie od maski po wygrzaniu
w komorze w temperaturze 150 + 5 °C w czasie 1 godziny.

1.1.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 136 Sprzet ochrony uktadu oddechowego. Maski. Wymagania, badanie, znakowanie.

- PN-EN 137 Sprzet ochrony uktadu oddechowego. Aparaty powietrzne butlowe ze sprezonym
powietrzem. Wymagania, badania, znakowanie.

1.2. SYGNALIZATOR BEZRUCHU

1.2.1. OZNACZENIA
Oznaczenie: Sygnalizator bezruchu

1.2.2. WYKONANIE

1.2.2.1. Materiaty
Nie ogranicza sie rodzaju materiatdw, z jakich wykonany jest sygnalizator bezruchu, oraz napiecia zasilania,
o ile spetnione sg parametry zawarte w dokumentacji technicznej producenta oraz niniejsze wymagania.

1.2.2.2. Konstrukcja

Urzgdzenie nie powinno mieé ostrych krawedzi, aby nie powodowad uszkodzeh ciata Iub
umundurowania uzytkownika.

Urzadzenie powinno stanowic jedng catos¢ ze zrédtem zasilania.

Urzadzenie powinno posiada¢ obudowe w wykonaniu przeciwwybuchowym.

Sposdb wigczania w stan czuwania oraz wigczania i wytgczania alarmu zasadniczego powinien
eliminowa¢ zaréwno przypadkowe wtgczenie, jak i wytgczenie. Wtaczenie urzadzenia powinno byé
wykonalne rekg w rekawicy od ubrania chronigcego przed promieniowaniem cieplnym i ptomieniem typ 3.
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Wytgczenie alarmu zasadniczego powinno wymagaé swiadomego dziatania uzytkownika.

Urzagdzenie powinno posiadaé¢ funkcje awaryjnego, swiadomego wtgczenia alarmu zasadniczego
z pominigciem fazy alarmu wstepnego.

System mocowania urzgdzenia do elementdw odziezy Ilub uzbrojenia osobistego powinien
gwarantowac trwate i niezawodne potgczenie co najmniej na dwa niezalezne sposoby.

1.2.2.3. Znakowanie
Sygnalizator powinien posiadaé tabliczke znamionowg =zawierajgcg co najmniej nastepujgce
informacije:

- nazwe producenta,

- nazwe i typ narzedzia,

- numer fabryczny,

- rok produkgcji (miesigc i rok).
Dopuszczalne jest umieszczanie tabliczki znamionowe] pod pokrywg kryjacg baterie zasilajgcg
urzgdzenie.

1.2.3. PARAMETRY

1.2.3.1. System mocowania
Sita potgczenia urzgdzenia z elementem odziezy lub uzbrojenia nie moze by¢ mniejsza niz 50 N.

1.2.3.2. System zasilania

System zasilania bez wymiany Zroédta energii powinien zapewnié czas czuwania urzadzenia minimum
50 godzin oraz minimum 2 godziny w stanie alarmu zasadniczego.

Obnizenie napiecia Z2rodta zasilania do poziomu, przy kiérym urzgdzenie bedzie pracowad
maksymalnie 1,5 godziny w stanie czuwania, powinno byé sygnalizowane akustycznie w sposodb
odmienny od sygnalizacji stanéw alarmu.

1.2.3.3. Natezenie sygnatéw dzwigkowych

Urzgdzenie powinno sygnalizowac¢ sygnatem dzwiekowym ¢ natezeniu 70 + 85 dB wtgczenie w stan
czuwania i alarmu wstepnego, natomiast uruchomienie alarmu zasadniczegoc powinno byé
sygnalizowane sygnatem o natezeniu dzwieku minimum 95 dB. Stan pracy urzgdzenia przy niskim
poziomie napiecia zasilania powinien by¢ sygnalizowany sygnatem dzwiekowym o natezeniu
minimum 60 dB. Dopuszcza sie dodatkowg swietlng sygnalizacje stanéw alarmu.

1.2.3.4. Algorytm dziatania
Wymagany jest co najmniej nastepujgcy algorytm dziatania urzgdzenia:

- po wigczeniu w stan czuwania i pozostawieniu urzgdzenia w bezruchu, po 30 £ 10 sekundach
powinno nastgpié¢ uruchomienie alarmu wstepnego powtarzajgcego sie z czestotliwoécig 1 + 2 Hz
i natezeniem minimum 70 + 85 dB. Czas trwania alarmu wstepnego powinien zawiera¢ sie w
przedziale 7 + 10 sekund. Dopuszczalne jest dodatkowe sygnalizowanie alarmu wstepnego
pulsacyjnym sygnhatem swietinym. Poruszenie urzgdzenia w stanie alarmu wstepnego powinno
powodowad automatyczne wytgczenie tego alarmu i przej$cie urzgdzenia w stan czuwania.

- po uptywie max. 10 sekund alarmu wstepnego powinno nastgpié uruchomienie alarmu
zasadniczego o natezeniu dzwieku min. 95 dB powtarzajgcego sie z czestotliwoscig 1 + 3 Hz.
Dopuszczalne jest dodatkowe sygnalizowanie alarmu zasadniczego pulsacyjnym sygnatem swietlnym.

- Wszystkie inne niz wymienione w niniejszych wymaganiach, a deklarowane przez producenta,
funkcje urzadzenia powinny funkcjonowad zgodnie z indywidualng instrukcjg obstugi.

1.2.3.5. Szczelnosé
Konstrukcja urzgdzenia musi zapewnié¢ odpornosé na zanurzenie w wodzie na gteboko$é 1 m przez
okres 2 godzin.

1.2.3.6. Odpornos$é na szok termiczny

Urzadzenie musi dziataé poprawnie po narazeniu na szok termiczny (1 godzina w temperaturze
— 30 £ 2 °C , nastepnie w czasie nie dtuzszym niz 60 s przemiesci¢ sygnalizator do komory cieplnej
o temperaturze 50 + 2 °C na czas 1 godziny).

1.2.3.7. Odpornos$¢ na dziatanie podwyzszonej temperatury
Urzadzenie musi dziataé poprawnie po jednogodzinnej aklimatyzacji w temperaturze 70 + 2 °C.
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1.2.3.8. Odpornos$é na ptomien

Urzgdzenie w stanie alarmu zasadniczego powinno by¢ poddane przez 5 sekund dziataniu ptomieni
uzyskanych z zespotu palnikéw Bunsena o dyszach powietrznych otwartych w 100 %, zasilanych
gazem propan butan pod cisnieniem 0,3 + 0,4 bar. Wysoko$é ptomieni powinna wynosi¢ 60 + 70 cm
nad dyszami wylotowymi palnikbw. Temperatura mierzona na wysokosci 250 mm nad dyszami
palnikéw powinna wynosi¢ 950 + 50 °C. Ustawienie palnikéw zgodne z pkt. 8.5.2.3 normy PN-EN 136.
Podczas badania i po usunieciu ze strefy ognia sygnalizator bezruchu nie moze odtgczyé sie od
systemu mocowania. Dopuszczalny czas palenia sie obudowy po usunieciu ze strefy ognia — max. 2 s.
Niedopuszczalne jest tworzenie sie kropel, odpryskéw itp. tworzywa, z ktérego wykonano obudowe
urzadzenia.

1.2.3.9. Odpornos$é na uderzenie

Konstrukcja urzadzenia musi zapewni¢ ochrone mechanizmu wewnetrznego oraz zapewnhid
mozliwo$¢ wtaczania i wytaczania po niekontrolowanym trzykrotnym upadku na twarde podfoze o
nawierzchni betonowej lub ceramicznej z wysokosci 1,5 m.

1.2.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
PN-EN 136 Sprzet ochrony uktadu oddechowego. Maski. Wymagania, badanie, znakowanie.

1.3. UBRANIA SPECJALNE CHRONIACE PRZED CZYNNIKAMI CHEMICZNYMI
1.3.1. OZNACZENIA
Oznaczenie: Ubranie specjalne chronigce przed czynnikami chemicznymi typ 1a-ET

1.3.2. WYMAGANIA OGOLNE
Ubrania specjalne chronigce przed czynnikami chemicznymi powinny spetnia¢ wymagania zasadnicze
dla srodkéw ochrony indywidualnej potwierdzone deklaracjg zgodnosci WE.

1.3.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

1.3.3.1. Kréj ubrania

Ubranie powinno zapewni¢ catkowitg izolacje ratownika od otoczenia.

Ubranie powinno byé uszyte w formie kombinezonu, ktdrego krdj powinien umozliwiaé prace
z kompletnym aparatem oddechowym wg pkt. 1.1, umieszczonym wewnatrz kombinezonu.

Kaptur powinien umozliwia¢ stosowanie hetmu strazackiego wg pkt. 1.10.

1.3.3.2. Wykonanie

Obuwie i rekawice powinny by¢ potgczone z kombinezonem przy pomocy zaciskéw.

Zewnetrzna strona ubrania nie moze mie¢ zadnych kieszeni czy podobnych do kieszeni cech konstrukecyjnych.
Wewnetrzna kieszen na plecach, przeznaczona nha aparat oddechowy, powinna by¢ wytozona
wyktadzing z elastycznego tworzywa piankowego, do ochrony ubrania przed mechanicznymi
uszkodzeniami przez aparat powietrzny butlowy. Kieszen powinna umozliwi¢ stosowanie aparatéw
jedno- i dwubutlowych o pojemnosci butli od 4 do 6,8 dm?.

1.3.3.3. Wizjer
Powierzchnia wizjera powinna mie¢ co najmniej 750 + 10 % cm?.
Wizjer moze by¢ potgczony z ubraniem dowolng technika.

1.3.3.4. Masa
Masa kombinezonu, bez wzgledu na wzrost uzytkownika, nie powinna przekroczy¢ 10 kg.

1.3.3.5. Ergonomia

Kombinezon powinien by¢é wyposazony w system utrzymania krocza kombinezonu na witasciwej
wysokosci dla danego uzytkownika.

Powietrze wydychane przez uzytkownika powinno powodowaé nadcisnienie wewnatrz kombinezonu.
Dopuszcza sie stosowanie systeméw dodatkowej wentylacji, zasilanych z butli aparatu powietrznego.
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1.4.UBRANIA SPECJALNE CHRONIACE PRZED PROMIENIOWANIEM CIEPLNYM
| PLOMIENIEM

1.4.1. PODZIAL | OZNACZENIA
Podziat i oznaczenie wg PN-EN 1486.

1.4.2. WYMAGANIA OGOLNE
Ubranie powinno by¢ zgodne z wymaganiami normy PN-EN 1486.
1.4.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

1.4.3.1. Wykonanie

Dopuszczalne sg wytgcznie ubrania typu 2 i 3 wg ww. normy. Ukompletowanie ubrania typu 2,
sktadajgce sie z ptaszcza z kapturem i rekawic, moze by¢ uzupetnione o spodnie typu ogrodniczki.
Spodnie nalezy wyposazy¢ w elastyczne szelki o szerokosci 40 mm. Szelki powinny by¢ zapinane
z przodu na klamry zatrzaskowe.

Materiat konstrukcyjny, z ktérego wykonano spodnie, powinien by¢ identyczny jak materiat ptaszcza.
Nogawki spodni (dotyczy tylko ubran typu 2) powinny by¢ na tyle szerokie, aby mozna byto natozy¢ je
na cholewki butéw strazackich.

Kaptur ubrania powinien prawidtowo wspétpracowac z hetmem strazackim wg 1.10.

1.4.3.2. Masa

Masa ubrania bez hetmu typ 2 nie moze przekroczy¢ 8 kg.

Masa ubrania bez hetmu typ 2 wyposazonego w spodnie nie moze przekroczy¢ 12 kg.
Masa ubrania bez hetmu typ 3 nie moze przekroczy¢ 17 kg.

1.4.4. NORMY | DBOKUMENTY POWOLANE
- PN-EN 1486 Odziez ochronna dla strazakéw. Metody badania i wymagania dla odziezy
odbijajgcej promieniowanie cieplne przeznaczone do specjalnej akcji przeciwpozarowej.

1.5. PASY STRAZACKIE

1.5.1. PODZIAL | OZNACZENIA
Podziat i oznaczenia wg PN-88/M-51502.

1.5.2. WYMAGANIA OGOLNE
Parametry pasa powinny byé zgodne z wymaganiami PN-88/M51402 oprécz pkt 3.6.

1.5.3. WAMAGANIA SZCZEGOLNE

1.5.3.1. Konstrukcja i materiaty

Pas powinien by¢ koloru czarnego lub ciemnogranatowego.

Elementy metalowe badane wedtug ppkt. 5.13.1 i 5.13.2 normy PN-EN 364 powinny spetniaé
wymagania ppkt. 5.13.3 normy PN-EN 364.

1.5.3.2. Znakowanie
Znakowanie pasa powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami normy PN-88/M-51502 pkt. 3.7
ppkt a, ¢, d.

1.5.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-88/M-51502 Sprzet pozarniczy. Pasy strazackie.
- PN-EN 364 Indywidualny sprzet chronigcy przed upadkiem z wysokosci. Metody badan.

1.6. UBRANIA SPECJALNE
1.6.1. OZNACZENIA

1.6.1.1. Oznaczenie ubrania specjalnego

Oznaczenie ubrania powinno by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami i umozliwia¢ identyfikacje
kazdego elementu sktadowego ubrania przez zastosowanie wszywki o wymiarach 3 x 6 cm na nazwisko
i imie uzytkownika.
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1.6.2. WYMAGANIA OGOLNE
Ubranie specjalne powinno spetnia¢ wymagania zasadnicze dla $rodkéw ochrony indywidualnej
potwierdzone deklaracjg zgodnosci WE.

1.6.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

1.6.3.1. Opis ogodlny

Ubranie sktada sie¢ z kurtki dtugos$ci % i spodni. Wykonane z tkaniny zewnetrznej w kolorze czarnym
lub ciemnogranatowym, z warstwg termoizolacyjng. Wszystkie warstwy kurtki mogg by¢ ze sobg
zwigzane na state lub by¢ wykonane z warstw noszonych tgcznie.

Kurtka posiada szerokie rekawy umozliwiajgce swobodne naktadanie ubrania oraz zapobiegajace
podcigganiu kurtki do goéry przy podnoszeniu rgk przez uzytkownika.

Kurtka zapinana na mocny gruboczgstkowy, dwugtowicowy zamek rozpinany na wysokosci krocza.
W dolnej czesci kurtki sg wpuszczane dwie kieszenie ze sko$nymi wilotami przykrytymi patkami,
zapinanymi na ,rzepy”’. W gornej czesci na prawej piersi znajduje sie kieszen wpuszczana, zapinana
zamkiem w kierunku ramienia. Bezposrednio pod tasmami ostrzegawczymi dwie naszywki i obejma
wykonane z tkaniny zewnetrznej. Obejma zapinana na tasme ,rzep”, np. do mocowania latarki,
sygnalizatora bezruchu lub rekawic.

W gornej czesci kurtki, pod lewg plisg kryjacg zamek znajduje sie kieszeh wpuszczana, zapinana na
zamek spiralny.

W przedniej, dolnej, wewnetrznej czesci kurtki naszyta jest jedna [ub dwie kieszenie zapinane tasmg
.fzep”, przewidziane na opatrunek osobisty.

Spodnie posiadajg elastyczne szelki zapinane na klamry zatrzaskowe, umozliwiajgce regulacje ich
dtugosci. Na wysokosci kolan naszyty dodatkowy wktad chronigcy staw kolanowy. Nogawki szerokie
i proste, umozliwiajgce swobodne ich zaktadanie na cholewke buta gumowego lub skérzanego.

W celu poprawy wodoszczelnosci ubrania, szwy powinny by¢ zabezpieczone tasmg lub w inny
réwnorzedny sposob.

1.6.3.2. Szczegotowy opis wygladu kurtki
Zewnetrzng warstwe kurtki powinna stanowic¢ tkanina w kolorze czarnym lub ciemnogranatowym,
z wykonczeniem olejo- i wodoodpornym.
Kurtka powinna zachodzi¢ na spodnie minimum 30 cm, a dolna jej krawedz powinna siegac
20 + 2,5 cm ponizej krocza.
Kotnierz kurtki podwyzszony, z tkaniny zewnetrznej, w formie stéjki, miekki, chronigey krtan
i zapinany z przodu na tasme ,rzep”, umozliwiajgcg dopasowanie. Zamek kurtki powinien byd
przykryty plisg z tkaniny zewnetrznej, z wykoniczeniem wodoszczelnym. Zapigcie plisy na metalowe
napy lub klamry, uzupetnione o tasmy na ,rzep”.
Rekawy szerokie, z tkaniny zewnetrznej, od wewngtrz zakonczone $ciggaczem elastycznym,
a na zewnatrz sciggaczem z tasmg ,rzep”, umozliwiajgcg dopasowanie rekawa w nadgarstku.
W dolnej przedniej czesci kurtki powinny by¢ wszyte dwie sko$ne kieszenie o szerokosci 15+ 1 cm
i gtebokosci 25 =+ 1 cm, kryte patkami, zapinanymi na ,rzepy”, zabezpieczajgcymi przed
przedostawaniem sie wody. W gbrnej czesci na prawej piersi, powyzej tasm ostrzegawczych powinna
znajdowaé sie kieszenn wpuszczana o gtebokosci 15 + 20 cm, zapinana zamkiem spiralnym
w kierunku ramienia.
Ponizej kieszeni i tasm ostrzegawczych dwie naszywki z metalowymi uchwytami oraz obejma
z tkaniny zewnetrznej, zapinana na tasme ,rzep”, np. do mocowania sygnalizatora, latarki lub rekawic.
W gornej czesci kurtki, pod plisg kryjacga zamek powinna znajdowac sie kieszenh wpuszczana
o gtebokosci 20 £+ 1 cm i szerokosci 15 + 1 cm. Wewnetrzne warstwy kurtki powinny stanowic:
membrana wodoszczelna i paroprzepuszczalna, warstwa termoizolacyjna i podszewka — uktad
warstwowy. Mozliwe sg rdwniez inne rozwigzania konstrukcyjne wewnetrznych elementow kurtki
uwzgledniajgce nowe technologie i inzynierie materiatowg. Wszystkie warstwy kurtki mogag by¢ ze
sobg zwigzane na state, a w przypadku wykonania jako oddzielne powinny by¢ noszone tgcznie.
W takim przypadku wymagane jest trwate naniesienie zalecenia uzywania kompletnie wyposazonej
kurtki, a uzywanie kurtki rozkompletowanej powinno by¢ widoczne na zewnatrz ubrania.
Dolna krawedz kurtki powinna by¢ zabezpieczona przed podsigkaniem wody do goéry na warstwe
termoizolacyjng. W przedniej dolnej wewnetrznej czesci kurtki powinna by¢ naszyta jedna lub dwie
kieszenie o wymiarach (szerokos¢ x gtebokosdé) 25 x 20 cm przewidziane na opatrunek osobisty.
Kurtka oznaczona uktadem tasm fluorescencyjnych i odblaskowych o szerokosci 5 cm w nastepujgcy
sposob:

- na catym obwodzie kurtki, w odlegtosci 5 cm od jej dolnej krawedzi;

- z przodu i z tytu kurtki na wysokosci klatki piersiowej, w odlegtosci 20 = 2 cm od szwu barkowego

{mierzone w potowie dtugosci barku);

- na catym obwodzie rekawdw, w odlegtosci 20 + 2 cm od ich dolnych krawedzi;
Zastosowane tasmy powinny charakteryzowa¢ sie ograniczong palnoscig, mogg byc¢ zszyte
krawedziami lub naszyte oddzielnie w odstepie do 1 cm. Tasma goérna powinna by¢ koloru srebrnego,
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a dolna zdéttego. Tasmy nalezy przyszyé niepalnymi niémi w kolorze zblizonym do koloru tasm,
podwdjnym lub pojedynczym Sciegiem.
Na kurtce umieszczone ,rzepy” pod emblematy i znaki identyfikacyjne:

- na lewym rekawie, w potowie wysokosci miedzy tokciem a barkiem — do mocowania emblematu

PSP, drugi ponizej, w odlegtosci 1 cm — do emblematu nazwy miasta;

- na lewej piersi, powyzej tasm ostrzegawczych — do mocowania dystynkgcii;

- na lewej piersi, ponizej tasm ostrzegawczych — do mocowania napisu STRAZ;

- na plecach, w odlegtosci 0,5 + 1,0 cm pod zéttym pasem ostrzegawczym — do mocowania hapisu

STRAZ:
Napisy ,STRAZ" - litery w kolorze czarnym wykonane na tkaninie (tle) w kolorze fluorescencyjnym
z06ttym.
Napis ,STRAZ’ umieszczony na tyle kurtki w odlegtosci 0,5 + 1,0 cm pod zottym pasem
ostrzegawczym:

- wymiary tta—-12x34 £ 0,3 cm,

- wysokos$¢ liter — 7,7 £ 0,1 cm,

- dtugosc catego napisu — 28 + 0,3 cm.

- mocowanie na ,rzep” lub inng technika.
Napis ,STRAZ” umieszczony na przodzie kurtki:

- wymiarytta-5x15+0,3cm,

- wysokos$¢ liter— 2,5+ 0,1 cm,

- dtugos¢ catego napisu— 11+ 0,3 cm,

- mocowanie na ,rzep” lub inng technikg.

Na wewnetrznej powierzchni kurtki, w goérnej czesci karczka naszyta wszywka z informacjami
producenta o wyrobie.
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Rys. 1.6.3.2. Rysunek modelowy kurtki

1.6.3.3. Szczegdtowy opis wygladu spodni

Zewnetrzng warstwe spodni powinna stanowi¢ tkanina w kolorze czarnym lub ciemnogranatowym,
z wykonczeniem olejo- i wodoodpornym. Spodnie dtugie bez odcietego pasa, swobodne w kazdym
utozeniu ruchowym. Zastosowane tkaniny — identyczne jak w kurtce. Nogawki powinny by¢ szerokie
i proste, umozliwiajace swobodne zaktadanie na cholewke buta, od dotu zabezpieczone przed
podsigkaniem warstwy termoizolacyjnej za pomocg pasa tkaniny powlekanej o szerokosci 20 + 2 cm.
Na kolanach dodatkowy wktad i wzmocnienie chronigce staw kolanowy.

Spodnie powinny mie¢ elastyczne szelki szerokosci 4 cm od pasa spodni z przodu poprzez ramiona
do pasa z tytu, zapinane na regulowane klamry zatrzaskowe. Rozporek powinien by¢ zapinany na
suwak i guzik. Spodnie z mozliwoscia regulacji obwodu pasa.

Spodnie oznaczone uktadem tasm fluorescencyjnych i odblaskowych o szerokeosci 5 cm
W nastepujgcy sposob: na catym obwodzie nogawek w odlegtosci okoto 15 + 2 cm od ich dolnych
krawedzi. Zastosowane tasmy powinny charakteryzowaé sie ograniczong palnoscig; sposéb ich
naszycia identyczny jak na kurtce.
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Rys. 1.6.3.3. Rysunek modelowy spodni

1.6.3.4. Parametry techniczne materiatow i surowcow oraz wymagania techniczne

Konstrukcja ubrania powinna zapewnié¢ ochronge wewnetrznej strony warstwy termoizolacyjnej przed
przemoczeniem podczas dziatania jednogodzinnej proby sztucznego deszczu, o intensywnosci
zraszania mierzonej na poziomie podfoza (450 + 50) I/(m?h), uzyskanego z pojemnika o $rednicy
co najmniej 1000 mm, zasilanego w wode tak, aby poziom wody utrzymywat sie w przedziale 45 £ 5 mm
i umieszczonego co najmniej 5000 mm nad podtozem. W dnie pojemnika powinny znajdowac sie
okoto 682 dysze z otworami o Srednicy 0,6 mm, rozmieszczone centrycznie co 34 mm, w celu
wytworzenia kropel wody ponad kolistym obszarem o $rednicy 932 mm (gestos¢ kropel okoto
1000 kropel/m?). Temperatura wody powinna byé taka sama jak temperatura powietrza w
pomieszczeniu badawczym. Dopuszczalna odchytka temperatury wody w stosunku do temperatury
otoczenia nie powinna przekraczac + 5 °C.

Badane ubranie powinno by¢ natoZzone na manekina w ksztatcie dorostego cztowieka o wysokosci
1820 +£ 40 mm i obwodzie klatki piersiowej 1000 + 60 mm, ubranego w bawetniang bielizne sktadajgca
sie z podkoszulka z dtugim rekawem i kalesonéw z dtugimi nogawkami. Brzegi podkoszulka i jego
rekawodw, a takze nogawki kalesondw powinny konczy¢ sie ok. 45 mm odpowiednio przed brzegami
kurtki i nogawkami spodni, aby nie dopusci¢ do wsigkania wody w bielizne przy nadgarstkach
i kostkach. Bielizna powinna byé wykonana z wtékien chtonacych wode (np. prana bawetna) — $redni
czas wsiakania kropel we wtékno nie moze przekraczaé 2 s.

Podczas préby manekin (ubrany w bielizne i badane ubranie specjalne) powinien mie¢ jedno ramie
skierowane do tytu, a drugie do przodu - kazde pod katem 25 £ 5 ° od pionu. Manekin powinien by¢
odchylony od pionu w tyt o kat (5 £ 2)°.

Gtowa manekina powinna byé przykryta plastikowg torbg, aby nie dopuscié do przesigkania wody
wokot kotnierza do wnetrza kurtki. Plastikowa torba nie moze zakrywac szwéw przy dekolcie.

Badanie nalezy rozpoczgé dopiero po napetnieniu zbiornika (do przelewu rynng). Wtedy nalezy
umiesci¢ manekina w sztucznym deszczu. Po uptywie czasu badania usung¢ manekina z obszaru
sztucznego deszczu. Odczekaé 2 minuty w celu ociekniecia wody z badanego ubrania i ostroznie zdjaé
czesci ubrania, unikajgc kontaktu kropli z bielizng. Dokona¢ ogledzin wewnetrznej strony ubrania.
Zmierzyc¢ catkowitg powierzchnie zmoczonych obszaréw bielizny.
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Prébe odpornosci na przemakanie nalezy przeprowadzi¢ dwukrotnie. Badania przeprowadzi¢ dla
jednego egzemplarza ubrania. W przypadku negatywnego wyniku jednej z préb nalezy przeprowadzic
trzecig prébe. (Wyniki przynajmniej dwoch préb powinny byé pozytywne).

Tasmy ostrzegawcze i napisy ,STRAZ" muszg zachowaé¢ wiasciwosci po 25 cyklach prania
w temperaturze 40°C. Procedury prania wedtug PN-EN ISO 6330, np. pralnica typu A, cykl pralnicy

— delikatny, temperatura lll. Suszenie — metoda A.

1.6.3.5. Masa
Masa kompletnego ubrania, bez wzgledu na rozmiar, nie powinna przekroczy¢ 4 kg.

1.6.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-EN ISO 6330 Tekstylia — Procedury prania domowego i suszenia stosowane do badania
ptaskiego wyrobu wtékienniczego.

1.7. REKAWICE SPECJALNE

1.7.1. WYMAGANIA OGOLNE
Rekawice specjalne powinny spetnia¢ wymagania zasadnicze dla $rodkdéw ochrony indywidualnej
potwierdzone deklaracjg zgodnosci WE.

1.7.2. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

1.7.2.1. Opis ogéliny
Rekawice specjalne pieciopalczaste, wykonane ze skéry, tkaniny lub z wymienionych materiatow
tacznie.
Rekawice specjalne moga byé oznakowane elementami z tasm odblaskowych koloru srebrnego
i fluoroscencyjnego zéttego. Tasmy ostrzegawcze powinny by¢ wykonane z materiatu o tych samych
parametrach co tasmy w ubraniach specjalnych wg pkt 1.6.
Zewnetrzng warstwe rekawic powinna stanowi¢ tkanina Iub skéra w kolorze czarnym lub
ciemnogranatowym, z wykonczeniem olejo- | wodoodpornym.
Wszystkie warstwy rekawic powinny byé trwale potgczone, tak aby konstrukcja rekawic zapobiegata
wycigganiu warstwy termoizolacyjnej z zewnetrznej warstwy podczas préby naktadania i zdejmowania
rekawic.
Mozliwe jest oznakowanie rekawic elementami z tasm odblaskowych koloru srebrnego
i fluorescencyjnych zottych. Tasmy mozna stosowac¢ wytgcznie na wierzchniej czesci rekawic,
posrodku powierzchni zakrywajgcej srodrecze.
W rekawicach powinny by¢ mozliwe do wykonania nastepujgce czynnosci:

- zapiecie suwaka w obuwiu i w kurtce ubrania specjalnego,

- uruchomienie sygnalizatora bezruchu,

- potgczenie tacznikdéw dwdéch wezy ttocznych 25, 521 110,

- potaczenie kluczem odcinkéw weza ssawnego,

- potgczenie maski z automatem oddechowym.

Rys. 1.7.2.1. Przyktadowy rysunek rekawic specjalnych
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1.7.2.2. Parametry techniczne materiatow i surowcéw oraz wymagania techniczne

Konstrukcja rekawic powinna zapewni¢ ochronge wewnegtrznej strony warstwy termoizolacyjnej przed
przemoczeniem podczas dziatania jednogodzinej proby sztucznego deszczu, o intensywnosci zraszania
mierzonej na poziomie podioza (450 + 50) l/(mh), uzyskanego z pojemnika o $rednicy co najmniej 1000 mm,
zasilanego w wode tak, aby poziom wody utrzymywat sie w przedziale 45 £ 5 mm i umieszczonego co
najmniej 5000 mm nad podtozem. W dnie pojemnika powinny znajdowa¢ sig okoto 682 dysze z otworami
o srednicy 0,6 mm, rozmieszczone centrycznie co 34 mm, w celu wytworzenia kropel wody ponad kolistym
obszarem o srednicy 932 mm (gestosc kropel okoto 1000 kropel/m?). Temperatura wody powinna by¢ taka
sama jak temperatura powietrza w pomieszczeniu badawczym. Dopuszczalna odchytka temperatury wody
w stosunku do temperatury otoczenia nie powinna przekracza¢ £ 5 °C.

Podczas préby manekin (ubrany w ubranie specjalne i badane rekawice specjalne) powinien mie¢ jedno
ramie skierowane do tytu, a drugie do przodu - kazde pod kgtem 25 + 5 ° od pionu. Manekin powinien by¢
odchylony od pionu w tyt o kat (5 £ 2)°. Gtowa manekina powinna by¢ przykryta plastikowg torbg, aby nie
dopuséci¢ do przesigkania wody wokdt kotnierza do wnetrza kurtki. Plastikowa torba nie moze zakrywad
szwow przy dekolcie.

Podczas badania nalezy zabezpieczy¢ gtowe manekina w taki sposob, aby nie dopusci¢ do
przedostania sie wody do wnetrza ubrania od strony kotnierza — stdjki.

1.8. KOMINIARKI
1.8.1. PODZIAL

1.8.1.1. Rozmiary

Rozmiary kominiarek powinny uwzgledniaé zakres ocbwoddw gtowy od 53 cm do 62 cm.

Obwdd gtowy mierzony jest wzdtuz linii 0,5 cm powyzej gérnej nasady uszu.

Dtugos¢ kominiarki, liczona od ptaszczyzny podbrédka do jej dolnej krawedzi, powinna miesci¢ sig
w przedziale od 10 do 15 cm na catym obwodzie.

1.8.2. WYMAGANIA OGOLNE
Kominiarka powinna spetniaé wymagania zasadnicze dla $rodkdéw ochrony indywidualnej
potwierdzone deklaracjg zgodnosci WE.

1.8.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

1.8.3.1. Opis ogdlny

Kominiarka powinna chroni¢ catg gtowe; wykonana z jednobarwnej dzianiny, przylegajgca do
chronionych czesci ciata.

W przodzie kominiarki wykonany jeden otwdr na twarz. Obrzeze otworu wykonczone materiatem
o strukturze Sciggacza.

1.8.3.2. Szczegotowy opis wygladu kominiarki

Kominiarka powinna by¢ wykonana bez szwdéw z jednobarwnej dzianiny w kolorze biatym lub
w odcieniu kosci stoniowej i by¢ przylegajgca do chronionych czesci ciata.

W przedniej czesci kominiarki powinien by¢ wykonany jeden otwér na twarz odstaniajgcy oczy, nos i usta.
Otwoér na twarz w kominiarce nie moze ograniczac¢ pola widocznosci gwarantowanego przez wizjer
maski aparatu oddechowego.

Obrzeze otworu wykonczone materiatem o strukturze sciggacza.

Rys. 1.8.3.2. Rysunek modelowy kominiarki

1.8.3.3. Masa
Masa kominiarki nie powinna przekroczy¢ 120 g.
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1.9. BUTY STRAZACKIE

1.9.1. WYMAGANIA OGOLNE
Buty strazackie powinny spetnia¢ wymagania zasadnicze dla $rodkdédw ochrony indywidualnej
potwierdzone deklaracjg zgodnosci WE.

1.9.2. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

1.9.2.1. Opis ogolny

Buty sznurowane powinny by¢ wykonane jako typu C wedtug tablicy nr 1.9.2.1.

Buty wsuwane wykonane jako typu C lub D wedtug tablicy nr 1.9.2.1.

Minimalna wysokosé wierzchu obuwia powinna by¢ zgodna z wymiarami podanymi w tablicy 1.9.2.1.

Tablicanr 1.9.2.1.

Rozmiar obuwia Wysokos¢ wierzchu min. [mm]
(numeracja francuska) Typ C Typ D
36 i mniejszy 162 255
3738 165 260
39140 172 270
41142 178 280
4344 185 290

45 i wiekszy 192 300

Wysokos¢ wierzchu — jest to pionowa odlegtos¢ pomiedzy gdérng powierzchnig tylnej krawedzi
podpodeszwy i najwyzszym punktem tylnej czesci wierzchu.

Buty strazackie specjalne powinny by¢ wykonane z gumy lub skéry w kolorze czarnym. Dopuszcza sie
zastosowanie wstawek w kolorze zéttym. Buty mogg by¢ oznakowane tasmg odblaskowag w kolorze
srebrnym | fluorescencyjng zottg w dowolny sposéb (tgczna powierzchnia tasm nie powinna
przekraczac 150 cm?).

1.9.2.2. Szczegotowy opis wygladu butéw
Buty moga by¢ wykonane jako:

- wsuwane,

- szZnurowane z systemem wigzan i zamkdw btyskawicznych, zapewniajgcym dopasowanie obuwia

do nég uzytkownika.

Zamek btyskawiczny uzupetniajgcy sznurowanie obuwia nie moze znajdowaé sie po stronie
wewnetrznej cholewki buta.
Dopuszcza sie oznakowanie obuwia elementami z tasm odblaskowych w kolorze srebrnym
i fluoroscencyjnym zéttym. Tasmy ostrzegawcze powinny byé wykonane z materiatu o tych samych
parametrach co tasmy w ubraniach specjalnych wg pkt 1.6.
Buty gumowe powinny posiada¢ wyjmowang wktadke chtongcg pot, wyscietajgcg catg powierzchnie
wewnetrzng buta.

Rys. 1.9.2.2. Przyktadowy widok obuwia gumowego lub skérzanego wsuwanego
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1.9.2.3. Parametry techniczne materiatéw i surowcéw oraz wymagania techniczne

Wszystkie buty bez wzgledu na rodzaj materiatu nie powinny przemaka¢ w czasie co najmniegj
30 minut podczas badania wg PN-90/0-91123.

Buty gumowe powinny spetniaé¢ wymagania okreslone w normie PN-EN 50321 dla obuwia klasy 0.
Materiat wktadki chtongce] pot w obuwiu gumowym powinien spetnia¢ wymagania dla ubran
specjalnych w zakresie rozprzestrzeniania ptomienia.

1.9.3. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
PN-90/0-91123 Obuwie. Wyznaczanie przemakalnosci.
PN-EN 50321 Obuwie elektroizolacyjne do prac przy instalacjach niskiego napigcia.

1.10. HELM STRAZACKI

1.10.1. WYMAGANIA OGOLNE

Hetm powinien spetnia¢ wymagania PN-EN 443,

Hetm powinien spetnia¢ wymagania zasadnicze dla $rodkéw ochrony indywidualnej potwierdzone
deklaracjg zgodnosci WE.

1.10.2. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

1.10.2.1. Opis ogo6iny hetmu

Skorupa hetmu powinna by¢ gtadka, bez ostrych zataman, boczna krawedZ skorupy schodzgca
w kierunku uszu.

Hetm powinien by¢ koloru czerwonego. Powinien by¢ wyposazony w ostone karku, ostone oczu i
twarzy.

Ostona karku wykonana ze skéry, tkaniny lub tkaniny metalizowanej, chronigca kark (moze réwniez
chroni¢ szyje i krtan). Ostona twarzy, mocowana do hetmu na zewnatrz lub wewnatrz skorupy, po
opuszczeniu siega co najmniegj do linii dolnej krawedzi ust uzytkownika.

Hetm posiada naniesiony na catym obwodzie skorupy poziomy otok o szerokosci 6 cm w kolorach:
brgzowym (metalicznym), srebrnym (metalicznym), ztotym (metalicznym), w zaleznosci od funkgji
petnionej przez strazaka, oraz na czotowej stronie czerepu umieszczony numer JRG.

Jezeli na hetmie umieszczony jest numer, to otok ma mie¢ od strony czotowej hetmu przerwe
o szerokosci 8 cm, w kitdrej znajduje sie dwucyfrowy numer JRG (01 do 99).

Nr JRG
Otok 6 cm

Rys. 1.10.2.1. Przyktadowy widok ogélny hetmu strazackiego
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1.10.2.2. Wymagania techniczne oraz parametry techniczne materiatow i surowcow

Przed badaniem zdolnosci amortyzacyjnych hetm powinien by¢ kondycjonowany przez minimum
18 godzin w warunkach ,termiczhego plusa i minusa”. Minimalna temperatura ujemna podczas
kondycjonowania to =20 °C.

Wizjer hetmu powinien spetniaé wymagania pkt. 7.1.4.2.1 normy PN-EN 166.

Wizjer wygrzewany tgcznie z hetmem powinien wytrzymac w temperaturze 150 °C w czasie 60 min,
bez deformacji, powodujgcej utrate widocznosci. W przypadku mocowania wizjera na zewngtrz
skorupy, wizjer po wygrzaniu w temperaturze 150 °C w czasie 60 min nie powinien ulec
samoczynnemu odtgczeniu od skorupy hetmu.

Ostona karku powinna by¢ wykonana z materiatu spetniajgcego wymagania dla ubran specjalnych
w zakresie rozprzestrzeniania ptomienia.

Tasmy ostrzegawcze powinny by¢ wykonane z materiatu o tych samych parametrach co tasmy
w ubraniach specjalnych wg pkt. 1.6. Ponadto tasmy ostrzegawcze oraz otok powinny spethiaé
wymagania pkt. 6.6 normy PN-EN 443.

1.10.3. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-EN 166 Ochrona oczu. Wymagania.
- PN-EN 443 Hetmy strazackie.

2.1. AUTOPOMPY POZARNICZE

2.1.1. PODZIAL | OZNACZENIA

2.1.1.1. Podziat

W zaleznosci od nominalnej wydajnosci i nominalnego ci$nienia tloczenia przy nominalnej
geodezyjnej wysokosci ssania Hy,.,=1,5 m, rozroznia sie wielkosci autopomp wg tablicy nr 2.1.1.1.

Tablicanr2.1.1.1.

Poz. 1002

Wielkos¢é Parametry autopompy
autopompy | Dla nominalnej predkosci obrotowej | Dla nominalnej predkosci obrotowe;j
i skorygowanej geodezyjnej i skorygowanej geodezyjnej wysokosci
nominalnej wysokosci ssania ssania H',,=7,5m
H'geo=1,5m
Wydajnosé Nominalne Wydajnosé Nominalne
nominalna cisnienie [dm®/min] cisnienie ttoczenia
[dm®*/min] ttoczenia [bar] [bar]
Q, P Q Pn
A 8/8 800 400
A 16/8 1600 800
A 24/8 2400 1200
A 32/8 3200 8 1600 8
A 40/8 4000 2000
A 50/8 5000 2500
A 60/8 6000 3000
A 80/8 8000 4000
A 2,5/40” 250 40 - -

) Parametry pracy pompy przy zasilaniu ze stopnia niskiego cisnienia pompy lub bezposrednio ze
zbiornika pojazdu (,z naptywu”).

2.1.1.2. Oznaczenie
Przyktad oznaczenia:
- autopompa pozarnicza o wydajno$ci nominalnej 1600 dm®min i ci$nieniu ttoczenia 8 bar:
AUTOPOMPA POZARNICZA A 16/8
- autopompa pozarnicza o wydajnosci nominalnej 250 dm?®*min i ci$nieniu ttoczenia 40 bar:
AUTOPOMPA POZARNICZA A 2,5/40
- autopompa pozarnicza dwuzakresowa o wydajnosci nominalnej 2400 dm®/min i ci$nieniu ttoczenia
8 bar z autopompg wysokoci$nieniowg o wydajnosci nominalnej 250 dm®*min i cignieniu ttoczenia
40 bar (przy czym autopompa wysokocidnieniowa jest zasilana wodg z uktadu ttocznego pompy
normalnocisnieniowe;j):
AUTOPOMPA POZARNICZA A 24/8 — 2,5/40
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2.1.2. WYKONANIE

2.1.2.1. Materiaty
Autopompy pozarnicze powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na korozje oraz odpornych na
dziatanie wody o temperaturze do 60 °C.

2.1.2.2. Konstrukcja

Autopompa powinna sktadaé sie z pompy pozarniczej oraz kolektoréw: ssawnego i ttocznego
wg ponizszych wymagan.

Autopompa powinna by¢ wyposazona w ostony zabezpieczajgce obstugujgcego przed bezposrednim
kontaktem z elementami ruchomymi i gorgcymi.

Pompa powinna by¢ zabezpieczona przed wzrostem temperatury pompowanej wody powyzej 60 °C
w kazdych warunkach pracy (réwniez w przypadku pracy przy zamknigtych wylotach ttocznych).
Cisnienie wewngtrz pompy nie moze przekroczy¢ 17 bar (w przypadku autopomp A 2,5/40 — 54,5 bar)
w kazdych warunkach pracy.

2.1.2.3. Odwodnienie

Kadtub, urzadzenie zasysajgce i przewody wodne pompy powinny mie¢ mozliwosé catkowitego
odwodnienia za pomocag nie wigcej niz dwdch zawordw. Zawory odwadniajgce powinny by¢ tatwo
dostepne i otwierane bez uzycia narzedzi. Pompa powinna posiadac otwoér odwadniajgcy o przekroju
odpowiadajgcym otworowi o $rednicy co najmniej 9,5 mm.

Pozostate punkty spustowe, np. oleju, cieczy chtodzacej, powinny byc otwierane tylko za pomoca narzedzi.

2.1.2.4. Wloty ssawne

Wiloty ssawne autopomp pozarniczych powinny by¢ wyposazone w nasady ssawne wielkosci 110
wg PN-91/M-51038 i pokrywy nasad wg PN-91/M-51024, w ilosci zapewniajgcej uzyskanie
wymaganej wydajnosci i cisnienia ttoczenia okreslonych w tablicy nr 2.1.1.1.

Autopompa A 2,5/40 moze byc zasilana bezposrednio ze zbiornika pojazdu lub poprzez autopompe
normalnocisnieniowa.

Na wlocie ssawnym pompy powinno by¢ zamontowane sito o wielkosci oczek mniejszej niz wielkosé
wylotu wirnika.

2.1.2.5. Wyloty ttoczne
Wyloty ttoczne powinny byé wyposazone w zawory ttoczne grzybkowe z mozliwoscig zamkniecia
przeptywu wody, z nasadami i pokrywami nasad wg tablicy nr 2.1.2.5. Wymaganie to nie dotyczy
autopompy A 2,5/40. Powierzchnia przelotu zaworu powinna odpowiadaé powierzchni przelotu
nasady, jednak zawory grzybkowe powinny mie¢ powierzchnie przelotu co najmniej 0 10 % wiekszg
od powierzchni przelotu nasady. Uszczelnienia zawordw powinny umozliwia¢ osiggniecie podci$nienia
wg pkt 2.1.3.2 niniejszych wymagan.
Dla autopomp A 60/8 i A 80/8 dopuszcza sie stosowanie przepustnic zaporowych DN 100 zamiast
zawordw grzybkowych dla wylotéw ttocznych wielkosci 110.

Tablica nr2.1.2.5

Wielkos¢ autopompy Strona ttoczna
Nasada wg PN-91/M-51038 Pokrywa nasady
Wielkosé llo$¢ sztuk Wielkos$ci odpowiednio 75 lub 110
A 8/8 wg PN-91/M-51024
A 16/8 75 2
A 24/8
A 32/8 75 4
A 40/8
A 50/8
A 60/8 75 4
110 2
A 80/8 75 4
110 4

2.1.2.6. Przyrzady kontrolne i pomiarowe
Kazda autopompa pozarnicza powinna by¢ wyposazona co najmniej] w nastepujgce przyrzady
kontrolno-pomiarowe:
- manometr klasy co najmniej 2,5 o zakresie wskazan od 0 do ¢o najmnigj 22,5 bar po stronie ttocznej;
- dla pompy wysokocisnieniowej manometr klasy co hajmniej 2,5 o zakresie wskazan od 0 do 60 bar
po stronie ttocznej;
- manowakuometr (nie dotyczy A 2,5/40) klasy co najmniej 2,5 o zakresie wskazan -1+15 bar po
stronie ssawnej i dziatce 0,1 bar pomiedzy —1 i O bar;
- licznik godzin pracy.
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2.1.2.7. Urzadzenia sterownicze

Wszystkie urzgdzenia do sterowania pracg pompy pozarniczej, a w szczegoOlnosci urzadzenia
zasysajgcego, sterowania zawordow ttocznych muszg by¢ widoczne i dostepne z miejsca obstugi.
Wszystkie urzadzenia sterownicze i kontrolne powinny by¢ jednoznacznie zidentyfikowane.

2.1.2.8. Znakowanie
Na tabliczce znamionowej autopompy powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- oznaczenie wqg pkt. 2.2.1.2 bez czesci stownej,
- numer autopompy i rok budowy,
- nominalna predkosé obrotowa,

2.1.3. PARAMETRY

2.1.3.1. Charakterystyki autopomp pozarniczych

Charakterystyki wydajnosci autopompy p = f(Q) powinny by¢ ustalone dla petnego zakresu pracy
autopompy przy predkosci nominalnej oraz maksymalnej, dla skorygowanej geodezyjnej wysokosci
ssania H'ye, = 1,5 m oraz H",,, = 7,5 m. Poszczegdine punkty charakterystyki powinny spetniac
wymagania podane w tablicy nr 2.1.1.1, przy temperaturze 20 + 5 °C oraz przy zasilaniu za pomocg
odpowiedniej ilosci linii ssawnych zakonczonych smokami ssawnymi wg PN-86/M-51152.

Cisnienie ttoczenia przy zamknietych zaworach ttocznych powinno wynosi¢ 10 + 17 bar.

Dla autopomp A 2,5/40 cisnienie ttoczenia przy zamknietych zaworach ttocznych powinno wynosié
40 + 54,5 bar.

2.1.3.2. Ssanie na sucho

W czasie pracy pompy bez wody, przy zamknietych nasadach ssawnych i zamknietych zaworach
ttocznych, urzadzenie zasysajace autopompy powinno umozliwi¢ osiggniecie przy predkosci
zasysania w ciggu 30 s podcisnienia 0,8 bar. Spadek podcisnienia w ciggu 60 s, po wytgczeniu pompy
nie powinien przekroczy¢ 0,1 bar. Ponadto urzgdzenie zasysajgce powinno wytrzymac bez uszkodzen
4 min pracy ciagtej przy predkosci zasysania dla pompy pracujgcej bez wody.

Jezeli urzadzenie zasysajgce jest automatycznie zatgczane i wytgczane w zaleznosci od cisnienia po
stronie ttocznej, to cidnienie, przy ktérym nastepuje wytgczenie urzadzenia nie powinno przekraczaé
2,5 bar. Dla autopomp A 2,5/40 nie jest wymagane stosowanie urzgdzen zasysajgcych.

2.1.3.3. Czas zassania
Autopompa powinna by¢ wyposazona w urzgdzenie zasysajgce, ktore umozliwi zassanie wody
w czasie okreslonym ponizej. Nie dotyczy A 2,5/40.
Suma czasow potrzebnych do zassania wody, napetnienia pompy oraz weza ttocznego wielkosci 75
o dtugosci 5 m powinna wynosi¢ cdpowiednio:
-dlaHgge, =1,5m—-t<30s,
-dlaH e, =7,5m—-1<60s.
Dla autopomp A 50/8 oraz A 60/8 czas zassania powinien wynosi¢ odpowiednio:
-dlaH,=15m-t<45s,
-dlaH e =75m—-t<90s.
Dla autopompy A 80/8 czas zassania powinien wynosi¢ odpowiednio:
-dlaHye =1,5m—t<60s,
-dlaH ., =75m-1t<120s.

2.1.3.4. Niezawodnos$¢ pracy motopompy

Autopompa pozarnicza powinna by¢ zdolna do szesciogodzinnej pracy ciggtej, z zachowaniem
nominalnej wydajnos$ci i nominalnego cisnienia ttoczenia przy skorygowanej nominalnej geodezyjnej
wysokos$ci ssania. Po prébie wspofpracujgce powierzchnie elementéw motopompy nie powinny
wykazywaé $ladéw zatarcia, peknie¢, rys i wgniecen. Podczas przeprowadzania préby
niedopuszczalne sg stuki w pompie. W przypadku autopompy A 2,5/40 czas trwania préby powinien
wynosic dwie godziny.

2.1.3.5. Szczelnosé pompy

Wszystkie czesci i zespoty autopompy pozarniczej, przez ktére przeptywa woda, powinny zachowadé
szczelnosc¢ poddane nadcisnieniu wynoszacemu 10 bar dla strony ssawnej w ciggu 5 minut i 22,5 bar
dla strony ttocznej w ciggu 1 minuty. W przypadku autopompy A 2,5/40 cisnienie prébne dla strony
ssawnej wynosi 20 bar, a dla strony ttocznej 60 bar.

2.1.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-91/M-51024 Sprzet pozarniczy. Pokrywy nasad.
- PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

- PN-86/M-51152 Sprzet pozarniczy. Smoki ssawne.
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2.2. MOTOPOMPY POZARNICZE PRZENOSNE | PRZEWOZNE
2.2.1. PODZIAL | OZNACZENIA

2.2.1.1. Podziat
W zaleznosci od nominalnej wydajnosci i nominalnego ci$nienia ttoczenia przy nominalnej
geodezyjnej wysokosci ssania Hyy., = 1,5 m, rozréznia sig¢ wielkosci motopomp wg tablicy nr2.2.1.1.
W zaleznosci od wykonania, rozréznia sie motopompy: przenosne i przewozne (przystosowane do
przewozenia ha przyczepach, w kontenerach itp.)

Tablicanr2.2.1.1.
Lp. | Wielkos¢ Jedn. Wielkos$¢ i rodzaj motopompy
charakterystyczna | miary Przenos$ne Przewozne
M 5/6 | M 8/8 M M M M M M 80/8
16/8 | 32/8 | 40/8 | 50/8 | 60/8

1 Wydajnosé
nominalna Q, przy | dm¥min | 500 800 | 1600 | 3200 | 4000 | 5000 | 6000 | 8000
predkosci n,

i nominalnej
geodezyjnej
wysokosci ssania
Wysoko$é
podnoszenia bar 6 8
nominalna p, przy
predkosci n,

2 | Wydajnos¢ Qprzy
skorygowane; dm¥min | 250 | 400 800 | 1600 | 2000 | 2500 | 3000 | 4000
geodezyjnej
wysokos$ci ssania
H sgeo = 7,5 m

i przy predkosci n,
Wysokosé
podnoszenia p’ bar 6 8
przy predkosci n,
Motopompy przewozne o wydajnosci wiekszej niz 8000 dm*min powinny spetniaé co najmniej
wymagania dla M 80/8 (z wytgczeniem wydajnosci nominalnej, ktéra powinna by¢ zgodna z deklaracjg
producenta).

2.2.1.2. Oznaczenia

Przyktad oznaczenia:

1) motopompy przenosnej o wydajnosci nominalnej 800 dm®/min przy nominalnym cignieniu ttoczenia
P, = 8 bar: MOTOPOMPA POZARNICZA M - 8/8

2) motopompy przewoznej o wydajnosci 4000 dm*/min przy nominalnym ci$nieniu ttoczenia p, = 8 bar:
MOTOPOMPA POZARNICZA M - 40/8

2.2.2. WYKONANIE

Motopompa powinna sktadaé sie z pompy pozarniczej, napedzajgcego jg silnika spalinowego

z osprzetem oraz kolektoréw: ssawnego i ttocznego wg ponizszych wymagan.

Motopompa powinna byé wyposazona w ostony zabezpieczajgce obstugujgcego przed bezposrednim

kontaktem z elementami ruchomymi i gorgcymi.

Pompa powinna by¢ zabezpieczona przed wzrostem temperatury pompowanej wody powyzej 60 °C

w kazdych warunkach pracy (réwniez w przypadku pracy przy zamknigtych wylotach ttocznych).

Cisnienie wewnatrz pompy nie moze przekroczy¢ 17 bar (w przypadku motopomp M 5/6 — 11 bar)

w kazdych warunkach pracy.

2.2.2.1. Materiaty
Motopompy pozarnicze powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na korozje oraz odpornych na
dziatanie wody o temperaturze do 60 °C.
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2.2.2.2. Wloty ssawne
Wioty ssawne motopomp pozarniczych powinny by¢ wyposazone zgodnie z tablicg nr 2.2.2.2.

Tablica nr 2.2.2.2.

Wielko$¢ pompy Strona ssawna
Sito o wielkosci Nasada Pokrywa nasady
oczek [mm] Wielkosé llo$¢ sztuk Wielkos¢
M 5/6” 1
M 8/8
M 16/8 10 110 110
M 32/8 PN-91/M51038 2 PN-91/M-51024
M 40/8 2™
M 50/8 min. 3™
M 60/8™
M 80/8™ min. 47

7 Dla motopomp M5/6 dopuszcza sie zastosowanie nasady z pokrywg nasady wielko$ci 75.

™ W przypadku motopomp M 60/8 i M 80/8 dopuszcza sie stosowanie nasad ssawnych wielkosci
125 lub 150; ilos¢ nasad powinna zapewnia¢ uzyskanie parametréw okreslonych w tablicy
nr2.2.1.1.

™ llo$¢ nasad ssawnych powinna zapewniaé uzyskanie parametrow okreslonych w tablicy nr2.2.1.1.

Na wlocie ssawnym pompy powinno by¢ zamontowane sito o wielkosci oczek mniejszej niz wielkos¢

wylotu wirnika.

2.2.2.3. Wyloty ttoczne

Wyloty ttoczne muszg by¢ pochylone ku dotowi i powinny by¢ wyposazone w zawory ttoczne
grzybkowe z mozliwoscig zamkniecia przeptywu wody, z nasadami i pokrywami nasad wg tablicy
nr 2.2.2.3. Powierzchnia przelotu zaworu powinna odpowiada¢ powierzchni przelotu nasady, jednak
zawory grzybkowe powinny mie¢ powierzchnie przelotu co najmniej o 10 % wiekszg od powierzchni
przelotu nasady. Uszczelnienia zawordw powinny umozliwia¢ osiggniecie prézni zgodnej z 2.2.3.5.
W przypadku motopomp przewoznych dla wylotéw ttocznych wielkosci DN 100, dopuszcza sie
stosowanie przepustnic zaporowych zamiast zawordw grzybkowych.

Tablica nr 2.2.2.3.

Wielkos¢ pompy Strona ttoczna
Nasada Pokrywa nasady
Wielkosé llos¢ sztuk Wielkos$é
M 5/6” 2
M 8/8
M 16/8 75 75
M 32/8 PN-91/M-51038 4 PN-91/M-51024
M 40/8
M 50/8 4+6
M 60/8™
M 80/8™
7 Dla motopomp M5/6 dopuszcza sie zastosowania dwoch nasad wraz z pokrywami nasady
wielkosci 52.
™ Dla motopomp M60/8 nalezy zastosowaé dodatkowo 2 nasady wraz z pokrywami nasady wielkosci 110.
™ Dla motopomp M80/8 nalezy zastosowaé dodatkowo 4 nasady z pokrywami nasad wielkosci 110.

2.2.2 4. Silnik motopompy

Silnik motopompy powinien miec:

a) moc wiekszg od wymaganej dla nominalnej wydajnosci pompy w warunkach normalnych co
najmniej 0 10 %,

b) samoczynnie dziatajgcy ogranicznik obrotdw uniemozliwiajgcy wzrost liczby obrotéw silnika
powyzej warto$ci maksymalnej dopuszczalnej predkosci obrotowej pompy,

¢) ttumik z wylotem zaopatrzonym w konicéwke umozliwiajgcg dotgczenie weza do odprowadzenia spalin,
d) silnik powinien by¢ wyposazony w rozrusznik elektryczny. W przypadku motopomp przenosnych
silnik powinien byé wyposazony dodatkowo w rozrusznik reczny.

2.2.2.5. Zbiornik paliwa motopompy

Pojemnosc zbiornika paliwa motopompy powinna zapewniaé prace pompy z wydajnoscig nominalng
w ciggu co najmniej 120 minut bez uzupetnienia zapasu paliwa. Dla motopomp M 5/6 oraz M8/8
0 masie catkowitej nieprzekraczajgcej 140 kg, minimalny czas pracy bez uzupetniania zapasu paliwa
powinien wynosi¢ co najmniej 60 minut. Korek zbiornika paliwa powinien mie¢ otwdér do wyréwnania
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ci$nienia oraz zabezpieczenie przed wyciekami. Przelot kurka paliwowego powinien umozliwiaé prace
silnika bez zaktécent przy petnym obcigzeniu. Caty uktad paliwowy powinien by¢ odporny na
korozyjne dziatanie paliwa.

2.2.2.6. Chtodzenie silnika motopompy

W przypadku chtodzenia silnika cieczg, temperatura cieczy chtodzacej silnik, podczas pracy z wydajnoscig
nominalng, przy nominalnej wysokosci podnoszenia, a takze w czasie 5 minut pracy silnika na wolnych
obrotach bez wody w pompie, nie powinna przekracza¢ wartosci okreslonych przez producenta.

2.2.2.7. Odwadnianie

Kadtub, urzgdzenie zasysajgce i przewody wodne pompy powinny mieé¢ mozliwosé catkowitego
odwodnienia za pomocg hie wiecej niz dwéch zawordw. Zawory odwadniajgce powinny by¢ tatwo
dostepne i otwierane bez uzycia narzedzi. Pompa powinna posiada¢ otwor odwadniajgcy ¢ przekroju
odpowiadajgcym otworowi o $rednicy co najmniej 9,5 mm.

Pozostate punkty spustowe, np. oleju, cieczy chtodzacej, powinny byc otwierane tylko za pomocg narzedzi.

2.2.2.8. Przyrzady kontrolne i pomiarowe
Kazda motopompa pozarnicza powinna by¢ wyposazona co najmniej w nastepujgce urzgdzenia
kontrolne i pomiarowe:
- manometr klasy co najmniej 2,5 o zakresie wskazah od 0 do co najmniej 22,5 bar (dla M 5/6
od 0 do co najmniej 16,5 bar) po stronie ttocznej,
- manowakuometr klasy co najmniej 2,5 o zakresie wskazan od —1 do co najmniej 15 bar (dla M
5/6: od — 1 do co najmniej 9 bar) po stronie ssawnej i dziatce 0,1 bar pomiedzy —1i O bar,
- licznik godzin pracy,
- kontrolke sygnalizujgcg 15-procentowg rezerwe paliwa,
- kontrolke tadowania akumulatora,
- kontrolke temperatury cieczy chtodzgcej (dla silnikdw chtodzonych cieczg w obiegu zamknietym),
- kontrolke ci$nienia oleju w silniku (dotyczy silnikdéw czterosuwowych).
Przyrzgdy kontrolne i pomiarowe powinny by¢ czytelne z miejsca obstugi.

2.2.2.9. Urzadzenia sterownicze

Wszystkie urzgdzenia do sterowania pracg pompy pozarniczej, a w szczegolnosci dzwignie: rozruchu,
sprzegta, regulacji predkosci obrotowej, urzgdzenia zasysajgcego, sterowania zawordw ttocznych
oraz

wytacznik zaptonu silnika, muszg by¢ widoczne i dostepne z miejsca obstugi.

Wszystkie urzgdzenia sterownicze i kontrolne powinny by¢ jednoznacznie zidentyfikowane.

2.2.2.10. Instalacja elektryczna

Motopompa powinna by¢ wyposazona w akumulator umozliwiajgcy rozruch elektryczny silnika oraz
w pradnice zapewniajgcg tadowanie akumulatora w czasie pracy motopompy. Dodatkowo instalacja
powinna by¢ wyposazona w ghiazdo do tadowania akumulatora ze Zrédta zewnetrznego.

Motopompa powinna byé wyposazona w elekiryczne odwietlenie przyrzgddéw pomiarowych. Ponadto
motopompy przenosne powinny by¢ wyposazone w odejmowany reflektor nastawny we wszystkich
kierunkach, o mocy zaréwki co najmniej 35 W (nie dotyczy motopompy M 5/6).

2.2.2.11. Uchwyty do przenoszenia

Motopompa przenosna powinna byé wyposazona w sktadane uchwyty do przenoszenia. Roztozone
lub wysunigte uchwyty powinny by¢ dtuzsze od motopompy co najmniej o 250 mm z kazdej strony.
Uchwyty nie powinny uniemozliwia¢ mocowania motopompy w pojezdzie pozarniczym.

22212 Wykonczenie

Zewnetrzne powierzchnie pompy pozarniczej, zbiornikéw paliwa i wody w motopompie powinny byé
pokryte lakierem o barwie czerwieni sygnatowej. Rura wydechowa, ttumik i inne elementy narazone
na wysckie temperatury powinny by¢ pokryte lakierem zaroodpornym o barwie aluminium.

Na specjalne zgdanie zamawiajgcego dopuszcza sie uzycie lakierdw o innej barwie. Odpryski lakieru
sg hiedopuszczalne.

2.2.2.13. Znakowanie
Na motopompie oraz na silniku powinny by¢ umieszczone tabliczki znamionowe.
Na tabliczce znamionowej motopompy powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- oznaczenie wg pkt. 2.2.1.2 bez czesci stownej,
- numer motopompy i rok budowy,
- nominalna predkos$¢ obrotowa,
- masa catkowita motopompy.
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Na tabliczce znamionowej silnika powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- 0znaczenie typu silnika,
- numer silnika i rok budowy,
- moc i obroty nominalne silnika.

2.2.3. PARAMETRY

2.2.3.1. Wymiary
Wymiary gabarytowe motopomp przenosnych i wymiary pt6z podano na rys. 1 w PN-75/M-44090.

2.2.3.2. Masa
Masa motopompy przenosnej z petnym zbiornikiem paliwa i petnym stanem oleju nie powinna
przekracza¢ wartosci podanych w tablicy nr 2.2.3.2. Dla motopomp przewoznych nie okresla sie
maksymalnej masy.
Tablica nr 2.2.3.2.
Typ motopompy M 5/6 M 8/8 M8/8 M 16/8
Maksymalna masa [kg] 120 140 190 200

2.2.3.3. Charakterystyki pomp

Charakterystyki wydajnosci pompy p = f(Q) powinny by¢ ustalone dla petnego zakresu pracy pompy
przy predkosci nominalnej oraz maksymalnej, dla skorygowanej geodezyjnej wysokosci ssania
H'ogeo = 1,5 m oraz H” ., = 7,5 m.

Poszczegoine punkty charakterystyki powinny spetniaé wymagania podane w tablicy 2.2.1.1, przy
temperaturze 20 * 5 °C oraz przy zasilaniu za pomocg odpowiedniej ilosci linii ssawnych
zakoniczonych smokami ssawnymi wg PN-86/M-51152 (w przypadku stosowania linii ssawnych
o wielkosciach innych niz 110, wielko$¢ smoka powinna byé dostosowana do $rednicy wewnetrznej
linii ssawnej). Cisnienie ttoczenia przy zamknigtych zaworach ttocznych powinno wynosi¢ 10 + 17 bar.
W przypadku motopomp M 5/6 ci$nienie ttoczenia przy zamknietych zaworach ttocznych powinno
wynosi¢ 6 + 11 bar.

2.2.3.4. Czas uruchomienia silnika spalinowego
Czas uruchamiania silnika motopompy pozarniczej powinien by¢ zgodny z tablicg nr 2.2.3.4.

Tablica nr 2.2.3.4.

Temperatura silnika Czas uruchomienia silnika — nie wiecej niz [s]
Rozruch za pomocg
rozrusznika elektrycznego rozrusznika recznego’
do 40 °C 10 20
(silnik zimny)
powyzej 40 °C 5 10
{(silnik ciepty lub gorgcy)

" Nie dotyczy motopomp przewoznych.

2.2.3.5. Ssanie na sucho

W czasie pracy pompy bez wody, przy zamknietych nasadach ssawnych i zamknietych zaworach
ttocznych, urzadzenie zasysajgce pompy powinno umozliwié osiggniecie podcisnienia 0,8 bar w ciggu
30 s przy predkosci zasysania. Spadek podcisnienia w ciggu 1 min nie powinien przekroczy¢ 0,1 bar.
Ponadto urzadzenie zasysajgce powinno wytrzymacé bez uszkodzenn 4 min pracy ciggtej przy
predkosci zasysania dla pompy pracujgcej bez wody.

Jezeli urzadzenie zasysajgce jest automatycznie zatgczane i wytgczane w zaleznosci od cisnienia po
stronie ttocznej, to cisnienie, przy ktérym nastepuje wytgczenie urzgdzenia nie powinno przekraczacd
2,5 bar.

2.2.3.6. Czas zassania
Motopompa powinna by¢ wyposazona w urzadzenie zasysajgce, ktére umozliwi zassanie wody przy
predkosci zasysania, w czasie okreslonym ponizej.
Dla motopomp przenosnych suma czaséw potrzebnych do zassania wody, napetnienia pompy oraz
weza ttocznego wielkosci 75 o dtugosci 5 m - powinna wynosi¢ odpowiednio:

-dlaH e, =1,5m-t<30s,

-dlaH", =7,5m-1t<60s.
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Dla motopomp przewoznych suma czaséw potrzebnych do zassania wody, napetnienia pompy oraz
weza ttocznego wielkosci 75 o dtugosci 5 m - powinna wynosi¢ odpowiednio:
-dlaH e, =1,5m—-t<45s,
-dlaH, =7,5m-1t<90s.
Dla motopompy przewoznej M 80/8 suma czasow potrzebnych do zassania wody, napetnienia pompy
oraz weza ttocznego wielkosci 75 o dtugosci 5 m - powinna wynosi¢ odpowiednio:
-dlaHg.,=15m-t<60s,
-dlaH ., =75m-t<120s.

2.2.3.7. Niezawodnos$¢ pracy motopompy

Motopompa pozarnicza po dotarciu powinna by¢ zdolna do szesciogodzinnej pracy ciggtej,
z zachowaniem nominalnej wydajnosci i nominalnego cisnienia ttoczenia przy skorygowanej
nominalnej geodezyjnej wysokosci ssania. Po probie wspoétpracujgce powierzchnie elementéw
motopompy hie powinny wykazywac¢ $ladéw zatarcia, peknieé, rys i wgnieceh. Podczas
przeprowadzania préby niedopuszczalne sg stuki w pompie.

2.2.3.8. Szczelnosé pompy

Wszystkie czesci i zespoty motopompy pozarniczej, przez kitére przeptywa woda, powinny zachowad
szczelhose przy nadcisnieniu wynoszacemu 10 bar dla strony ssawnej w ciggu 5 minut i 22,5 bar dla
strony ttocznej w ciggu 1 minuty. W przypadku motopompy M 5/6 cisnienie prébne dla strony ssawnej
wynosi 6 bar, a dla strony ttocznej 16,5 bar.

2.2.3.9. Temperatura tozysk
Temperatura fozysk pompy oraz oleju lub smaru w tozyskach nie powinna przekracza¢ wartosci
okreslonej przez producenta, bez wzgledu na wysoko$é temperatury otoczenia.

2.2.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-75/M-44090 Pompy pozarnicze. Wymagania i badania.
- PN-91/M-51024 Sprzet pozarniczy. Pokrywy nasad.

- PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

- PN-86/M-51152 Sprzet pozarniczy. Smoki ssawne.

2.3. MOTOPOMPY PLYWAJACE

2.3.1. PODZIAL | OZNACZENIA

2.3.1.1. Podziat

W zaleznosci od nominalnej wydajnosci i hominalnej wysokosci podnoszenia rozréznia sie wielkosci

motopomp ptywajgcych wg tablicy nr 2.3.1.1.

Tablica nr 2.3.1.1.

Lp. |Wielkos$é Wielko$¢ pompy
charakterystyczna | M2/2 | M4/2 M6/2 | M8/2 | M10/2 | M12/2 | M 31 M 6/1

1 Nominalna 200 400 600 800 1000 1200 300 600
wydajnosé [dm®*min]

2 Nominalne cisnienie 2 1
ttoczenia [bar]

2.3.1.2. Przyktad oznaczenia:
- motopompy ptywajgce] (M) o wydajnosci nominalne] 800 dm®min przy nominalnym cisnieniu
ttoczenia p = 2 bar:

MOTOPOMPA PLYWAJACA M — 8/2

2.3.2. WYKONANIE

2.3.2.1. Materiaty
Motopompa powinna by¢ wykonana z materiatéw odpornych na korozje.

2.3.2.2, Ptywak

Ptywak motopompy powinien by¢é wykonany z tworzywa sztucznego. Konstrukcja ptywaka powinna
zapewnié dobrg ptywalnosé w przypadku uszkodzenia mechanicznego powtoki zewnetrznej ptywaka
(np. przez wypetnienie ptywaka pianka poliuretanowa).
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2.3.2.3. Wlot ssawny
Wiot ssawny pompy powinien by¢ wyposazony w sito o wielkosci oczek 10 mm.

2.3.2.4. Wylot ttoczny

Wylot ttoczny pompy powinien by¢ wyposazony w jedng nasade wielkosci 75 T wg PN-91/M-51038.
W przypadku motopomp wielkosci M 2/2 i M 3/1, nalezy zastosowa¢ nasade wielkosci 52
wg PN-81/M-51038. Nalezy zapewnié dostep do nasady w celu potaczenia jej z wezem ttocznym za
pomocy klucza do tgcznikow.

2.3.2.5. Silnik motopompy
Silnik motopompy powinien miec:
- moc wigkszg od wymaganej dla nominalnej wydajnosci pompy w warunkach normalnych co
najmniej o 10 %,
- samoczynnie dziatajgcy ogranicznik obrotéw uniemozliwiajgcy wzrost liczby obrotéw silnika
powyzej warto$ci maksymalnej dopuszczalnej predkosci obrotowe] pompy,
- tatwy dostep do przerywaczy, aparatu zaptonowego, swiec zaptonowych, pompy paliwowej, filtru
powietrza itp.,
- kapturki ochronne na koricach przewodéw zaptonowych,
- instalacje elektryczng w wykonaniu odpornym na dziatanie wody.

2.3.2.6. Zbiornik paliwa motopompy
Pojemnos¢ zbiornika motopompy powinna zapewniac prace pompy z wydajnoscig nominalng w ciggu
co najmniej 60 minut bez uzupetnienia zapasu paliwa. Korek zbiornika paliwa powinien miec¢ otwér do
wyrownania cisnienia oraz zabezpieczenie przed wyciekami. Przelot kurka paliwowego powinien
umozliwia¢ prace silnika bez zaktécen przy petnym obcigzeniu. Caty uktad paliwowy powinien byé
odporny na korozyjne dziatanie paliwa.

2.3.2.7. Urzadzenia sterownicze

Wszystkie urzadzenia do sterowania pracg motopompy ptywajgcej, a w szczegdlnosci dZwignie:
,88ania”, regulacji predkosci obrotowej oraz przyciski wytgcznika zaptonu silnika, muszg by¢ tatwo
dostepne i oznakowane.

2.3.2.8. Uchwyty do przenoszenia
Motopompa ptywajaca powinna by¢ wyposazona w uchwyty do przenoszenia. Uchwyty nie powinny
utrudniaé mocowania motopompy w pojezdzie pozarniczym.

2.3.2.9. Wykonczenie

Zewnetrzne powierzchnie pompy pozarniczej, zbiornika paliwa w motopompie powinny byé
zabezpieczone przed korozjg (nie dotyczy elementéw wykonanych z tworzywa sztucznego). Ptywak
motopompy powinien mieé barwe czerwong. Rura wydechowa, ttumik i inne elementy narazone na
dziatanie wysokiej temperatury powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg (np. przez pokrycie
lakierem zaroodpornym).

Odpryski lakieru sg niedopuszczalne.

2.3.2.10. Znakowanie
Na motopompie oraz na silniku powinny by¢ umieszczone tabliczki znamionowe.
Na tabliczce znamionowej motopompy powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- oznaczenie wg 2.3.1.2 bez czesci stownej,
- numer motopompy i rok budowy,
- masa catkowita motopompy.
Na tabliczce znamionowej silnika powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- oznaczenie typu silnika,
- numer silnika i rok budowy,
- moc i obroty nominalne silnika.

2.3.3. PARAMETRY

2.3.3.1. Wymiary

Wymiary gabarytowe motopomp ptywajgcych nie powinny przekraczac:
- dtugosé — 900 mm,
- szerokos$é — 750 mm,
- wysokos¢ — 500 mm.
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2.3.3.2. Masa

Masa motopompy ptywajacej z petnym zbiornikiem paliwa i petnym stanem oleju nie powinna przekraczac:
- 30 kg dla motopomp ptywajgcych M 2/2, M 4/2 oraz M 3/1,
- 60 kg dla pozostatych motopomp ptywajgcych.

2.3.3.3. Charakterystyki pomp

Charakterystyka wydajnosci pompy p = f(Q) powinna by¢ ustalona dla petnego zakresu pracy pompy.
Punkty nominalne charakterystyki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy nr 2.3.1.1, przy
temperaturze 20 £ 5° C.

2.3.3.4. Czas uruchomienia silnika
Czas uruchomienia silnika spalinowego motopompy ptywajgcej powinien byé zgodny z tablicg 2.3.3.4.

Tablica nr 2.3.3.4.

Temperatura silnika Czas uruchomienia silnika max [s]
do 40 °C (silnik zimny) 10
powyzej 40 °C (silnik ciepty lub goracy) 5

2.3.3.5. Niezawodnos¢ pracy motopompy

Motopompa powinna by¢ zdolna do szesciogodzinnej pracy ciggtej, z zachowaniem nominalnej
wydajnosci i nominalnego cisnienia ttoczenia.

Podczas przeprowadzania proby niedopuszczalne sg stuki w pompie.

Ponadto konstrukcja motopompy powinna zapewnia¢ bezpieczng prace pompy bez wody (,nha sucho”)
w czasie co najmniej 5 minut. Po prébach wspdtpracujgce powierzchnie elementéw pompy nie
powinny wykazywad $ladow zatarcia, peknigd, rys i wgniecen.

2.3.3.6. Minimalna gtebokos$¢ ssania
Minimalna gtebokos$é zbiornika (mierzona od lustra wody do ptaskiego i poziomego dna zbiornika),
przy ktérej motopompa osigga nominalne parametry pracy, nie powinna by¢ wieksza niz 50 mm.

2.3.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

2.4. POMPY Z NAPEDEM TURBINOWYM
2.4.1. OZNACZENIE

- pompy z napedem turbinowym (turbinowe) o wydajnosci nominalnej 800 dm®*min przy nominalnym
cisnieniu ttoczenia p = 1 bar i cisnieniu wody na wlocie turbiny 8 bar:
POMPA TURBINOWA TP 8/1/8

2.4.2. WYKONANIE

2.4.2.1. Materiaty
Pompa turbinowa powinna by¢ wykonana z materiatéw odpornych na korozje.

2.4.2.2. Pompa

Wlot ssawny pompy powinien byé wyposazony w sito o wielkosci oczek 8 + 10 mm. Srednica wlotu
ssawnego hie powinna przekracza¢ 250 mm.

Wylot ttoczny pompy powinien byé wyposazony w jedng nasade wielkosci 75 T wg PN-91/M-51038.
Nalezy zapewni¢ dostep do nasady w celu potgczenia jej z wezem ttocznym za pomoca klucza do
tacznikow. Na kréccu wylotowym powinien by¢ trwale oznaczony kierunek przeptywu wody.

2.4.2.3. Turbina
Krééce: wlotowy i wylotowy wody zasilajgcej turbing powinny by¢ wyposazone w nasady wielkosci 75 T
wg PN-91/M-51038. Na kréc¢cach powinny by¢ trwale oznaczone kierunki przeptywu wody.

2.4.2.4. Uchwyty

Pompa turbinowa powinna by¢é wyposazona w dwa uchwyty typu ,oczko” o $rednicy wewnetrznej
umozliwiajgcej zapiecie karabinczyka linki do linii ssawnej. Zaczepy powinny byé umieszczone
w gérnej czesci pompy turbinowej. Kazdy uchwyt powinien wytrzymaé bez uszkodzen obcigzenie
400 kg.
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2.4.2 5. Wykonczenie

Krociec wlotowy i wylotowy turbiny powinien by¢ pokryty lakierem o barwie niebieskiej (RAL 5002).
Kréciec wylotowy pompy powinien by¢ pokryty lakierem o barwie czerwonej (RAL 3000). Korpus
pompy i turbiny powinien by¢ barwy aluminium.

Odpryski lakieru sg niedopuszczalne.

2.4.2.6. Znakowanie
Na tabliczce znamionowej pompy turbinowej powinny by¢é umieszczone co najmniej nastepujgce
dane:

- znak fabryczny lub nazwa producenta,

- oznaczenie wg 2.4.1 bez czesci stownej,

- rok produkgiji,

- masa catkowita pompy turbinowej.

2.4.3. PARAMETRY

2.4.3.1. Wymiary

Wymiary gabarytowe pompy turbinowej nie powinny przekraczac:
- dtugos$é — 400 mm,
- szeroko$é — 400 mm,
- wysokos¢ — 400 mm.

2.4.3.2. Masa
Masa pompy turbinowej nie powinna przekraczac 15 kg.

2.4.3.3. Charakterystyki pomp

Charakterystyka wydajnosci pompy p = f(Q) powinna by¢ ustalona dla petnego zakresu pracy pompy.
Punkty nominalne charakterystyki powinny spetniaé wymagania podane w tablicy nr 2.4.3.3, przy
temperaturze 20 £ 5 °C.

Tablica nr 2.4.3.3.

Turbina Pompa
Cisnienie Natezenie Wydajnos¢ pompy przy ci$nieniu ttoczenia
wody na | przeptywu 0,6 bar 08bar | 1.0'bar | 12bar 1,5 bar
wlocie wody przez [dm3/min]
turbiny [bar] turbine
[dm*/min]
6 850 1000 800 700 600 400
8" 950" 1100 1000 800" 700 600
10 1100 1200 1100 1000 900 800
) Parametry nominalne.

2.4.3.4. Niezawodnos¢ pracy motopompy

Pompa turbinowa powinna by¢ zdolna do szesciogodzinnej pracy ciggtej, z zachowaniem nominalnej
wydajnosci i nominalnego ci$nienia ttoczenia.

Podczas przeprowadzania préby niedopuszczalne sg stuki w pompie.

Ponadto konstrukcja pompy powinna zapewniaé bezpieczng prace pompy bez wody (,na sucho”)
w czasie co najmniej 30 minut (przy cisnieniu wody na wlocie turbiny 8 bar). Po prébach
wspétpracujgce powierzchnie elementéw pompy nie powinny wykazywac $ladéw zatarcia, peknied,
rys i wgniecen.

2.4.3.5. Minimalna gtebokos$¢ ssania

Minimalna gtebokos$é zbiornika (mierzona od lustra wody do ptaskiego i poziomego dna zbiornika),
przy ktérej pompa turbinowa zasysa wodeg, powinna by¢ nie wigksza niz 25 mm.

Minimalna gtebokos$é zbiornika (mierzona od lustra wody do ptaskiego i poziomego dna zbiornika),
przy ktdrej pompa turbinowa osigga 75% wydajnosci nominalnej, nie powinna by¢ wieksza niz
100 mm.

2.4.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.
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2.5. POMPY STRUMIENIOWE
2.5.1. OZNACZENIE

- pompy strumieniowej o wydajnosci nominalnej (ilo$¢ wody wysysanej w czasie 1 minuty) 400 dm¥min
przy nominalnym cisnieniu po stronie wylotowej p = 0,4 bar i ci$nieniu wody na wlocie pompy 8 bar:

POMPA STRUMIENIOWA SP 4/0,4/8
2.5.2. WYKONANIE

2.5.2.1. Materiaty
Pompa strumieniowa powinna by¢ wykonana z materiatow odpornych na korozje.

2.5.2.2. Pompa

Krociec wlotowy pompy powinien by¢ wyposazony w nasade wielkosci 52 lub 75 T wg PN-91/M-51038.
Kréciec wylotowy pompy powinien by¢ wyposazony w nasade wielkosci 75 T wg PN-31/M-51038. Nalezy
zapewnic dostep do nasad w celu potgczenia ich z wezami tftocznymi za pomoca klucza do tgcznikow. Na
kroccach powinny by¢ trwale oznaczone kierunki przeptywu wody.

Najmniejsza powierzchnia niezbedna do ustawienia pompy nie powinna by¢é wieksza niz
300 x 250 mm.

2.5.2.3. Znakowanie
Na tabliczce znamionowej pompy strumieniowej powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- oznaczenie wg 2.5.1 bez czesci stownej,
- rok produkgcji,
- masa catkowita pompy.

2.5.3. PARAMETRY

2.5.3.1. Wymiary

Wymiary gabarytowe pompy strumieniowej nie powinny przekraczac:
- dtugosé — 400 mm,
- szerokos$¢ — 300 mm,
- wysokos¢ — 500 mm.

2532 Masa
Masa pompy strumieniowej nie powinna przekraczaé¢ 10 kg.

2.5.3.3. llo$¢ wysysanej wody
llo$¢ wody wysysanej przez pompe strumieniowg, ustawiong na ptaskim (poziomym) dnie zbiornika wody,
powinna by¢ zgodna z tablicg nr 2.5.3.3. llo$¢ wody zasysanej przez pompe wyznaczy¢ wg wzoru:

Q= wa - Qwev
gdzie:
Q,, — natezenie przeptywu wody mierzone na wylocie pompy,
Q... — natezenie przeptywu wody mierzone na wlocie pompy.
Tablica nr 2.5.3.3.
Parametry wody Minimalna wymagana ilos¢ wody wysysanej w czasie 1 minuty Q przy
zasilajgcej pompe cisnieniu na wylocie pompy
strumieniowg
Cisnienie Natezenie
wody na | przeptywu 02bar | 04bar | 06°bar | 08bar | 1,0bar
wlocie wody
pompy [bar] | mierzone po [dm®/min]
stronie
wlotowe] Q.
nie wiecej
niz [dm*/min]
4 240 400 300 200 - -
5 260 400 350 280 150 -
6 280 400 400 350 250 150
7 300 400 400 400 300 250
8" 3207 400 400 400" 350 300
10 350 400 400 400 400 400
" Parametry nominalne.
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2.5.3.4. Minimalna gtebokos$¢ ssania
Minimalna gtebokos¢ zbiornika (mierzona od lustra wody do ptaskiego i poziomego dna zbiornika),
przy kidrej pompa strumieniowa wysysa wode, nie powinna by¢ wieksza niz 25 mm.

2.5.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
PN-81/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

2.6. WYSOKOCISNIENIOWE AGREGATY WODNO-PIANOWE
2.6.1. PODZIAL | OZNACZENIA

2.6.1.1. Podziat
W zaleznosci od nominalne] wydajnosci {mierzonej na pradownicy) rozréznia sie dwie grupy
agregatéw wysokocisnieniowych:
- o wydajnosci Q > 75 dm®min,
- 0 wydajnosci 15 < Q < 75 dm®/min.
Agregaty o wydajnosci Q > 75 dm®min dzieli sie wg tablicy nr 2.6.1.1.

Tablica nr2.6.1.1.

Parametr Wielkosé wysokocisnieniowego agregatu wodno-pianowego
AW 75/40 AW 100/40 AW 125/40
Wydajnos¢ mierzona na 75 100 125
pradownicy nie mniej niz
[dm®/min]
Nominalne cisnienie 40
ttoczenia na wylocie
pompy [bar]

Agregaty o wydajnosci ponizej 75 dm®/min przeznaczone sg do stosowania jako dodatkowe
urzadzenia gasnicze w pojazdach ratowniczo-gasniczych. Dzielg sie na dwie grupy w zaleznosci od
wydajnosci (mierzonej na prgdownicy) i ci$nienia ttoczenia na wylocie pompy:
- agregaty wysokocisnieniowe o wydajnosci 40 < Q < 75 dm®¥min i ci$nieniu ttoczenia na wylocie
pompy p = 40 bar,
- agregaty wysokocisnieniowe o wydajnosci 15 < Q < 40 dm*min i ciénieniu ttoczenia na wylocie
pompy 40 < p < 250 bar.

2.6.1.2. Oznaczenia
Przyktad oznaczenia:
- wysokocisnieniowy agregat wodno-pianowy o wydajnosci (mierzonej na prgdownicy) 100 dm®*min
przy cisnieniu ttoczenia na wylocie pompy p = 40 bar:
WYSOKOCISNIENIOWY AGREGAT WODNO-PIANOWY AW 100/40
- wysokocignieniowy agregat wodno-pianowy o wydajnosci (mierzonej na pragdownicy) 25 dm*min
przy cidnieniu ttoczenia na wylocie pompy p = 100 bar:
WYSOKOCISNIENIOWY AGREGAT WODNO-PIANOWY AW 25/100

2.6.2. WYKONANIE

2.6.2.1. Materiaty

Materiaty zastosowane do konstrukcji pompy i uktadu wodno-pianowego powinny by¢ odporne na
korozyjne dziatanie wody. Elementy agregatu stykajgce sie ze $rodkiem pianotwérczym Iub jego
wodnym roztworem powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na korozyjne dziatanie srodkéw
pianotwdrczych.

2.6.2.2. Konstrukcja

Konstrukcja agregatu powinna umozliwia¢ jego montaz w samochodzie pozarniczym oraz jego
zasilanie ze zbiornika wody i (jesli wystepuje) zbiornika $rodka pianotwérczego pojazdu.

Agregaty o wydajnosci 15 < Q < 75 dm*min mogg byé wykonane jako przenosne lub do montazu
w samochodach.

2.6.2.3. Pompa wysokocisnieniowa

Pompa powinna by¢ zabezpieczona przed uszkodzeniem przy pracy z zanieczyszczong wodg. Na
wlocie pompy wysokocisnieniowej powinno by¢ zamontowane urzgdzenie zabezpieczajgce pompe
przed przedostawaniem sie zanieczyszczeh ze zbiornika wody samochodu. Urzadzenie
zabezpieczajgce powinno by¢ zgodne z wymaganiami producenta pompy.
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Pompa powinna by¢ wyposazona w urzgdzenie zabezpieczajgce przed nadmiernym wzrostem ci$nienia
po stronie ttocznej, powyzej wartosci dopuszczalnej, np. w wyniku zamkniecia zaworu prgdownicy.

Pompa powinna by¢ zabezpieczona przed wzrostem temperatury wody powyzej 60 °C w przypadku
pracy przy zamknietym zaworze prgdownicy.

2.6.2.4. Naped pompy wysokocisnieniowej
Wysokocisnieniowa pompa agregatu moze by¢ napedzana przez silnik pojazdu, w ktérym agregat
zostat zamontowany lub z wtasnego silnika spalinowego.
Agregaty o wydajnosci 15 < Q < 75 dm*min powinny by¢ wyposazone we wtasny silnik spalinowy.
W przypadku gdy agregat wyposazony jest we witasny silnik napedowy, powinien on spetniaé
ponizsze wymagania.
Silnik agregatu powinien mie¢:
- moc wiekszg od wymagane] dla nominalnej wydajnosci pompy w warunkach normalnych co
najmniej o 10 %,
- samoczynnie dziatajgcy ogranicznik obrotdw uniemozliwiajgcy wzrost liczby obrotéw silnika
powyzej wartosci 1,2 liczby obrotéw odpowiadajgcych nominalnej wydajnosci pompy,
- ttumik z wylotem zaopatrzonym w koncéwke umozliwiajgca dotgczenie weza do odprowadzenia spalin,
- silnik powinien by¢ wyposazony w rozrusznik elektryczny oraz rozrusznik reczny (dla agregatéw
o wydajnosci 15 < Q < 75 dm®*min dopuszcza sie stosowanie tylko rozrusznika rgcznego).
Pojemnosé zbiornika paliwa powinna zapewnia¢ prace agregatu z wydajnoscig nominalng w ciggu co
najmniej 30 minut, bez uzupetnienia zapasu paliwa. Korek zbiornika paliwa powinien mie¢ otwér do
wyrdwnania cisnienia oraz zabezpieczenie przed wyciekami. Przelot kurka paliwowego powinien
umozliwia¢ prace silnika bez zaktdcen przy petnym obcigzeniu. Caty uktad paliwowy powinien byé
odporny na korozyjne dziatanie paliwa.

2.6.2.5. Odwadnianie
Pompa oraz uktad wodno-pianowy agregatu powinny mie¢ mozliwos¢ catkowitego odwodnienia za
pomocg hie wiecej niz dwéch zawordw. Zawory odwadniajgce powinny byé tatwo dostepne.

2.6.2.6. Przyrzady kontrolne i pomiarowe
Kazdy agregat wodno-pianowy powinien by¢ wyposazony co hajmniej w:
- manometr klasy co najmniej 2,5 o zakresie wskazan 0 + 150 % cisnienia nominalnego pompy,
- licznik godzin pracy.
Dla agregatdéw z witasnym silnikiem napedowym (z wytgczeniem agregatdw o© wydajnosci
15 < Q < 75 dm*min) dodatkowo wymagane s3:
- kontrolka sygnalizujgca 15-procentowg rezerwe paliwa,
- kontrolka tadowania akumulatora,
- kontrolka cisnienia oleju w silniku (dotyczy silnikdw czterosuwowych).
Przyrzady kontrolne i pomiarowe powinny by¢ czytelne z miejsca obstugi.

2.6.2.7. Urzadzenia sterownicze

Wszystkie urzgdzenia do sterowania pracg agregatu, a w szczegdlnosci: sterowania dozownika
srodka pianotwdrczego, sterowania zawordw ttocznych oraz (jesli agregat wyposazony jest w silnik
napedowy) sterowania pracg silnika, rozruchu i wytgcznika zaptonu silnika, muszg byc¢ widoczne
i dostepne z miejsca obstugi.

2.6.2.8. Instalacja elektryczna

Agregat powinien by¢ wyposazony w elektryczne odwietlenie przyrzaddéw pomiarowych.

Dla agregatéw z wtasnym silnikiem napedowym (z wytgczeniem agregatéw o wydajnosci
15 < Q < 75 dm®min), dodatkowo wymagane jest wyposazenie w akumulator umozliwiajgcy rozruch
elektryczny silnika oraz w pradnice zapewniajgcg tadowanie akumulatora w czasie pracy pompy.
Dodatkowo instalacja powinna by¢é wyposazona w gniazdo do tadowania akumulatora ze Zrédta
zewnetrznego.

2.6.2.9. Urzadzenie dozujace $rodek pianotwérczy

Agregat powinien by¢ wyposazony w urzgdzenie umozliwiajgce pobieranie srodka pianotwdérczego ze
zbiornika samochodu oraz ze zbiornika zewnetrznego (zasysanie $rodka z gtebokosci 1 m)
i wytworzenie roztworu wodnego $rodka pianotwdrczego o stezeniach 3 £ 0,5 % i 6 £ 0,5 % (dla
agregatow o wydajnosci 15 < Q < 40 dm®*min dopuszcza sie stezenia 1 + 0,5 % i 3 + 0,5 %).
Konstrukcja urzgdzenia (wskaznik i skala) powinna umozliwiac¢ precyzyjne ustawienie zgdanej pozycji
stezenia i powtarzalnos$¢ tych ustawien. Ponadto konstrukcja urzgdzenia powinna uniemozliwiac
przedostawanie sie wody do zbiornika srodka pianotwdrczego przy zamknigtej pradownicy.
Urzgdzenie dozujgce powininno by¢ tak dobrane, aby umozliwiaé uzyskiwanie wymaganych stezen
dla rzeczywistej wydajnosci agregatu (mierzonej na prgdownicy).
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2.6.2.10. Linia szybkiego natarcia

Agregat powinien by¢ wyposazony w zwijadto z linig szybkiego natarcia. Linia szybkiego natarcia
powinna umozliwia¢ podawanie wody lub piany ciezkiej z prgdownicy bez wzgledu na stopien
rozwiniecia linii (wgz o statym przekroju — pdtsztywny). Wgz powinien nawija¢ sie na beben zwijadta
bez zataman | zagniecen. Zwijadto powinno posiada¢ regulowany hamulec bebna i korbe
umozliwiajgcg zwijanie weza (dopuszcza sie inne dodatkowe rozwigzania napedu bebna). Powinna
by¢ zapewniona mozliwos$¢ rozwijania i zwijania weza recznie. Waz linii szybkiego natarcia powinien
mie¢ dtugosé co najmniej 60 m.

Waz powinien byé zakohczony wysokocisnieniowg pradownicg wodno-pianowg umozliwiajgca
podawanie wodnych strumieni zwartych i rozproszonych oraz strumienia piany ciezkiej. Wydajnosé
pragdownicy wysckocisnieniowej powinna byé zgodna z tablicg nr 2.6.1.1.

2.6.2.11. Znakowanie
Na agregacie powinna by¢ umieszczona tabliczka znamionowa.
Na tabliczce znamiconowej powinny byé umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- oznaczenie wg pkt. 2.6.1.2 bez czesci stowne],
- numer i rok budowy,
- masa catkowita agregatu.
Dla agregatéw z witasnym silnikiem napedowym dodatkowo wymagana jest tabliczka znamionowa
silnika zawierajgca co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwe producenta,
- oznaczenie typu silnika,
- numer silnika i rok budowy,
- moc i obroty nominalne silnika.

2.6.3. PARAMETRY

2.6.3.1. Wydajnos¢ i cisnienie pracy

Wydajnosé agregatu {mierzona na pragdownicy w czasie podawania zwartego strumienia wody) przy
cidnieniu nominalnym (mierzonym na wylocie pompy) powinna wynosi¢ nie mniej niz podano
w pkt. 2.6.1.1. Maksymalna wydajno$¢ prgdownicy nie powinna przekracza¢ 150 dm®min.
Maksymalne cishienie na wylocie pompy (nawet przy zamknietej prgdownicy) nie moze przekroczyé
60 bar.

Dla agregatéw o cidnieniach nominalnych 40 < p < 250 bar maksymalne cisnienie (przy zamknietej
pragdownicy) nie powinno przekroczy¢ wartosci okreslonych przez producenta. Wydajnos¢ prgdownicy
dla strumienia rozproszonego nie powinna sie réznié¢ od wydajnosci dla strumienia zwartego wiecej niz
+25%.

2.6.3.2. Czas uruchomienia silnika spalinowego (dotyczy agregatéw z wtasnym silnikiem)
Czas uruchamiania silnika powinien byé zgodny z tablicg nr 2.6.3.2.

Tablicanr 2.6.3.2

Temperatura silnika Czas uruchomienia silnika — nie wigcej niz [s]
Rozruch za pomocg
rozrusznika elektrycznego rozrusznika recznego
do 40 °C 10 20
(silnik zimny)
powyzej 40 °C 5 10
(silnik ciepty lub goracy)

2.6.3.3. Niezawodnos¢ pracy agregatu

Agregat powinien by¢ zdolnhy do czterogodzinnej pracy ciagtej, z zachowaniem nominalnej wydajnosci
i nominalnego cisnienia ttoczenia. Po prébie wspétpracujgce powierzchnie elementéw pompy nie
powinny wykazywac¢ sladdéw zatarcia, peknieé¢, rys i wgniecen. Podczas przeprowadzania proby
niedopuszczalne sg stuki w pompie.

2.6.3.4. Szczelnos$¢ i wytrzymatos¢é na cisnienie prébne
Wszystkie czesci i zespoty pompy oraz uktadu wodno-pianowego po stronie ttocznej poddane w ciggu
3 minut maksymalnemu cidnieniu (przy zamknigtej pradownicy) powinny zachowaé szczelnosd.
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2.6.3.5. Maksymalny zasieg strumienia gasniczego

Maksymalny zasieg rzutu strumienia zwartego wody powinien byé nie mniejszy niz 18 m, przy kagcie
pochylenia prgdownicy 32° wzgledem poziomu i predkosci wiatru nie wiekszej niz 1 m/s i ustawieniu
wylotu pradownicy na wysokosci 1 m nad poziomem gruntu.

Maksymalny zasieg rzutu strumienia piany powinien byé nie mniejszy niz 8 m, przy kacie pochylenia
prgdownicy 32° wzgledem poziomu i predkoéci wiatru nie wigkszej niz 1 m/s, i ustawieniu wylotu
prgdownicy na wysokoéci 1 m nad poziomem gruntu.

2.6.3.6. Parametry piany

Parametry piany wytwarzanej przez agregat powinny wynosic:
- liczba spienienia L, > 6,
- trwato$c¢ piany (warto$¢ potéwkowa) t, 5 = 7 minut.

2.6.3.7. Straty cisnienia

Straty cisnienia w linii szybkiego natarcia dla nominalnej wydajnosci i cisnienia wg pkt. 2.6.1.1
(mierzone pomiedzy wylotem pompy i pradownicg) nie powinny przekraczaé 50 % ci$nienia
nominalnego dla linii zwinietej i rozwinietej.

Dla agregatéw o cisnieniach nominalnych 40 < p < 250 bar strata ci$nienia nie moze przekroczyé
80 %.

2.6.3.8. Skutecznos¢ gasnicza

Agregat powinien ugasi¢ pozary testowe nie mniejsze niz 13A i 55B, opisane ponize;.

Test gasniczy 13A skiada sie z beleczek drewnianych utozonych w stos na stojaku metalowym
(wysokos$é stojaka 250 mm, szerokos$é 900 mm, dtugosé 1300 mm).

Stojak metalowy wykonany jest z kgtownika stalowego 50 mm x 50 mm. Beleczki wykonane z drewna
sosnowego (Pinus silvestris) o zawartosci wilgoci od 10 do 15 % majg przekrdj kwadratowy o boku

39 * 2 mm. Beleczki nalezy utozyé krzyzowo w 14 warstwach na stojaku metalowym. Pierwsza
warstwa (i kazda nastepna o numerze nieparzystym) ztozona symetrycznie na srodku stojaka sktada
sie z beleczek o dtugosci 1300 mm. W kazdej warstwie zachowaé odlegto$¢ 60 mm miedzy
beleczkami. Beleczki utozone w kazdej warstwie parzystej powinny mie¢ dtugosé 50 cm. Pod stosem
(wzdtuz) ustawi¢ wanne z blachy stalowej o gtebokosci 100 mm, szerckosci 600 mm i dtugosci 1400 mm.
Do tacy pod stosem, na warstwe wody nalezy wlaé 4,2 dm?® heptanu technicznego. Zapalié heptan. Po
2 min palenia usung¢ tace spod stosu. Nastepnie pozwolié, aby stos palit sie swobodnie przez 6 min.
Po catkowitym czasie rozpalania stosu wynoszgcym 8 minut mozna przystgpi¢ do gaszenia pozaru
testowego.
Test gasniczy 55B powinien byé wykonany z uzyciem cylindrycznej wanny stalowe] o $rednicy
1480 * 15 mm i gtebokosci 150 mm, wykonanej z blachy o grubosci 2,5 mm. Wysoko$é mierzona od
podstawy tacy do jej obrzeza nie powinna by¢ wieksza niz 350 mm. Konstrukcja tacy powinna by¢
taka, aby powietrze nie mogto przeptywac pod dnem tacy, lub nalezy usypaé piasek wokét tacy, lecz
nie wyzej niz poziom podstawy tacy.
Do wanny nalezy nalaé 18 dm?® wody (warstwa ok. 10 mm) oraz 37 dm?® n-heptanu technicznego.
Czas rozpalania paliwa w tacy — 60 s. Po tym czasie, w ciggu 10 s nalezy przystgpi¢ do gaszenia
pozaru testowego.
Ocena wynikéw badania — Skutecznoédé gasniczg uznaje sie za pozytywng w przypadku ugaszenia
2 testéw z 3 (w przypadku pierwszych dwdch testéw pozytywnych lub negatywnych trzeciego testu sie
nie wykonuje).
Zuzycie $rodka gasniczego do ugaszenia pozaru testowego nie powinno przekraczaé cdpowiednio:

- dla testu 13A — 60 dm?® wody lub 30 dm® wodnego roztworu $rodka pianotworczego,

- dla testu 55B — 30 dm® wodnego roztworu $rodka pianotwoérczego.

2.7. MOTOPOMPY DO WODY ZANIECZYSZCZONEJ
2.7.1. PODZIAL | OZNACZENIA

2.7.1.1. Podziat
W zaleznosci od wykonania rozrdznia sie rodzaje motopomp:
- przenosne,
- przewozne.
W zaleznosci od nominalnej wydajnosci i nominalnego cisnienia ttoczenia przy nominalnej
geodezyjnej wysokosci ssania 1,5 m, rozréznia sie wielko$ci motopomp wg tablicy nr 2.7.1.1.
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Tablicanr2.7.1.1.

Lp. |Wielko$é¢ charakterystyczna Rodzaj motopompy
przenosna przewozna
1 Nominalna wydajno$¢ [dm®/min] 400 < Q < 3000 Q > 3000
2 Nominalhe cidnienie ttoczenia, nie 1 2
mniej niz [bar]
3 Maksymalne cisnienie ttoczenia 2 4
przy zamknietym wylocie ttocznym,
nie mniej niz [bar]

2.7.1.2. Oznaczenie
Przyktad oznaczenia:
1) motopompy przenosnej o wydajnosci nominalnej 500 dm®/min przy nominalnym cisnieniu ttoczenia
p, = 1 bar:
MOTOPOMPA DO WODY ZANIECZYSZCZONEJ P — 5/1

2) motopompy przewoznej o wydajnosci 6000 dm?*/min przy nominalnym cisnieniu ttoczenia p, = 2 bar:
MOTOPOMPA DO WODY ZANIECZYSZCZONEJ P - 60/2

2.7.2. WYKONANIE

2.7.2.1. Materiaty
Elementy pomp stykajace sie z wodg powinny byé wykonane z materiatéw odpornych na korozje.

2.7.2.2. Wloty ssawne

Wioty ssawne motopomp powinny by¢ wyposazone odpowiednic w nasady ssawne 52, 75 lub 110
wg PN-91/M-51038. Motopompy powinny by¢ wyposazone w kosz ssawny o wielkosci oczek
odpowiednich do zanieczyszczen, jakie mogg byé przepompowane wraz z wodg przez motopompe.
Wielkos¢ zanieczyszczen przepompowywanych przez pompe powinna by¢ uzgodniona pomiedzy
zamawiajgcym i producentem. Kosz powinien byé wyposazony w nasade wg PN-91/M-51038 tej
samej wielkosci, co nasada ssawna motopompy, umozliwiajgcg zamontowanie kosza na kohcu linii
ssawnej.

2.7.2.3. Wyloty ttoczne
Wyloty ttoczne powinny byé wyposazone w nasady 52, 75 lub 110 wg PN-91/M-51038 w zalezno$ci
od wydajnosci nominalnej.

2.7.2.4. Silnik motopompy

Silnik motopompy powinien mie¢:

a) samoczynnie dziatajgcy ogranicznik obrotdw uniemozliwiajgcy wzrost liczby obrotéw silnika
powyzej wartosci 1,2 liczby obrotéw odpowiadajgcych nominalnej wydajnosci pompy,

b) silnik motopompy przewoznej powinien by¢ wyposazony w rozrusznik elektryczny. W przypadku
motopomp przenosnych silnik powinien by¢ wyposazony co najmniej w rozrusznik reczny.

2.7.2.5. Zbiornik paliwa motopompy

Pojemnosé zbiornika motopompy przenosnej powinna zapewniaé prace pompy z wydajnoscig
nominalng w ciggu co najmniej 60 min bez uzupetnienia zapasu paliwa. Dla motopomp przewoznych
minimalny czas pracy bez uzupetniania zapasu paliwa powinien wynosi¢ co najmniej 120 min. Korek
zbiornika paliwa powinien mie¢ otwér do wyrdéwnania cisnienia oraz zabezpieczenie przed wyciekami.
Przelot kurka paliwowego powinien umozliwia¢ prace silnika bez zakidcen przy petnym obcigzeniu.
Caty uktad paliwowy powinien by¢ odporny na korozyjne dziatanie paliwa.

2.7.2.6. Chtodzenie silnika motopompy

W przypadku chtodzenia silnika cieczg, temperatura cieczy chtodzgcej silnik podczas pracy
z wydajnoscig nominalng, przy nominalnej wysokos$ci podnoszenia, a takze w czasie 5 minut pracy
silnika na wolnych obrotach bez wody w pompie, nie powinna przekroczy¢ wartosci podanych przez
producenta.

2.7.2.7. Odwadnianie

Kadtub, urzgdzenie zasysajgce i przewody wodne pompy powinny mie¢ mozliwosé catkowitego
odwodnienia za pomocg nie wigcej niz dwdch zawordw. Zawory odwadniajgce powinny by¢ tatwo
dostepne.
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2.7.2.8. Urzadzenia sterownicze i kontrolne

Wszystkie urzgdzenia do sterowania pracg pompy, a w szczegdlnosci dzwignie: rozruchu, sprzegta,
gazu, urzadzenia zasysajgcego i wytgcznika zaptonu silnika, muszg byé widoczne i dostepne
z miejsca obstugi. Motopompy przewozne powinny by¢ wyposazone w manometr o zakresie
pomiarowym od 0 do 150 % maksymalnego cidhienia zamkniecia oraz we wskaznik poziomu paliwa
w zbiornikuz sygnalizacjg 15 % rezerwy.

2.7.2.9. Instalacja elektryczna

Motopompa z rozrusznikiem elektrycznym powinna byé wyposazona w akumulator oraz w pradnice
zapewniajgcg tadowanie akumulatora w czasie pracy motopompy. Dodatkowo instalacja powinna by¢
wyposazona w gniazdo do fadowania akumulatora ze zrédta zewnegtrznego.

Motopompa przewozna powinna by¢é wyposazona w elektryczne odwietlenie przyrzaddw
pomiarowych.

2.7.2.10. Uchwyty do przenoszenia
Motopompa przenosna powinna byé wyposazona w sktadane uchwyty do przenoszenia. Uchwyty nie
powinny uniemozliwia¢ mocowania pompy w pojezdzie pozarniczym.

2.7.2.11. Znakowanie
Na motopompie oraz ha silniku powinny by¢ umieszczone tabliczki znamionowe.
Na tabliczce znamionowej motopompy powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- oznaczenie wg pkt. 2.7.1.2 bez czesci stownej,
- numer motopompy i rok budowy,
- masa catkowita motopompy.
Na tabliczce znamionowej silnika powinny by¢ umieszczone ¢o najmniej nastepujgce dane:
- znak fabryczny lub nazwa producenta,
- oznaczenie typu silnika,
- numer silnika i rok budowy,
- moc i obroty nominalne silnika.

2.7.3. PARAMETRY

2.7.3.1. Wymiary

Wymiary gabarytowe motopomp przenos$nych nie powinny przekraczac:
dtugosé — 800 mm,

wysokosé — 600 mm,

szerokos¢ — 600 mm.

Dla motopomp przewoznych nie okresla sie maksymalnych wymiardw.

2.7.3.2. Masa
Masa motopompy przenosnej z petnym zbiornikiem paliwa i petnym stanem oleju nie powinna
przekracza¢ 100 kg. Dla motopomp przewoznych nie okresla sie¢ maksymalnej masy.

2.7.3.3. Charakterystyki pomp

Charakterystyka wydajnosci pompy p = f(Q) powinna by¢ ustalona dla petnego zakresu pracy pompy.
Poszczegdine punkty charakterystyki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy nr 2.7.1.1., przy
temperaturze 20 + 5 °C, cisnieniu 1013 hPa oraz skorygowanej gecdezyjnej wysokosci ssania
Heo = 1,5 m.

Dlag H” e = 6,0 m wydajnos¢ pompy przy nominalnym cisnieniu ttoczenia powinna by¢ nie mniejsza
niz 50 % wydajnosci nominalne;.

2.7.3.4. Czas uruchomienia silnika spalinowego
Czas uruchamiania silnika motopompy powinien byé zgodny z tablicg nr 2.7.3.4.

Tablica nr 2.7.3.4.

Temperatura silnika Czas uruchomienia silnika — nie wiecej niz [s]
Rozruch za pomocg
rozrusznika elektrycznego rozrusznika recznego”
do 40 °C (silnik zimny) 10 20
powyzej 40 °C (silnik ciepty lub gorgcy) 5 10

? Nie dotyczy motopomp przewoznych.
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2.7.3.5. Czas zassania

Motopompa powinna umozliwia¢ zassanie wody w czasie okreslonym ponize;.

Suma czaséw potrzebnych do zassania wody dla skorygowanej geodezyjnej wysokosci ssania
H’;s = 1,5 m, napetnienia pompy oraz weza ttocznego o dtugosci 5 m nie powinna przekracza¢ 120 s.
Dla H”, = 6,0 m czas zassania nie powinien przekracza¢ 300 s.

2.7.3.6. Niezawodnos$¢ pracy motopompy

Motopompa powinna by¢ zdolna do 24-godzinnej pracy ciagtej, z zachowaniem nominalnej
wydajnosci i nominalnego cisnienia ttoczenia przy nominalnej skorygowanej geodezyjnej wysokosci
ssania. Po probie wspoétpracujgce powierzchnie elementéw pompy nie powinny wykazywacé sladéw
zatarcia, peknie¢, rys i wgniecen. Podczas przeprowadzania préoby niedopuszczalne sg stuki
w pompie.

2.7.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

3.1. POZARNICZE WEZE TLOCZNE DO HYDRANTOW
3.1.1. PODZIAL

3.1.1.1. Wielkosci
W zalezno$ci od Srednicy wewnetrznej rozréznia sie wielkosci wezy w mm: 25i 52,

3.1.1.2. Odmiany

W zaleznosci od wyposazenia w tgczniki rozréznia sie odmiany wezy:
- LA - ztacznikami ze stopéw aluminium,
- M - z tgcznikami ze stopdw miedzi,
- B - bez tagcznikow.

3.1.2. WYKONANIE

3.1.2.1. Materiaty - wg tablicy nr 3.1.2.1.
Tablica nr3.1.2.1.

Nazwa czesci Materiat
Tasma wezowa:
- oplot - wtdkno syntetyczne,
- wyktadzina wewnetrzna |- guma lub tworzywo sztuczne.
kacznik ttoczny Spetniajacy wymagania PN-91/M-51031 o wielko$ci odpowiedniej

do $rednicy weza.

Drut do tasmowania (o ile|Okraglty ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia,
potaczenie tasmy wezowej z | ocynkowany o $rednicy 1,4 mm.

tacznikami wykonano drutem)

3.1.2.2. Tasma wezowa

Waz powinien posiadac¢ miekkie scianki, ktdre bez cisnienia wewnetrznego opadajg w taki sposob, ze
powierzchnie wewnetrzne weza stykajg sie ze soba, waz przyjmuje ksztatt przekroju ptaskiego.

Oplot weza powinien by¢ wykonany jako tkane wzmocnienie bez szwu o przekroju okrggtym.

Oplot weza moze by¢ barwiony lub farbowany.

W celu ograniczenia tarcia 0 wewnetrzne $cianki weza, wyktadzina powinna by¢ tak gtadka, jak to
mozliwe.

Oplot powinien byc trwale potgczony z wyktadzing na catej powierzchni.

3.1.2.3. Tasmowanie wezy

Potagczenie weza z tacznikami powinno by¢ wykonane przez otasmowanie koncéw weza dwoma
sekcjami drutu, kazda o liczbie zwojéw wynoszacej co najmniej 3.

Tasmowanie kazdego konca weza nalezy wykonaé jednym odcinkiem drutu, przy statym naciggu
nawijajgc kolejne sekcje w kierunku korony tgcznika.

Zwoje drutdw sekcjami powinny leze¢ obok siebie, przylegajac. Po wykonaniu ostatniej sekcji
tasmowanie nalezy zabezpieczyc¢ przed rozluznieniem.

Nie dopuszcza sie podczas tasmowania pokrywania tulei tgcznikéw i koricédw weza klejem oraz ich
wywijania do $rodka lub na zewnatrz.

Dopuszcza sie inne sposoby potaczenia niz tasmowanie drutem, réwnowazne co do wytrzymatosci,
trwatosci i bezpieczenstwa.
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3.1.2.4. Znakowanie
Kazdy odcinek weza powinien by¢ oznakowany na obu koricach w sposéb trwaty przez podanie co
najmniej nastepujgcych informaciji:

- hazwy producenta lub znaku firmowego;

- numeru normy, na podstawie ktérej produkowany jest wyréb;

- $rednicy wewnetrznej (w mm);

- maksymalnego cisnienia roboczego w MPa (bar);

- kwartatu i roku produkcij;

- temperatury prébnej, jesli jest nizsza od — 20 °C;

- humeru atestu i nazwy organizacji certyfikujgcej lub jej symbolu, jesli ma zastosowanie.

3.1.3. PARAMETRY

3.1.3.1. Podstawowe parametry
Podstawowe parametry zawiera tablica nr 3.1.3.1.

Tablica nr 3.1.3.1.

Parametr J.m. Wielkos¢ weza
25 | 52
Normalne cisnienie robocze 10
Maksymalne cisnienie robocze bar 15
Cisnienie probne wg PN-EN ISO 1402 22,5
Minimalne ci$nienie rozrywajgce 45

wg PN-EN ISO 1402

Promien zgiecia wg PN-EN ISO 1402
przy normalnym cisnieniu roboczym, mm 250 520
nie wiecej niz

Przyrost dtugosci wg PN-EN {SO 1402
przy normalnym cisnieniu roboczym
Przyrost $rednicy zewnetrznej % 0,0+5,0
wg PN-EN I1SO 1402 przy normalnym
ci$nieniu roboczym

Kat skrecenia” wg PN-EN 1SO 1402
przy normalnym cignieniu roboczym °lm 120 100
w przeliczeniu na 1 m diugosci, nie
wiecej niz

7 Nie dopuszcza sie skrecenia weza w kierunku przeciwnym do ruchu wskazdwek zegara.
Przyrost dtugosci i $rednicy oraz kgt skrecenia — przy cisnieniu roboczym (cisnienie poczagtkowe
0,7 bar).

3.1.3.2. Gtéwne wymiary i masy
Gioéwne wymiary i masy podano w tablicy nr 3.1.3.2.

Tablica nr 3.1.3.2.

Parametr J.m. Wielkos¢ weza
25 52
Srednica wewnetrzna +10 15
mm 25 52
-05 -0,5
Dtugoscé m 15+1%ub20 1%
Maks. masa liniowa kg/m 0,18 i 0,35

3.1.3.3. Odpornos$¢ na ci$nienie prébne weza zgietego
Odcinek weza (o dtugosci ok. 2 m) poddany cisnieniu 0,7 bar, a nastepnie zgiety o 180 °C i poddany
ci$nieniu probnemu w ciggu 60 s, nie powinien wykazywaé zadnych uszkodzen podczas préby.

3.1.3.4. Wytrzymatos¢ na rozwarstwianie
Wytrzymatodé na rozwarstwianie wg PN-EN 28033 materiatu witdkienniczego z wykiadzing,
w przypadku wyktadziny gumowej, powinna by¢ nie mniejsza niz 1,00 N/mm.
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3.1.3.5. Przyspieszone starzenie

Po kondycjonowaniu prébek weza w komorze klimatycznej, w temperaturze (70 + 1) °C w atmosferze
powietrza w ciggu 14 dni, ci$nienie rozrywajgce powinno spetnia¢ wymagania zawarte w tablicy
nr 3.1.3.1, przy czym wartos¢ $rednia (z trzech préb) cidnienia rozrywajgcego powinna wynosi¢ nie
mniej niz 75 % $redniej wartodci poczgtkowe] cisnienia rozrywajgcego przed kondycjonowaniem
prébek w komorze klimatycznej. Ponadto po kondycjonowaniu wytrzymatos¢ na rozwarstwianie nie
powinna by¢ mniejsza niz 0,9 kN/m.

Przed wiozeniem do komory klimatycznej trzy probki o dtugosci ok. 1 m powinny byé zagiete o 180°
w punkcie znajdujgcym sie w potowie ich dtugoéci i tak zamocowane. Czwarta prébka, przeznaczona
do badania wytrzymato$ci na rozwarstwienie, powinna zosta¢ luzno zwinieta.

3.1.3.6. Odpornosc¢ na niskg temperature

Podczas 15 cykli badania elastycznosci w temperaturze — 20 °C wyktadzina nie powinna pekaé ani
oddziela¢ sie od oplotu.

Probka weza o wymiarach 80 x 40 mm dla weza wielkos$ci 25 oraz 100 x 40 mm wielko$ci 52 (wycietej
z obwodu weza) powinna by¢ zamocowana w dwéch szczekach ruchomych wzgledem siebie, tak aby
dtugos$¢ odcinka probki pomiedzy szczekami wynosita ok. 50 mm. Prébka powinna zostac
umieszczona w komorze klimatycznej, gdy szczeki znajdujg sie w pozycji zsunietej (minimalna
odlegtosé miedzy szczekami powinna by¢ réwna trzykrotnej grubosci weza). Po dziesieciu minutach
nalezy rozpoczgé pierwszy cykl préby. Kazdy cykl powinien przebiegaé w nastepujgcy sposéb:
rozsunigcie szczek w czasie 5 s (przy czym sita rozsuwania powinna wynosi¢ 250 N), nastepnie
pozostawanie w pozycji otwartej przez 10 s, zsuniecie szczek w czasie 5 s i pozostawanie w pozycii
zsunietej przez 40 s.

3.1.3.7. Odpornos$¢ na dziatanie wysokiej temperatury

Pozarniczy waz ttoczny wypetniony wodg o cidnieniu 7 bar powinien wytrzymac¢ bez oznak
nieszczelhosci probe odpornosci na gorgca powierzchnie o temperaturze 200 £ 10 °C w ciggu 120 s.
Odpornosé na dziatanie gorgcej powierzchni powinna byé sprawdzona w czterech punktach (co 90°)
na obwodzie weza (przy czym dwa punkty powinny znajdowaé sie na krawedziach bocznych
sptaszczonego weza).

Element grzejny z gorgcg powierzchnig powinien by¢ dociskany do probki weza z sitg 4 N.

3.1.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-91/M-51031 Sprzet pozarniczy. kgczniki.

- PN-EN 28033 Weze z gumy i tworzyw sztucznych. Oznaczanie wytrzymatosci adhezyjnej miedzy
poszczegdinymi warstwami.

- PN-EN ISO 1402 Weze i przewody z gumy i tworzyw sztucznych. Badania hydrostatyczne.

3.2. POZARNICZE WEZE TLOCZNE DO POMP POZARNICZYCH
3.2.1. PODZIAL | OZNACZENIA

3.2.1.1. Wielkosci
W zalezno$ci od $rednicy wewnetrznej rozréznia sie wielkosci wezy w mm: 25, 42, 52, 751 110.

3.2.1.2. Odmiany

W zaleznos$ci od wyposazenia w tgczniki rozréznia sie odmiany wezy:
- LA - z tgcznikami ze stopow aluminium,
- kM - z facznikami ze stopdw miedzi,
- B - bez tacznikdw.

3.2.1.3. Typy
W zaleznosci od konstrukcji tasmy wezowej rozrdznia sie pozarnicze weze ttoczne z powtokag
zewnetrzng lub bez powtoki.

3.2.1.4. Przyktad oznaczenia
- pozarniczy waz ttoczny do motopomp i autopomp (W), o $rednicy 52 mm (52), dtugosci 20 m (20),
z tgcznikami ze stopdw miedzi (LM):
POZARNICZY WAZ TLOCZNY W-52-20-LM.
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3.2.2. WYKONANIE

3.2.2.1. Materialy - wg tablicy nr 3.2.2.1.
Tablica nr 3.2.2.1.

Nazwa czesci Materiat
Tadma wezowa:
- oplot - wibkno syntetyczne,
- wyktadzina wewnetrzna - guma lub tworzywo sztuczne,

- powtoka zewnetrzna (o ile | - PVC, guma, inne materiaty plastyczne i ich mieszaniny.
jest stosowana)

kLacznik tfoczny Spetniajacy wymagania PN-91/M-51031 o wielkosci odpowiedniej

do S$rednicy weza (dla wezy wielkosci 42 zastosowaé korone

tgcznika 52T oraz tuleje o Srednicy odpowiedniej do wielkosci

weza).

Drut do tasmowania (o ile|Okrggty ze stali niskoweglowej o0gdlnego przeznaczenia,

potaczenie tadmy wezowej z | ocynkowany o $rednicy:

tacznikami wykonano drutem) | - 1,4 mm dla wezy wielkosci 25, 42 i 52,

- 1,6 mm dla pozostatych wezy.

3.2.2.2. Tasma wezowa

Tasma wezowa pod wzgledem gestosci powinna by¢ wykonana réwnomiernie na catej dtugosci
odcinka. Powierzchnia tasmy powinna by¢ czysta bez wrobionych ciat obcych i starannie oczyszczona
z konAcdw nitek.

Wyktadzina powinna by¢ trwale potgczona z materiatem witdkienniczym na catej dtugosci i nie
powinna mied fatd i zabrudzen.

Tasdma wezowa utozona na ptaszczyZnie poziomej, po sptaszczeniu i lekkim naprezeniu powinna ha
brzegach tworzy¢ linie prosts.

Tasma wezowa wezy powinna mieé¢ na catej dtugosci dwa paski utworzone z nitek osnowy o barwie
kontrastowej (nie dotyczy wezy z powtokg zewnetrzng oraz wezy wielkosci 25).

3.2.2.3. TasSmowanie wezy

Potaczenie weza z tgcznikami powinno byé wykonane przez otasmowanie koncow weza:

- dwoma sekcjami drutu, kazda o liczbie zwojéw wynoszacej co najmniej 3 dla wezy o wielkosci 25
i 52,

- dwoma sekcjami drutu, kazda o liczbie zwojoéw wynoszacej co najmniej 4 dla wezy o wielkosci 75,

- trzema sekcjami drutu, kazda o liczbie zwojéw wynoszgcej co najmniej 4 dla wezy o wielkosci 110.

Tasmowanie kazdego kohca weza nalezy wykonad¢ jednym odcinkiem drutu, przy statym naciggu

nawijajgc kolejne sekcje w kierunku korony tacznika.

Zwoje drutdw sekcjami powinny leze¢ obok siebie, przylegajgc. Po wykonaniu ostatniej sekcji

tasmowanie nalezy zabezpieczy¢ przed rozluznieniem.

Nie dopuszcza sie podczas tasmowania pokrywania tulei tgcznikow i koncéw weza klejem oraz ich

wywijania do $rodka lub na zewnatrz.

Dopuszcza sie inne sposoby potagczenia niz tasmowanie drutem, réwnowazne co do wytrzymatosci,

trwatosci i bezpieczenstwa.

3.2.2.4. Znakowanie
Na zewnetrznej powierzchni weza, na obu jego koncach w miejscu niezastonietym przez tasmowanie,
powinny byé umieszczone co najmniej nastepujgce dane:

- znak lub nazwa wytwoércy,

- oznaczenie wg 3.2.1.4, bez czesci stownej,

- rok produkciji.

3.2.3. PARAMETRY

3.2.3.1. Podstawowe parametry
Podstawowe parametry zawiera tablica nr 3.2.3.1.
Tablica nr 3.2.3.1.

Parametr J.m. Wielkos¢ weza
25 | 42 | 52 | 75 110
Maksymalne ci$nienie 15 12
robocze bar
Cisnienie prébne 22,5 18
Cisnienie rozrywajgce 45 36
(minimum)
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Promien zgiecia R przy
cidnieniu 1,0 MPa nie
wiekszy niz

mm

250

420

520

750

1100

Przyrost dtugosci przy
cisnieniu roboczym E;

%

Przyrost $rednicy
zewnetrznej przy
ci$nieniu roboczym E,

%

Kat skrecenia ¢” przy
cisnieniu roboczym
w przeliczeniu na 1m
dtugosci nie wiekszy
niz

°/m

120

100

60

40

" Nie dopuszcza sie skrecenia weza w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

Przyrost dtugosci i Srednicy oraz kgt skrecenia — przy cisnieniu roboczym (cisnienie poczatkowe 0,5 bar).

3.2.3.2. Gtéwne wymiary i masy

Gtéwne wymiary i masy podano w tablicy nr 3.2.3.2.

Tablica nr 3.2.3.2.

Parametr J.m. Wielkos¢é weza
25 42 52 75 110
Srednica wewnetrzna mm 10 15 15 15 +20
25 42 52 75 110

-05 -05 -05 -05 -05
Dtugos¢” m 20+ 0,5
Maks. masa liniowa dla g/m 180 270 350 550 910
weza bez powtoki
zewnetrznej
Maks. masa liniowa dla g/m 230 390 500 790 1320
weza z powtoka
zewnetrzng

7 Dopuszcza sie dtugosci 30, 40 i 50 m dla wezy wielkosci 52 i 75 stosowanych do wspétpracy
z samochodami z drabing lub podno$nikiem.

3.2.3.3. Szczelnos$¢ i wytrzymatos$¢ na cisnienie prébne

Waz ttoczny poddany obcigzeniu ci$nieniem prébnym przez 2 min nie powinien rosic¢, mie¢ wytryskéw
wody: statych i przemijajgcych. W czasie badania wgz nie powinien wykazywaé zmian w strukturze
tasmy i innych uszkodzen na catej jego dtugosci.

3.2.3.4. Wytrzymatos¢ na rozwarstwianie

Wytrzymato$¢ na rozwarstwianie wg PN-EN 28033 materiatu wtdkienniczego z wyktadzing,
w przypadku wykfadziny gumowej, powinna byé nie mniejsza niz 1,00 N/mm. Dla pozostatych
materiatéw wyktadziny wytrzymato$é powinna by¢ nie mniejsza niz 1,60 N/mm.

3.2.3.5. Przyspieszone starzenie

Po kondycjonowaniu probek weza w komorze klimatycznej, w temperaturze (70 £ 1) °C, w atmosferze
powietrza w ciggu 14 dni, ci$nienie rozrywajgce powinno spetnia¢ wymagania zawarte w tablicy
nr 3.1.3.1, przy czym wartos¢ srednia (z trzech préb) cidnienia rozrywajgcego powinna wynosi¢ nie
mniej niz 75 % $redniej wartosci poczgtkowej cisnienia rozrywajgcego przed kondycjonowaniem
prébek w komorze klimatycznej. Ponadto po kondycjonowaniu wytrzymatosé na rozwarstwianie nie
powinna by¢ mniejsza niz 0,9 kN/m.

Przed wtozeniem do komory klimatycznej trzy prébki o dtugosci ok. 1 m powinny by¢ zagiete o 180°
w punkcie znajdujgcym sie w potowie ich dtugosci i tak zamocowane.

Czwarta probka, przeznaczona do badania wytrzymatosci na rozwarstwienie, powinna zostaé luzno
zwinieta.

3.2.3.6. Odpornos$é na niskg temperature

Waz zwiniety w podwdjny krgg w stanie suchym, klimatyzowany w atmosferze powietrza
w temperaturze — 30 °C przez 4 godz., wyjety bezposrednio z komory klimatyzacyjnej powinien dobrze
sie rozwija¢ lub rozktadacd i ponownie zwija¢ bez zataman, peknied i rozwarstwien.



Dziennik Ustaw Nr 143 — 10673 — Poz. 1002

3.2.3.7. Odpornos$¢ na scieranie

Pozarniczy waz ttoczny posiadajgcy zewnetrzng powtoke powinien wytrzymacé 100 cykli préby odpornosci
na Scieranie bez wyciekéw i roszeh. Po probie waz powinien wytrzymaé 2 min prébe szczelnosci
i wytrzymatosci na cisnienie robocze. Podczas préoby odpornosci na Scieranie waz powinien byé
wypetniony wodg o cisnieniu 5 bar i powinien obracac¢ sie wokét wtasnej osi z predkoscig 27 obr/min.
Ramie z tasmg scierng o ziarnistosci 60 powinno by¢ dociskane do powierzchni weza sitg 105 N
i przemieszczacé sie ruchem posuwisto-zwrotnym wzdtuz osi weza z predkoscig 18 + 20 mm/s na
drodze 80 mm, przy czym czas przebywania ramienia w punkcie nawrotu nie powinien wynosi¢ wiecej
niz0,1s.

3.2.3.8. Odpornos¢ na dziatanie wysokiej temperatury

Pozarnicze weze ttoczne posiadajgce zewnetrzng powtoke powinny byé poddane badaniu odpornosci na
dziatanie ptomienia. Badany wgz wypetniony wodg o cisnieniu 0,05 bar powinien wytrzymac probe
odpornosci na dziatanie ptomienia bez wycieku wody przez co najmniej 20 s. Zrédtem ciepta
powinien by¢ palnik Bunsena zasilany gazem propan-butan o cisnieniu 0,01 MPa. Po zgaszeniu
palnika ptomien (o ile probka sie pali) powinien zgasngc¢ w czasie nie dtuzszym niz 3 s.

3.2.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-21/M-51031 Sprzet pozarniczy. kaczniki.

- PN-EN 28033 Weze z gumy i tworzyw sztucznych. Oznaczanie wytrzymatosci adhezyjnej miedzy
poszczegdlnymi warstwami.

3.3. POZARNICZE WEZE SSAWNE
3.3.1. PODZIAE | OZNACZENIA

3.3.1.1. Wielkosci
W zalezno$ci od $rednicy wewnetrznej rozréznia sie wielkosci wezy w mm: 52, 75, 110, 125 150.

3.3.1.2. Odmiany

W zaleznosci od wyposazenia w tgczniki rozréznia sie odmiany wezy:
- £ —z tgcznikami,
- B —bez tgcznikdw.

3.3.1.3. Typy

W zaleznosci od rodzaju materiatu, z ktérego wykonano waz, rozréznia sie typy wezy:
- typ A — weze gumowe,
- typ B — weze z tworzywa sztucznego.

3.3.1.4. Przyktad oznaczenia
- pozarniczy waz ssawny typ A (gumowy), o srednicy 110 mm, dtugosci 2400 mm, bez tgcznikow (B):
POZARNICZY WAZ SSAWNY A-110-2400-B
- pozarniczy waz ssawny typ B (z tworzywa sztucznego), o $rednicy 125 mm, dtugosci 2500 mm,
z tgcznikami (k):
POZARNICZY WAZ SSAWNY B-125-2500-L

3.3.2. WYKONANIE

3.3.2.1. Materiaty i czesci sktadowe - wg tablicy nr 3.3.2.1.
Tablica nr 3.3.2.1.

Nazwa czesci Materiat
Typ A TypB
Waz - wewnetrzna warstwa gumowa, - tworzywo sztuczne,
- wzmocnienie tekstylne, - wewnetrzne wzmocnienie (spirala
- posrednia warstwa gumowa, z twardego tworzywa sztucznego)

- zewnetrzna warstwa
jednostronnie pogumowanej
tkaniny,

- wewnetrzna spirala z drutu
stalowego

kgcznik ssawny Spetniajagcy wymagania PN-91/M-51031 o wielkosci odpowiedniej do

srednicy weza. Dla wezy wielkosci 125 i 150 tgczniki ssawne typu Storz

o wytrzymatosci na podcisnienie i nadcisnienie prébne nie mniejszej niz

tgczniki 110.
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Drut do tasmowania|Okragty ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia, ocynkowany
(o ile potgczenie tasmy | o $rednicy:

wezowe] z tgcznikami| - 1,4 mm dla wezy wielkosci 52 i 75;

wykonano drutem) - 1,6 mm dla wezy 110.

W przypadku wezy 125 i 150 $rednica drutu powinna by¢ tak dobrana,
aby zapewni¢ szczelne i wytrzymate potgczenie weza z tgcznikami.

3.3.2.2. Waz

Waz powinien byé wykonany na catej dtugosci bez zgrubieh i zanieczyszczeh od strony wewnetrznej
i zewnetrznej.

Konce weza typu A powinny by¢ zakonczone kotnierzami o dtugosci wg tablicy nr 3, obcietymi na
catym obwodzie w ptaszczyznie prostopadtej do osi podtuznej weza.

Grubosc¢ scianki weza powinna umozliwiaé prawidtowe zatasmowanie weza.

3.3.2.3. Tasmowanie wezy

Potgczenie weza z tacznikami powinno byé wykonane przez zatadmowanie kohcow weza trzema
sekcjami drutu, kazda o liczbie zwojoéw wynoszacej co najmniej 4 dla wezy 52, 6 dla wezy 75 i 8 dla
wezy 110. W przypadku wezy 125 i 150 liczba zwojéw drutu powinna by¢ tak dobrana, aby zapewnié
szczelne i wytrzymate potaczenie weza z tgcznikami.

Tasmowanie kazdego konca weza nalezy wykonaé jednym odcinkiem drutu, przy statym naciggu
nawijajgc kolejne sekcje w kierunku korony tgcznika.

Zwoje drutdw sekcjami powinny leze¢ obok siebie, przylegajac. Po wykonaniu ostatniej sekeiji
tasmowanie nalezy zabezpieczy¢ przed rozluznieniem.

Nie dopuszcza sie podczas tasmowania pokrywania tulei tgcznikéw i korncow weza klejem oraz ich
wywijania do $rodka lub na zewnatrz.

Dopuszcza sie inne sposoby potgczenia niz tasmowanie drutem, réwnowazne co do wytrzymatosci,
trwatosci i bezpieczenstwa.

3.3.2.4. Znakowanie
Na zewnetrznej powierzchni weza, w miejscu niezastonietym przez tasmowanie, powinny by¢
umieszczone co najmniej nastepujgce dane:

- znak lub nazwa wytwdrcy,

- oznaczenie wg 3.3.1.4, bez czesci stownej,

- rok produkgji.

3.3.3. PARAMETRY

3.3.3.1. Podstawowe parametry
Podstawowe parametry zawiera tablica nr 3.3.3.1.

Tablica nr 3.3.3.1.

Parametr J.m. Wielkosé
52 | 75 | 110 | 125 | 150
Cisnienie prébne bar 4
Podcisnienie prébne 0,85
Najmniejszy promieh zgiecia nie | mm 500 800 1000 1200 1600
wiekszy niz
Rozciggliwosé weza w kierunku % 10
promieniowym nie wieksza niz
Odpornosé na niskg temperature °C -30
sprawdzona metodg $ci$niecia
po 2 godz.
Odksztatcenie pod miejscowym % 10
obcigzeniem nie wigksze niz
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3.3.3.2. Gtéwne wymiary i masy
Gtéwne wymiary i masy podano w tablicy nr 3.3.3.2.
Tablica nr 3.3.3.2.

Wielkos¢ Srednica Dtugosc weza Dtugosc¢ Maksymalna masa
wewnetrzna kotnierza linjowa weza
z tacznikami Bez Typ A Typ B
tgcznikdw
mm kg/m
52 15 4000 + 40 3920 £ 40 15 23 1,6
52 70
-0,5 -0,5
75 15 1585 + 20 1500 + 20 15 4,1 3,0
75 2485 + 30 2400 £ 30 100
-0,5 -0,5
110 15 1600 + 20 1500 + 20 15 7,0 4,7
110 2500 £ 30 2400 £ 30 140
-05 -0,5
125 15 2500 £ 30 - - 7.8 50
125
-0,5
150 +15 2500 £ 30 - - 11,0 8,0
150 ,
-05

3.3.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-81/M-51031 Sprzet pozarniczy. kgczniki.

3.12. URZADZENIA DO WYTWARZANIA ZASEONY WODNEJ
3.12.1. PODZIAL | OZNACZENIA

3.12.1.1. Wielkosci
W zalezno$ci od wielkosci nasady rozroznia sie dwie wielkosci urzgdzen do wytwarzania zastony
wodnej: 521 75.

3.12.1.2. Przyktad oznaczenia
- urzgdzenie do wytwarzania zastony wodnej z nasadg wielkosci 75:
URZADZENIE DO WYTWARZANIA ZASEONY WODNEJ ZW 75

3.12.2. WYKONANIE

3.12.2.1. Materialy
Wszystkie elementy urzgdzenia do wytwarzania zastony wodnej powinny by¢ wykonane z materiatéw
odpornych na korozyjne dziatanie wody.

3.12.2.2. Konstrukcja

Urzadzenie do wytwarzania zastony wodnej powinno by¢ wyposazone w nasade ttoczng wielkosci 52
lub 75 wg PN-91/M-51038. Urzgdzenie musi posiadaé ndzki lub inny element umozliwiajgcy
ustawienie na podtozu i zapewniajgcy stabilng prace bez dodatkowego mocowania. Wykonanie
krawedzi szczeliny pomiedzy korpusem i ekranem oraz powierzchni ekranu powinno zapewniaé
wytwarzanie jednorodnej zastony wodnej o ksztatcie pételipsy. W przypadku urzgdzen o regulowanej
wydajnosci, pozycje regulatora dla minimalnege i maksymalnego natezenia przeptywu powinny byé
oznakowane. Dopuszcza sie oznakowanie kierunku zwiekszania wydajnosci.

Ostre krawedzie powinny by¢ zatepione.

3.12.2.3. Znakowanie

Na urzgdzeniu powinny by¢ umieszczone ¢o najmniej nastepujgce dane:
- znak lub nazwa wytwoércy,
- oznaczenie wg 3.12.1.2, bez czesci stownej,
- rok produkciji.
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3.12.3. PARAMETRY

3.12.3.1. Wymiary i masa
Wymiary gabarytowe oraz masa urzgdzenia do wytwarzania zastony wodnej powinny by¢ zgodne

z tablicg nr 3.12.3.1.
Tablica nr 3.12.3.1.

Wielkosé urzgdzenia do Wymiary maksymalne [mm] Maksymalna
wytwarzania zastony dtugosé szerokosé wysokosé masa [kg]
wodnej

52 300 400 200 3

75 400 500 250 5

3.12.3.2. Natezenie przeptywu wody

Natezenie przeptywu wody przy ci$nieniu na wlocie urzadzenia wynoszacym 4 bar nie powinno by¢é
wigksze niz 800 dm®/min dla urzgdzenia wielkosci 52 oraz 1300 dm*/min dla wielkosci 75.

W przypadku urzgdzen o regulowanej wydajnosci, maksymalne natezenie przeptywu nie powinno
przekraczaé warto$ci podanych powyzej.

3.12.3.3. Wymiary wytwarzanej zastony wodnej
Minimalne wymiary zastony wodnej przy ci$nieniu na wlocie urzadzenia wynoszgcym 4 bar powinny
byé zgodne z tablicg nr 3.12.3.3.

Tablica nr 3.12.3.3.

Wielkos$¢ urzadzenia do Wymiary zastony wodnej [mm]
wytwarzania zastony wodnej szerokosé” wysokosé™
52 18 8
75 22 10

7 Szerokos$é zastony wodnej mierzona na poziomie podtoza, na ktérym stoi urzgdzenie.
") Wysokos$é zastony wodnej mierzona w punkcie centralnym ekranu urzadzenia.

3.12.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-91/M-51038 — Sprzet pozarniczy. Nasady.

3.13. DOZOWNIKI SRODKA PIANOTWORCZEGO

3.13.1. PODZIAL | OZNACZENIA

3.13.1.1. Wielkosci

W zaleznosci od maksymalne;j ilosci pobieranego $rodka pianotwérczego w dm*min dla uzyskania 6 %
stezenia roztworu, przy nominalnym natezeniu przeptywu wody w uktadzie ttocznym pompy,

rozrdznia sie wielkosci dozownikdéw wg tablicy nr 3.13.1.1.

Tablica nr 3.13.1.1.

Nominalne natezenie przeptywu llos$é srodka pianotwérczego Wielkos$¢ dozownika
wody w uktadzie ttocznym pobieranego przez dozownik
pompy [dm®/min] [dm®*/min]
800 48 DSP 50
1600 96 DSP 100
2400 144 DSP 150
3200 192 DSP 200
4000 240 DSP 240
5000 300 DSP 300
6000 360 DSP 360
8000 480 DSP 480
3.13.1.2. Typy

W zaleznosci od sposobu regulacji ilosci pobieranego $rodka pianotwérczego rozréznia sie typy

dozownika:

- reczny, w ktérym dostosowanie ilosci pobieranego $rodka pianotwérczego do aktualnego
natezenia przeptywu wody w uktadzie ttocznym pompy wymaga recznego przesterowania,

- automatyczny, w ktérym dostosowanie ilo$ci pobieranego srodka pianotwdrczego do chwilowego
natezenia przeptywu wody w uktadzie ttocznym pompy odbywa sie bez ingerencji operatora.
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3.13.1.3. Przyktad oznaczenia
- dozownik srodka pianotworczego wielkosci 100: i
DOZOWNIK SRODKA PIANOTWORCZEGO DSP 100

3.13.2. WYKONANIE

3.13.2.1. Materialy
Wszystkie elementy dozownika $rodka pianotwérczego powinny by¢é wykonane z materiatow
odpornych na korozyjne dziatanie wody i srodkéw pianctwérczych.

3.13.2.2. Konstrukcja

W przypadku dozownika $rodka pianotwérczego z reczng regulacjg, powinien on byé wyposazony
w zawdér zamykajgco-regulacyjny (lub dwa zawory) ilosci pobieranego $rodka pianotwérczego
i sprzezony z nim programator stuzgcy do zadawania zgdanej ilosci pobieranego $rodka. Na podzielni
programatora powinny by¢ naniesione w sposéb czytelny i trwaty oznaczenia odpowiednich wartosci
natezenia przeptywu wody oraz odpowiadajgce im punkty, okreslajgce potozenie dzwigni zaworu
zamykajgco-regulacyjnego, do uzyskania stezen odpowiednio 3 oraz 6 %. W zaleznosci od wielko$ci
dozownika, na podzielni programatora powinny by¢ naniesione wartosci natezen przeptywu wodnego
roztworu srodka pianotwdérczego wg tablicy nr 3.13.2.2, zaréwno dla stezenia 3, jak i 6 %.

Tablica nr 3.13.2.2

Wielkos¢ dozownika Wartosci natezen przeptywu na podzielni programatora
50 0, 100, 200, 400, 800
100 0, 200, 400, 800, 1600
150 0, 200, 400, 800, 1600, 2400
200 0, 200, 400, 800, 1600, 2400, 3200
240 0, 200, 400, 800, 1600, 2400, 3200, 4000

Dopuszcza sie stosowanie zamiennie regulacji automatycznej ilosci pobieranego $rodka
pianotwdrczego. Dozowniki wielkosci DSP 300, DSP 360 i DSP 480 powinny posiadad tylko regulacje
automatyczng iloéci pobieranego $rodka pianotwérczego.

W przypadku dozownika srodka pianotwérczego z automatyczng regulacjg powinien on by
wyposazony w zawdr zamykajgco-regulacyjny umozliwiajgcy zamykanie oraz ustawianie wartosci
stezenia 3 lub 6 %.

Na korpusie dozownika powinna by¢ umieszczona strzatka wskazujgca kierunek przeptywu.

Ostre krawedzie powinny by¢ zatepione.

3.13.2.3. Znakowanie

Na dozowniku powinny by¢ umieszczone ¢o najmniej nastepujgce dane:
- znak lub nazwa wytwdrcey,
- oznaczenie wg 3.13.1.3, bez czesci stownej,
- rok produkgiji.

3.13.3. PARAMETRY

3.13.3.1. Szczelnos¢ i wytrzymatos$¢ na ci$nienie préobne
Dozownik powinien wytrzymac¢ co najmniej 3 min badanie szczelnosci wodg pod cidnieniem 24 bar,
zachowujac szczelnosd i nie wykazujgc uszkodzen.

3.13.3.2. Szczelnos$¢ na podci$nienie
Podczas préby szczelnosci, po wytworzeniu w dozowniku podcisnienia 0,85 bar, spadek podcisnienia
po uptywie 1 min nie powinien by¢ wigkszy niz 0,1 bar.

3.13.3.3. Stezenia wodnego roztworu srodka pianotwérczego

Rzeczywiste uzyskiwane stezenia wodnego roztworu $rodka pianotwérczego powinny wynosié
3+0,5% oraz 6 £ 0,5 % dla odpowiednich nastaw programatora dozownika, przy cisnieniu wody na
wlocie dozownika réwnym 6 £ 0,1 bar.
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3.16. PRADOWNICE WODNE TYPU TURBO DO POMP POZARNICZYCH
3.16.1. PODZIAL | OZNACZENIA

3.16.1.1. Podziat

W zaleznoéci od wielkosci nasad wg PN-91/M-51038 rozréznia sie trzy wielkoéci prgdownic:
- 25,
- 52,
-75.

W zaleznosci od nominalnego natezenia przeptywu wody wg tablicy nr 3.16.3.3.

3.16.1.2. Przyktad oznaczenia
1) prgdownica wodna typu TURBO wielkosci 75, o natezeniu przeptywu 800 dm®min:
PRADOWNICA WODNA PWT 75/8
2) prgdownica wodna typu TURBO wielkos$ci 52, o regulowanym natezeniu przeptywu (z oznaczonymi
pozycjami regulatora wydajnosci: 100, 200, 300, 400 i 500 dm®/min):
PRADOWNICA WODNA PWT 52/1-2-3-4-5
3.16.2. WYKONANIE

3.16.2.1. Materialy

Wszystkie elementy pragdownicy powinny byé wykonane z materiatéw odpornych na korozyjne
dziatanie wody. W przypadku prgdownicy wodno-pianowej materiaty powinny by¢ odporne réwniez na
korozyjne dziatanie srodkéw pianotworczych.

3.16.2.2. Konstrukcja

Prgdownica PWT (wyposazona w dysze wyptywowg o ksztalcie szczeliny pomiedzy grzybkiem
i gniazdem) powinna by¢ otwierana i zamykana za pomocg dzwigni zaworu. Prgdownice PWT
0 regulowanym natezeniu przeptywu nalezy réwniez oznaczyé liczbowo, minimalng i maksymalng
wartoscig natezenia przeptywu (z uwzglednieniem wartosci nominalhych). Regulatory wyposazone w
mechanizm zatrzaskowy powinny posiada¢ oznaczenie liczbowe poszczegdlnych pozycji natezenia
przeptywu.

Otwieranie, zamykanie i przetgczanie prgdownic powinno odbywad sie w sposéb ptynny, bez zacieé
i miejscowych oporéw.

Oznaczenia potozenia dzwigni zaworu lub obrotowych elementéw regulacyjnych (otwarte, zamkniete,
strumien zwarty i rozproszony, wartos¢ natezenia przeptywu) powinny byé naniesione trwale na
pragdownicy.

Obrotowe elementy regulacyjne powinny mieé¢ powierzchnie zewnetrzne radetkowane Iub
odpowiednio profilowane, umoZliwiajgce pewny chwyt.

Pradownice PWT powinny mie¢ mozliwos¢ ptynnej zmiany rodzaju strumienia od zwartego do
rozproszonego o kacie rozwarcia min. 100°. Powyzsze nie dotyczy prgdownic, ktére majg mozliwosé
jednoczesnego podawania strumienia zwartego i rozproszonego.

Pradownice PWT wielkos$ci 52 i 75 powinny by¢ wyposazone w nasady obrotowe. Prgdownice wodno-
-pianowe PW/PT powinny spetniaé wszystkie wymagania dla pradownic PWT. Jeéli to konieczne,
pragdownice PW/PT powinny by¢ wyposazone w dodatkowe urzgdzenie do wytwarzania piany. Montaz
urzgdzenia nie powinien wymagaé uzycia jakichkolwiek narzedzi.

Maksymalne cisnienie robocze prgdownic powinnoc wynosi¢ 16 bar.

3.16.2.3. Znakowanie

Na pradownicy powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak lub nazwa wytworgy,
- oznaczenie wg 3.16.1.2, bez czesci stownej,
- rok produkgji.

3.16.3. PARAMETRY

3.16.3.1. Wymiary i masa
Gtéwne wymiary i masy prgdownic nhie powinny przekracza¢ wartoéci podanych w tablicy nr 3.16.3.1.
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Tablica nr 3.16.3.1.

Pradownica Parametr
Typ Wielkos¢ Dtugosé Wysokosé Szerokos¢ Masa
[mm] [mm] [mm] [ka]
PWT 25 400 300 150 25
PW/PT? 52 450 3.9
75 600 350 200 5,5

7 Dtugos$c¢ bez dyszy wyptywowej piany.

3.16.3.2. Dziatanie

Otwieranie, zamykanie i przetgczanie prgdownic powinno odbywad sie w sposéb ptynny, bez
zahamowan i miejscowych oporéw. Wielkos¢ momentéw obrotowych przy zmianie potozenia dzwigni
lub elementdw obrotowych przy cisnieniu 16 bar powinna by¢ zgodna z tablicg nr 3.16.3.2.

Tablica nr 3.16.3.2

Pradownica Maksymalny moment obrotowy [Nm]
Typ Wielkos¢ Dzwignia zaworu Elementy obrotowe
25 10 10
PWT 52 15
75

3.16.3.3. Odpornos¢ na zamarzanie
Wielkosci momentéw obrotowych dla prgdownicy klimatyzowanej przez 2 h w temperaturze —20 £ 2 °C
nie powinny przekracza¢ wartosci wg tablicy nr 2 wiecej niz 0 50 %.

3.16.3.4. Szczelnosé
Pradownica powinna wytrzymac przez 2 min probe szczelnosci wodg o cisnieniu 24 bar bez zadnych

wykroplen.

3.16.3.5. Natezenie przeptywu wody
Natezenie przeptywu wody lub wodnego roztworu $rodka pianotwérczego przy cisnieniu 6 bar na
wlocie prgdownicy powinno byé zgodne z tablicg nr 3.16.3.3.

Tablica nr 3.16.3.3.

Pragdownica Natezenie przeptywu wody
Strumien zwarty Strumien
Typ Wielkos¢ Wartos¢ nominalna Dopuszczalna rozproszony
[dm3/min] odchytka
PWT 25 100 +15% €O hajmniej 65%
200 i nie wigcej niz 125 %
52 200 wartosci nominalnej
400 +10% natezenia
75 400 przeptywu
800 strumienia zwartego

3.16.3.6. Parametry strumienia wody

Parametry strumienia wody przy ci$nieniu 6 bar na wlocie prgdownicy i predkosci wiatru nie wigkszej
niz 2 m/s powinny by¢ nie mniejsze niz podane w tablicy nr 3.16.3.6. Pragdownica powinna by¢
ustawiona pod kgtem 32 % 1° do poziomu dla strumienia zwartego i 15 + 1° dla strumienia
rozproszonego. Wylot prgdownicy powinien znajdowac sie na wysokos$ci 1 m nad poziomem gruntu.

Tablica nr 3.16.3.6.

Parametr Rodzaj Typ pradownicy i nominalne natezenie przeptywu wody
strumienia [dm®*/min]
PWT (PW/PT)
100 200 400 800
Maksymalna zwarty 22 28 32 40
dtugos¢ rzutu rozproszony 10 10 12 16
strumienia wody
[m]
Szerokos¢ rzutu rozproszony 1,2 1,2 1,5 2
strumienia wody
[m]
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3.16.3.7. Parametry piany dla pragdownic wodno-pianowych PW/PT

Parametry strumienia piany oraz parametry piany powinny by¢é zgodne z wymaganiami zawartymi
w PN-93/M-51068, odpowiednio dla nominalnego przeptywu wodnego roztworu $rodka
pianotwdrczego.

3.16.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.
- PN-93/M-51068 Sprzet pozarniczy. Prgdownice pianowe.

3.19. DZIALKA WODNO-PIANOWE

3.19.1. PODZIAL | OZNACZENIA

3.19.1.1. Podziat
W =zaleznosci od nominalnego natgzenia przeptywu wody Ilub wodnego roztworu s$rodka
pianotwérczego rozréznia sie wielkosci dziatek wodno-pianowych wg tablicy nr 3.19.1.1.

Tablica nr 3.19.1.1.

Nominalne natezenie przeptywu wody przy Wielkos¢ dziatka

ci$nieniu 8 bar na wlocie dziatka [dm*/min]
1600 £ 160 DWP 16
2400 + 240 DWP 24
3200 % 320 DWP 32
4000 + 400 DWP 40
5000 £ 500 DWP 50
6000 + 600 DWP 60

Dopuszcza sie stosowanie dziatek o natezeniu przeptywu wiekszym niz dla DWP 60.

3.19.1.2. Przyktad oznaczenia
1) dziatko wodno-pianowe (DWP) o nominalnym natgzeniu przeptywu 4000 dm®/min:
DZIALKO WODNO-PIANOWE DWP 40

2) dziatko wodno-pianowe (DWP) o regulowanym natezeniu przeptywu 1600, 2400 dm®/min:
DZIALKO WODNO-PIANOWE DWP 16/24

3.19.2. WYKONANIE

3.19.2.1. Materiaty
Wszystkie elementy dziatka wodno-pianowego powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na
korozyjne dziatanie wody i wodnych roztwordw srodkéw pianotworczych.

3.19.2.2. Konstrukcja

Dziatko wodno-pianowe powinno byé wyposazone w prgdownice umozliwiajgcg podawanie zwartego
i rozproszonego strumienia wody oraz dodatkowg pradownice umozliwiajgcag podawanie strumienia
piany. Dodatkowa pradownica pianowa moze by¢ odchylana lub montowana do korpusu dziatka.
W przypadku stosowania prgdownicy pianowej odchylanej, powinna istnie¢ mozliwos¢ zablokowania
pradownicy w pozycji odchylonej oraz w pozycji pracy (prgdownica pianowa w osi prgdownicy
wodnej). Dopuszcza sie stosowanie wymienne pradownicy wodnej i pianowej. W tym przypadku
pragdownice powinny by¢ montowane do korpusu dziatka za pomocg nhasad wg PN-91/M-51038
o odpowiedniej wielkosci, wyposazonych w blokade zabezpieczajgcg przed przypadkowym
roztgczeniem. Dopuszcza sie stosowanie deflektoréw do ksztattowania strumienia piany. Regulacja
wielko$ci szczeliny deflektora powinna byé mozliwa z miejsca obstugi dziatka wodno-pianowego.
Dziatko powinno mie¢ mozliwos¢ ptynnej zmiany potozenia kgtowego w ptaszczyznie poziomej
w zakresie 360° (w przypadku dziatek sterowanych za pomocg sitownikdw zakres obrotu
w ptaszczyZnie poziomej powinien by¢ nie mniejszy niz 330°) oraz w ptaszczyZnie pionowej co
najmniej od — 30° do + 80° (dla dziatek w wersji przenosnej zmiana potozenia katowego
w ptaszczyznie pionowej powinna zawiera¢ sie w zakresie co najmniej od 30° do 80°). W przypadku
dziatek przeznaczonych do montazu w koszu drabiny lub podnos$nika zakres zmiany potozenia
w ptaszczyZnie pionowej powinien wynosi¢ co najmniej od — 75° do + 80°. Dziatko powinno miec
mozliwos¢ skutecznego zablokowania w kazdym potozeniu katowym w podanych zakresach. Zmiana
katowego potfozenia dziatka powinna odbywaé sie za pomocg ergonomicznie uksztattowanej
kierownicy lub za pomocg sitownikow.
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W korpusie dziatka powinien by¢ zamontowany cisnieniomierz o zakresie pomiarowym 0 + 25 bar
i klasie nie gorszej niz 2,5. Cisnieniomierz powinien byé widoczny i czytelny dla obstugujgcego.
Dziatko powinno byé wyposazone w kotnierz przytgczeniowy o wymiarach uzgodnionych
z zamawiajacym (z zachowaniem nominalnej $rednicy wlotu), a w przypadku dziatka w wers;ji
przenosnej w odpowiednig ilos¢ nasad wg PN-91-51038 wielkosci 75 lub 110 dla dziatek o wydajnosci
wiekszej lub réwnej 4000 dm?®/min.

Dziatko w wersji przenosnej powinno byé wyposazone w podstawe zapewniajgcg stabilng prace
dziatka przy nominalnym natezeniu przeptywu i minimalnym kgcie pochylenia prgdownicy nie
wiekszym niz 30° wzgledem poziomu. Dziatko powinno posiada¢ ogranicznik pochylenia (ponizej
wartosci kata okreslonej przez producenta), zabezpieczajgcy dziatko przed przemieszczaniem pod
wptywem sity reakcji strumienia.

Wielkosci momentdéw obrotowych niezbednych do katowej zmiany potozenia dziatka w ptaszczyznie
poziomej lub pionowej nie powinny przekraczac 50 N » m przy cisnieniu wody na wlocie dziatka 16 bar.

3.19.2.3. Znakowanie

Na dziatku wodno-pianowym powinny by¢ umieszczone ¢o najmniej nastepujgce dane:
- znak lub nazwa wytwdrcy,
- oznaczenie wg 3.19.1.2, bez czesci stowne;j,
- rok produkcji.

3.19.3. PARAMETRY

3.19.3.1. Wymiary i masa
Gtéwne wymiary dziatka powinny wynosic:
- wysokos¢ maksymalna w pozycji ztozonej — 800 mm,
- szerokos$é maksymalna — 1000 mm,
- dtugosé maksymalna — 2500 mm.
Masa maksymalna dziatka wodno-pianowego w wersji przenosnej — 50 kg.
Dziatka wodno-pianowe o wydajnosci wiekszej niz 6000 dm*min powinny posiadaé parametry
deklarowane przez producenta.

3.19.3.2. Szczelnosé i wytrzymatosé na cisnienie prébne

Dziatko wodno-pianowe powinno wytrzymaé co najmniej 5-minutowg prébe szczelnodci wodg
o ciénieniu 18 bar, zachowujgc szczelno$¢ i nie wykazujgc uszkodzen. Wielkosé wyciekéw w mm?®/s
z dziatka w czasie trwania proby szczelnosci nie powinna byc¢ liczbowo wigksza niz 0,1 $rednicy
wewnetrznej otworu wlotowego w korpusie dziatka, wyrazonej w mm.

3.19.3.3. Natezenie przeptywu wody lub wodnego roztworu srodka pianotwérczego

Natezenie przeptywu wody lub wodnego roztworu srodka pianotwérczego przy cisnieniu 8 bar na
wlocie dziatka powinno by¢ zgodne z tablicg nr 3.19.1.1.

Dziatka wodno-pianowe o wydajnosci wiekszej niz 6000 dm®*min powinny posiadaé parametry
deklarowane przez producenta.

3.19.3.4. Parametry strumienia wody
Parametry strumienia wody przy ci$nieniu 8 bar na wlocie dziatka i predkosci wiatru nie wiekszej niz 2 m/s
powinny by¢ nie mniejsze niz wartosci podane w tablicy nr 3.19.3.4. Prgdownica dziatka powinna by¢é
ustawiona pod katem 32 + 1° do poziomu dla strumienia zwartego i 15 = 1° dla strumienia
rozproszonego. Wylot prgdownicy dziatka powinien znajdowac sie na wysokosci 1 m nad poziomem
gruntu.

Tablica nr 3.19.3.4.

Poz. 1002

Parametr Strumien Wielkos¢é dziatka
DWP 16 | DWP 24 | DWP 32 | DWP 40 | DWP 50 | DWP 60
Maksymalna zwarty 50 55 60 65 65 70
dtugosé rzutu rozproszony 25 30 30 35 35 35
strumienia wody
[m]
Szerokos$¢ rzutu | rozproszony
strumienia wody
[m]

Dziatka wodno-pianowe o wydajnosci wiekszej niz 6000 dm®min powinny spetniaé wymagania
okreslone dla DWP 60 z wytgczeniem wydajnosci nominalnej.




Dziennik Ustaw Nr 143 — 10682 — Poz. 1002

3.19.3.5. Parametry strumienia piany

Parametry strumienia piany przy ci$nieniu 8 bar na wlocie dziatka, predkosci wiatru nie wiekszej niz
2 m/s, temperaturze otoczenia 20 + 10 °C oraz temperaturze wody 10 + 5 °C powinny by¢ nie
mniejsze niz wartosci podane w tablicy nr 3.19.3.5. Prgdownica dziatka powinna by¢ ustawiona pod
katem 32 £ 1° do poziomu. Wylot prgdownicy dziatka powinien znajdowac sie na wysokosci 1 m nad
poziomem gruntu.

Tablica nr 3.19.3.5.

Parametr Rodzaj srodka Wielkos$¢ dziatka
pianotwérczego| DWP 16 | DWP 24 | DWP 32 | DWP 40 | DWP 50 | DWP 60
Maksymalna syntetyczny 35 40 45 50 50 55
dtugosé proteinowy 40 45 50 55 55 60
rzutu
strumienia
piany dla
pradownicy
ustawionej
pod katem
32*1°do
poziomu [m]
Liczba syntetyczny 12
spienienia proteinowy 6
Szybkos¢ syntetyczny 7
wykraplania
piany
(wartos¢
potowkowa)
[min]
Dziatka wodno-pianowe o wydajnosci wieksze] niz 6000 dm®*min powinny spetnia¢ wymagania
okreslone dla DWP 60 z wytaczeniem wydajnosci nominalnej.

proteinowy 2,5

3.19.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

3.20. URZADZENIA DO WYTWARZANIA PIANY ZA POMOCA GAZOW
3.20.1. PODZIAL | OZNACZENIA

3.20.1.1. Podziat
W zaleznosci od wykonania rozréznia sie urzadzenia przenosne i przewozne.

3.20.1.2. Przyktad oznaczenia
URZADZENIE DO WYTWARZANIA PIANY (oznaczenie wg producenta)

3.20.2. WYKONANIE

3.20.2.1. Materiaty

Wszystkie elementy stykajgce sie z wodg i wodnym roztworem srodka pianotwdrczego powinny byé
wykonane z materiatéw odpornych na korozyjne dziatanie wody i wodnych roztworéw srodkow
pianotwérczych.

3.20.2.2. Konstrukcja

Urzgdzenia do wytwarzania piany za pomocg gazéw powinny byé przystosowane do zasilania
wodnego z pomp pozarniczych lub byé wyposazone we wtasng pompe wodng napedzang silnikiem
spalinowym.

Urzadzenie powinno by¢ wyposazone w system dozowania srodka pianotworczego, umozliwiajgcy
zassanie $rodka ze zbiornika zewnetrznego. Urzadzenie przenosne powinno by¢ wyposazone
w sprezarke powietrza do wytwarzania piany.

Powinna istnie¢ mozliwos$¢ przeptukania instalacji urzgdzenia po zakoczeniu podawania piany.
Urzadzenie powinno byé zabezpieczone przed wzrostem cisnienia powyzej wartosci okreslonej przez
producenta (maksymalnie 16 bar).

Wyloty ttoczne powinny by¢ wyposazone w zawory ttoczne z mozliwoscig zamknigcia przeptywu
piany, z nasadami wg PN-91/M-51038. llo$¢ i wielkos¢ nasad powinna by¢ odpowiednio dobrana do
natezenia przeptywu piany.
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Urzadzenie powinno mie¢ mozliwosé catkowitego odwodnienia za pomoca nie wigcej niz dwéch
zawordéw. Zawory odwadniajace powinny by¢ tatwo dostepne.

Urzgdzenie powinno by¢ wyposazone w manometr klasy nie gorszej niz 2,5, o zakresie wskazan 0 + 150 %
ci$nienia nominalnego.

Wszystkie urzadzenia do sterowania pracg urzgadzenia powinny by¢ widoczne i dostepne z miejsca
obstugi.

Urzadzenie przenosne powinno by¢ wyposazone w sktadane uchwyty do przenoszenia. Roztozone
lub wysuniete uchwyty powinny by¢ dtuzsze od motopompy co najmniej o 250 mm z kazdej strony.
Uchwyty nie powinny uniemozliwia¢ mocowania pompy w pojezdzie pozarniczym.

3.20.2.3. Znakowanie
Na urzadzeniu powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- znak lub nazwa wytwdrey,
- masa catkowita (dla urzagdzen przenosnych),
- nominalne natezenie przeptywu wodnego roztworu $rodka pianotwoérczego (dla piany suchej/
mokrej),
- rok produkgji.

3.20.3. PARAMETRY

3.20.3.1. Wymiary i masa
Gtéwne wymiary urzadzenia przenosnego nie powinny przekraczac:
- dtugos¢ — 1200 mm,
- wysokos$¢ — 800 mm,
- szeroko$¢ — 850 mm.
Masa maksymalna urzadzenia przenosnego nie powinna przekraczac 250 kg.
Dla urzadzen przewoznych nie okresla sie dopuszczalnej masy i wymiarow.

3.20.3.2. Parametry strumienia piany
Parametry strumienia piany przy nominalnym cisnieniu, predkosci wiatru nie wiekszej niz 2 m/s,
temperaturze otoczenia 20 + 10° C oraz temperaturze wody 10 + 5° C powinny by¢ nie mniejsze niz
wartosci podane w tablicy nr 3.20.3.2. Wylot pradownicy powinien znajdowaé sie na wysokosci 1 m
nad poziomem gruntu.

Tablica nr 3.20.3.2.

Parametr Rodzaj piany Nominalne cisnienie pracy
p<4 p > 4 bar
Maksymalna dtugos¢ rzutu sucha 8 10
strumienia piany dla pragdownicy mokra 10 20
ustawionej pod katem 32 + 1° do
poziomu [m]

Liczba spienienia sucha 12

mokra 6

Szybkos¢ wykraplania piany sucha 15
(wartosé

mokra 10

potéwkowa) [min]

3.20.3.3. Stezenie wodnego roztworu srodka pianotwérczego
Stezenia wodnego roztworu srodka pianotwdérczego niezbedne do uzyskania piany o parametrach
podanych w tablicy nr 3.20.3.2 nie powinny przekracza¢ 3 %.

3.20.3.4. Skutecznos¢ gasnicza
Dla urzadzen o natezeniu przeptywu wodnego roztworu $rodka pianotworczego ponizej 200 dm?/min
zuzycie wodnego roztworu srodka pianotwérczego do ugaszenia pozaru testowego nie powinno
przekracza¢ odpowiednio:

- dla testu 21A — 100 dm?,

- dla testu 233B — 200 dm?®.

Test gasniczy 21A skfada sie z beleczek drewnianych utozonych w stos na stojaku metalowym
(wysokos$¢ stojaka 250 mm, szeroko$¢ 900 mm, dtugosé 2100 mm).

Stojak metalowy wykonany jest z katownika stalowego 50 mm x 50 mm. Beleczki wykonane z drewna
sosnowego (Pinus silvestris) o zawartosci wilgoci od 10 do 15 % majg przekrdj kwadratowy o boku 39 + 2 mm.
Beleczki nalezy utozy¢ krzyzowo w 14 warstwach na stojaku metalowym. Pierwsza warstwa (i kazda
nastepna 0 numerze nieparzystym) ztozona symetrycznie na srodku stojaka sktada sie z beleczek o
dtugosci 2100 mm. W kazdej warstwie zachowad odlegto$¢ 60 mm miedzy beleczkami. Beleczki
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utozone w kazdej warstwie parzystej powinny mie¢ dtugo$é 50 cm. Pod stosem (wzdtuz) ustawic
wanne z blachy stalowej o gtebokosci 100 mm, szerokosci 600 mm i dtugosci 2200 mm.

Do tacy pod stosem, na warstwe wody nalezy wlaé 6,6 dm® heptanu technicznego. Zapali¢ heptan. Po
2 min palenia usungc tace spod stosu. Nastepnie pozwoli¢, aby stos palit sie swobodnie przez 6 min.
Po catkowitym czasie rozpalania stosu wynoszgcym 8 minut mozna przystgpi¢ do gaszenia pozaru
testowego.

Test gasniczy 233B powinien by¢é wykonany z uzyciem cylindrycznej wanny stalowej o $rednicy
3000 * 25 mm i gtebokosci 200 mm, wykonanej z blachy o grubos$ci 2,5 mm. Wysokosé mierzona od
podstawy tacy do jej obrzeza nie powinna byé wieksza niz 350 mm. Konstrukcja tacy powinna byé
taka, aby powietrze nie mogto przeptywac pod dnem tacy, lub nalezy usypac¢ piasek wokoét tacy, lecz
nie wyzej niz poziom podstawy tacy.

Do wanny nalezy nalaé 78 dm?® wody (warstwa ok. 10 mm) oraz 155 dm® n-heptanu technicznego.
Czas rozpalania paliwa w tacy — 60 s. Po tym czasie, w ciggu 10 s nalezy przystgpi¢ do gaszenia
pozaru testowego.

Ocena wynikéw badania — Skutecznos$é gasniczg uznaje sie za pozytywng w przypadku ugaszenia
2 testéw z 3 (w przypadku pierwszych dwéch testéw pozytywnych lub negatywnych trzeciego testu sie
nie wykonuje).

3.20.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

3.21. HYDRANTY NADZIEMNE
3.21.1. PODZIAL

3.21.1.1. Podziat

Srednica nominalna

Ze wzgledu na $rednice nominalng hydranty nadziemne dzieli si¢ na hydranty o $rednicy:
- DN 80,
- DN 100,
- DN 150.

Gtlebokos$¢ zabudowy

W zaleznosci od gtebokosci zabudowy rozréznia sie trzy wielkosci hydrantow:
- 0 gtebokosci zabudowy 1250 mm,
- 0 gtebokosci zabudowy 1500 mm,
- o gtebokosci zabudowy 1800 mm.

3.21.1.2. Przyktad oznaczenia
- hydrantu nadziemnego o srednicy nominalnej DN 100 i ci$nieniu nominalnym PN 16:
HYDRANT NADZIEMNY DN 100 PN 16

3.21.2. WYMAGANIA OGOLNE
Hydranty nadziemne powinny spetniaé wymagania zasadnicze dla wyrobdéw budowlanych
potwierdzone deklaracjg zgodnosci WE.

3.21.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE
3.21.3.1. Wykonanie

3.21.3.1.1. Konstrukcja

Hydrant powinien by¢ wyposazony w dwie nasady boczne wielkosci 75. Hydranty o $rednicy
nominalnej DN 100 i DN 150 powinny by¢ dodatkowo wyposazone w nasade czotowg wielkosci 110
(dopuszcza sie dodatkowo drugg nasade wielkosci 110 dla hydrantu DN 150). Cisnienie nominalne
hydrantu powinno wynosi¢ 10 lub 16 bar.

Nasady boczne i nasady czotowe powinny mie¢ gwint zewnetrzny do montazu w hydrancie. Nasady
i pokrywy nasad powinny by¢ zgodne z rys. nr 3.21.3.1.1. Przy czym zaréwno dla wielkos$ci 75, jak
i 110 mogg by¢ stosowane nasady i pokrywy nasad tego samego typu co nasada i pokrywa wielkosci
110 lub 75 na ww. rysunku {przystosowana do otwierania jej kluczem wg PN-89/M-74088
lub wg PN-M-51014).



Dziennik Ustaw Nr 143 — 10685 — Poz. 1002

Hydrant powinien byé wyposazony w gtowice do otwierania zaworu kluczem wykonanym
wg PN-89/M-74088. Kierunek zamkniecia zaworu hydrantu powinien by¢é zgodny z ruchem
wskazéwek zegara, patrzgc od gory.

Pokrywy nasad powinny by¢ zabezpieczone przed zagubieniem, np. przez zamocowanie do korpusu
hydrantu za pomoca linki lub tancucha.

Hydrant powinien byé wyposazony w zawdr do odcinania doptywu wody z rurociggu, umieszczony
w dolnej czesci hydrantu, bezposrednio nad przytgczem kotnierzowym. Hydrant powinien byé
wyposazony w urzgdzenie odwadniajgce, umieszczone na wysokosci zaworu gtéwnego hydrantu,
ktére otwiera sie automatycznie po zamknieciu zaworu.

Ponadto, w celu umozliwienia swobodnego wyptywu wody przez urzadzenie odwadniajgce w gornej
czeéci hydrantu powinien byé zainstalowany jednokierunkowy, automatyczny zawor napowietrzajgcy.
Hydranty nadziemne mogg by¢ wykonane jako ,famane”, tzn. z kolumng dzielong na poziomie gruntu
i potgczong za pomoca Srub o ograniczonej wytrzymatosci. W takich konstrukcjach trzpien hydrantu
réwniez powinien by¢ wykonany z dwéch czesci, tatwo roztgczajgcych sie w przypadku ztamania
kolumny. Ponadto, w przypadku ztamania hydrantu dzielonego powinno nastgpi¢ automatyczne
odciecie doptywu wody do hydrantu.
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Pokrywa nasady 110
— /T

|y
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Hy

Rys. 3.21.3.1.1. Hydrant nadziemny (konstrukcje hydrantu pokazano na rysunku przyktadowo):
1) korpus nasad bocznych,

2) korpus nasady czotowej (korpus nasady czotowej i korpus nasad bocznych mogg by¢é
wykonane jako jeden element),

3) kolumna,

4) komora zaworowa,
5) trzpien,

6) grzybek zaworu,

7) nakretka trzpienia.
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Tablica nr 3.21.3.1.1.

DN Wymiary gabarytowe [mm] Wymiary przytgcza kotnierzowego" [mm]
H, H, H, H . D, D1 d, g
80 1250 1120 | 600 do | 1900 200 160 133 18 22 3
1500 1370 700 2150
1800 1670 2450
100 1250 1120 | 600do | 1900 220 180 158 18 24 3
150 1500 1370 700 2150
1800 1670 2450
" Nie dotyczy hydrantéw DN 150.
Dla wymiaréw H i H, dopuszcza sie odchytke £ 100 mm.

3.21.3.1.2. Materiaty konstrukcyjne
Materiaty konstrukcyjne dla hydrantéw powinny by¢ zgodne z ponizszymi wymaganiami:

1) korpus — zeliwo szare lub sferoidalne wg PN-EN 1503-3 lub stal wg PN-EN 1503-1,

2) trzpieh zaworu — stal nierdzewna,

3) nakretka trzpienia — mosigdz,
Uszczelnienia wykonane z elastomerdw powinny by¢ zgodne z PN-EN 681-1.
Dopuszcza sie stosowanie innych materiatéw konstrukcyjnych o wtasnosciach wytrzymatosciowych
nie gorszych niz ww. materiatéw. Zastosowane materiaty powinny by¢é odporne na korozje lub
uodpornione na korozyjne dziatanie wody.

3.21.3.1.3. Znakowanie
Na korpusie nasad bocznych lub w gérnej czesci kolumny hydrant powinien posiada¢ czytelne i trwate
znakowanie, zawierajgce ¢o najmniej nastepujace informacije:

- znak producenta,

- o0znaczenie $rednicy nominalnej,

- oznaczenie ci$nienia nominalnego,

- materiat korpusu,

- rok produkgiji.
Ponadto, na gérnej powierzchni korpusu nasad bocznych powinno znajdowacé sie oznaczenie kierunku
otwierania i zamykania zaworu hydrantu.

3.21.3.2. Parametry

3.21.3.2.1. Wymiary
Wymiary hydrantéw powinny by¢ zgodne z rys. 3.21.3.1.1 oraz tablicg nr 3.21.3.1.1.

Wymiary przytgcza kotnierzowego dla hydrantu DN 80 i DN 100 powinny byé zgodne
zrys. nr 3.21.3.1.1. lub z PN-EN 1074-1 pkt 4.6. Wymiary przytgcza kotnierzowego dla hydrantu DN
150 powinny mie¢ wymiary zgodne z PN-EN 1074 pkt. 4.6.

3.21.3.2.2. Masa
Masy hydrantéw powinny by¢ zgodne z dokumentacjg dostarczong przez producenta.

3.21.3.2.3. Dziatanie zaworu hydrantu
Zamykanie i otwieranie zaworu powinno odbywaé sie w sposéb ptynny bez zahamowan, zataré
i miejscowych oporow.

3.21.3.2.4. Dziatanie urzadzenia odwadniajgcego

Urzagdzenie odwadniajgce powinno umozliwi¢ swobodne sptyniecie wody z wnetrza hydrantu po
odcieciu jej doptywu z rurociggu (zamknieciu zaworu hydrantu).

Czas odwadniania hydrantu nie powinien przekroczy¢ 10 min/m, pozostato$é wody w hydrancie nie
powinna by¢ wieksza niz wartosci podane w tablicy nr 3.21.3.2.4.

. Tablica nr 3.21.3.2.4.
Srednica nominalna hydrantu Maksymalna pozostatos¢ wody

DN [ml]
80 100
100 150

150 200
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3.21.3.2.5. Dziatanie zaworu napowietrzajagcego
Zawér napowietrzajgcy powinien automatycznie otwieraé sie podczas odwadniania hydrantu za
pomocg urzgdzenia odwadniajacego.

3.21.3.2.6. Szczelnosé zewnetrzna hydrantu

Hydrant nadziemny powinien zachowywac¢ szczelno$é zewnetrzng przy probie szczelnosci
przeprowadzonej wodg o cisnieniu rbwnym 17 bar (dla PN 10} i 25 bar (dla PN 16) w czasie 2 minut.
Podczas proby na powierzchniach poszczegdlnych elementdéw hydrantu oraz w miejscu ich potagczen
nie powinny wystepowac zadne objawy nieszczelno$ci.

3.21.3.2.7. Odpornos$¢ hydrantu na zginanie

Hydrant powinien spetnia¢ wymagania w zakresie odpornosci na zginanie wg PN-EN 1074-1
pkt. 5.1.3.

Moment gngcy stosowany podczas badania powinien by¢ zgodny z PN-EN 1074-2, tablica nr 1.
Podczas badania hydrant powinien byé zamontowany za pomocg przytgcza kotnierzowego. Hydrant
powinien by¢ napetniony wodg i odpowietrzony. Po zamknieciu zaworu hydrantu podnies¢ cignienie
do wartosci cisnienia prébnego. Przytozy¢ site F o warto$ci umozliwiajgcej uzyskanie wymaganego
momentu zginajgcego w odlegtosci od 500 mm od mocowania przytgcza koftnierzowego. Podniesc
cisnienie do wymaganej wartos$ci i utrzymywac je przez 10 minut. Nastepnie zwolni¢ dziatanie sity F.
Podczas proby sprawdzié przez ogledziny zewnetrzne, czy nie wystepujg nieszczelnosci zewnetrzne.
Hydrant powinien byé wyposazony w pionowg przezroczystg rurke z podziatkg umozliwiajgca
wyznaczenie wielkosci przecieku zaworu gtéwnego. Rurka powinna byé podtgczona do nasady
wyjéciowej hydrantu. Po zakohczeniu proby nalezy wyznaczy¢ wielkos¢ przecieku zaworu hydrantu.

3.21.3.2.8. Odpornosé na dziatanie sity dziatajgcej powyzej poziomu gruntu

Podczas badania hydrant powinien by¢ zamontowany za pomoca przytacza kotnierzowego w pozyciji
poziomej. Hydrant powinien byé napetniony wodg i odpowietrzony. Ponadto cze$é podziemna
hydrantu powinna by¢ podparta (od dotu) w odlegtosci 200 mm ponizej ptaszczyzny gruntu. Po
zamknigciu zaworu hydrantu podnies¢ cisnienie do wartosci cisnienia probnego. Przytozyé site F
(stopniowo jg zwiekszajgc do wartosci podanych ponizej) od goéry w odlegtosci 700 mm od punktu
podparcia. Wartos¢ sity powinna wynosi¢ 25 000 N dla hydrantéw DN 80 i DN 100 oraz 30 000 N dla
DN 150. Podczas proby sprawdzi¢ przez ogledziny zewnetrzne, czy nie wystepujg nieszczelnosci
zewnetrzne. Nastepnie zwolni¢ dziatanie sity. Podczas préby hydrant powinien zachowaé szczelnos$é
i hie wykazywac¢ uszkodzen.

W przypadku hydrantéw z kolumng dzielong (,tamane”) kolumna powinna ulec rozdzieleniu w miejscu
podziatu przy dziataniu sity 10 000 do 30 000 N. Podczas badania hydrant powinien zachowad
szczelnosé. Po zakonczeniu badania sprawdzié przez ogledziny zewnetrzne dolng czesé hydrantu.
Nie powinna ona wykazywac¢ uszkodzen i widocznych przeciekdw.

3.21.3.2.9. Charakterystyka przeptywu, wspétczynnik K,
Wspobtczynnik K, nie powinien by¢ mniejszy niz podany w tablicy nr 3.21.3.2.9.

Tablica nr 3.21.3.2.9.

Poz. 1002

Srednica Wartos$é wspdtczynnika K,
nominalna Liczba i wielkos¢ wyj$é hydrantu
hydrantu DN 2 x 65 mm 1x 100 mm 2 x 100 mm
80100 140 160" -
150 140 160 280
" Nie dotyczy hydrantu DN 80.
Wspbtczynnik K, nalezy wyznaczyé ze wzoru:
K, = Q/(ps — )",
gdzie:
Q- natezenie przeptywu wody przez hydrant,
P — ci$nienie na wlocie hydrantu (mierzone w odlegtosci rownej dwém Srednicom nominalnym
przed przytagczem kotnierzowym),

ps — cisnienie na wyjsciu hydrantu (mierzone w odlegtosci rownej 10 srednicom wyjsciowym od

nasady wyjsciowej hydrantu).

Wspdtczynnik K, nalezy wyznaczyé dla trzech wartosci natezenia przeptywu odpowiadajgcych
réznicom cisnien (p; — p.):

1) 0,4 do 0,5 bar,

2) 0,7 do 0,8 bair,

3) 1,0do 1,1 bar.
Pomiaru ci$nien nalezy dokonac z doktadnos$cig co najmniej 2 %.
Pomiaru natezenia przeptywu nalezy dokonaé z doktadnoscig co najmniej 5 %.
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3.21.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-89/M-74088 Armatura przemystowa. Klucze do hydrantéw nadziemnych.

- PN-M-51014 Sprzet pozarniczy. Klucze do tgcznikow.

- PN-EN 1503-1 Armatura przemystowa. Materiaty na kadtuby, pokrywy i zaslepki. Cze$¢ 1: Stale
okreslone w normach europejskich.

- PN-EN 1503-3 Armatura przemystowa. Materiaty na kadtuby, pokrywy i zaslepki. Cze$é 3: Zeliwa
okreslone w normach europejskich.

- PN-EN 681-1 Uszczelnienia z elastomerdw. Wymagania materiatowe dotyczgce uszczelek ztgczy
rur wodociggowych i odwadniajgcych. Czes¢ 2: Elastomery termoplastyczne.

- PN-EN 1074-1 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajagce. Czes$é 1:
Wymagania ogolne.

- PN-EN 1074-2 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajgce. Czesé 2:
Armatura zaporowa.

3.22. HYDRANTY PODZIEMNE
3.22.1. PODZIAL
3.22.1.1. Podziat

Gtebokos¢ zabudowy
W zaleznosci od gteboko$ci zabudowy rozrdznia sie trzy wielkosci hydrantow:
- o0 gtebokosci zabudowy 1000 mm,
- 0 gtebokosci zabudowy 1250 mm,
- 0 gtebokosci zabudowy 1500 mm,
- o gtebokosci zabudowy 1800 mm.

3.22.1.2. Przyktad oznaczenia
- hydrantu podziemnego o $rednicy nominalnej DN 80 i cisnieniu nominalnym PN 16:
HYDRANT PODZIEMNY DN 80 PN 16

3.22.2. WYMAGANIA OGOLNE
Hydranty podziemne powinny spetnia¢ wymagania zasadnicze dla wyrobow budowlanych
potwierdzone deklaracjg zgodnosci WE.

3.22.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE
3.22.3.1. Wykonanie

3.22.3.1.1. Konstrukcja .
Cisnienie nominalne hydrantu powinno wynosi¢ 10 lub 16 bar. Srednica nominalna hydrantu powinna
wynosi¢ 80 mm.

Hydrant powinien by¢é wyposazony w gtowice do otwierania zaworu kluczem wykonanym
wg PN-63/M-74085. Kierunek zamkniecia zaworu hydrantu powinien by¢ zgodny z ruchem
wskazowek zegara, patrzac od gory.

Hydrant powinien by¢ wyposazony w zawo¢r do odcinania doptywu wody z rurociggu, umieszczony
w dolnej czesci hydrantu, bezposrednio nad przytgczem kotnierzowym. Hydrant powinien by¢
wyposazony w urzgdzenie odwadniajgce, umieszczone na wysokosci zaworu gtéwnego hydrantu,
kidre otwiera si¢ automatycznie po zamknieciu zaworu.

Hydrant powinien byé wyposazony w uchwyt ktowy umozliwiajgcy podtgczenie stojaka hydrantowego
zgodnego z PN-73/M-51154.
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Rys. 3.22.3.1.1. Hydrant podziemny (konstrukcje hydrantu pokazano na rysunku przyktadowo):
1) korpus,
2) komora zaworowa,
3) kolumna,
4) uchwyt ktowy,
5) grzybek zaworu,
B) trzpien,
7) nakretka trzpienia.
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Tablica nr 3.22.3.1.1.

Gtebokosé zabudowy H [mm] Wysoko$é hydrantu H, [mm]
1000 750 + 30
1250 1000 + 30
1500 1250 + 30
1800 1550 + 30

3.22.3.1.2. Materiaty konstrukcyjne
Materiaty konstrukcyjne dla hydrantéw powinny by¢ zgodne z ponizszymi wymaganiami:

1) korpus — zeliwo szare lub sferoidalne wg PN-EN 1503-3 lub stal wg PN-EN 1503-1,

2) trzpieh zaworu — stal nierdzewna,

3) nakretka trzpienia — mosiadz,
Uszczelnienia wykonane z elastomerdw powinny by¢ zgodne z PN-EN 681-1.
Dopuszcza sie stosowanie innych materiatdéw konstrukcyjnych o wtasnosciach wytrzymatosciowych
nie gorszych niz ww. materiatéw. Zastosowane materiaty powinny by¢é odporne na korozje lub
uodpornione na korozyjne dziatanie wody.

3.22.3.1.3. Znakowanie
Na korpusie nasad bocznych lub w gérnej czesci kolumny hydrant powinien posiadac czytelne i trwate
znakowanie, zawierajgce co najmniej nastepujgce informacje:

- znak producenta;

- oznaczenie $rednicy nominalnej;

- 0zhaczenie cisnienia nhominalnego;

- materiat korpusu;

- rok produkgiji.
Ponadto, na goérnej powierzchni korpusu powinno znajdowad sie oznaczenie kierunku otwierania
i zamykania zaworu hydrantu.

3.22.3.2. Parametry

3.22.3.2.1. Wymiary

Wymiary hydrantéw powinny by¢ zgodne z rys. 3.22.3.1.1 oraz tablicg nr 3.22.3.1.1.

Wymiary przytgcza kotnierzowego hydrantu podziemnego powinny by¢ zgodne z rys. nr 3.22.3.1.1 lub
z PN-EN 1074-1 pkt 4.6.

3.22.3.2.2. Masa
Masy hydrantéw powinny by¢ zgodne z dokumentacjg dostarczong przez producenta.

3.22.3.2.3. Dziatanie zaworu hydrantu
Zamykanie i otwieranie zaworu powinno odbywaé sie w sposéb ptynny bez zahamowan, zataré
i miejscowych oporow.

3.22.3.2.4. Dziatanie urzadzenia odwadniajgcego

Urzgdzenie odwadniajgce powinno umozliwi¢ swobodne sptyniecie wody z wnetrza hydrantu po
odcieciu jej doptywu z rurociggu (zamknigciu zaworu hydrantu).

Czas odwadniania hydrantu nie powinien przekroczy¢ 10 min/m, pozostatosé¢ wody w hydrancie nie
powinna by¢ wieksza niz 100 ml.

3.22.3.2.5. Szczelnos¢ zewnetrzna hydrantu

Hydrant nadziemny powinien zachowywaé szczelno$é zewnetrzng przy probie szczelnosci
przeprowadzonej wodg o cisnieniu rownym 17 bar (dla PN 10} i 25 bar (dla PN 16) w czasie 2 minut.
Podczas préby na powierzchniach poszczegdinych elementéw hydrantu oraz w miejscu ich potgczen
nie powinny wystepowacd zadne objawy nieszczelnosci.

3.22.3.2.6. Charakterystyka przeptywu, wspétczynnik K,
Wspdtczynnik K, nie powinien by¢ mniejszy niz 60.
Wspdbtczynnik K, nalezy wyznaczy¢ ze wzoru:

K, =Q/(p, - p,)"?,
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gdzie:
Q — natezenie przeptywu wody przez hydrant,
p; — ci$nienie na wlocie hydrantu (mierzone w odlegtosci réwnej dwdm $rednicom nominalnym przed
przytgczem kotnierzowym),
p, — ci$nienie na wyjsciu hydrantu (mierzone w odlegtosci réownej 10 $rednicom wyjsciowym od
uchwytu ktowego).
Wspdtczynnik K, nalezy wyznaczyé dla trzech warto$ci natezenia przeptywu odpowiadajgcych
réznicom cisnien (p, — p,):
1) 0,4do 0,5 bar,
2) 0,7 do 0,8 bar,
3) 1,0do 1,1 bar.
Pomiaru ci$nien nalezy dokonac¢ z doktadnoscig co najmniej 2 %.
Pomiaru natezenia przeptywu nalezy dokonac z doktadnoscig co najmniej 5 %.

3.22.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-63/M-74085 Armatura przemystowa. Klucz do zasuw i hydrantéw.

- PN-73/M-51154 Sprzet pozarniczy. Stojak hydrantowy.

- PN-EN 1503-1 Armatura przemystowa. Materiaty na kadtuby, pokrywy i zaslepki. Czes¢ 1: Stale
ckreslone w normach europejskich.

- PN-EN 1503-3 Armatura przemystowa. Materiaty na kadtuby, pokrywy i zaslepki. Cze$é 3: Zeliwa
okreslone w normach europejskich.

- PN-EN 681-1 Uszczelnienia z elastomerdw. Wymagania materiatowe dotyczgce uszczelek ztgezy
rur wodociggowych i odwadniajgcych. Czeé¢ 2: Elastomery termoplastyczne.

- PN-EN 1074-1 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajgce. Czesé 1:
Wymagania ogdine.

3.23. ZAWORY HYDRANTOWE 52

3.23.1. OZNACZENIA
Przyktad oznaczenia ]
ZAWOR HYDRANTOWY TYP ZH- 52

3.23.2. WYKONANIE

3.23.2.1. Materiaty

Zawory hydrantowe powinny by¢ wykonane z materiatdw znormalizowanych. Korpusy zaworow
powinny by¢ wykonane ze stopdw mosigdzu, np. MO5S. Dopuszcza sie wykonanie korpusdéw ze
stopdw aluminium, np. AK-11.

3.23.2.2. Konstrukcja

Konstrukcja zaworu (gwinty zewnetrzne) powinna zapewnié mozliwod¢ zainstalowania go w instalacii
wodociggowe] przeciwpozarowej oraz zainstalowania nasady pozamiczej wielkosci 52T wg PN-91/M-51038.
Zawor hydrantowy moze byc¢ typu wzniosowego z gwintowanym wrzecionem lub szybkootwieralny.
Zamykanie armatury powinno nastepowacé przez obracanie urzgdzenia zamykajgcego (kétko reczne)
w prawo. Dopuszczalne sity na kétku recznym w poczatkowej fazie otwierania i koricowej zamykania
powinny wynosi¢ dla srednicy kétka 80 mm — 60 N, a dla srednicy 100 mm — 70 N.

Krocce wlotowy i wylotowy powinny tworzy¢ kat nie mniejszy niz 90° i nie wiekszy niz 135°.

3.23.2.3. Znakowanie
Na korpusie zaworu powinny by¢ naniesione nizej wymienione cechy:
- nazwa lub znak wytwdérey,
- nominalne ci$nienie,
- $rednica nominalna,
- materiat korpusu,
- kierunek otwarcia zaworu,
- kierunek przeptywu,
- rok produkgiji.
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3.23.3. PARAMETRY

3.23.3.1. Odpornos¢ na ci$nienie wewnetrzne
Zawér hydrantowy poddany obcigzeniu cishieniem wody do 2,4 MPa, z przyrostem 0,2 MPa/min,
utrzymywanym przez okres 60 s, zgodnie z PN-EN 671-2 nie powinien wykazywaé oznak wycieku.

3.23.3.2. Szczelnos¢ zamknigcia

Zawér hydrantowy poddany obcigzeniu cid$nieniem wody do 1,2 MPa z przyrostem 0,1 MPar/s,
utrzymywanym przez okres 60 s, po uprzednim odpowietrzeniu iopuszczeniu grzybka zaworu
w pofozenie zamkniete, nie powinien wykazywac oznak wycieku wody w miejscach uszczelnianych.

3.23.3.3. Odpornosé na korozje kanatéw wodnych

Dziatanie mechanicznych czesci nie powinno ulec pogorszeniu oraz uszkodzeniom (korozyjne
wgtebienia i pekniecia materiatu) na zewnatrz lub wewnatrz drég wodnych po poddaniu wnetrza
zaworu dziataniu 1 % roztworu wodnego chlorku sodu przez okres 3 miesiecy w temperaturze
otoczenia 20 +5 °C, zgodnie z PN-EN 671-2.

3.23.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

- PN-EN 671-2 State urzgdzenia gasnicze. Hydranty wewnetrzne. Hydranty wewnetrzne z wezem
ptasko sktadanym.

3.24. GENERATORY PIANY LEKKIEJ

3.24.1. PODZIAL | OZNACZENIA

3.241.1. Wielkosci
W zaleznosci od natezenia przeptywu wodnego roztworu srodka pianotwoérczego rozrdznia sie
wielkosci generatoréw piany lekkiej: od 100 dm®*min do 450 dm®/min.

3.24.1.2. Przyktad oznaczenia
GENERATOR PIANY LEKKIEJ
Typ (oznaczenie producenta)

3.24.2. WYKONANIE

3.24.2.1. Materiaty

Wszystkie czesci sktadowe powinny byé wykonane z materiatéw odpornych na korozyjne dziatanie
wody i roztwordéw $rodkdw pianctwérezych lub zabezpieczone przed tym dziataniem w inny sposéb.
Dobér materiatéw na czesci wspétpracujgce powinien zapobiegad powstawaniu korozji kontaktowej.

3.24.2.2. Konstrukcja

Generator piany lekkiej moze by¢ stosowany jako urzgdzenie stacjonarne w instalacjach statych
urzgdzen gasniczych pianowych. Naped generatora moze by¢ realizowany poprzez turbing wodng lub
silnik elektryczny. Doprowadzenie wody moze by¢ realizowane poprzez nasadeg ttoczng 52 T, zgodnie
z PN-91/M-51038, przystosowang do podtgczenia weza pozarniczego lub w trwaty sposséb ze statg
instalacjg zasilajgca.

Generator z wbudowanym dozownikiem $rodka pianotwdrczego powinien spetniaé wymagania
dotyczgce ilosci zasysanego s$rodka zawarte w ,Wymaganiach techniczno-uzytkowych dla
dozownikéw $rodka pianotwdrczego”. Dozownik bedgcy wyposazeniem dodatkowym generatora,
a nie stanowigcy jego integralnej czesci powinien spetnia¢ ww. wymagania.

3.24.2.3. Wykonczenie

Powierzchnie zewnetrzne generatora powinny by¢é bez zadzioréw i ostrych krawedzi.

Powierzchnie zewnetrzne czesci metalowych poza czesciami ztgcznymi powinny byé trwale pokryte
czerwonym lakierem odpornym na dziatanie czynnikbw mechanicznych i wodnych roztwordéw
pianotwdrczych srodkéw gasniczych. Dopuszcza sie inne kolory lakieru.



Dziennik Ustaw Nr 143 — 10694 — Poz. 1002

3.24.2.4. Znakowanie
Na generatorze powinna by¢ umieszczona niepalnha tabliczka znamionowa, zamontowana w sposéb
trwaty i zawierajgca co najmniej nastepujgce dane:
- nazwa lub znak wytworcy,
- $rednica potgczenia z kolektorem [mm],
- nominalne cisnienie na wejsciu [MPa] (dopuszcza sie inne [egalne jednostki z systemu SI),
- model/typ generatora,
- numer seryjny lub partii wyrobu,
- rok produkgiji,
- zuzycie wody przy nominalnym ciénieniu [dm®/min]?,
- dopuszczalny zakres cisnien pracy [MPa] (dopuszcza sie inne legalne jednostki z systemu Sl),
- gwarantowana liczba spienienia Lg [...],
- zuzycie srodka pianotwdrczego [%],
- podstawowe dane dotyczgce napedu,

3.24.3. PARAMETRY

3.24.3.1. Szczelnos¢

Niedopuszczalne sg jakiekolwiek wycieki z potgczenh w generatorze poddanym prébie szczelnosci.
Prébe te przeprowadza sie wodg o cisnieniu 1,5 raza wigkszym od maksymalnego cisnienia
roboczego (1,5 x Q) W ciggu 8 min, przy zaslepionych dyszach wyptywowych.

3.24.3.2. Srodek pianotwérczy i parametry piany

Wymaga sie, aby $rodek pianotwdrczy, zalecany do stosowania przez producenta generatora,
posiadat dopuszczenie CNBOP Iub innej jednostki dopuszczajgcej. Nazwa, rodzaj $rodka
pianotwdrczego i jego zalecane stezenie, z doktadnodcig + 0,5%, oraz adres producenta srodka
pianotworczego powinny by¢ podane w dokumentacji technicznej dostarczanej uzytkownikowi.

Liczba spienienia Lg [...] mierzona metodg wagowg z doktadnoscig do 0,020 kg masy piany
w dopuszczalnym zakresie ci$nien pracy obliczona wg ponizszego wzoru:

V. -d
L, =1000--2—,
‘ G

r

w ktoérym:
V, - pojemnosc zbiornika pomiarowego piany w dm?® (1 litr),
G, -masa piany w g,

D - gestosé roztworu srodka pianotworczego (mozna przyjgé d = 1), w glcm?®
nie powinna by¢ nizsza niz 200.
Szybkos¢ wykraplania piany t,5 (warto$¢ potéwkowa) okredla sig¢ przez pomiar czasu w sekundach,
w ktérym wykropli sie 50 % objetosci roztworu X, obliczonej wg wzoru:

X= V" ;
2L,
w ktérym:
V, -pojemnos¢ zbiornika pomiarowego piany w cm?®,
L, - liczba spienienia obliczona wg wzoru.
Za wynik oznaczenia nalezy przyjgé srednig arytmetyczng trzech oznaczen réznigcych sie nie wiecej
niz o 5 %.

3.24.3.3. Parametry dla wody

Producent zobowigzany jest podaé w dokumentacji natezenie przeptywu wody przy cisnieniu
0,55 MPa na wlocie generatora. Dopuszczalna odchytka od zadeklarowanej wartosci nie powinna
przekracza¢ +5 %. W czasie przeptywu wody o parametrach zadeklarowanych przez producenta
badana armatura nie powinna wykazywac uszkodzen.
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3.24.3.4. Napedy

Napedy powinny charakteryzowac sie statg gotowoscig do pracy i wysokim stopniem niezawodnosci.
Dla wentylatorow z napedem elekirycznym wymaga sie przedtozenia odpowiedniej dokumentacii
(karty katalogowe, instrukcje obstugi, przegladdw i konserwacji, schematy potgczen elektrycznych).
Dla wentylatoréw z napedem reaktywnym wodnym wymaga sie, aby producent zadeklarowat okresy
przegladow i konserwaciji.

3.24.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 1568-2 Srodki gasnicze. Pianotwércze $rodki gasnicze. Cze$é 2: Wymagania dotyczace
srodkdw pianotwdrezych do wytwarzania piany lekkiej stuzgcej do powierzchniowego gaszenia
cieczy palnych niemieszajgcych sie z wodg.

- PN-21/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

4. POJAZDY POZARNICZE

4.1. WYMAGANIA OGOLNE

Definicje oraz podziat na klasy, kategorie i grupy wg PN-EN 1846-1.
4.2. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

4.2 1. Spelnienie przepiséw prawnych dla pojazdéw pozarniczych

Pojazd pozarniczy powinien by¢ zbudowany i wyposazony zgodnie z wytycznymi zawartymi
w rozporzgdzeniu Ministrow: Spraw Wewnetrznych | Administracji, Obrony Narodowej, Finanséw
oraz Sprawiedliwosci z dnia 24 listopada 2004 r. w sprawie warunkéw technicznych pojazdéw
specjalnych i uzywanych do celdw specjalnych Policji, Agencji Bezpieczenistwa Wewnetrznego,
Strazy Granicznej, kontroli skarbowej, Stuzby Celnej, Stuzby Wieziennej i Strazy Pozarnej
(Dz. U. z 2004 r. Nr 262, poz. 2615, z pdzn. zm.).

Podwozie pojazdu powinno posiada¢ swiadectwo homologacji typu zgodnie z ustawg z dnia
20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2003 r. Nr 58, poz. 515, z pézn. zm.).

W przypadku gdy przekroczone zostaty warunki zabudowy okreslone przez producenta podwozia,
wymagane jest swiadectwo homologaciji typu pojazdu kompletnego oraz zgoda producenta podwozia
na wykonanie zabudowy.

Urzadzenia i podzespoty zamontowane w pojezdzie powinny spetnia¢ wymagania odrebnych
przepisow krajowych i/lub migedzynarodowych.

4.2.2. Identyfikacja pojazdu i wyposazenia

Podwozie pojazdu powinno by¢ wyposazone w numer identyfikacyjny oraz tabliczke znamionowa,
zgodnie z wymaganiami odrebnych przepiséw krajowych.

Zabudowa pozarnicza oraz urzgdzenia dodatkowe na state zwigzane z pojazdem, jak: autopompa,
agregat gasniczy, maszt oswietleniowy, zuraw hydrauliczny, agregat prgdotwoérczy, wciggarka,
urzgdzenie zatadowcze dla kontenera i inne, w istotny sposdb decydujgce o bezpieczenstwie,
powinny by¢ rowniez oznakowane w sposob pozwalajgcy na ich jednoznaczng identyfikacje (podanie
przynajmniej nastepujacych danych: petnej nazwy producenta, typu, numeru seryjnego, roku
produkcji).

4.2.3. Wymagania dotyczgce bezpieczenstwa
4.2.3.1. Wymagania dla podwozia z kabing

4.2.3.1.1. Wymagania ogolne

Kréciec wlewowy zbiornika paliwa samochodu bgdz urzgdzen na state zamontowanych w pojezdzie
powinny byc¢ tak zaprojektowane, aby uniemozliwi¢ ich kontakt z jakimikolwiek gorgcymi czesciami
samochodu lub wyposazenia.

Dla samochodéw w wersji terenowej (kategoria 3) wszystkie przewody elektryczne, paliwowe,
hamulcowe, weze itp. powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi przez
nierownosci terenowe oraz przed bezposrednim dziataniem ptomieni lub zarzgcych sie materiatéw.
Jesli nie jest to mozliwe, elementy te powinny by¢ wykonane z materiatéw niepalnych i odpornych na
wysokg temperature.

Wykonywanie zmian i przerobek w konstrukcji podwozia/kabiny bez zgody producenta lub niezgodnie
z jego wytycznymi jest zabronione.

Wszystkie pojazdy powinny byé wyposazone w urzgdzenia przeciwblokujgce (ABS). Skutecznosdé
uktaddw hamulcowych z urzgdzeniami przeciwblokujgcymi powinna spetnia¢ wymagania Regulaminu
Nr 13 EKG ONZ. W samochodach kategorii 3 powinna istnie¢ mozliwo$¢ wytgczenia ABS-u
(o wytaczeniu powinna wyraznie informowac lampka ostrzegawcza).
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4.2.3.1.2. Silnik

Jesli istnieje mozliwos¢ uruchomienia silnika pojazdu spoza miejsca kierowcy, to wtgczenie startera
powinno by¢ tak skonstruowane, aby zabezpieczyé pojazd przed przypadkowym ruszeniem (np. gdy
dzwignia zmiany biegéw nie znajduje sie w pozycji neutralnej).

Gdy pojazd wyposazony jest w przystawke dodatkowego odbioru mocy powinna byé zapewniona
mozliwos¢ automatycznej lub manualnej regulacji predkosci obrotowe; silnika.

W przypadku regulacji manualnej powinna ona by¢ mozliwa z migjsca obstugi urzgdzenia
napedzanego przez przystawke.

4.2.3.1.3. Uktad wydechowy

Uktad wydechowy powinien byc¢ tak zaprojektowany, aby w czasie normalnej pracy kierowcy i zatogi
zapewni¢ ochrone przed oparzeniami i dziataniem gazdéw spalinowych.

Temperatura tatwo dostepnych elementéw uktadu wydechowego nie powinna przekroczy¢ 63 °C.
Jezeli w odlegtosci do 150 mm od uktadu wydechowego znajdujg sie urzgdzenia sterujgce, rury
plastikowe, przewody elektryczne, koto zapasowe itp., to nalezy stosowad ostony cieptochronne.
Uktad wydechowy w samochodach w wersji terenowej (kategoria 3) powinien by¢ tak zaprojektowany,
aby nie wyrzucat gorgcych iskier. Gorgce czesci uktadu wydechowego powinny by¢ ostoniete przed
przypadkowym kontaktem z roslinnoscia.

Konstrukcja uktadu wydechowego powinna uwzgledniaé mozliwosé wspodtpracy z odciggiem spalin,
okreslonym przez zamawiajgcego w kontrakcie.

4.2.3.1.4. Ogumienie

Dla samochoddéw terenowych (kategoria 3), klasy $redniej i ciezkiej, powinna istnie¢ mozliwosé
pompowania i sprawdzania cisnienia w kotach na postoju, z wykorzystaniem wyposazenia
zamontowanego [ub przewozonego na samochodzie.

Wszystkie pojazdy powinny posiada¢ ogumienie pneumatyczne o nodnosci dostosowanej do nacisku
kota oraz dostosowane do maksymalnej predkosci pojazdu. Cisnienie w ogumieniu powinno by¢
zgodne z zaleceniami wytwércy dla danej opony i obcigzenia pojazdu.

4.2.3.1.5. Mechanizmy napedowe i przystawka dodatkowego odbioru mocy

Jakiekolwiek mechanizmy napedowe, z kitdérymi mozliwy jest kontakt personelu podczas obstugi
samochodu i urzgdzen zamontowanych na state, powinny byé wyposazone w ostony ochronne.
Samochdéd przeznaczony do pracy z przystawkg dodatkowego odbioru mocy tylko w czasie postoju
powinien by¢é wyposazony w system uniemozZliwiajgcy przypadkowe ruszenie pojazdem przy
zatgczonej przystawce. System taki w pojazdach wyposazonych w automatyczng skrzynie biegdw
powinien dziata¢ automatycznie.

Dla samochodu przeznaczonego do pracy z przystawkg dodatkowego odbioru mocy w czasie jazdy
lub postoju, ruszenie pojazdem powinno wymagaé $wiadomego dodatkowego dziatania kierowcy lub
powinien on by¢ informowany, ze przystawka jest zatgczona.

4.2.3.1.6. Cofanie pojazdu (sygnalizacja)

Dla samochoddéw o masie catkowitej maksymalne] powyzej 3,5 t konieczne jest zainstalowanie
syghatu dzwiekowego i swietlhego wigczonego biegu wstecznego. Jako sygnat $wietiny dopuszcza
sie Swiatto cofania.

Dzwiekowy sygnhat ostrzegawczy powinien mie¢ natezenie minimum 80 dB (A).

4.2.3.2. Masy i naciski

Naciski na osie nie powinny by¢ mniejsze od minimalnych naciskéw okreslonych przez producenta
podwozia, odpowiadajgcych czesciowemu obcigzeniu pojazdu.

Naciski na osie nie powinny by¢ wieksze od maksymalnych naciskéw okreslonych przez producenta
podwozia oraz spetniaé wymagania rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 31 grudnia 2002 r.
w sprawie warunkdéw technicznych pojazdéw oraz zakresu ich niezbednego wyposazenia (Dz. U.
z 2003 r. Nr 32, poz. 262, z pdzn. zm.), dla wszystkich warunkdw obcigzenia.

Rezerwa masy, liczona jako réznica pomiedzy technicznie dopuszczalng masg catkowitg
maksymalng, okreslong w swiadectwie homologacji typu, a maksymalng masg rzeczywistg pojazdu,
nie powinna by¢ mniejsza niz 3 %.

Réznica naciskéw na strony, przy kazdym wariancie obcigzenia pojazdu, nie powinna by¢ wieksza
niz 3 %.
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4.2.3.3. Potozenie srodka masy samochodu

Wspdtrzedne $rodka ciezkosci, przy obcigzeniu maksymalng masg rzeczywistg, nie powinny
przekracza¢ wspoétrzednych optymalnych, zalecanych przez producenta podwozia dla pojazdu
pozarniczego, na osi podtuznej, poprzecznej i pionowe;.

Nalezy dazyc¢ do zapewnienia jak najwiekszej statecznosci poprzecznej i podtuznej pojazdu.

W celu zapewnienia potozenia srodka ciezkosci tak nisko, jak to mozliwe, skrytki powinny by¢
zaprojektowane w miare mozliwosci tak, aby najciezsze wyposazenie umieszczaé w najnizszych
czesciach pojazdu.

Pojazd nalezy zabezpieczy¢ przed przechytami bocznymi poprzez montaz stabilizatoré4w na osi (-ach)
przedniej (-ich) i tylnej (-ych).

4.2.3.4. Stateczno$¢ statyczna
Samochdd przy obcigzeniu maksymalng masg rzeczywistg powinien spefnia¢ wymagania dotyczace
statycznego kata pochylenia § zawarte w tablicy nr4.2.3.4.

Tablica nr4.2.3.4.

Klasa L (lekka) M (Srednia) S (ciezka)
2t<MMR<7,5¢t 7.5t<MMR <14t MMR > 14t
1 2 3 1 2 3 1 2 3
Kategoria miejska | utereno- |terenowa] miejska | utereno- fterenowa miejska | utereno- fterenowal
wiona wiona wiona

Statyczny kat
pochylenia o (°) >32 =27 227 > 32 > 27 >25 > 32 > 27 >25
Zdolnosé

pokonywania - >17 >27 >14 >17 >27 > 14 >17 >27
wzniesien P (°)

Uwaga 1: Statyczny kat pochylenia dla wszystkich pojazdéw wyposazonych w system demontowalny
(ale bez jednostki demontowanej) powinien by¢ rowny 35° lub wiekszy.

Uwaga 2: Wartosci nie dotyczg pojazddw z wysiegnikiem (samochoddw z podnosnikiem hydraulicznym,
drabin mechanicznych, zurawi samojezdnych).

4.2.3.5. Statecznos¢ dynamiczna

4.2.3.5.1. Statecznos¢ podczas hamowania

Podczas hamowania pojazd nie powinien zboczy¢ z toru jazdy w zadng strone wiecej niz 20 % swojej
szerokosci. Wyposazenie zamocowane na state do samochodu oraz pozostaty sprzet powinny
pozostaé w przeznaczonych dla nich uchwytach, zamocowaniach, wewnagtrz skrytek i w kabinie,
a drzwi kabiny i skrytek powinny pozostaé zamkniete. Cate wyposazenie powinno daé sie tatwo
wyjmowadé podczas normalnej pracy.

Zbiorniki srodkéw gasniczych powinny by¢ wyposazone w falochrony.

4.2.3.5.2. Pokonywanie wzniesien
Samochdd przy obcigzeniu maksymalng masg rzeczywistg powinien spetnia¢ wymagania w zakresie
pokonywania wzniesieh P zawarte w tablicy nr4.2.3.4.

4.2.3.6. Kabina

4.2.3.6.1. Konstrukcja

Kabina powinna by¢ wykonana jako jednomodutowa lub sktadajgca sie z oddzielnych zespotdw (modutdw).
W przypadku kabiny sktadajgcej sie z oddzielnych modutéw, powinna by¢ zapewniona mozliwosé
kontaktu audiowizualnego pomiedzy przedziatem zatogi i kabing kierowcy.

Jesli kabina jest odchylana, to odchylanie w celu przeprowadzenia rutynowych czynnosci
konserwacyjnych powinno by¢é mozliwe bez pomocy zewnetrznych urzadzen podnoszacych,
a konstrukcja mechanizmu odchylajgcego powinna zabezpieczaé kabing przed przypadkowym
opuszczeniem. Urzgdzenie podnoszgce powinno umozliwiaé podnoszenie, opuszczanie oraz
podtrzymywanie kabiny wraz z jej wyposazeniem i znajdujgcym sie w niej sprzetem.

Konstrukcja pojazdu powinna umozliwia¢ przeprowadzenie obstugi codziennej bez podnoszenia
kabiny.

Gdy kabina jest maksymalnie podniesiona, mechanizm podtrzymujgcy (blokujgcy) powinien pozostac
sprawny bez wzgledu na jakiekolwiek awarie. Kiedy kabina jest opuszczana lub podnoszona, nie moze
istnie¢ ryzyko przygniecenia (zmiazdzenia) kogokolwiek wskutek awarii urzgdzenia odchylajgcego.
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W punkcie obstugi urzgdzenia odchylajgcego lub w jego poblizu powinna znajdowaé sie informacja,
przypominajgca operatorowi o koniecznosci upewnienia sie, ze zadna osoba nie znajduje sie w
kabinie podczas podnoszenia i opuszczania oraz ze kabina jest prawidtowo zablokowana w pozycji
odchylone;.

Samochody w wersji terenowej powinny by¢ wyposazone w podwodjny system zabezpieczajgcy przed
przypadkowym odchyleniem kabiny w czasie ruchu pojazdu.

Kabiny samochoddéw kategorii 3 przeznaczonych do eksploatacji w warunkach, w ktérych moze
wystgpi¢ zagrozenie wywrdceniem, powinny by¢ wyposazone w konstrukcje ochronng.

Przednia szyba powinna by¢ wykonana jako warstwowa (klejona), pozostate szyby powinny byé
wykonane przynajmniej ze szkta bezodpryskowego.

4.2.3.6.2. Bezpieczenstwo zalogi

Konstrukcja powinna zapewniad ochrone pasazerdéw przed przemieszczajgcym sie wyposazeniem
podczas wypadku lub hamowania awaryjnego. Moze to byé osiggniete przez odseparowanie lub
zamocowanie sprzetu, wytrzymujgce obcigzenie przy opdznieniu 10 g w kierunku jazdy.

Wszystkie ostre krawedzie konstrukcji kabiny, wyposazenia zamontowanego na state i innych
przedmiotéw wewngtrz kabiny powinny byé zabezpieczone.

Pasy bezpieczenstwa bezwtadnosciowe dla wszystkich siedzen ustawionych w kierunku do przodu,
mocowane ¢o najmniej w dwéch punktach.

Wszystkie pasy dwupunktowe powinny by¢ tego samego typu. Zatrzaski (zapiecia) wszystkich paséw
bezpieczenstwa powinny wymagac identycznych czynnosci obstugowych.

UWAGA: Do paséw bezpieczenstwa i ich mocowania majg zastosowanie dyrektywy europejskie
76/115/EWG i 77/541/EWG.

Wszystkie miejsca siedzgce powinny by¢ wyposazone w zagtowki.

4.2.3.6.3. Kabina przystosowana do przewozenia aparatéw oddechowych

W uzgodnieniu z zamawiajgcym w kabinie mogag by¢ przewozone aparaty oddechowe.

Podczas zapinania i po zapieciu uprzezy aparatu oddechowego powinien on pozostaé pewnie
zamocowany w swoim uchwycie i zabezpieczony przed wysunieciem, a elementy mocujgce powinny
wytrzymywad obcigzenie przy opdznieniu 10 g.

Zamki uprzezy aparatu oddechowego nie powinny pasowaé do zamkéw pasdw bezpieczenstwa.
Konstrukcja skrytek na aparaty powinna umozliwia¢ wstawienie oparé, gdy aparaty nie sg
przewozone.

4.2.3.6.4. Siedzenia

W poblizu kazdego siedzenia, z wyjgtkiem siedzenia kierowcy, powinny by¢ umieszczone uchwyty do
trzymania w czasie jazdy. Uchwyty nie powinny znajdowac sie nizej niz 500 mm od podtogi kabiny.
Dla samochodow w wersji terenowej, jesli fotel kierowcy jest amortyzowany, powinna istnieé
mozliwos¢ unieruchomienia go w ustalonej pozycji.

4.2.3.6.5. Drzwi kabiny

Drzwi powinny znajdowad sie po obu stronach kabiny.

Dla kazdej wydzielonej przestrzeni wewnatrz kabiny powinny byé zapewnione dwa wyjscia, przy czym
jedno z nich moze byé wyjsciem awaryjnym. Wyjscie awaryjne powinno mie¢ wymiary
min 500x700 mm i by¢ zlokalizowane po przeciwnej stronie normalnych drzwi.

4.2.3.6.6. Powierzchnia podtogi
Podtoga kabiny powinna mieé powierzchnie antyposlizgows.
Powierzchnia antyposlizgowa moze by¢ wykonana przez naniesienie powtoki.

4.2.3.6.7. Ogrzewanie kabiny

Przedziat zatogi powinien posiadaé system ogrzewania niezalezny od pracy silnika. Wylot spalin
z niezaleznego urzgdzenia grzewczego powinien by¢ tak umiejscowiony, aby spaliny nie wnikaty do
wnetrza kabiny.

Uktad elektryczny urzgdzenia grzewczego powinien posiadaé oddzielny bezpiecznik, umieszczony
w tatwo dostepnym miejscu.

4.2.3.7. Ergonomia

4.2.3.7.1. Dostep do przedziatu zatogi

Stopnie wejsciowe do przedziatu zatogi powinny spetnia¢ wymagania zawarte w tablicy nr 4.2.3.7.1.
Wszystkie stopnie powinny by¢ widoczne z pozycji pionowej nad najwyzszym stopniem. Kgt pomiedzy
ptaszczyzng styczng do krawedzi dwéch sgsiednich stopni a poziomem nie powinien byé wigkszy niz
85° (kat « na rysunku 4.2.3.7.1).
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Stopnie powinny mie¢ powierzchnie antyposlizgowg, a w ich poblizu powinny znajdowaé sie uchwyty
i/lub porecze.

Tablicanr4.2.3.7.1.

Parametr Je.dn. Wymagania
miary

Odlegtoéé pomiedzy dwoma zewnetrznymi krawedziami sgsiednich stopni,
mierzona w poziomie (¢) mm <150 | > 150
Wysokos¢ pierwszego stopnia od poziomu podtoza (d)
- samochody w wersji miejskigj mm <550 | <550
- samochody w wersji uterenowionej oraz terenowej klasy L <600 | <600
- samochody w wersji terenowej klasy M i S <650 | <650
Odlegtodé miedzy stopniami (b) mm <400 | <450
Jezeli samochdd wyposazony jest w wiecej niz dwa stopnie, to réznica
odlegtosci miedzy sgsiednimi stopniami powinna byé mozliwie najmniejsza
i w zadnym przypadku nie moze przekroczyé 150 mm
Gtlebokosé przestrzeni na stope (a) mm >150 | > 150
Szerokosé stopnia mm > 300 | > 300
Kat o () ° <85| <85

¥
T T RN AN

Rys. 4.2.3.7.1

4.2.3.7.2. Dostep do sprzetu (z wyjatkiem sprzetu przewozonego na dachu)

W celu zminimalizowania nadmiernego wysitku obstugi i pracy w niewygodnych pozycjach, samochéd
powinien by¢ tak zaprojektowany, aby najciezszy sprzet (z wyjgtkiem drabin) znajdowat sie
w dolnych czesciach najnizej potozonych skrytek.

Na rysunku 4.2.3.7.2 przedstawiono maksymalng odlegto$é pomiedzy poziomem obstugi (podtoze,
stopien, podest, platforma) a maksymalng wysokos$cig uchwytu sprzetu przy wyjmowaniu ze skrytki,
w zaleznosci od masy. Stopnie, podesty, platformy mogg by¢ przyjete za poziom obstugi tylko wtedy,
gdy zapewnione bedg podstawowe $rodki bezpieczenstwa: mozliwosé przytrzymania sie rekg za staty
element nadwozia (np. uchwyt, porecz), ograniczenie masy tadunku przypadajgcej na jedng osche
maksymalnie do 25 kg.
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Jesli wysoko$é uchwytédw (klamek) drzwi (zaluzji) w pozycji otwartej lub zamknietej, uchwytéw
wysuwanych szuflad lub paneli sprzetowych w pozycji wysunietej lub wsunietej, uchwytow sprzetu lub
elementéw sterowniczych przekracza 2 m od poziomu podtoza, na ktérym stoi pojazd, powinny by¢
zapewnione srodki poprawiajgce do nich dostep (np. stopnie, podesty, tasmy przy zaluzjach).
Maksymalna wysoko$¢ statych poziomow (pdtek) sprzetowych nie powinna przekraczaé 1850 mm od
poziomu obstugi.

Jesli nie jest mozliwe bezpieczne wyjecie sprzetu umieszczonego w samochodzie z poziomu gruntu,
powinny byé réwniez zapewnione srodki poprawiajgce dostep do tego sprzetu.

Jesli zamontowano stopnie umozliwiajgce dostep do sprzetu, to ich wysokos$¢ od poziomu podtoza nie
powinna przekraczaé: 550 mm — dla wersji miejskiej, 600 mm — dla wersji uterenowionej oraz
terenowej klasy L, 650 mm - dla wers;ji terenowej klasy M i S.

Szerokos¢ stopni przystosowanych do obstugi dla jednej osoby — min. 300 mm, dla dwdch osdb
korzystajgcych jednoczesnie ze stopnia — min. 520 mm.

Uchwyty i/lub porecze powinny znajdowad sie w bezposrednim sgsiedztwie stopni.

Sprzet znajdujgcy sie wewnatrz skrytek powinien znajdowadé sie wewngtrz granicy zasiegu rgk
dorostego mezczyzny, o wzroscie 1750 mm.

Wszystkie uchwyty, przyciski oraz elementy wymagajgce bezposredniego uruchamiania recznego
powinny by¢ widoczne z miejsca obstugi (podtoze lub podest).

Uchwyty, klamki, rgczki wszystkich urzadzen samochodu, drzwi Zaluzjowych, szuflad i tac powinny
by¢ zaprojektowane z uwzglednieniem ich obstugi w rekawicach.

Wszystkie wtaczniki i gniazda elektryczne znajdujgce sie na zewnatrz pojazdu powinny by¢ dostepne
z poziomu ziemi — max. 2000 mm.

4.2.3.7.3. Dostep oraz wytrzymalosé sprzetowego poszycia gérnego pojazdu, platform
roboczych oraz innych pozioméw roboczych usytuowanych powyzej podtoza

Gdy konieczna jest praca na dachu zabudowy, jego konstrukcja powinna wytrzymac obcigzenie masg
dwdch strazakéw (2 x 90 kg) i masg przewozonego sprzetu, bez uszkodzenia i trwatej deformacii
powierzchni dachu. W przypadku dachu kabiny, warto$é obcigzenia moze byé zredukowana do masy
jednego strazaka (1 x 90 kg). Dla sprawdzenia powyzszych wymagan dwie masy po 90 kg kazda (dla
dachu kabiny jedna masa) powinny by¢ réwnomiernie roztozone na przylegajgcych powierzchniach o
wymiarach 30 x 20 cm kazda, w miejscu przewidywanej pracy strazakéw.

Dostep do dachu, platform i innych stanowisk powinien byé zapewniony za pomocg drabinek lub
innych podobnych s$rodkéw, zamocowanych z tytu lub z boku pojazdu w taki sposéb, aby ich
wykorzystania nie utrudniat jakikolwiek sprzet.
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Stopnie, przejscia, pomosty, platformy powinny mie¢ antyposlizgowg powierzchnie, a u szczytu
drabinek muszg znajdowac sie uchwyty.

Minimalna szerokos$¢ przejsé powinna wynosi¢ 300 mm.

Konstrukcja drabinek lub podobnych srodkéw dostepu powinna byé zgodna z wymaganiami zawartymi
w tablicy nr 4.2.3.7.3.

Powierzchnie dachu przewidziane na stanowiska operacyjne /obstuge sprzetu/ powinny by¢
wyposazone w barierki lub podobne konstrukcje mocowane na krawedzi, o wysokosci minimum 80 mm.

Tablicanr4.2.3.7.3

Parametr Je_dn. Wymagania
miary
Wysoko$é¢ pierwszego szczebla od poziomu poditoza mm <600
Odlegtos¢ miedzy stopniami mm <300
Odlegtos¢ najwyzszego szczebla od dachu mm <350
Glebokosc¢ przestrzeni na stope mm > 150
Szeroko$¢ stopnia mm > 250

4.2.3.7.4. Stanowiska obstugi

Stanowiska obstugi powinny zapewniad funkcjonalnos¢ i ergonomie obstugi.

Jesli to mozliwe stanowiska obstugi powinny by¢ zlokalizowane na poziomie podtoza. Jezeli
stanowiska takie znajduja sie na wysokosci wiekszej niz 600 mm nad podtozem, powinny by¢
zapewnione $rodki bezpieczenhstwa.

Urzadzenia i przyrzady sterownicze powinny umozliwia¢ bezpieczng i efektywng obstuge wyposazenia
wraz ze wspotpracujgcymi zrédtami zasilania.

4.2.3.8. Skrytki na sprzet

4.2.3.8.1. Ogolnie

Konstrukcje zamkéw skrytek, wysuwanych szuflad i podestdw oraz zamocowania sprzetu powinny
zabezpieczad je przed przypadkowym otwarciem lub odblokowaniem w czasie jazdy oraz podczas
hamowania awaryjnego. Jednoczes$nie powinny one dawac sie tatwo i szybko otworzyé.

Skrytki, w ktérych przewozone sg pojemniki z cieczami palnymi lub gazami, powinny by¢ stale
wentylowane.

Ostre krawedzie wewnatrz zabudowy powinny by¢ stepione lub posiada¢ odpowiednie ostony,
zabezpieczajgce przed zranieniem w czasie obstugi.

Drzwi skrytek, podesty, szuflady ze sprzetem wystajgce w pozycji otwartej powyzej 250 mm poza
samochdd powinny posiadaé wyrazne oznakowanie, ostrzegajgce obstuge poruszajgcg sie wokdt
samochodu o mozliwosci uderzenia.

Schowki na pojedyncze weze ttoczne powinny pomiesci¢ 20-metrowe odcinki wezy z tgcznikami,
zwiniete w kregi. Weze powinny by¢ zabezpieczone przed wypadnieciem oraz dawaé sie tatwo
i szybko wyjmowac ze skrytki. Jezeli na zabezpieczenie stosowane sg tasmy, to powinny by¢
wykonane z materiatu odpornego na czynniki atmosferyczne.

Wszystkie napisy ostrzegawcze, instrukcje obstugi umieszczone na zabudowie powinny byé
wykonane w jezyku polskim.

Samochody sprzetowe ratownictwa chemicznego klasy $redniej M i ciezkiej S powinny dodatkowo
spetnia¢ wymaganie:

- konstrukcja nadwozia powinna zapewnia¢ mozliwo$¢ przygotowania ubranh ochronnych i przyrzadow
pomiarowych oraz przebrania si¢ zatogi. W tym celu nalezy przewidzie¢ rozktadany namiot
mocowany do zabudowy Ilub inny $rodek zapewniajgcy do dyspozycji zatodze ostonietg
powierzchnie o wymiarach okoto 2,5 x 2 m.

Jezeli pojazd przeznaczony jest do akcji z materiatami niebezpiecznymi, wowczas powinny by¢
spetnione dodatkowe wymagania:

- podtoga zabudowy powinna by¢ wykonana ze stali kwasoodpornej lub innego materiatu
0 podobnych wtasciwosciach,

- pod sprzetem przeznaczonym do przepompowywania lub magazynowania chemikalidéw, np.
pompy do przettaczania materiatéw niebezpiecznych, weze do chemikalidw powinny znajdowac
sie tace wykonane rowniez ze stali kwasoodpornej lub innego materiatu o podobnych
wtasciwosciach,

- wyposazenie osobiste ratownikéw, jak: aparaty i maski oddechowe, ubrania ochronne, a takze
przyrzady pomiarowe, sprzet tgcznosci oraz sprzet medyczny powinny by¢ przewozone
w wydzielonej przestrzeni chronigcej przed agresywnymi parami i gazami,
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- $rodki wigzgce i neutralizujgce powinny znajdowaé sie w wydzielonej, zamknigte]j i uszczelnionej
przestrzeni, w celu zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem pozostatych urzadzen,

- narzedzia o niewielkich gabarytach oraz drobne czesci luzem powinny znajdowaé sie
w odpornych na oleje i chemikalia, lekkich do transportu pojemnikach, pozwalajgcych na tatwe
przenoszenie na znaczne odlegtosci od samochodu przy zagrozeniu wybuchem lub braku
mozliwosci dojazdu do miejsca zdarzenia.

4.2.3.8.2. Szuflady i tace tadunkowe wewnatrz skrytek

Szuflady | wysuwane tace powinny byc¢ tatwe w obstudze oraz powinny sie automatycznie blokowaé
w pozycji wsunietej i catkowicie wysunietej oraz - w wymaganych przypadkach - w pozycji posrednie;.
Blokada w pozycji wysunietej nie jest wymagana dla szuflad i tac uchylnych, jezeli przy ustawieniu
pojazdu na pochytosci réwnej 10° nie nastgpi ich samoczynne wsunigcie.

4.2.3.8.3. Platformy robocze

Jedli w samochodzie zamontowane sg platformy, z ktérych obstuguje sie sprzet, powinny by¢
zastosowane srodki zabezpieczajgce personel przed spadnieciem.

Platforma powinna wytrzymac obcigzenie, na jakie zostata zaprojektowana.

Platforma (-y) robocza (-e) powinna (-y) by¢ oznakowana (-e) przez podanie liczby strazakéw lub
réwnowaznej masy, na ktérg zostata (-y) zaprojektowana (-e).

4.2 .3.9. Wyposazenie elektryczne
Ponizsze wymagania odnoszg sie do wyposazenia elektrycznego zwigzanego z zabudowg pozarniczg
(innego od fabrycznej instalacji podwozia i kabiny) oraz akumulatorow.

4.2.3.9.1. Ogélnie

Wszystkie obwody elektryczne powinny byé wyraznie oznakowane i tak skonstruowane, aby nie byto
mozliwe potgczenie ze sobg obwodow o réznych napieciach i/lub odwrotnej polaryzacji.

Instalacja elektryczna powinna by¢ zabezpieczona przed uszkodzeniem mechanicznym, przed korozjg
oraz dziataniem smardw i nadmiernej temperatury w przypadku, gdy urzgdzenia sg narazone na
uszkodzenie. W przedziale autopompy przewody i wigzki powinny byé prowadzone w sposob
zabezpieczajgcy przed zalaniem woda.

Dodatkowe wyposazenie elektryczne znajdujgce sie wewnatrz pojazdu, ktére moze by¢ narazone na
dziatanie wody, powinno miec¢ stopiert ochrony min. IP44 (wg PN-EN 60529).

W przypadku wykonania potgczenia w podwoziach samochoddéw kategorii 3 (terenowe) nalezy
zastosowad odgatezniki lub ztgcza wtyczkowe skrecane, odporne termicznie, o stopniu ochrony min.
IP55.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w zewnetrzne ztgcze do tadowania akumulatora (-6w) roztgczane
recznie lub automatycznie (gniazdo 16/20A na napiecie do 50 V, z trzema tulejkami stykowymi lub
inne uzgodnione pomiedzy producentem i uzytkownikiem). W przypadku roztgczania recznego
i mozliwosci uruchomienia silnika przy zasilaniu instalacji z zewnetrznego Zrddta, ztgcze powinno
znajdowac sie na stanowisku kierowcy lub w jego zasiegu. Powinna by¢ zainstalowana sygnalizacja
dzwiekowa i/lub wizualna, ostrzegajgca przed ruszeniem pojazdem, przy podtgczonym zasilaniu
z zewnetrznego Zrodta.

Urzadzenia elektryczne powinny zachowywac swoje wtasciwosci pracy w temperaturze od —25 °C do +80 °C
i wilgotnosci wzglednej od 5 % do 96 % (wg PN-85/S-76001).

Wszystkie systemy elekiryczne i elektroniczne stosowane w urzgdzeniach zamontowanych
w samochodach pozarniczych nie powinny wytwarzaé zaburzen elektromagnetycznych o poziomie
wiekszym, niz okreslony w regulaminie EKG ONZ Nr 10.02 ,Jednolite przepisy dotyczgce homologacii
pojazdéw pod wzgledem kompatybilnosci elektromagnetycznej”, p. 6.2.

Systemy, ktdérych funkcje sg bezposrednio zwigzane z kierowaniem pojazdu i pracg jego urzadzen
uzywanych podczas akcji ratowniczej, powinny by¢é odporne na zaburzenia elektromagnetyczne
o poziomie okreslonym w regulaminie EKG ONZ Nr 10.02 ,Jednolite przepisy dotyczgce homologaciji
pojazdéw pod wzgledem kompatybilnosci elektromagnetycznej”, p. 6.4.

Wszystkie gniazda (do przytgczy zewnetrznych) powinny byé dostepne dla osoby stojgcej na poziomie
gruntu.

4.2.3.9.2. Akumulatory

Dla samochoddéw klasy M i S akumulatory nie powinny by¢ usytuowane w kabinie kierowcy tgcznie ze
skrytkg pod siedzeniami, chyba ze umieszczone sg w obudowie, kiéra uniemozliwia wyciek do
wnetrza kabiny nawet w przypadku wywrdcenia pojazdu.

4.2.3.9.3. Oswietlenie

Kabina wtacznie ze stopniem (-ami} do kabiny powinna by¢ automatycznie o$wietlana po otwarciu
drzwi tej czesci kabiny. Powinna istnie¢ mozliwosé wigczenia oswietlenia kabiny, gdy drzwi sg
zamknigte.
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Stopien (-nie) kabiny powinien (-ny) mieé oswietlenie o natezeniu co najmniej 5 Ix w srodkowym
punkcie krawedzi stopnia, gdy jest (sg) on (one) uzywany (-e).

Wszystkie skrytki na zewnatrz kabiny powinny mie¢ oswietlenie wewnetrzne, zatgczane i wytgczane
przez otwarcie i zamknigcie drzwi skrytki.

W kabinie kierowcy powinien by¢ zainstalowany wytgcznik do odciecia zasilania oswietlenia skrytek.
Powinno by¢ zainstalowane oswietlenie obszaru przed skrytkami i stanowisk obstugi samochodu.
Powinno by¢ zapewnione oswietlenie o natezeniu co najmniej 5 Ix w odlegtosci 1 m od pojazdu na
poziomie podfoza.

4.2.3.10. Urzadzenia sterowania i kontroli

4.2.3.10.1. W kabinie kierowcy
Kabina powinna by¢ wyposazona w nastepujgce wskazniki wizualne, z ktérych wszystkie powinny by¢
wyraznie widoczne z miejsca kierowcy i oznaczone za pomocg znormalizowanych piktogramoéw lub
opisow:

- otwarcia drzwi, rozktadanych stopni, zaluzji i wyposazenia, ktére jest zamontowane na state, ale

po roztozeniu zwieksza normalne wymiary pojazdu;

- wigczonej blokady mechanizmu réznicowego;

- wlgczonej przystawki dodatkowego odbioru mocy;

- podtgczenia do zewnetrznego zrédta zasilania, gdy jest ono wymagane.
Dla samochoddw w wersji terenowej, w kabinie powinno by¢ umieszczone urzgdzenie wskazujace kat
pochylenia bocznego i podiuznego pojazdu. Urzadzenie powinno mie¢ oznaczong strefe
niebezpieczng przechytu dla warunkoéw najwiekszego obcigzenia pojazdu. Oznaczenie to powinno byd
wyrazne i czytelne dla kierowcy.

4.2.3.10.2. Na stanowiskach obstugi
Przyrzady sterownicze, kontrolne i ostrzegawcze dla danego urzadzenia powinny by¢é grupowane
razem z zachowaniem nastepujacych zasad:

- elementy najwazniejsze powinny by¢ umieszczone w strefach tatwo dostepnych i dobrze
widocznych, awaryjne elementy sterownicze powinny by¢ wyraznie oddzielone i oznaczone,

- elementy sterownicze powinny byé umieszczone w takiej kolejnosci, w jakiej sg uzywane i w taki
sposob, aby reka operatora mogta przenosic sie od jednego elementu do drugiego ruchem
ciggtym i ptynnym,

- nalezy dazy¢ do grupowania razem urzgdzen, ktdrych dziatanie jest podporzgdkowane jakiejs
funkcji nadrzedne.

Panele (tablice) przyrzaddéw powinny byé catkowicie czytelne z miejsca obstugi i umieszczone tak
blisko tego miejsca, jak jest to mozliwe, oraz spetnia¢ ponizsze wymagania:

- wysokos¢ przyrzaddw kontrolnych, kontrolno-sterowniczych i ostrzegawczych od powierzchni, na
ktérej stoi operator, nie moze przekroczy¢ 1850 mm,

- odlegtosc tablicy sterowniczej, umieszczonej wewnatrz zabudowy, od Sciany czotowej zabudowy
nie moze przekroczy¢ 300 mm.

4.2.3.11. Sprzet ratowniczo-gasniczy przenosny

W samochodzie nalezy zapewni¢ miejsce na sprzet | wyposazenie przenosne oraz jego mocowania
wedtug wymagan jednostek ochrony przeciwpozarowej dla poszczegdlnych rodzajéw pojazddw.
Sprzet gasniczy i ratowniczy znajdujgcy sie na pojezdzie powinien spetnia¢ wymagania odrebnych
przepisow krajowych i/lub miedzynarodowych.

Sprzet posiadajgcy ostrza powinien byé sktadowany w takiej pozycji, aby po otwarciu skrytki dostepne
byty jego uchwyty lub rekojesci.

Powinna byé zapewniona mozliwosé potgczenia i poprawnej pracy urzgdzen pracujgcych w
zestawach (narzedzia hydrauliczne, pompy z wezami, narzedzia elektryczne, inne). Nalezy zapewnic¢
kompatybilno$¢ wtyczek i gniazd elekirycznych, tgcznikéw hydraulicznych i pneumatycznych oraz
dostosowac do wspotpracy ze sprzetem stosowanym w strazy pozarnej.

Napisy ostrzegawcze, informacyjne, instrukcje obstugi znajdujgce sie na sprzecie powinny byc¢
w jezyku polskim.

Sprzet w wykonaniu przeciwwybuchowym powinien by¢ oznaczony.

Wszystkie gniazda i wtyczki przedtuzaczy oraz rozdzielaczy elektrycznych powinny by¢ jednakowego
typu, do uzytku przemystowego, zunifikowane w skali miedzynarodowej, wykonane z tworzywa
sztucznego, majgce stopien ochrony min. IP 56.

Jezeli pojazd przeznaczony jest do akcji z materiatami niebezpiecznymi, wéwczas powinny byé
spetnione dodatkowe wymagania:

- czesci wyposazenia, szczegolnie przy pompach, armaturze, zaworach, ktére przeznaczone sg do
pracy z materiatami niebezpiecznymi, powinny by¢ wykonane z materiatdw odpornych na
dziatanie agresywnych mediow,

- weze do chemikalibw powinny posiada¢ warstwe wewnetrzng z tworzywa o odpornosci
chemicznej odpowiadajgcej teflonowi, warstwa zewnetrzna powinna by¢ odporna na oleje
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mineralne nieprzerwanie minimum 8 godzin, a na benzol minimum 2 godziny. Weze powinny
zachowad swoje wtasciwosci w zakresie temperatur od —25 do +130 °C. Wszystkie weze powinny
przewodzi¢ elektrycznosé statyczng, a taczniki winny byé wyposazone w srube z nakretkg
motylkowg M8 do uziemienia,

- do wyposazenia przeznaczonego do pracy z materiatami niebezpiecznymi powinna by¢
dotgczona lista odpornosci chemicznej, pozwalajgca okresli¢é mozliwos¢ uzycia danego sprzetu w
zaleznosci od rodzaju substancji chemicznej.

Nalezy zwréci¢ uwage na odpowiednie utozenie sprzetu, mozliwosé tatwego dostepu oraz uwzglednié
zawarte w poszczegdlnych normach (jezeli wystepujg) graniczne wartosci wymiarow sprzetu.

4.2.4. Wymagania dotyczace parametréw technicznych

4.2.41. Wymiary geometryczne

Samochdéd powinien odpowiadaé przepisom zawartym w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury
z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych pojazdéw oraz zakresu ich niezbednego
wyposazenia (Dz. U. z 2003 r. Nr 32, poz. 262, z p6zn. zm.) oraz wymaganiom wg tablicy nr 4.2.4.1,
jezeli nie wyspecyfikowano inaczej w wymaganiach szczegétowych.

Katy i przeswity powinny by¢ zachowane przy obcigzeniu pojazdu maksymalng masg rzeczywista,
natomiast wysokosé — przy najbardziej niekorzystnych warunkach obcigzenia.

Tablicanr4.2.4.1

Klasa L (lekka) M (srednia) S (ciezka)
2t<MMR<7,51t 75t<MMR <14t MMR > 14 t
Kategoria 1 2 3 1 2 3 1 2 3
miejska | utereno- | terenowa | miejska | utereno- | terenowa | miejska | utereno- | terenowa
wiona wiona wiona

Kat natarca o 213" | =28 | =30 | =13| 228 | =35| 213 | =23 =35
Kat zejscia gy =127 | =28 | =30 | =127 =23 >35 | =122 =23| =35
Kat rampow‘; o - >18 | =25 - >18 >30 - >18 | =30
Przes""'td (mmy| 2180" | 2200 | 250 | 2200 | 2300 | =400 | 2250 | 2300 | 2400

Przeswit pod 1 # )
osia h(mm) | =140 >180 | >200 | >150%| >230 >300 | >160 | >250 | >300
Wysoko$é <2600 | <2600%] <2600?
pojazdu® (mm) | <3000 |<3000 |<3000

1
2

<3200 |<£3200 | <3300 (<3300 [ <3500 | <3500

) Dla samochodéw o masie catkowitej maksymalnej do 3,5 t obowigzujg wartosci podane przez producenta.

) Elementy niesztywne powinny by¢ pomijane przy pomiarze kata zej$cia.

¥ Dla samochoddw o catkowite] masie dopuszczalnej do 3,5 t.

4 Koniec rury wydechowej za ttumikiem jest pomijany przy pomiarze przeswitu pod osig.

% Wartosci nie dotyczg samochodow z podnosnikiem hydraulicznym, drabin mechanicznych, zurawi
samojezdnych, ciezkich samochoddw ratownictwa technicznego wyposazonych w zuraw hydrauliczny, ciezkich
samochodéw ratownictwa technicznego przeznaczonych do usuwania skutkéw kolizji drogowych, nosnikow z
kontenerem, ciggnikdéw z naczepami specjalnymi, samochoddw zaopatrzeniowych.

4.2.4.2, Zwrotnos¢é samochodu
Samochdd obcigzony maksymalng masg rzeczywistg powinien spetniaé wymagania w zakresie
zwrotnosci zawarte w tablicy nr 4.2.4.3.

4.2.4.3. Parametry dynamiczne
Samochdd obcigzony maksymalng masg rzeczywistg powinien spetnia¢ wymagania podane w tablicy
nr4.2.4.3.
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Tablicanr4.2.4.3

Klasa L (lekka) M (Srednia) S (ciezka)
2t<MMR <75t 75t<MMR <141t MMR > 14t
Kategoria 1 2 3 1 2 3 1 2 3
miejska | utereno- | terenowa | miejska | utereno- | terenowa | miejska| utereno- | terenowa
wiona wiona wiona
Czas
przyspieszania
?godigdziestartu <14 | <15 | <15 | <15 | <15 | <16 | <16 | <16 | <17
zatrzymanego
(s)
Czas
przyspieszania
doveooskmh | w20 | <25 | <30 | <27 | =30 | <35 |=<30 | =35 | =do
zatrzymanego
(s)
Predkosc¢
maksymalna >95 >90 >85 >90 >85 >80 >85 >80 >80
(km/h)
Obrysowa
;:Srr;‘g:ma 5 <15" | <16 <16 | <172 | <182 | <182 | <199 | <192 | <212
D(m
Y Dla samochodéw o masie catkowitej maksymalnej do 3,5 t obowigzujg wartosci podane przez
producenta.
2 Dla samochodéw o wiekszej liczbie osi niz dwie obowigzujg wartosci podane przez producenta.
® Dla samochodéw z elementami wystajgcymi poza front kabiny, obrysowa $rednica zawracania
powinna by¢ uzgodniona pomiedzy producentem i uzytkownikiem (w przypadku przekroczenia
podanych w tablicy wartosci).

4244 Zdolnosé¢ do ,krzyzowania” osi
Gdy samochéd wjezdza lub zjezdza z najazdédw uzywanych do wyznaczania zdolnosci do
krzyzowania osi, wszystkie drzwi kabiny, drzwi skrytek, Zzaluzje powinny pozostaé zamkniete,
a zatadowane wyposazenie pozosta¢ na swoim miejscu. Kiedy kota samochodu stojg na najazdach
w dowolnym kierunku przekagtnej, powinna istnie¢ mozliwosc¢ otwarcia wszystkich drzwi kabiny, drzwi
skrytek, zaluzji oraz wyjecia sprzetu i obstugi wyposazenia zamontowanego na state.
Wysokosci najazdéw: dla samochoddw uterenowionych 200 mm,

dla samochodéw terenowych 250 mm.

4.2.4.5. Wymagania dla podwozia
Samochdd powinien by¢ wyposazony w zestaw narzedzi przewidzianych przez producenta podwozia.

4.2.4.5.1. Silnik

Jezeli silnik samochodu jest stosowany do napedu urzgdzen zamontowanych na state, to powinien on
by¢ zdolny do ciggtej pracy w czasie 4 godzin w normalnych warunkach pracy urzgdzen, w czasie
postoju pojazdu, bez uzupetniania cieczy chtodzgcej i smaréw. W tym czasie, w normalnej
temperaturze eksploatacji, temperatura silnika i uktadu przeniesienia napedu nie powinny przekroczy¢
wartosci okreslonych przez producenta.

Potozenie wlotu powietrza do silnika powinno zapobiegac zasysaniu gorgcego powietrza, np. jezeli
w poblizu znajduje sie obszar wydechu spalin oraz zapylonego powietrza, deszczu i $hiegu.

4.2.4.5.2. Uktad napedowy

Parametry przystawki dodatkowego odbioru mocy okreslone przez producenta nie powinny bycé
przekroczone, nawet gdy kilka urzgdzen jest napedzanych jednoczesnie.

Samochody kategorii 2 i 3 powinny posiadaé¢ mozliwos¢ przekazywania napedu na wszystkie kota
i blokowania mechanizmdw réznicowych miedzykotowych i miedzymostowych.

Rodzaj napedu (miejski, uterenowiony czy terenowy) powinien by¢ uzgodniony pomiedzy zamawiajgcym
i producentem.

4.2.4.5.3. Zawieszenie
Zawieszenie pojazdu powinno wytrzymywac state obcigzenie masg catkowitg maksymaling bez uszkodzen
w zaktadanych warunkach eksploatadii.
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4.2.4.5.4. Uktad hamulcowy

Samochdéd wyposazony w pneumatyczny lub hydropneumatyczny mechanizm uruchamiajgcy hamulce
powinien mie¢ konstrukcje, ktéra zapewni mozliwos$¢ bezpiecznego wyjazdu samochodu w ciggu
60 s od chwili uruchomienia silnika, po 12 godzinnym postoju bez uzupetniania zbiornikéw powietrza.
Gdy holowana jest przyczepa, wyposazona rowniez w hamulce pneumatyczne, czas wyjazdu moze
wynosi¢ maksymalnie 120 s.

Jezeli przez zamawiajgcego wymagane sg krétsze czasy wyjazdu, wéwczas mogg byc stosowane
systemy pomocnicze.

4.2.45.5. Ogumienie

Powinna istnie¢ mozliwos¢ wyposazenia kot w rdézne typy opon wymaganych przez uzytkownika
(np. $niezne, btotne, terenowe, uniwersalne itp.) zgodnie z zaleceniami producenta podwozia
i zabudowy.

Kota napedzane i kierowane powinny mie¢ mozliwos¢ zainstalowania urzgdzenh antyposlizgowych.
Zalecane wartosci cisnienia w ogumieniu dla zaktadanych warunkéw eksploataciji powinny by¢ trwale
oznaczone nad kotami.

Samochody kategorii 3 powinny byé wyposazone w opony z bieznikiem terenowym.

Mocowanie kota zapasowego nalezy uzgodnié podczas zamdwienia pojazdu. Masa kota zapasowego
wliczana jest do maksymalnej masy rzeczywistej, gdy przewidziano w pojezdzie state mocowanie.

4.2.4.5.6. Zbiornik paliwa i zasieg samochodu
Pojemno$¢ zbiornika paliwa powinna zapewni¢ spetnienie ostrzejszego warunku z dwéch
nastepujgcych:

- 300 km jazdy drogowej (pozamiejskiej),

- napedu wyposazenia przez 4 godziny w normalnych warunkach pracy urzadzen, jezeli samochéd

jest wyposazony w sprzet napedzany przez silnik pojazdu.

Wlew zbiornika paliwa samochodu powinien byé przystosowany do wspdtpracy ze standardowym
sprzetem do napetniania (np. kanistry, koricéwki wlewowe dystrybutoréow).
Korek wlewu paliwa powinien by¢ przymocowany do pojazdu (zabezpieczony przed zgubieniem).

4.2.4.5.7. Hak holowniczy
Jesli samochdd jest wyposazony w hak holowniczy, to informacja dotyczgca dopuszczalnej masy
przyczepy powinna byé umieszczona w jego poblizu.

4.2.4.5.8. Zaczepy do holowania awaryjnego

Wszystkie pojazdy powinny posiadaé urzgdzenia (zaczepy) holownicze z przodu i z tyly,
umozliwiajgce odholowanie pojazdu. Urzadzenia te powinny miec takg wytrzymatosé, aby umozliwié
holowanie po drodze pojazdu obcigzonego masg catkowitg maksymalng oraz wytrzymywad site
zardéwno ciggnacy, jak i Sciskajgca.

4.2.4.6. Kabina

4.2.4.6.1. Wymiary przedziatu zatogi
Przedziat (-y) zatogi powinien (-ny) mie¢ minimalne wymiary zgodne z podanymi na rysunku 4.2.4.6.1,
z wyjgtkiem samochoddw do przewozu personelu.
W zaleznosci od ilosci miejsc siedzgcych minimalna szeroko$é miejsca siedzgcego na wysokosci
tokcia powinna wynosié:

- 550 mm dla 1 miejsca siedzgcego,

- 1000 mm dla 2 miejsc siedzacych,

- 1400 mm dla 3 miejsc siedzacych,

- 1800 mm dla 4 miejsc siedzgcych,

- 2200 mm dla 5 miejsc siedzacych.
Dla samochoddw klasy L wymiary powyzsze mogg by¢ pomnigjszone o 10 %.
Minimalna szeroko$é miejsca siedzgcego na wysokosci tokcia w rzedzie siedzeh powinna wynosié
400 mm bez wbudowanego aparatu oddechowego oraz 450 mm dla wbudowanego aparatu.
Dla siedzenia zajetego odlegtos¢ miedzy siedziskiem i wewnetrzng strong dachu kabiny powinna
wynosi¢ co nhajmniej 1050 mm. Odlegto$é ta moze byé zmniejszona do 950 mm za zgodag
uzytkownika.
Wymaganie dotyczgce odlegtosci miedzy siedziskiem a wewnetrzng strong dachu kabiny dotyczy
rowniez miejsc w kabinie kierowcy.
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4.2.4.6.2. Kabina przystosowana do przewozenia aparatéw oddechowych

W uzgodnieniu z zamawiajgcym, w kabinie mogg by¢ przewozone aparaty oddechowe.

Aparaty oddechowe nie powinny zajmowaé przestrzeni przeznaczonej dla zatogi wewnagtrz przedziatu
zatogi (patrz Rys. 4.2.4.6.1).

Liczba przewozonych aparatéw oddechowych powinna by¢ okreslona przez uzytkownika.

Powinna istnie¢ mozliwo$¢ uwolnienia (odblokowania mocowania) kazdego aparatu indywidualnie.
Jezeli wymagana jest przez uzytkownika mozliwos¢ zaktadania aparatéw w czasie jazdy, mocowania
powinny by¢ wmontowane w oparcia siedzen i skonstruowane tak, aby umozliwi¢ zaktadanie
aparatéw w pozycji siedzgcej.

4.2.4.6.3. Siedzenia

Miejsce siedzgce powinno by¢ zapewnione dla kazdego cztonka zatogi wewnatrz kabiny.

Liczba miejsc siedzgcych powinna by¢ okreslona przez uzytkownika.

Siedzenia powinny by¢ pokryte materiatem tatwym w utrzymaniu w czystosci, nienasigkliwym,
odpornym ha $cieranie i antyposlizgowym.

4.2.4.6.4. Drzwi kabiny

Drzwi powinny by¢ tak skonstruowane, aby umozliwi¢ odprowadzenie wody przedostajgcej sie do ich
whnetrza. Drzwi na zawiasach powinny by¢ tak skonstruowane, aby otwieraty sie co najmniej 75° dla
samochoddw klasy lekkiej {L) i co najmniej 80° dla wszystkich pozostatych pojazdéw.

Drzwi maksymalnie otwarte powinny pozostawaé w tej pozyciji.

Drzwi kabiny powinny by¢ zamykane kluczem. Wszystkie zamki drzwi kabiny powinny by¢ otwierane
tym samym kluczem.

Minimalne wymiary otworu drzwiowego, przy maksymalnie otwartych drzwiach, powinny byé zgodne
z rysunkiem 4.2.4.6 4.
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Werniary w militnetrach

Rys. 4.2.4.6.4

4.2.4.6.5. Powierzchnia podtogi, scian i drzwi

Podtoga oraz powierzchnie drzwi i cian do wysokosci 100 mm nad powierzchnig podtogi powinny
by¢ wykonane z materiatéw odpornych na $cieranie i korozje. Powierzchnie te powinny byé tatwo
zmywalne.

4.2.4.7. Skrytki na sprzet

4.2.4.71. Ogolnie

Skrytki powinny by¢é wentylowane, zabezpieczone przed dziataniem warunkdéw atmosferycznych
i powinny zapewnia¢ odprowadzenie wody z ich wnetrza.

Drzwi skrytek, raz otwarte, powinny pozostawaé w pozycji otwartej i nie powinny zatrzymywac
(gromadzié) wody zaréwno po zewnetrznej jak i wewnetrznej stronie.

Wewnatrz kazdej skrytki powinien znajdowag sie spis sprzetu, wykonany w sposéb czytelny i trwaty.

4.2.4.7.2. Rozmieszczenie i mocowanie wyposazenia

Jezeli na dachu pojazdu przewozone sg drabiny, powinna istnie¢ mozliwosé zdjecia kazdej drabiny
bez potrzeby wyjmowania jakiegokolwiek innego sprzetu. Sprzet powinien by¢ zabezpieczony przed
uszkodzeniem oraz przewozony zgodnie z wytycznymi producenta wyrobu, zawartymi w instrukcji
uzytkowania.

4.2.4 8. Wyposazenie elektryczne

4.2.4.8.1. Alternator

Samochéd powinien byé wyposazony w alternator ¢ mocy potrzebnej do zasilania instalacji
elektrycznej pojazdu wtgcznie z urzgdzeniami sygnalizacji ostrzegawczej.

Moc wyjsciowa alternatora nie powinna by¢ jednak nizsza od wartosci podanej w tablicy nr4.2.4.8.1.
Pomocnicze urzgdzenia elektryczne przeznaczone do ciggtego uzytku mogg wykorzystywac zapas
mocy oryginalnego alternatora samochodu lub by¢ zasilane z dodatkowych zrédet (generatorow).
Predkos¢ obrotowa alternatora wytgczonego powinna by¢ nizsza niz predkos¢ biegu jatowego silnika.

Tablicanr4.2.4.8.1

Nominalna moc Moc alternatora
Klasa samochodu alternatora wylaczonego
Wi W]
L (2t<MMR<7,51) 1000 250
M (75t<MMR <141) 1500 250
S (MMR>141) 1500 350
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4.2.4.8.2. Akumulatory

Pojemnos¢ akumulatora musi byé odpowiednia do obcigzenia elektrycznego instalacji kompletnego
pojazdu, jednak nie mniejsza od wartosci podanej w tablicy nr 4.2.4.8.2.

Zasilanie z akumulatora powinno byc realizowane przez podtgczenie uktadu do zaciskéw akumulatora
(-6w) i — jezeli jest to konieczne — z wykorzystaniem konwerteréw napiecia.

Gniazdo do tadowania akumulatoréw powinno posiadaé pokrywe ochronng, a konstrukcja powinna
zabezpieczac przed odwrotng polaryzacja.

Gniazdo powinno byé oznaczone tabliczkg identyfikacyjng, na ktdrej podane s3: napiecie tadowania
i maksymalne dopuszczalne natezenie prgdu.

Przedziat (skrytka) akumulatoréw powinien by¢ wentylowany, zabezpieczony przed dziataniem
warunkéw atmosferycznych, a jego konstrukcja powinna zapewniac tatwy dostep do akumulatora
podczas kontroli i konserwagji.

Tablicanr 4.2.4.8.2

Klasa samochodu Minimalna pojemnos¢
[Ah]
L t<MMR<751) 88
M (75t<MMR < 141) 115
S (MMR>141) 135

4.2.4.8.3. Wylacznik gtéwny

Samochdd powinien by¢ wyposazony w gtéwny wytgcznik, umozliwiajgcy odtgczenie akumulatora od
wszystkich systemow elekirycznych (z wyjgtkiem tych, ktére wymagajg statego zasilania). Wytgcznik
gtéwny powinien znajdowac sie w zasiegu kierowcy.

Wytgczenie wytgcznika podczas pracy silnika nie powinno spowodowad powstawania zaburzen
impulsowych wigkszych niz 6 V dia instalacji 12 Vi 12 V dla instalacji 24 V.

4.2.4.8.4. Oswietlenie

Oswietlenie do czytania mapy powinno byé zapewnione dla pozycji (miejsca) dowddcy w kabinie, o ile
uzytkownik nie ma innych wymagan.

Z przodu kabiny, po prawej stronie, powinien znajdowaé¢ sie uchwyt do mocowania reflektora
pogorzeliskowego oraz gniazdo elektryczne do jego podtgczenia.

4.2.4.9. Oznakowanie pojazdu, urzadzenia sygnalizacyjno-ostrzegawcze, Swiatta zewnetrzne
Wszystkie samochody powinny by¢é oznakowane i wyposazone w urzgdzenia sygnalizacyjno-
-ostrzegawcze 3Swietine [ dzwiekowe oraz powinny posiadaé Swiatta zewnetrzne zgodnie
z wymaganiami odrebnych przepiséw krajowych.

Nadwozie powinno by¢ malowane w kolorze RAL 3000 (nie dotyczy btotnikdéw i zderzakdw, kidre
powinny mie¢ barwe biatg, oraz drzwi zaluzjowych, ktére powinny pozosta¢ w kolorze naturalnym
aluminiumy.

Lampy sygnalizacji samochodu uprzywilejowanego oraz pozostate lampy i Swiatta zewnetrzne
w samochodach uterenowionych i terenowych powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem
mechanicznym, np. poprzez ostoniecie ich siatkami z drutu.

4.2.4.10. Srodki tagcznosci
Jesli wymagane jest wyposazenie samochodu w srodki tgcznosci, np. radio, powinny by¢ spetnicne
nastepujgce warunki:

- odpowiednie zasilanie z zabezpieczeniem (bezpiecznikiem) i kostkg przytaczeniows;

- jesli wymagana jest zewnetrzna antena, powinna by¢ ona zamontowana na powierzchni
metalowej; jesli dach jest skonstruowany z materiatéw niemetalowych, powinno by¢ zapewnione
alternatywne miejsce montazu anteny (miejsce to powinno by¢ tatwo dostepne przy podtaczeniu
i konserwacji);

- wszystkie typy promieniowania, elektromagnetycznej interferencji i zaktécen pochodzgcych
z instalacji samochodu, wigcznie z urzgdzeniami pomocniczymi, powinny by¢ ograniczone
i sttumione, aby zapewni¢ poprawne funkcjonowanie srodkdw tgcznosci podczas normalnej pracy
silnika i w czasie jazdy;

- odpowiednie "okablowanie" kabiny/podwozia (instalacja antenowa i zasilajgca) zgodnie
z wymaganiami odbiorcy.

4.2.4.11. Urzadzenia sterowania i kontroli w kabinie kierowcy
Kabina kierowcy powinna by¢ wyposazona przynajmniej w nastepujgce urzgdzenia, z ktérych kazde
powinno by¢ wyraznie widoczne z miejsca kierowcy i — jezeli jest to mozliwe — by¢ oznakowane
znormalizowanymi piktogramami:
- licznik czasu pracy (licznik motogodzin) lub obrotéw silnika dla samochodu wyposazonego
w przystawke dodatkowego odbioru mocy;
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- wskaznik natadowania akumulatora lub miernik pragdu tadowania;
- sterowanie systemem ogrzewania, odmrazania i zapobiegania zaparowaniu szyb;
- wskaznik poziomu paliwa;
- sterowanie syreng ostrzegawczg, co najmniej jedno tatwo dostepne z miejsca kierowcy;
- sterowanie wycieraczkami i spryskiwaczami szyb;
- sygnaty dZwiekowe Ilub wskazniki wizualne informujgce o stanie nastepujgcych uktaddw
i urzadzen:
- chtodzenie silnika,
- smarowanie silnika,
- sygnhalizacja ostrzegawcza swietlna (wtgczona),
- reflektor (-y) zewnetrzny (-e) (witagczony (-e)),
- gtéwny wytgcznik, jezeli jest zainstalowany (wtgczony).

4.2.4.12. Odpornos¢ na korozje

4.2.412.1. Konstrukcja

Konstrukcja i materiaty powinny by¢ tak dobrane, aby samochdd byt zabezpieczony przed dziataniem
korozji, przy czym zabudowa sprzetowa oraz zbiorniki na wode i srodek pianotwérczy powinny byé
w catosci wykonane z materiatéw nierdzewnych.

Konstrukcja powinna zabezpieczaé przed gromadzeniem sie wody, brudu i substancji korozyjnych
pomiedzy i wewnatrz elementéw konstrukcyjnych.

Dobdr materiatéw na czesci wspotpracujgce powinien zapobiegac powstawaniu korozji galwaniczne;.
Stopnie, szczeble i podesty do chodzenia powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na korozje
bez pokrycia farbg oraz niestwarzajgcych niebezpieczehstwa poslizgu.

Jezeli zastosowano profile zamkniete z materiatu podatnego na korozje, nalezy zabezpieczyé
antykorozyjnie powierzchnie wewnetrzne. Powinny istnie¢ otwory technologiczne umozliwiajgce
ponowne zabezpieczenie. Wszystkie otwory w profilach zamknietych powinny by¢ wykonane przed
zabezpieczaniem powierzchni wewnetrznych i zewnetrznych.

4.2.4.12.2. Zabezpieczenie powierzchni

Zabezpieczenie powierzchni powinno by¢ wykonane zgodnie z instrukcjg producenta $rodka
zabezpieczajgcego. Wszystkie pokrycia zabezpieczajgce powinny by¢ kompatybilne (niereagujace ze
sobg), gdy sie ze sobg stykaja.

4.2.5. Wyposazenie dodatkowe zamontowane na state w pojezdzie
Minimalne wymagane wyposazenie zamontowane na state dla poszczegdinych rodzajéw pojazdéw
zostato okreslone w pkt. 4.3.

4.2.5.1. Maszt oswietleniowy

Dziatanie masztu powinno odbywaé sie bez nagtych skokdéw podczas ruchu do géry i do dotu.
Ztozenie masztu powinno nastgpi¢ bez koniecznosci recznego wspomagania. Przewody elektryczne
zasilajgce reflektory nie powinny kolidowac z ruchami teleskopow.

Jezeli wymagania szczegdétowe dla danej grupy samochoddw nie podajg inaczej, wysokosé
roztozonego masztu, mierzona od podtoza, na kiérym stoi pojazd, do oprawy czotowej reflektorow
ustawionych poziomo, powinna wynosi¢ minimum 4,5 m dla samochodow klasy M i S.

Mostek z reflektorami powinien obracaé sie wokét osi pionowej o kgt co najmniej 135° w obie strony.
Kazdy reflektor powinien mieé mozliwos¢ obrotu wokét osi poziomej o kgt co najmniej 135° w obie
strony (za ustawienie zerowe nalezy przyjac¢ takie, przy ktdrym oprawa czotowa reflektora ustawiona
jest poziomo i skierowana w strone podtoza).

Sterowanie obrotem reflektorédw wokdt osi pionowej oraz zmiang ich kgta pochylenia powinno
odbywad sig z poziomu ziemi.

W czasie jazdy samochodem po nieréwnosciach nie powinno nastepowaé samoczynne wysuwanie
sie masztu.

W kabinie kierowcy powinna znajdowad sie czerwona lampka ostrzegawcza, informujgca o wysunieciu
masztu.

Stopien ochrony masztu i reflektoréw minimum IP 55.

4.2.5.2. Zuraw hydrauliczny

W samochodach ratownictwa technicznego nalezy montowac zurawie ogdlnego stosowania,
wyposazone w zamki hydrauliczne zabezpieczajgce przed wyptywem oleju z napetnionego cylindra
w przypadku nagtego spadku cisnienia w uktadzie.

Zuraw powinien byé odpowiedni dla danego podwozia, z zachowaniem warunkow statecznosci
i dopuszczalnych naciskéw na osie, uwzgledniajgc jednoczesdnie optymalne wykorzystanie pojazdu.
Elementy noéne zurawia powinny by¢ zabezpieczone przed przecigzeniem za pomocg zawordow
przecigzeniowych, petnigcych role ogranicznikéw udzwigu. Powinny byc¢ zastosowane systemy
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aktywnie zmieniajgce dopuszczalne wartosci udzwigu w zaleznosci od stopnia wysuwu wysiegnika,
kata jego wzniosu, kata obrotu zurawia wzgledem pojazdu.

Wszystkie przewody hydrauliczne, elektryczne i pneumatyczne powinny by¢ chronione przed
uszkodzeniem (przetarciem, urwaniem itp.) zaréwno podczas jazdy, jak i podczas pracy zurawia.
Zbiornik oleju hydraulicznego powinien by¢ wyposazony w uktad filtrowania powietrza dostajgcego sie
do wnetrza poprzez odpowietrznik.

Wysiegnik oraz wszystkie elementy wyposazenia zurawia powinny by¢ trwale zabezpieczone
i pozostawac na swoim miejscu poedczas hamowania awaryjnego lub nagtej zmiany kierunku jazdy.
Montaz osprzetu wysiegnikowego powinien byé mozliwy do przeprowadzenia na terenie pracy
zurawia, bez koniecznosci korzystania z zewnetrznych urzgdzen podnoszacych lub transportowych.
Ruchy robocze wszystkich cztondéw zurawia powinny byé ptynne i bez gwattownych szarpnieé¢ w
catym zakresie pola pracy. Urzgdzenia sterownicze powinny zapewniaé mozliwo$é ptynnego
rozpoczecia oraz zakonczenia kazdego ruchu. Pulpity sterownicze powinny byé rozmieszczone po
obydwu stronach pojazdu.

Powinna istnie¢ mozliwod¢ bezpiecznego opuszczenia cigzaru i ztozenia zurawia w razie awarii
napedu.

4.2.5.3. Generator pradu z tablicg sterowniczg, instalacja elektryczna o napigciu 230 V AC
lub 400/230 V AC
Generator pradu z tablicg sterowniczg powinien spetnia¢ nastepujgce warunki techniczne:

- uktad sieciowy trojfazowy IT o napieciu 400/230 V z przewodem neutralnym, czestotliwosé 50 Hz;

- wszystkie czesci czynne mogace znajdowad sie pod hapieciem w czasie normalnej pracy powinny
by¢ zabezpieczone przed dotknieciem za pomocy izolacji lub przez zastosowanie odpowiednich
oston lub obuddw o stopniu ochrony min. IP 44 (ostony powinny by¢ przymocowane w sposéb
uniemozliwiajgcy usunigcie ich bez uzycia narzedzi);

- powinno by¢ zapewnione samoczynne wytgczenie przy zwarciach podwdjnych, gdy napiecia na
czesciach przewodzacych dostepnych wzgledem siebie i/lub wzgledem ziemi przekraczajg
wartosci bezpieczne (czasy wytgczania zwaré dwufazowych i trojfazowych nie dtuzsze niz 0,4 s);

- w uktadzie IT powinny by¢ zastosowane zabezpieczenia przetezeniowe za pomocg wytgcznikdw
instalacyjnych czterobiegunowych (w obwodach tréjfazowych) i dwubiegunowych (w obwodach
jednofazowych). W przewodzie neutralnym nie wolno stosowacé bezpiecznikow topikowych.
Wytgczenie powinno nhastepowadé zawsze rownoczes$nie we wszystkich fazach i przewodzie
neutralnym;

- powinny by¢ zastosowane przewody ochronne z uziemieniem zbiorowym;

- wszystkie czesci przewodzgce dostepne, tj. przewodzgce obudowy odbiornikéw | Kklasy
ochronnosci, i masa agregatu prgdotwoérczego powinny by¢ ze sobg pofgczone przewodami
ochronnymi PE, prowadzonymi wspdlnie z zytami roboczymi (potgczenia przewoddw powinny by¢
zabezpieczone przed samoczynnym rozluznieniem);

- pradnice i urzgdzenia na napiecie zhamionowe 400/230 V powinny mieé zaciski srubowe do
przytaczenia przewodu ochronnego | uziemiajgcego, oznaczone zgodnie z normami
miedzynarodowymi. Zacisk uziemiajgcy powinien znajdowaé¢ sie w poblizu zaciskéw do
przytaczenia przewodow fazowych lub wewnatrz skrzynki zaciskowej i powinien byé tak
wykonany, aby zapewni¢ dobre potaczenie z przewodem uziemiajgcym, bez uszkodzenia
przewodu i zacisku;

- oporno$é elektryczna metalicznych potgczen masowych migedzy dowolng czescig obudowy
urzgdzenia elektrycznego i zaciskiem ochronnym oraz miedzy dowolng czescig obudowy
urzgdzenia elektrycznego i najbardziej odlegtym elementem metalowym pojazdu nie powinna by¢
wieksza niz 0,1 Q;

- wytrzymatosé elektryczna urzgdzenia elekirycznego i sprzetu przytgczeniowego nie powinna byc¢
mniejsza niz 1000 V;

- powinna by¢ zapewniona mozliwo$¢ uziemienia punktu neutralnego. Kazdy pojazd wyposazony
w agregat prgdotwdrczy i/lub urzgdzenie elekiryczne zasilane prgdem przemiennym powinien
mieé¢ wtasny uziom. Powinno by¢ zainstalowane urzgdzenie do statej kontroli (monitoringu)
rezystancji izolacji, sygnalizujgce powstanie jednofazowego zwarcia z ziemig {masg). Obudowa
metalowa pojazdu powinna byé potgczona z uziomem przewodem majgcym zyte miedziang
gietkg o przekroju nie mniejszym niz 6 mm?. Koncowki tego przewodu powinny by¢ zamocowane
za pomocg zacisku Srubowego o $rednicy nie mniejszej niz 10 mm, z zastosowaniem podktadki
sprezystej;

- przekroje zyt roboczych powinny by¢ dobrane odpowiednio do obcigzen, lecz nie mniejsze niz
1,5 mm? Cu. Przekrdj zyty ochronnej nie powinien byé mniejszy niz przekroje zyt roboczych.
Powinien on zapewnia¢ nalezytg ochrone przeciwporazeniowg poprzez samoczynne wytgczenie
lub ograniczenie roznicy potencjatow do wartosci dopuszczalnej dtugotrwale. Zewnetrzne
przewody powinny mie¢ izolacje i powtoke izolacyjng odporng na warunki zewnetrzne
(Srodowiskowe) i uszkodzenia mechaniczne (traktowane jako majgce Il klase ochronnosci).
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Przewody wewnetrzne powinny mie¢ izolacje i powtoke izolacyjng lub izolacje z naciggnietg rurkag
izolacyjng celem osiggniecia |l klasy ochronnosci;

- wszystkie gniazda wtyczkowe powinny by¢ jednakowego typu, wykonane z tworzywa sztucznego,
majgce stopieh ochrony min. IP 55. Dla obwoddéw tréjfazowych gniazda pieciobiegunowe 3P+N+E
0 barwie czerwonej, a dla obwodéw jednofazowych gniazda tréjbiegunowe P+N+E o barwie
niebieskiej;

- urzgdzenia i odbiorniki elekiryczne, kidre mogg pracowaé w deszczu lub sg zamontowane
w miejscach narazonych na bezposdrednie dziatanie wody, powinny mie¢ stopienn ochrony min.
IP 55;

- gniazda i wtyczki pieciobiegunowe powinny by¢ wykonane na prad znamionowy 32 A;

- nie powinno by¢ stosowane alternatywne zasilanie z sieci zewnetrzne;j;

- elementy przeznaczone do obstugi obwodu elekirycznego w urzgdzeniu elektrycznym i sprzecie
przytgczeniowym (rekojesci, uchwyty, przyciski itp.) powinny byé wykonane z materiatu
izolacyjnego;

- wprowadzenie przewoddw elektrycznych do urzgdzen elektrycznych powinno mied
zabezpieczenie mechaniczne, uniemozliwiajgce powstanie uszkodzen izolacji przewoddw na
skutek ocierania o obudowe urzadzenia, uniemozliwiajgce wyrwanie przewoddw z urzgdzenia
przy nagtym jego szarpnieciu, uniemozliwiajgce przekrecenie sie przewoddw oraz chronigce
przewody przed nadmiernym przegieciem.

Wszystkie gniazda wtyczkowe powinny by¢ jednakowego typu, wykonane z tworzywa sztucznego,

majgce stopien ochrony przeciwporazeniowej min. IP 56. Dla obwoddw tréjfazowych gniazda

pieciobiegunowe 32/30 A, na napiecie 380 do 480 V (typ 3P + N + uziemienie):

- tulejki stykowe rozmieszczone na $rednicy 30,3 £ 0,5 mm, w odstepie co 72°. Srednice
wewnetrzne tulejek stykowych wynoszg: dla stykow P i N — 6 mm, dla styku uziemienia
— 8 mm, gtebokos$¢ osadzenia (odlegtosé dna tulejki od powierzchni czotowej gniazda) wynosi
min. 45 mm. Srednica zewnetrzna czesci gtéwnej, w ktérej sg osadzone tulejki, wynosi
52,9 5 mm, $rednica wewnetrzna obudowy gniazda wynosi 64,7 **° mm, odlegtosé dna
obudowy gniazda od powierzchni czotowej wynosi min. 48 mm. Na obwodzie obudowy
naprzeciwko styku ochronnego uziemienia powinno by¢ wykonane wgtebienie o promieniu
R =3,5 + 0,2 mm. Kolor gniazda — czerwony.

Dla obwoddw jednofazowych gniazda tréjbiegunowe 16/20 A, na napiecie 200 do 250 V (typ P + N
+ uziemienie): )

- tulejki stykowe rozmieszczone na $rednicy 17,5 ™° mm, w odstepie co 120°. Srednice wewnetrzne
tulejek stykowych wynoszg: dla stykéw P — 5 mm, dla styku uziemienia — 7 mm, gtebokos¢
osadzenia (odlegtos¢ dna tulejki od powierzchni czotowe] gniazda) wynosi min. 37 mm. Srednica
zewnetrzna czesci gtownej, w kidrej sg osadzone tulejki, wynosi 36 _;; mm, $rednica wewnetrzna
obudowy gniazda wynosi 44,3 *** mm, odlegto$¢ dna obudowy gniazda od powierzchni czotowej
wtyczki wynosi min. 38 mm. Na obwodzie obudowy naprzeciwko styku ochronnego powinno
by¢ wykonane wgtebienie o promieniu R = 3,5 £ 0,2 mm. Kolor gniazda — niebieski.

Warunki wykonania gniazd trojstykowych i pieciostykowych:

1. Obudowy gniazd powinny by¢ wykonane z tworzywa sztucznego.

2. Na czesci gtdwnej lub zewnetrznej czesci obudowy powinno byé podane oznaczenie pradu
znamionowego, znak fabryczny producenta [ub sprzedawcy oraz stopien ochrony
przeciwpozarowe;.

3. Gniazda powinny by¢ tak zbudowane, aby pozwalaty na:

- tatwe wprowadzenie i pewne przytgczenie przewoddéw do zaciskow,

- prawidtowe ufozenie przewoddéw w taki sposob, by ich izolacja nie stykata sie z czesciami
czynnymi, o innej biegunowosci niz biegunowosé przewodu,

- tatwe zamocowanie pokryw lub obuddw ha przetgczniku przewodéw.

4. Gniazda powinny by¢é wyposazone w pokrywe ochronng z zabezpieczeniem przed
samoczynnym wyjeciem wtyczki.

5. Obudowa gniazda powinna mie¢ odpowiednig wytrzymato§é mechaniczng i by¢ tak
zamocowana, aby nie poluzowata sie podczas normalnego uzytkowania.

6. Do potgczenia przewoddw z ghiazdem powinny stuzy¢ zaciski Srubowe.

7. Tulejki stykowe gniazd powinny by¢ samonastawne i tak wykonane, aby zapewniaty
odpowiedni docisk zestykowy.

8. Tulejki stykowe, z wyjgtkiem tulejki ochronnej, powinny by¢ podatne lub odznaczad sie
dostateczng sprezystoscig we wszystkich kierunkach.

9. Nacisk wywierany na tulejki powinien umozliwia¢ tatwe wtozenie i wyjecie wtyczki.

+0,5
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10. Styki ochronne powinny by¢ tak wykonane, aby przy wtozeniu wtyczki do gniazda potgczenie
ochronne nastepowato przed potgczeniem fazowym i neutralnym. Przy wyjmowaniu wtyczki
potgczenie fazowe i neutralne powinno zostaé przerwane przed przerwaniem potgczenia
ochronnego.

11. Rezystancja izolacji miedzy wszystkimi biegunami a obudowg i miedzy poszczegdSinymi
biegunami nie powinna by¢ mniejsza niz 5 MQ.

4.2.5.4. Wciaggarka

Wciggarka powinna by¢é zamontowana do podwozia pojazdu zgodnie z warunkami technicznymi
producenta wciggarki i wytycznymi producenta podwozia. Dokonywanie zmian konstrukcyjnych
w podwoziu celem zamontowania wciggarki powinno by¢ uzgodnione z producentem podwozia.
Sterowanie pracg wciggarki powinno by¢ realizowane z pulpitu statego i/lub przewodowo z pulpitu
przenosnego. Sterowanie drogg radiowg, jezeli wystepuje, zawsze powinno by¢ trakiowane jako
sterowanie dodatkowe.

Ruchy robocze wciggarki powinny by¢ ptynne i bez gwattownych szarpnieé w catym zakresie
odwiniecia liny. Urzgdzenia sterownicze powinny zapewnia¢é mozliwo$¢ ptynnego rozpoczecia oraz
zakoniczenia odwijania lub zwijania liny.

Koncowy odcinek liny powinien by¢ malowany na kolor czerwony, informujgcy operatora
0 koniecznos$ci zakonczenia odwijania. W momencie wyjscia poza kontur pojazdu odcinka liny
pomalowanego na czerwono na bebnie powinno pozosta¢ minimum piec petnych zwojéw zapasu.
Wciggarka powinna zapewnia¢ mozliwo$é recznego rozwiniecia liny.

Jezeli beben wciggarki znajduje sie poza zasiegiem wzroku operatora (np. gdy jest wbudowany pod
pojazdem), powinien by¢ wyposazony w urzgdzenie do uktadania liny.

4.2.5.5. Mechanizmy podnoszace

Mechanizmy podnoszace (podnosniki wykorzystywane przy zatadunku, wytadunku i przechowywaniu
wyposazenia) powinny by¢é wyposazone w srodki zapobiegajgce niezamierzonemu ruchowi
mechanizmu lub wyposazenia przenoszonego na nim. Zdjecie wyposazenia z podnosnika powinno
wymagac¢ zamierzonego dziatania. Jesli podnosnik posiada naped mechaniczny, jakakolwiek awaria
zrodta zasilania powinna umozliwia¢ utrzymanie podnodnika lub wyposazenia w bezpiecznej pozyciji
oraz powinna by¢ mozliwo$¢ uzycia wyposazenia.

Podnosniki i ich wyposazenie nie powinny ogranicza¢ dostepu do innego wyposazenia.

Urzagdzenia do zatrzymania wyposazenia powinny zapewniac tatwe i szybkie sterowanie i by¢ tatwo
dostepne. Na stanowisku obstugi powinien znajdowac sie wytgcznik STOP.

Konstrukcja podnosnika nie powinna powodowad¢ uszkodzenia wyposazenia podczas zatadunku
i roztadunku.

Dopuszczalny ruch wyposazenia na podnosniku powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta
wyposazenia.

Zatadunek i roztadunek wyposazenia powinien odbywac sie raczej z poziomu podtoza i, jezeli jest to
konieczne, przy zapewnieniu srodkéw zabezpieczajgcych.

Dziatanie podnosnika (-6w) i zatadunek/roztadunek wyposazenia nie powinien powodowacd
uszkodzenia samochodu.

Konstrukcja podnosnika powinna wymagac¢ minimum konserwacji.

4.2.5.6. Uktad wodny i wodno-pianowy

4.2.5.6.1. Przedziat pompy

Pompa pozarnicza wraz z uktadem wodnym [ub wodno-pianowym powinna by¢ umieszczona z tytu
pojazdu w obudowanym przedziale, zamykanym drzwiami zaluzjowymi lub uchylnymi (otwarcie
i zamkniecie drzwi powinno byé mozliwe z poziomu gruntu}. Drzwi powinny byé wyposazone w zamek
otwierany tym samym kluczem, co zamki drzwi pozostatych przedziatéw i skrytek. Drzwi powinny by¢
wyposazone w urzgdzenie zabezpieczajgce je przed samozamknigciem. Konstrukcja podtogi
przedziatu powinna umozliwia¢ odprowadzanie wody z jego wnetrza.

W przedziale autopompy powinno by¢ zamontowane oswietlenie zatgczane automatycznie po
otwarciu drzwi przedziatu. Oswietlenie powinno zapewnia¢ widocznos¢ wszystkich elementéw uktadu
wodnego lub wodno-pianowego, ktére wymagajg obstugi. Ponadto oswietlenie powinno zapewni¢
widocznosc i czytelnosc urzgdzen kontrolnych (wskaznikdw) z odlegtosci 1 m w kazdych warunkach
widocznosci. Jezeli jest to konieczne, nalezy zastosowaé¢ dodatkowe odwietlenie tablicy urzgdzen
kontrolno-sterowniczych, z wtgcznikiem w przedziale pompy, ale z automatycznie odtgczanym
zasilaniem po zamknigciu drzwi przedziatu. W kabinie kierowcy powinien by¢ zainstalowany gtéwny
wytgcznik odwietlenia skrytek (patrz pkt 4.2.3.9.3).

Przedziat pompy powinien posiadaé system ogrzewania, niezalezny od ogrzewania kabiny kierowcy
i przedziatu zatogi, skutecznie zabezpieczajgcy elementy uktadu wodnego lub wodno-pianowego
przed zamarzaniem.
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4.2.5.6.2. Urzagdzenia kontrolno-sterownicze
W przedziale autopompy powinny znajdowac sie co najmniej nastepujgce urzadzenia kontrolno-
-sterownicze:

- urzgdzenia kontrolno-sterownicze autopompy,

- wyltacznik silnika pojazdu,

- wskaznik poziomu wody w zbiorniku samochodu,

- wskaznik poziomu $rodka pianotwdrczego w zbiorniku samochodu (o ile wystepuje),

- wskaznik temperatury cieczy chtodzace;j silnik,

- regulator predkosci obrotowej silnika pojazdu.
Dodatkowo w przedziale autopompy moze by¢ umieszczony:

- miernik predkosci obrotowej watu pompy,

- miernik predkosci obrotowej silnika,

- kontrolka wtgczenia pompy,

- wskaznik cisnienia oleju w silniku itp.
Ponadto w przedziale pompy powinien znajdowac sie schemat uktadu wodnego lub wodno-pianowego
Z 0zZnaczeniem zaworow.
Wszystkie urzadzenia kontrolno-sterownicze powinny by¢ widoczne i dostepne z miejsca obstugi
pompy (dotyczy to réwniez sterowania dozownikiem i urzgdzeniem odpowietrzajgcym, jesli sg one
sterowane recznie). Urzadzenia sterowania i kontroli w miare mozliwosci powinny by¢ zgrupowane
w jednym panelu.
Wszystkie urzagdzenia sterowania i kontroli powinny byé oznaczone znormalizowanymi symbolami
{piktogramami) lub inng tabliczkg informacyjna, jesli symbol nie istnieje.
Dzwignie i pokretta wszystkich zawordw, w tym réwniez zaworéw odwadniajgcych, powinny by¢ tatwo
dostepne, a ich obstuga powinna by¢ mozliwa bez wchodzenia pod samochéd.
Na Zyczenie zamawiajgcego mozna zainstalowaé na stanowisku obstugi pompy gtosnik
(z mozliwoscig wytgczenia) podtaczony do urzadzenia tgcznosci radiowej. Rodzaj okablowania do
ww. instalacji powinien zostaé uzgodniony przy zaméwieniu.
W przypadku stosowania motopompy lub agregatu wysokocisnieniowego jako pompy pozarniczej
w przedziale pompy muszg znajdowac sie co najmniej nastepujgce urzgdzenia kontrolne:

- wskaznik poziomu wody w zbiorniku samochodu,

- wskaznik poziomu srodka pianotwérczego w zbiorniku samochodu (o ile wystepuje).
Motopompa powinna by¢ tak zamontowana w skrytce, aby byto mozliwe wyciggniecie jej bez
dodatkowych $rodkdéw technicznych (z wytgczeniem kluczy do tgcznikdbw — potgczenie nasady
ssawnej ze zbiornikiem wody i nasady ttocznej z linig szybkiego natarcia).
W przypadku stosowania dziatka wodno-pianowego lub dla samochoddw, w ktdrych zaktada sie
podawanie wody lub piany podczas ruchu pojazdu (np. samochody do gaszenia pozaréw lasu),
w kabinie kierowcy powinny znajdowa¢ sie co najmniej nastepujgce urzgdzenia kontroli pracy pompy:

- manometr (dodatkowy manometr dla stopnia wysokiego ci$nienia),

- wskaznik poziomu wody w zbiorniku,

- wskaznik poziomu $rodka pianotwdrczego.

4.2.5.6.3. Funkcje uktadu wodnego lub wodno-pianowego
Uktad wodny lub wodno-pianowy wyposazony w autopompe powinien umozliwia¢ w zaleznosci od
potrzeb:

- podawanie wody nasadami ttocznymi;

- podawanie wody za pomocg co hajmniej jednej linii szybkiego natarcia;

- podawanie wody z dziatka zamontowanego na dachu pojazdu (dotyczy samochoddw
wyposazonych w dziatko);

- podawanie wodnego roztworu Srodka pianotwérczego nasadami ttocznymi - dotyczy
samochodéw z uktadem wodno-pianowym;

- podawanie wodnego roztworu $rodka pianotworczego za pomoca linii szybkiego natarcia
— dotyczy samochodéw z uktadem wodno-pianowym;

- podawanie wodnego roztworu $rodka pianotwérczego z dziatka zamontowanego na dachu
pojazdu (dotyczy samochoddéw wyposazonych w dziatko) — dotyczy samochoddéw z uktadem
wodno-pianowym;

- zasysanie wody z zewnetrznego zbiornika;

- prace pompy przy zasilaniu ze zbiornika wody samochodu (przy czym konstrukcja uktadu
powinna zapewniaé¢ parametry pracy pompy przynajmniej takie, jak przy zasilaniu ze zbiornika
zewnetrznego dla Hgs = 1,5 m);

- napetnianie zbiornika wody z hydrantu (co najmniej 1 nasada 75 dla zbiornika 2000 - 3000 dm?,
co najmnigj 2 nasady 75 dla zbiornika o pojemnosci 3000 - 5000 dm?®; dla wigkszych pojemnosci
zbiornika liczba i wielko$¢ nasad do napetniania okreslona jest w wymaganiach szczegdétowych
dotyczacych danego typu pojazdu);

- napetnianie zbiornika wody za pomocg autopompy, z wydajnoscig nie mniejszg niz 800 dm®/min;
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- zasysanie srodka pianotwérczego ze zbiornika zewnetrznego — dotyczy samochodow z uktadem
wodno-pianowym (nasada ssawna 52);
- prace dozownika przy zasilaniu ze zbiornika samochodu — dotyczy samochodéw z uktadem
wodno-pianowym.
Ponadto konstrukcja uktadu wodno-pianowego powinna umozliwia¢ jego przeptukanie po uzyciu
srodka pianotwdrczego i w razie potrzeby jego catkowite odwodnienie.
Uktad wodno-pianowy wyposazony w wysokocisnieniowy agregat gasniczy (lekki samochdd
ratowniczo-gasniczy) powinien umozliwiaé:
- podawanie wody lub wodnego roztworu srodka pianotwérczego za pomocg linii szybkiego
natarcia;
- napetnianie zbiornika wody z hydrantu (1 nasada 75);
- zasysanie $rodka pianotwdrczego ze zbiornika zewnetrznego lub zbiornika wtashego samochodu
(o ile zostat zamontowany);
- prace pompy przy zasilaniu ze zbiornika wody samochodu.
Podstawowe wymagane elementy uktadu wodno-pianowego wyposazonego w autopompe:
- autopompa wraz z urzgdzeniem odpowietrzajgcym,
- linia szybkiego natarcia,
- zbiornik wody,
- dozownik srodka pianotwérczego — dotyczy samochodéw z uktadem wodno-pianowym,
- zbiornik $rodka pianotwérczego — dotyczy samochoddw z uktadem wodno-pianowym,
- dziatko wodno-pianowe — opcjonalnie,
- instalacja zraszaczowa — opcjonalnie.
W przypadku gdy jako pompe pozarniczg stosuje sie motopompe M8/8 lub M16/8 (lekkie samochody
ratowniczo-gasnicze), podstawowymi elementami uktadu s3:
- motopompa,
- zbiornik wody,
- niskocisnieniowa linia szybkiego natarcia.
W przypadku gdy jako pompe pozarniczg stosuje sie wysokocisnieniowy agregat gasniczy (lekkie
samochody ratowniczo-gasnicze), podstawowymi elementami uktadu s3a:
- agregat gasniczy,
- zbiornik wody.
Wszystkie elementy uktadu wodnego powinny by¢ odporne na korozyjne dziatanie wody
wodociggowej oraz powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce cisnienia nominalnego.
Wszystkie elementy uktadu wodno-pianowego powinny by¢ odporne na dziatanie dopuszczonych do
stosowania $rodkdw pianotwdrczych i modyfikatordw oraz powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce
cisnienia nominalnego.
Wysokos¢ wlotdow ssawnych i ttocznych od podtoza (podestu) nie powinny przekracza¢ 1500 mm
(w przypadku stosowania motopompy — 1700 mm). W przypadku, gdy wysoko$¢ ta przekracza
500 mm wyloty powinny by¢ pochylone pod katem 10 + 30° do poziomu. Nasady ttoczne i ssawne
powinny by¢ zabezpieczone przed zamarzaniem. Konstrukcja uktadu musi zapewniac¢ tatwy dostep do
nasad i swobodng ich obstuge przy uzyciu kluczy do facznikdw. Nasady ttoczne powinny by¢
umiejscowione po bokach pojazdu, za tylng osig (nie dotyczy motopompy).
Urzadzenia odcinajgce (zawory) sterowane elekirycznie bgdz pneumatycznie dodatkowo muszg
posiada¢ mozliwo$¢ sterowania recznego.
Wszystkie nasady i pokrywy nasad w uktadzie wodnym lub wodno-pianowym powinny by¢ wykonane
zgodnie z PN-91/M-51038 Nasady i PN-91/M-51024 Pokrywy nasad.
W przypadku stosowania urzgdzenia do utrzymywania statego cidnienia ttoczenia, konstrukcja
urzgdzenia powinna zapewniaé automatyczne przetgczenie na prace reczng w razie awarii
i sygnalizacje stanu awarii (dot. urzadzen sprzegnietych z pompg wiryskowg silnika pojazdu), przy
czym za awarie¢ uznaje sie nie tylko usterki urzgdzenia stabilizujgcego cisnienie, ale réwniez
uszkodzenia w uktadzie wodno-pianowym, np. pekniecie weza ttocznego.
Ukfad wodny lub wodno-pianowy powinien zachowywac szczelno$é podczas proby ssania na sucho
(podciénienie 0,85 bar) — maksymalny spadek podcisnienia w czasie 1 minuty nie moze przekraczad
0,1 bar.

4.2.5.6.4. Elementy uktadu wodnego lub wodno-pianowego:

a) autopompa

Na wlocie ssawnym pompy powinno by¢ zainstalowane sito o wielkosci oczek mniejszej niz przekroj
okna wirnika pompy. Sito powinno zabezpiecza¢ pompe przed przedostawaniem sie zanieczyszczen
zaréwno przy ssaniu z zewnatrz, jak i ze zbiornika samochodu. Autopompa powinna by¢ wyposazona
w urzgdzenie odpowietrzajgce.

W przypadku gdy autopompa wymaga kontroli poziomu oleju i jego uzupetniania, pompa powinna by¢
wyposazona we wskaznik poziomu oleju. Powinien on by¢ widoczny z miejsca obstugi autopompy.
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b) urzadzenie odpowietrzajgce

Dopuszcza sie stosowanie urzgdzehn odpowietrzajgcych zatgczanych recznie lub automatycznie.
Urzgdzenie odpowietrzajgce moze byé napedzane z watu pompy za posrednictwem przektadni [ub
posiadaé wtasny naped (np. silnik elektryczny).

W przypadku gdy urzgdzenie odpowietrzajgce wymaga kontroli poziomu oleju i jego uzupetniania,
wskaznik poziomu oleju powinien by¢ widoczny z miejsca obstugi pompy.

c¢) linia szybkiego natarcia

Linia szybkiego natarcia powinna umozliwiaé podawanie wody lub piany z prgdownicy, bez wzgledu
na stopien rozwinigcia linii (waz o statym przekroju — pétsztywny). Zwijadto powinno posiadac
regulowany hamulec bebna i korbe umozliwiajgcg zwijanie weza (dopuszcza sie inne dodatkowe
rozwigzania napedu bebna). Musi istnie¢ mozliwosé zwijania i rozwijania weza recznie.

Waz linii szybkiego natarcia powinien mie¢ dtugosé co najmniej 30 m dla normalnego cidnienia
i minimum 60 m dla linii szybkiego natarcia wysokiego cisnienia. Wgz powinien byé zakoticzony
pradownicg, umozliwiajgcg podawanie zwartego i rozproszonego strumienia wody oraz piany.
Wydajnosé prgdownicy wysokoci$nieniowej powinna wynosi¢ od 75 do 150 dm®min,
a niskocignieniowej 100 lub 200 dm*min. Wgz powinien nawija¢ sie na beben zwijadta bez zataman
i zagniecen.

Straty cisnienia w linii szybkiego natarcia (dla linii zwinietej i rozwinietej) nie powinny przekraczaé
50 % przy nominalnym cisnieniu autopompy i przy petnym otwarciu prgdownicy.

Zwijadto powinno by¢ umieszczone w tylnej, prawej skrytce pojazdu (nie dotyczy zwijadta agregatu
wysokocisnieniowego).

d) zbiornik wody

Zbiornik wody samochodu powinien by¢é wykonany z materiatu odpornego na korozje.

Zbiornik powinien byé wyposazony w "falochrony" oraz wtaz rewizyjny, umozliwiajgcy kontrole stanu
technicznego i konserwacje zbiornika. Wymiary wtazu rewizyjnego: srednica min. 450 mm,
w przypadku wtazu o ksztatcie prostokgthym — krétszy bok min. 450 mm.

Wylot zbiornika do pompy powinien by¢ wyposazony w sito. Wloty do napetniania zbiornika z hydrantu
powinny miec¢ zabezpieczenie przed swobodnym wyptywem wody ze zbiornika tymi wlotami (np.
zawor zwrotny).

WiIot do napetniania powinien byé wyposazony w zawér odcinajgcy oraz sito. Zawoér powinien by¢ tak
usytuowany, aby z miejsca jego obstugi (lub z pobliza) widoczny byt wskaznik poziomu wody
w zbiorniku. Wymaganie to nie dotyczy uktadu napetniania z automatycznym zaworem odcinajgcym
wlot przy napetnieniu zbiornika od 80 % do 90 %. W tym przypadku powinna by¢ mozliwo$é recznego
przesterowania zaworu odcinajgcego w celu dopetnienia zbiornika. Konstrukcja wlotu do napetniania
powinna umozliwiaé napetnianie zbiornika z wydajnoscig min. 800 dm®/min.

Konstrukcja i mocowanie zbiornika powinny zabezpieczac go przed uszkodzeniem podczas normalnej
eksploatacji (napetnianie, opréznianie, jazda).

Zbiornik powinien byé wyposazony w urzgdzenie przelewowe zabezpieczajgce zbiornik przed
uszkodzeniem podczas napetniania. Konstrukcja urzgdzenia przelewowego powinna by¢ taka, aby
wyciek wody podczas badania statecznosci bocznej pojazdu nie przekraczat 1 % pojemnosci
uzytkowe;j.

W najnizej potozonym punkcie zbiormnika powinien byé zainstalowany zawor do grawitacyjnego
oprézniania zbiornika oraz zamykany otwér umozliwiajgcy usuwanie osaddw i zanieczyszczen
podczas okresowego ptukania zbiornika. Sterowanie tym zaworem powinno by¢é mozliwe bez
wchodzenia pod samochdd.

Na zyczenie zamawiajgcego zbiornik moze byé wyposazony w instalacje grzewczg. W tym przypadku
nalezy przewidzie¢ tatwo dostepne podtgczenie zasilania do instalacji (z sygnalizacjg podtgczenia
w kabinie kierowcy — Swietlng i dZzwiekowg), odporne na dziatanie wody. Moc instalacji grzewczej
powinna wynosi¢ co najmniej 2000 W przy napigciu zasilania 230 V. Instalacja powinna umozliwia¢
regulacje temperatury za pomocag termostatu.

e) dozownik srodka pianotwérczego (uktad wodno-pianowy)

Dozownik powinien by¢ tak dobrany, aby umozliwiaé uzyskiwanie wymaganych stezeh w petnym
zakresie wydajnosci uktadu wodno-pianowego pojazdu.

f) zbiornik srodka pianotwérczego (uktad wodno-pianowy)

Zbiornik $rodka pianctwérczego powinien by¢é wykonany z materiatu odpornego na korozyjne
dziatanie srodkow pianotwdérczych i modyfikatoréw. W goérnej czesci zbiornika powinien znajdowa¢ sie
zamykany wlew do grawitacyjnego napetniania zbiornika z dachu pojazdu lub z innego miejsca, jezeli
dach nie jest wykonany jako platforma robocza.

Pojemnosé zbiornika $rodka pianotwdérczego powinna wynosié min. 10 % pojemnosci zbiornika wody.
W najnizej potozonym punkcie zbiormnika powinien byé zainstalowany zawor do grawitacyjnego
oprézniania zbiornika (z mozliwoscig podtgczenia weza). Sterowanie tym zaworem powinno byé
mozliwe bez wchodzenia pod samochéd.

Konstrukcja zbiornika powinna zapewniac jego bezpieczng eksploatacje.
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g) dziatko wodno-pianowe (opcjonalnie)

Dziatko wodno-pianowe powinno by¢ zamontowane na dachu pojazdu.

Zakres obrotu dziatka w ptaszczyznie poziomej powinien wynosi¢é min. 240°, a w ptaszczyznie
pionowej — od kgta ujemnego limitowanego obrysem pojazdu do min. 75°.

Przy podstawie dziatka powinien by¢ zamontowany zawdr odcinajgcy.

W przypadku mozliwosci wykorzystywania dziatka w czasie jazdy konieczne jest zapewnienie
tgcznosci (interkom) pomiedzy kierowcy i obstugujgcym dziatko.

W przypadku zdalnego sterowania dziatka, w kabinie kierowcy powinna by¢ zapewniona sygnalizacja
wizualnha i/lub dzwiekowa, gdy dziatko nie jest ustawione w pozycji transportowe;.

Stanowisko obstugi dziatka oraz dojscie do stanowiska musi posiadaé oswietlenie nieoslepiajgce, bez
wystajgcych elementdw, zatgczane ze stanowiska obstugi pompy.

h) motopompa pozarnicza (opcjonalnie)

W przypadku stosowania jako pompy pozarniczej motopompy, nalezy zapewni¢ potgczenie wlotu
ssawnhego motopompy ze zbiornikiem wody pojazdu (o ile zbiornik jest zamontowany).

i) wysokocisnieniowy agregat wodno-pianowy

Do montazu na state w samochodach pozarniczych dopuszcza sie agregaty wielkosci AW 75, AW 100
oraz AW 125. Agregat wysokocisnieniowy powinien by¢ potgczony ze zbiornikiem wody samochodu
oraz zbiornikiem $rodka pianotwérczego (jesli zbiornik jest zamontowany). Dla agregatdéw
napedzanych silnikiem samochodu, na stanowisku obstugi agregatu powinien byé zamontowany
wytgcznik silnika pojazdu.

j) instalacja zraszaczowa

W przypadku stosowania instalacji zraszaczowej do ograniczenia stref skazen lub do celéw
gasniczych, instalacja powinna by¢ wyposazona w min. 4 zraszacze o wydajnosci 50 = 100 dm¥min
przy ci$nieniu 8 bar. Dwa zraszacze powinny by¢ umieszczone przed przednig osig, dwa zraszacze
po bokach pojazdu. Zraszacze powinny by¢ ustawione w taki sposéb, aby pole zraszania obejmowato
pas przed kabing o szerckosci min. 6 m oraz pasy po bokach pojazdu na catej jego dtugosci.
Instalacja powinna by¢ wyposazona w zawory odcinajgce (jeden dla zraszaczy przed przednig osig,
drugi dla zraszaczy bocznych), uruchamiane z kabiny kierowcy. Instalacja powinna by¢
skonstruowana w taki sposob, aby jej cdwodnienie nastepowato samoczynnie po otwarciu zaworéw
odcinajgcych.

4.2.5.7. Instrukcja obstugi, znakowanie

Dla urzgdzen opisanych w punktach 4.2.5.2 do 4.2.5.4 nalezy przewidzie¢ skrécone instrukcje obstugi
zamontowane przy poszczegolnych urzgdzeniach.

O ile tabliczki znamionowe producentdéw urzgdzen nie sg rozpoznawalne z miejsca obstugi, nalezy ich
kopie zamontowac w kabinie kierowcy, na wewnetrznej stronie drzwi.

4.3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE
4.3.1. LEKKI SAMOCHOD RATOWNICZO-GASNICZY (zbiornik wody minimum 1000 dm?®)

4.3.1.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 5 lub 6 oséb (1+4 lub 1+5).

4.3.1.2. Oznaczenie

Przyktad oznaczenia samochodu ratowniczo-gasniczego wyposazonego w autopompe A 8/8:
GLBA -1/8

Oznaczenie dodatkowe:

Samochéd ratowniczo-gasniczy PN-EN 1846-1L -1 (2 /ub 3) - 5 (/ub 6) — 1000 - 8/800 — 0

4.3.1.3. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny by¢ zamontowane na state nastepujgce urzgdzenia:
- pompa pozarnicza — jako pompa pozarnicza moze by¢ zastosowana:
- autopompa A 8/8 zabudowana z tytu pojazdu z uktadem wodno-pianowym lub
- motopompa M 8/8 (dopuszcza sie M 16/8), lub
- wysokocishieniowy agregat gasniczy (naped agregatu nalezy uzgodnié przy zaméwieniu
pojazdu);
- urzgdzenie szybkiego natarcia niskocisnieniowe (nie dotyczy pojazdu z wysokocisnieniowym
agregatem gasniczym lub pompa wysokocisnieniowg);
- zbiornik wody o pojemnosci nie mniejszej niz 1000 dm?.
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4.3.2. SREDNI SAMOCHOD RATOWNICZO-GASNICZY (zbiornik wody 2000 + 2500 dm®)

4.3.2.1. Zatoga

Zatoga sktada sie z 6 oséb (1+5). Dla samochoddéw kategorii 3 (terenowa) dopuszcza sie
zastosowanie kabiny dla 3 os6b (1+2). Liczba cztonkdéw zatogi powinna by¢ uzgodniona pomiedzy
zamawiajgcym i producentem.

4.3.2.2. Oznaczenie
Oznaczenie samochodu ratowniczo-gashiczego: GBA — 2 (do 2,5)/16
Oznaczenie dodatkowe:
Samochoéd ratowniczo-gasniczy PN-EN 1846-1 M-1 (2 lub 3)-6 (lub 3)-2000 (do 2500/)-8/1600—1

4.3.2.3. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane na state nastepujgce urzgdzenia:
- autopompa pozarnicza A 16/8, dwuzakresowa ze stopniem wysokiego ci$nienia, zabudowana
z tytu pojazdu z uktadem wodno-pianowym (dla samochoddéw kategorii 3 dopuszcza sie
zastosowanie autopompy jednozakresowej);
- urzgdzenie szybkiego natarcia nisko- lub wysokocisnieniowe, w zaleznosci od rodzaju
zastosowanej autopompy;
- zbiornik wody o pojemnoséci 2000 + 2500 dm?;
- zbiornik $rodka pianotwérczego o pojemnosci 10 % pojemnosci zbiornika wody;
- dozownik srodka pianotwérczego dostosowany do wydajnosci autopompy;
- maszt odwietleniowy z reflektorami 0 mocy tgcznej 2000 W (nie dotyczy samochoddw kategorii 3);
- instalacja zraszaczowa (dotyczy samochodéw kategorii 3);
- wciggarka o sile uciggu 60 kN, dtugosé liny 60 m (dotyczy samochodéw kategorii 3).

4.3.3. SREDNI SAMOCHOD RATOWNICZO-GASNICZY Z AGREGATEM PROSZKOWYM (zbiornik
wody 2000 dm?®)

4.3.3.1. Zaloga
Zatoga sktada sie z 6 oséb (1+5).

4.3.3.2. Oznaczenie

Oznaczenie samochodu ratowniczo-gasniczego: GBAPT - 2/16/750

Oznaczenie dodatkowe:

Samochdéd ratowniczo-gasniczy PN-EN 1846-1 M -1 (2 /ub 3)—- 6 — 2000 — 8/1600 — 1

4.3.3.3. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane na state nastepujgce urzgdzenia:

- autopompa pozarnicza A 16/8, dwuzakresowa ze stopniem wysokiego ci$nienia, zabudowana
z tytu pojazdu z uktadem wodno-pianowym;

- urzgdzenie szybkiego natarcia wysckocisnieniowe;

- zbiornik wody o pojemnosci 2000 dm® £ 4 %;

- zbiornik srodka pianotwérczego o pojemnosci 10 % pojemnosci zbiornika wody;

- dozownik srodka pianotwérczego dostosowany do wydajnosci autopompy;

- agregat proszkowy ABC ze zbiornikiem minimum 750 kg proszku, z instalacjg i linig szybkiego
natarcia (30 m), z prgdownicg o wydajnosci 5 kg/s przy cisnieniu 1 MPa (prgdownica zamykana,
umozliwiajgca impulsowe podawanie proszku);

- maszt odwietleniowy z reflektorami 0 mocy tgcznej 2000 W (nie dotyczy samochoddw kategorii 3).

4.3.4. CIEZKI SAMOCHOD RATOWNICZO-GASNICZY (zbiornik wody minimum 4000 dm?®)

4.3.41. Zatoga
Zatoga sktada sie z 3 [ub 6 0oséb (1+2 [ub 1+5).

4.3.4.2. Masa
Maksymalna masa rzeczywista pojazdu nie moze przekroczy¢ 18 000 kg.

4.3.4.3. Oznaczenie

Oznaczenie samochodu ratowniczo-gasniczego: GCBA - 4/32 (lub 4/24)

Oznaczenie dodatkowe:

Samochéd ratowniczo-gasniczy PN-EN 1846-1 S—1 (2 /ub 3}-3 (lub 6)-4000-8/3200 (Jub 8/2400}-1
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4.3.4.4. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny by¢ zamontowane na state nastepujgce urzgdzenia:

- autopompa pozarnicza A 32/8 lub A 24/8 jednozakresowa (opcjonalnie dwuzakresowa ze
stopniem wysokiego cisnienia) zabudowana z tytu pojazdu z uktadem wodno-pianowym;

- wysokocisnieniowe urzadzenie szybkiego natarcia (dla pompy dwuzakresowej) lub
niskocisnieniowe (dla pompy jednozakresowej);

- zbiornik wody o pojemnosci minimum 4000 dm?;

- zbiornik srodka pianotwérczego o pojemnosci 10 % pojemnosci zbiornika wody (pojazd nalezy
wyposazy¢ w pompe elektryczng do napetniania zbiornika srodka pianotwdrczego z nasada
wielkosci 52);

- dozownik $rodka pianotworczego reczny lub automatyczny, dostosowany do wydajnosci
autopompy;

- dziatko wodno-pianowe o regulowanej wydajnosci 1600 + 2400 dm?*min przy cisnieniu 8 bar,
z prgdownicg piany, zamontowane na dachu;

- maszt oswietleniowy z reflektorami o mocy tacznej 2000 W.

4.3.5. CIEZKI SAMOCHOD RATOWNICZO-GASNICZY (zbiornik wody minimum 8000 dm?)

4.3.5.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 3 oséb (1+2).

4.3.5.2. Masa
Maksymalna masa rzeczywista pojazdu nie moze przekroczy¢ 26 000 kg.

4.3.5.3. Oznaczenie

Przyktad oznaczenia samochodu ratowniczo-gasniczego: GCBA - 8/40

Oznaczenie dodatkowe:

Samochéd ratowniczo-gasniczy PN-EN 1846-1 S - 2 (/ub 7)— 3 — 8000 - 8/4000 — 0

4.3.5.4. Podwozie
Uktad jezdny 6 x 6 lub 6 x 4.
Jednostkowy wskaznik mocy minimum 10 kW/t.

4.3.5.5. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane na state nastepujgce urzgdzenia:

- autopompa pozarnicza jednozakresowa o wydajnosci minimum 4000 dm®*min przy cisnieniu
8 bar i Hgs = 1,5 m oraz 2000 dm*min przy 8 bar i Hgs = 7,5 m;

- zbiornik wody o pojemnosci minimum 8000 dm?;

- zbiornik $srodka pianotwdrczego o pojemnosci minimum 10 % pojemnosci zbiornika wody (pojazd
nalezy wyposazy¢ w pompe elektryczng do napetniania zbiornika $rodka pianotwérczego
z nasadg wielkosci 52);

- urzadzenie szybkiego natarcia niskocisnieniowe;

- automatyczny dozownik srodka pianotwérczego dostosowany do wydajnosci autopompy,
zapewniajacy uzyskiwanie co najmniej stezen 3 % i 6 % (tolerancja = 0,5 %) w catym zakresie
wydajnosci pompy;

- dziatko wodno-pianowe o regulowanej wydajnosci 1600 + 3200 dm®/min przy cisnieniu 8 bar,
z pragdownicg piany, zamontowane na dachu;

- automatyczny uktad utrzymywania statego cignienia.

4.3.5.6. Nasady uktadu wodno-pianowego
Uktad wodno-pianowy powinien posiadac¢ nasady:
- ttoczne — 2 x 110 (po jednej z kazdej strony pojazdu) oraz 4 x 75 (po dwie z kazdej strony
pojazdu);
- ssawne — minimum 2 x 110 (minimum po jednej z kazdej strony pojazdu);
- zasilajgce zbiornik wody — 2 x 110 (po jednej z kazdej strony) oraz 2 x 75 (po jednej z kazdej strony);
- do napetniania zbiornika na $rodek pianotwérczy — 2 x 52 (po jednej z kazdej strony pojazdu).

4.3.6. CIEZKI SAMOCHOD RATOWNICZO-GASNICZY (zbiorniki na $rodki gasnicze minimum
11 000 dm?)

4.3.6.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 3 osob (1+2).

4.3.6.2. Masa
Maksymalna masa rzeczywista pojazdu nie moze przekroczy¢ 32 000 kg.
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4.3.6.3. Oznaczenie

Przyktad oznaczenia samochodu ratowniczo-gasniczego:

GCBA - (pojemnosé zbiornika wody w nr’)/60

Oznaczenie dodatkowe:

Samochdéd ratowniczo-gasniczy PN-EN 1846-1 S-2 (lub 1)-3—(pojemnosc zbiornika wody
w dn7’)-8/6000-0

4.3.6.4. Podwozie
Uktad jezdny 8 x 8 [ub 8 x 6, lub 8 x 4.
Jednostkowy wskaznik mocy minimum 10 KW/,

4.3.6.5. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane nha state nastepujgce urzgdzenia:

- autopompa pozarnicza jednozakresowa o wydajnosci minimum 6000 dm®min przy ci$nieniu
8 bar dla Hgs = 1,5 m oraz 3000 dm®/min przy cisnieniu 8 bar dla Hgs = 7,5 m;

- niskoci$nieniowe urzagdzenie szybkiego natarcia;

- zbiorniki na $rodki gasnicze o tgcznej pojemnosci minimum 11 000 dm?®, przy czym zbiornik
$rodka pianotwérczego powinien posiadaé pojemno$é minimum 4000 dm® (pojazd nalezy
wyposazyé w pompe elektryczng do napetniania zbiornika $rodka pianotwdrczego z nasadg
wielkosci 52);

- automatyczny dozownik $rodka pianotwoérczego dostosowany do wydajnoéci autopompy;

- dziatko wodno-pianowe o wydajnosci 4000 + 5000 dm®*/min przy ci$nieniu 8 bar, z prgdownicg
piany, zamontowane na dachu;

- automatyczny uktad utrzymywania statego cisnienia.

4.3.6.6. Nasady uktadu wodno-pianowego
Uktad wodno-pianowy powinien posiadaé nasady:
- ttoczne — minimum 2 x 110 (z kazdej strony pojazdu) oraz minimum 2 x 75 (z kazdej strony
pojazdu);
- ssawne — minimum 2 x 110 (minimum po jednej z kazdej strony pojazdu);
- zasilajgce zbiornik wody — minimum 2 x 110 (po jednej z kazdej strony pojazdu) oraz minimum 2 x 75
{minimum po jednej z kazdej strony pojazdu);
- do napetniania zbiornika na srodek pianotwdrczy — 2 x 75 (po jednej z kazdej strony pojazdu).

4.3.7. SAMOCHOD RATOWNICZO-GASNICZY SPECJALNY (ze zbiornikiem proszku
gasniczego)

4.3.7.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 3 oséb (1+2).

4.3.7.2. Oznaczenie

Oznaczenie sredniego samochodu ratowniczo-gasniczego specjalnego z 1500 kg proszku:
GPr - 1500

Oznaczenie dodatkowe:

Samochéd ratowniczo-gasniczy specjalny PN-EN 1846-1 M -1 (2 /ub3)-3-0-0-1

4.3.7.3. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane nha state nastepujgce urzgdzenia:

- agregat proszkowy ABC ze zbiornikiem minimum 1500 kg proszku, z instalacjg i dwoma liniami
szybkiego natarcia (30 m kazda), z prgdownicami ¢ wydajnosci 5 kg/s przy cisnieniu 1 MPa
(pradownice zamykane umozliwiajgce impulsowe podawanie proszku);

- dziatko proszkowe o wydajnosci 20 + 50 kg/s.

4.3.8. SAMOCHOD RATOWNICZO-GASNICZY SPECJALNY (z CO,)

4.3.8.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 3 oséb (1+2).

4.3.8.2. Oznaczenie

Oznaczenie sredniego samochodu ratowniczo-gasniczego specjalnego z 1500 kg CO,: GSn - 1500
Oznaczenie dodatkowe:

Samochdéd ratowniczo-gasniczy specjalny PN-EN 1846-1 M -1 (2 /ub 3)-3-0-0-1
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4.3.8.3. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane na state nastepujgce urzadzenia:
- zbiornik lub butle z CO, — tgczna masa CO, minimum 1500 kg — z instalacjg i dwoma liniami
szybkiego natarcia (40 m kazda) z prgdownicami.

4.3.9. LEKKI SAMOCHOD RATOWNICTWA TECHNICZNEGO

4.3.9.1. Zaloga
Zatoga sktada sie z 3, 5 lub 6 oséb (1+2, 1+4 lub 1+5).

4.3.9.2. Oznaczenie

Oznaczenie samochodu ratownictwa technicznego: SLRt

Oznaczenie dodatkowe:

Samochéd ratownictwa technicznego PN-EN 1846-1 L -1 (2 /Jub 3) -3 (5lub 6)-1-0-1

4.3.9.3. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane na state nastepujgce urzadzenia:
- wciggarka samochodowa zamontowana z przodu pojazdu, o nastepujgcych parametrach: max.
sita uciggu na pierwszej warstwie liny na bebnie — minimum 36 kN, dtugos¢ liny — minimum
30 m, naped wciggarki elektryczny;
- maszt oswietleniowy z reflektorami o facznej mocy minimum 2000 W; wysoko$¢ roztozonego
masztu, mierzona od podtoza, na ktérym stoi pojazd, do oprawy reflektoréw ustawionych poziomo
— minimum 4,5 m;
- wyposazenie opcjonalne: wysokocisnieniowy agregat gasniczy i zbiornik wody o pojemnosci nie
mniejszej niz 1000 dm?.

4.3.10. SREDNI SAMOCHOD RATOWNICTWA TECHNICZNEGO

4.3.10.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 3 oséb (1+2).

4.3.10.2. Oznaczenie

Oznaczenie $redniego samochodu ratownictwa technicznego: SRt

Oznaczenie dodatkowe:

Samochéd ratownictwa technicznego PN-EN 1846-1M -2 (/lub3)-3-1-0-1

4.3.10.3. Podwozie

Naped uterenowiony lub terenowy.

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowad sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep musi
wytrzymacd obcigzenie minimum 100 kN.

Z tytu pojazdu hak holowniczy z przytgczami elektrycznymi i pneumatycznymi do przyczepy, ktérego
wytrzymato$é musi odpowiadaé dopuszczalnej masie catkowitej samochodu.

Opcjonalnie fahcuchy przeciwpodlizgowe rotacyjne przy kotach osi tylnej, z systemem wirujgcym,
0 pneumatycznym zatgczaniu napedu.

4.3.10.4. Zabudowa
Po obu stronach pojazdu, wzdtuz zabudowy, nalezy zamontowaé stopnie robocze utatwiajgce
ratownikom zdejmowanie wyposazenia z pojazdu.

4.3.10.5. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane na state nastepujgce urzadzenia:

- wciggarka samochodowa o parametrach: max. sita uciggu na pierwszej warstwie liny na bebnie
— minimum 50 kN, dtugo$¢ liny — minimum 60 m. Rodzaj wciggarki (naped elektryczny,
mechaniczny lub hydrauliczny) i miejsce zamocowania do podwozia nalezy uzgodni¢ podczas
zamowienia pojazdu. Nominalne parametry wciggarki powinny by¢ zachowane przy odchyleniu
liny od osi wzdtuznej pojazdu do 10°. Wciggarka powinna by¢ wyposazona w urzgdzenie do
uktadania liny na bebnie;

- pradnica o mocy co najmniej 15 kVA, z panelem sterowniczym, napedzana przez silnik pojazdu;

- maszt oswietleniowy z reflektorami o tgcznej mocy minimum 2000 W, zasilanie reflektoréw
z generatora pragdu wbudowanego na state w pojezdzie; wysokosé roztozonego masztu,
mierzona od podtoza, na ktérym stoi pojazd, do oprawy reflektoréw ustawionych poziomo,
powinna wynosi¢ minimum 5,5 m.
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4.3.11. SREDNI SAMOCHOD RATOWNICTWA TECHNICZNEGO - do poszukiwania i ratowania
os6b

Wymagania obowigzujg dla sredniego samochodu ratownictwa technicznego — do poszukiwania

i ratowania oséb, stuzacego jako srodek transportu ratownikéw, pséw i wyposazonego w odpowiedni

sprzet i urzadzenia do prowadzenia akcji podczas poszukiwania i ratowania oséb.

4.3.11.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 9 0séb (wszystkie siedzenia oddzielne).

4.3.11.2. Oznaczenie

Oznaczenie samochodu ratownictwa technicznego do poszukiwania i ratowania oséb : SRp
Oznaczenie dodatkowe:

Samochéd ratownictwa technicznego PN-EN 1846-1M -2 —-9-0-0-1

4.3.11.3. Podwozie

Uktad jezdny 4x4.

Jednostkowy wskaznik mocy minimum 17 kKWi/t.

Pojemnos$é zbiornika paliwa powinna zapewni¢ przejazd minimum 700 km w warunkach drogowych;
dodatkowo zapas paliwa w kanistrach 6 x 20 dm?®.

Pojazd wyposazony w hamulec gorski.

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowaé sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep
powinien wytrzymac obcigzenie minimum 100 kN.

Z tytu pojazdu hak holowniczy z przytgczami elektrycznymi i pneumatycznymi do przyczepy. Typ
haka nalezy uzgodni¢ podczas zamdwienia pojazdu.

4.3.11.4. Zabudowa
W zabudowie pojazdu nalezy przewidzie¢:
- przestrzen A: kabina — zapewniajgca miejsce dla kierowcy i 8 miejsc dla ratownikdw;
- przestrzen B: przystosowana do przewozu 6 psoéw w pojemnikach o wymiarach 800 x 700 x 1005 mm
spetniajgcych wymagania IATA;
- przestrzen C: zapewniajgca przewdz wyposazenia sprzetowego w pojemnikach spetniajgcych
wymagania [ATA oraz dostep do nich od strony zewnetrznej pojazdu;
- dach w formie podestu uzytkowego.
Dla przestrzeni pojazdu A i B nalezy zapewni¢ niezalezny od silnika pojazdu, skuteczny system
ogrzewania, wentylacji, klimatyzacji.

4.3.11.5. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny by¢ zamontowane na state nastepujgce urzgdzenia:
- maszt oswietleniowy z reflektorami o0 mocy tgcznej minimum 2000 W i dtugosci wysuwu ponad
dach pojazdu minimum 4 m;
- wciggarka linowa ¢ uciggu minimum 56 kN i dtugosci roboczej liny minimum 30 m.

4.3.12. CIEZKI SAMOCHOD RATOWNICTWA TECHNICZNEGO

4.3.12.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 3 osdb (1+2).

4.3.12.2. Masa, wymiary
Maksymalna masa rzeczywista pojazdu nie moze przekroczy¢ 18 000 kg (nie dotyczy samochodu do
usuwania skutkéw kolizji drogowych).
Maksymalna wysoko$é samochodu do usuwania skutkéw kolizji drogowych nie moze przekroczy¢
3700 mm.
Maksymalna wysoko$é samochodu z Zurawiem hydraulicznym nie moze przekroczyc:

- 3400 mm — dla klasy $redniej (M),

- 3500 mm —dla klasy ciezkiej (S).

4.3.12.3. Oznaczenie

Oznaczenie samochodu ratownictwa technicznego: SCRt

Oznaczenie dodatkowe:

Samochdd ratownictwa technicznego PN-EN 1846-1S -2 (Jub3)-3-1/2-1-1

4.3.12.4. Podwozie

Naped uterenowiony lub terenowy.

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowac sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep musi
wytrzymaé obcigzenie minimum 100 kN.
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Z tytu pojazdu hak holowniczy z przytgczami elektrycznymi i pneumatycznymi do przyczepy, ktérego
wytrzymato$¢ musi odpowiada¢ dopuszczalnej masie catkowitej samochodu.

Samochdéd do usuwania skutkdw kolizji drogowych powinien posiada¢ hak holowniczy z tytu,
ze ztgczami elekirycznymi i pneumatycznymi dwuobwodowego systemu hamulcowego, umozliwiajgcy
holowanie uszkodzonego pojazdu o masie co najmniej 32 000 kg.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w koto zapasowe ze statym zamocowaniem, ktdre powinno
umozliwia¢ tatwe zdejmowanie.

Opcjonalnie, tancuchy przeciwposlizgowe rotacyjne przy kotach osi tylnej, z systemem wirujgcym
0 pneumatycznym zatgczaniu napedu.

4.3.12.5. Zabudowa
Po obu stronach pojazdu, wzdtuz zabudowy, nalezy zamontowac stopnie robocze utatwiajgce
ratownikom zdejmowanie wyposazenia z pojazdu.

4.3.12.6. Wyposazenie zamontowane na state (nie dotyczy samochodu do usuwania skutkow
kolizji drogowych)
W samochodzie powinny byé zamontowane nha state nastepujgce urzadzenia:

- wciggarka samochodowa o parametrach: max. sita uciggu na pierwszej warstwie liny na bebnie
— minimum 60 kN, dtugos$¢ liny — minimum 60 m. Rodzaj wciggarki (naped elektryczny,
mechaniczny lub hydrauliczny) i miejsce zamocowania do podwozia nalezy uzgodni¢ podczas
zaméwienia pojazdu. Nominalne parametry wciggarki powinny byé zachowane przy odchyleniu
liny od osi wzdtuznej pojazdu do 10°. Wciggarka powinna by¢ wyposazona w urzgdzenie do
uktadania liny na bebnie;

- generator prgdu o mocy co najmniej 20 kVA, z panelem sterowniczym, napedzany przez silnik
pojazdu;

- maszt oswietleniowy z reflektorami o tgcznej mocy minimum 4000 W, zasilanie reflektorow
z generatora prgdu wbudowanego na state w pojezdzie; wysokos$é roztozonego masztu,
mierzona od podtoza, na kidrym stoi pojazd, do oprawy reflektoréw ustawionych poziomo,
powinna wynosi¢ minimum 7 m;

- zuraw hydrauliczny zamontowany z tytu pojazdu, spetniajgcy nastepujgce wymagania:

- max. moment udzwigu nie mniej niz 70 kNm,
- max. udzwig przy wysiegu maksymalnym nie mniej niz 1000 kg,
- wysieg maksymalny nie mniej niz 7 m,
- obrét wokét osi pionowej 400°;
- opcjonalnie wciggarka linowa zamontowana na ramieniu zurawia o nastepujgcych parametrach:
- max. sita uciggu na pierwszej warstwie liny nie mniej niz 12 kN,
- dtugosé liny nie mniej niz 30 m.

Wciggarka powinna by¢ wyposazona w urzgdzenie do uktadania liny na bebnie.

4.312.7. Wyposazenie techniczne dla samochodu przeznaczonego do usuwania skutkow
kolizji drogowych
W samochodzie powinny by¢é zamontowane nha state nastgpujgce urzadzenia:

- urzadzenie do holowania pojazdéw (naped hydrauliczny) o nastepujgcych parametrach:

- ramie gtéwne podnoszone hydraulicznie: kgt podnoszenia co najmniej w zakresie od
-5° do +35°, minimalny udZzwig mierzony na gtowicy: 12 000 kg — przy max. wysuwie
ramienia, 30 000 kg — przy ramieniu ztozonym,

- wysuwany hydraulicznie wysiegnik: petny wysuw minimum 2,2 m, ruch roboczy co najmniej
w zakresie: od —16° do +20°, minimalna nosnos¢ w widtach wysiegnika: 10 000 kg — przy
max. wysuwie, 15 000 kg — przy wysiegnhiku zsunietym.

Na gérnym ramieniu urzgdzenia holowniczego zamontowane dwie obrotowe gtowice rolkowe
prowadzgce liny wciggarek hydraulicznych w dowolnym kierunku.

Sterowanie urzgdzeniem z pulpitu sterowniczego statego oraz zdalne sterowanie bezprzewodowe
z odlegtosci minimum 60 m;

- dwie wciggarki z napedem hydraulicznym pracujgce niezaleznie, z mozliwoscig pracy cbydwu
jednoczesnie. Wciggarki wyposazone w urzadzenie wspomagajgce uktadanie liny na bebnie oraz
sprzegto umozliwiajgce reczne rozwijanie liny. Sterowanie wciggarkami z pulpitu sterowniczego
statego oraz zdalne sterowanie bezprzewodowe z odlegtosci minimum 60 m.

Parametry wciggarek:

- wciggarka gtéwna: dtugos¢ liny zakonczonej kauszg i hakiem minimum 60 m, max. sita
uciggu na pierwszej warstwie liny na bebnie — minimum 250 kN;

- wciggarka pomocnicza: dtugosc¢ liny zakohczonej kauszg i hakiem minimum 60 m, max. sita
uciggu na pierwszej warstwie liny na bebnie — minimum 200 kN;

- hydraulicznie opuszczane ostrogi z tytu pojazdu zapewniajgce statecznos$é i opédr pojazdu
w czasie pracy wciggarek hydraulicznych. Dodatkowe podstawy pod ostrogi zabezpieczajgce
podfoze przed uszkodzeniem;
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- zuraw hydrauliczny zamontowany za kabing pojazdu spetniajgcy nastepujgce wymagania:

- max. moment udzwigu nie mniej niz 120 kNm,
- max. udzwig przy wysiegu maksymalnym nie mniej niz 1300 kg,
- wysieg maksymalny nie mniej niz 8,5 m,

- obrét wokot osi pionowe;j 400°;

- maszt oswietleniowy z reflektorami o tgcznej mocy minimum 2000 W. Wysokos$é roztozonego
masztu, mierzona od podfoza, na ktorym stoi pojazd, do oprawy reflektoréw ustawionych
poziomo, powinna wynosi¢ minimum 7 m.

4.3.13. SREDNI SAMOCHOD WEZOWY

4.3.13.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z min. 2 oséb (1+1).

4.3.13.2. Oznaczenie
Oznaczenie samochodu wezowego: SW-2000
Oznaczenie dodatkowe: Samochéd wezowy PN-EN 1846-1M -2 (Jlub 3)-2-0-0-1

4.3.13.3. Podwozie

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowac sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep musi
wytrzymagé obcigzenie minimum 100 kN.

Z tytu pojazdu hak holowniczy z przytgczami elektrycznymi i pneumatycznymi do przyczepy, ktérego
wytrzymato$¢ musi odpowiada¢ dopuszczalnej masie catkowitej samochodu.

4.3.13.4. Skrytki na sprzet i dach

Skrytka z tytu pojazdu musi by¢ tak skonstruowana, aby istniata mozliwos¢ umieszczenia w nigj co
najmniej 1800 m wezy ttocznych wielkosci 110 oraz rozwiniecia ich podczas jazdy z max. predkoscia
6 km/h w jedng lub dwie linie. Powinna istnie¢ mozliwos¢ tatwej wymiany poszczegdinych wezy oraz
tatwego ich utozenia.

Na wysokosci dachu (w obrysie lub poza obrysem pojazdu) muszg byé zamontowane dwie lampy
(z Zzarbwkami halogenowymi o mocy co najmniej 70 W kazda) w taki sposéb, aby oswietlenie
skierowane byto w kierunku przeciwnym do kierunku jazdy.

4.3.14. LEKKI SAMOCHOD DOWODZENIA

4.3.14.1. Zatoga
Zatoga skfada sie z dwoch oséb obsady etatowej statej (kierowca-operator, radiooperator) oraz
trzech oséb obsady nieetatowej (sztabu) kompletowanej wedtug potrzeb.

4.3.14.2. Wymiary
Wysokos¢ pojazdu nie moze by¢ wieksza niz 2700 mm.

4.3.14.3. Oznaczenie
Oznaczenie lekkiego samochodu dowodzenia: SLDt
Oznaczenie dodatkowe: Samochéd dowodzenia PN-EN 1846-1L -1 (/ub 2, lub3)-5-5-1-1/2

4.3.14.4. Podwozie

Pojazd powinien by¢ wyposazony w koto zapasowe ze statym zamocowaniem, ktdére powinno
umozliwiac¢ tatwe zdejmowanie.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w akumulatory zapewniajgce prace urzagdzen tgcznosci. Do
zasilenia tych urzadzen powinny by¢ co najmniej dwa akumulatory o napieciu 12 V i pojemnosci
minimum 54 Ah kazdy.

W samochodzie nalezy zamontowaé minimum dwa gniazda o napieciu 230 V prgdu zmiennego wraz
z prostownikiem i przetwornikiem do tadowania akumulatorédw oraz zasilania innych urzadzen
zamontowanych w samochodzie.

4.3.14.5. Zabudowa

Wewnatrz pojazdu powinno znajdowaé sie¢ wyposazenie umozliwiajgce prace jednego operatora
sprzetu tgcznosci i dwdch cztonkdw sztabu.

Zewnetrzne powierzchnie pokrycia wewnetrznego pojazdu muszg byé wykonane z materiatdw
odpornych na uszkodzenia mechaniczne, tatwych do utrzymania w czystosci i absorbujacych fale
radiowe.

Materiaty te i materiaty uzyte do budowy pétek i elementéw wyposazenia powinny posiadac stosowny
atest, potwierdzajgcy mozliwosé stosowania ich w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi,
oraz nie powinny powodowaé zjawiska elektrostatycznych wytadowan.
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Wszystkie urzgdzenia grzewcze, wentylacyjne, klimatyzacji powinny by¢ tak wykonane, aby nie
powodowaty Zzadnych zakiéeen w pracy urzgdzen tgcznosci.
Pojazd powinien by¢ wyposazony w odpowiednig instalacje odgromows i zabezpieczajgcg ludzi przed
porazeniem oraz wszystkie urzgdzenia przed wzrostem napiecia w przypadku wytadowan
atmosferycznych.
Pojazd powinien posiadaé urzgdzenie grzewcze dziatajgce niezaleznie od pracy silnika.
W zabudowie pojazdu nalezy przewidziec:
- przestrzen A: kabina kierowcy — miejsce pracy dla kierowcy oraz do przewozu 1 osoby,
- przestrzen B: kabina operatoréw — miejsce pracy dla 3 o0sdb oraz dla zainstalowanego w niej
sprzetu tgcznoscai,
- przestrzen C: przedziat sprzetowy — umozliwiajgcy przewdz agregatu (-6w) prgdotwédrczego
(-ych) oraz sprzetu pomochniczego (m.in. przedtuzaczy elektrycznych, anten itp.).

4.3.14.6. Wyposazenie zamontowane na state

W samochodzie powinny byé zamontowane nha state nastepujgce urzadzenia:

- maszt antenowy teleskopowy, wysoko$é od podtoza po roztozeniu minimum 9 m;
- opcjonalnie maszt oswietleniowy z mozliwoscig zamontowania kamery.

4.3.15. SREDNI SAMOCHOD DOWODZENIA

4.3.15.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z trzech oséb obsady etatowej statej (kierowca-operator, dwoch radiooperatoréw)
oraz pieciu oséb obsady nieetatowej (sztabu) kompletowanej wedtug potrzeb.

4.3.15.2. Wymiary
Wysoko$¢ pojazdu nie moze byc¢ wieksza niz 3300 mm na podwoziu szosowym i 3500 mm dla
pojazdu na podwoziu uterenowionym i terenowym.

4.3.15.3. Oznaczenie
Oznaczenie sredniego samochodu dowodzenia: SDt
Oznaczenie dodatkowe: Samochéd dowodzenia PN-EN 1846-1 M -1 (/ub 2, lub3)-8-8-1-1/2

4.3.15.4. Podwozie

Koto zapasowe powinno by¢é mocowane w podwoziu samochodu z mozliwoscig fatwego
zdejmowania i wktadania na miejsce mocowania.

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowaé sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep musi
wytrzymac obcigzenie minimum 100 kN.

Pojazd powinien byé wyposazony w hak holowniczy. Konstrukcja haka nie moze ograniczac
wchodzenia i wychodzenia z samochodu.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w akumulatory zapewniajgce prace urzadzenh tgcznosci. Pojazd do
zasilenia urzgdzen tgcznosci powinien byé wyposazony w co najmniej dwa akumulatory o napieciu
12 V i pojemnosci minimum 80 Ah kazdy lub dwa akumulatory o napigciu znamionowym 24 V
i pojemnosci minimum 50 Ah kazdy. Napiecie znamionowe akumulatoréw pojazdu oraz akumulatoréw
urzadzeh tgcznosci powinno by¢ uzgodnione z zamawiajgcym.

4.3.15.5. Zabudowa
W zabudowie pojazdu nalezy przewidziec:

- przestrzen A: kabina kierowcy — migjsce pracy dla kierowcy oraz do przewozu 2 oséb,

- przestrzen B: kabina operatoréw — miejsce pracy dla 2 osdb oraz dla zainstalowanego w niej

sprzetu tgcznosci,
- przestrzen C: kabina dowddczo-sztabowa — umozliwiajgca prace dla 5 oséb. Rozmieszczenie
przestrzeni B i C dowolne.

Pomiedzy przestrzenig B i C nalezy wbudowac $ciane z drzwiami przeszklonymi, z mozliwoscig
unieruchomienia ich w pozycji otwartej. O ile nie przewiduje sie montazu drzwi, nalezy wykonaé otwér
0 szerokosci minimum 350 mm oraz wysokosci minimum 200 mm ze szklang odsuwang szyba.
Pomigdzy kabing kierowcy a pozostatg czescig zabudowy nalezy zapewnié kontakt bezposredni lub
gtosowy, wzglednie wizualno-gtosowy, za pomocg odpowiednich urzgdzen.
Zabudowa powinna byé wykonana z materiatéw odpornych na korozje. Cata powtoka zewnetrzna
oprécz powierzchni szklanych powinna by¢ zabezpieczona trwale przed przenikaniem ciepta oraz
niskich temperatur.
Zewnetrzne powierzchnie pokrycia wewnetrznego pojazdu muszg by¢ wykonane z materiatéw
odpornych na uszkodzenia mechaniczne, tatwych do utrzymania w czystosci i absorbujgcych fale
radiowe. Materiaty te i materiaty uzyte do budowy pétek i elementow wyposazenia powinny posiadaé
stosowny atest, potwierdzajgcy mozliwos¢ stosowania ichw pomieszczeniach przeznaczonych na
pobyt ludzi, oraz nie powinny powodowa¢ zjawisk wytadowan elektrostatycznych.
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llo$¢ miejsc w kabinie (miejsc siedzgcych), jak réwniez wymiary przestrzeni B i C muszg spetniad
wymagania okreslone w tablicy nr 4.3.15.5.
Tablica nr4.3.15.5

Miejsca siedzace Wysokosé
Szerokos$¢ na Czes$¢ nieprzeznaczona Czesc¢ do
Przestrzen llos¢ kazde miejsce, do przechodzenia, nie przechodzenia,
minimalna nie mniej niz mniej niz nie mniej niz
[mm] [mm] [mm]
B 2 800 1700 1800
C 5 600 1700 1800

W miejscach przeznaczonych do przechodzenia nie wolno wbudowywac zadnych elementéw.
Podtoga powinna by¢ w wykonaniu antyposlizgowym.

Wszystkie otwory okienne boczne i dachowe w przestrzeni B i C muszg by¢ wyposazone w ostony
przeciwstoneczne i ostony catkowicie zaciemniajgce.

Dla wszystkich przestrzeni pojazdu nalezy przewidzie¢ niezalezny od silnika pojazdu system
ogrzewania i wentylacji, zapewniajgcy nagrzanie poszczegdlnych przestrzeni od temperatury -5 °C do
temperatury 0 °C w ciggu 15 minut oraz co najmniej dziesieciokrotng wymiane powietrza w ciggu
jednej godziny.

Dodatkowo, w zabudowie pojazdu nha zyczenie zamawiajgcego mozna zamontowaé sterowany
elektrycznie system automatycznej klimatyzacji. Otwory wentylacyjne powinny byé usytuowane z dala
od wylotu rur wydechowych urzgdzen spalinowych (w odlegtosci nie mniejszej niz 1500 mm).
Wszystkie urzgdzenia grzewcze, wentylacyjne, klimatyzacji powinny by¢ tak wykonane, aby nie
powodowaty Zadnych zakidcen w pracy urzadzen tgcznosci.

Urzadzenia oswietleniowe miejsc pracy w przestrzeni B i C powinny by¢ tak zainstalowane, aby nie
powodowaty oslepiania zatogi. Powinny $wieci¢ z intensywnoscig co najmniej 300 lux dla kazdego
miejsca.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w odpowiednig instalacje odgromowa i zabezpieczajgcy ludzi przed
porazeniem oraz wszystkie urzgdzenia przed wzrostem napiecia w przypadku wytadowan
atmosferycznych.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w co najmniej jedng tablice przytgczeniowo-zabezpieczajaca
w wykonaniu wodoodpornym i pytoszczelnym (IP min 65), umozliwiajgcg podtgczenie zewnetrznych
Z2rédet zasilania w energie elekiryczng, oraz co najmniej jedng tablice do podtgczenia linii
telefonicznych oraz tadowania akumulatoréw urzgdzen tgcznosci.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w urzgdzenie podporowe (w celu wyeliminowania oddziatywania
resorowania pojazdu), zabezpieczajgce pojazd przed wstrzgsami i przechytami przy wchodzeniu
i wychodzeniu z pojazdu.

W pojezdzie nalezy przewidzie¢ urzadzenie do mocowania zwijanej rolety zadaszeniowej przed
przestrzenig C lub przestrzenig Bi C.

4.3.16. CIEZKI SAMOCHOD DOWODZENIA

4.3.16.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z trzech oséb obsady etatowej statej (kierowca-operator i dwéch radiooperatorow)
oraz 10 osdb obsady nieetatowej (sztabu) kompletowanej wedtug potrzeb.

4.3.16.2. Oznaczenie
Oznaczenie ciezkiego samochodu dowodzenia: SCDt
Oznaczenie dodatkowe: Samochéd dowodzenia PN-EN 1846-1S -1 (/ub2-13-13-1-1/2

4.3.16.3. Podwozie

Koto zapasowe powinno by¢é mocowane w podwoziu samochodu, z mozliwoscig tatwego
zdejmowania i wktadania na miejsce mocowania.

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowacé sie po dwa zaczepy typu ,szekla’. Kazdy zaczep musi
wytrzymac obcigzenie min. 100 kN.

Pojemnos¢ zbiornika paliwa powinna umozliwia¢ przejechanie minimum 600 km (przy jezdzie
drogowej, pozamiejskiej), bez koniecznosci jego uzupetniania.

Pojazd powinien byé wyposazony w hak holowniczy. Konstrukcja haka nie moze ograniczad
wchodzenia i wychodzenia z samochodu.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w akumulatory zapewniajace prace urzadzen tgcznosci
w przypadku przerwy w zasilaniu. Pojazd do zasilenia urzadzen tgcznosci powinien byé wyposazony
w cO najmniej dwa akumulatory o napieciu 12 V i pojemnosci minimum 80 Ah kazdy lub dwa
akumulatory © napigciu znamionowym 24 V i pojemnosci minimum 50 Ah kazdy. Napigcie
znamionowe akumulatoréw pojazdu oraz akumulatoréw urzgdzeh tgcznosci powinno by¢ uzgodnione
Zz zamawiajgcym.



Dziennik Ustaw Nr 143 — 10727 — Poz. 1002

4.3.16.4. Zabudowa
W zabudowie pojazdu nalezy przewidziec:

- przestrzen A: kabina kierowcy — miejsce pracy dla kierowcy oraz do przewozu 2 oséb,

- przestrzeh B: kabina operatoréw — miejsce pracy dla 3 oséb oraz dla zainstalowanego w nigj

sprzetu tacznosci,

- przestrzen C: kabina dowddczo-sztabowa — umozliwiajgca prace co najmniej 10 osobom.
Rozmieszczenie przestrzeni B i C dowolne.
Pomiedzy przestrzenig B i C nalezy wbudowaé $ciane z drzwiami przeszklonymi, z mozliwoscig
unieruchomienia ich w pozycji otwarte;.
Pomiedzy kabing kierowcy a pozostatg czescig zabudowy nalezy zapewnié kontakt bezposredni lub
gtosowy, wzglednie wizualno-gtosowy, za pomocg odpowiednich urzgdzen.
Zabudowa powinna by¢ wykonana z materiatéw odpornych na korozje. Cata powtoka zewnetrzna,
oprécz powierzchni szklanych, powinna by¢ zabezpieczona trwale przed przenikaniem ciepta oraz
niskich temperatur.
Zewnetrzne powierzchnie pokrycia wewnetrznego pojazdu muszg byé wykonane z materiatow
odpornych na uszkodzenia mechaniczne, tatwych do utrzymania w czystosci i absorbujgcych fale
radiowe. Materiaty te i materiaty uzyte do budowy pdétek i elementéw wyposazenia powinny posiadac¢
stosowny atest, umozliwiajgcy stosowanie ich w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi,
oraz nie powinny powodowa¢ zjawiska wytadowanh elektrostatycznych.
llod¢ miejsc w kabinie (miejsc siedzgcych), jak réwniez wymiary przestrzeni B i C muszg spetniac
wymagania okreslone w tablicy nr 4.3.16.4.

Tablicanr4.3.16.4

Miejsca siedzgce Wysokosé
Szerokos¢ na Cze¢sé nieprzeznaczona Czesé do
Przestrzen llos¢ kazde miejsce, nie | do przechodzenia, nie | przechodzenia,
minimalna mniej niz mniej niz nie mniej niz
[mm] [mm] [mm]
B 3 800 1700 1800
C 10 600 1700 1800

W miejscach przeznaczonych do przechodzenia nie wolno wbudowywaé zadnych elementéw.
Podtoga powinna by¢ w wykonaniu antyposlizgowym.

Wszystkie otwory okienne boczne i dachowe w przestrzeni B i C muszag byé wyposazone w ostony
przeciwstoneczne i ostony catkowicie zaciemniajgce.

Dla wszystkich przestrzeni pojazdu nalezy przewidzie¢ niezalezny od silnika pojazdu system
ogrzewania i wentylacji, zapewniajgcy nagrzanie poszczegdinych przestrzeni od temperatury -5 °C do
temperatury 0 °C w ciggu 15 minut oraz co najmniej dziesigeciokrotng wymiane powietrza w ciggu
jednej godziny.

W przypadku zamontowania urzgdzenia automatycznej klimatyzacji z funkcjg grzania, sterowanie
urzgdzeniem klimatyzacyjnym powinno by¢é umieszczone w przedziale operatora i radiooperatora.
Urzgdzenie klimatyzacyjne powinno utrzymac temperature we wnetrzu catej zabudowy w granicach
od 18 °C do 25 °C przy temperaturze otoczenia plus 35 °C oraz przy temperaturze otoczenia minus
30 °C. Utrzymywanie tej temperatury moze by¢ wspomagane niezaleznym ogrzewaniem.

Wszystkie urzgdzenia grzewcze, wentylacyjne, klimatyzacji powinny byé tak wykonane, aby nie
powodowaty zadnych zaktdcen w pracy urzadzen tgcznosci.

Urzgdzenia oswietleniowe miejsc pracy w przestrzeni B i C powinny by¢ tak zainstalowane, aby nie
powodowaty oélepiania zatogi. Powinny swieci¢ z intensywnos$cig co najmniej 300 lux dla kazdego
miejsca.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w odpowiednig instalacje odgromows i zabezpieczajgcg ludzi przed
porazeniem pradem elektrycznym oraz wszystkie urzgdzenia przed wzrostem napiecia w przypadku
wytadowah atmosferycznych.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w co najmniej jedng tablice przytaczeniowo-zabezpieczajgcy
w wykonaniu wodoodpornym i pytoszczelnym (IP min 65), umozliwiajgcag podtgczenie zewnetrznych
zrodet zasilania w energie elektryczng, oraz co najmniej jedng tablice do podtaczenia linii
telefonicznych oraz tadowania akumulatoréw urzgdzen tgcznosci.

Drzwi oraz pozostate zamknigcia zewnetrzne (np. klapy) muszg by¢ zamykane z zewnatrz. Drzwi
wejsciowe powinny by¢ zamykane tym samym kluczem, ponadto powinna istnie¢ mozliwosc
zablokowania ich od wewnatrz.

Pojazd powinien by¢ wyposazony w urzgdzenie podporowe (w celu wyeliminowania oddziatywania
resorowania pojazdu), zabezpieczajgce pojazd przed wstrzgsami i przechytami przy wchodzeniu
i wychodzeniu z pojazdu.
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4.3.17. NOSNIK KONTENEROWY | KONTENER WYMIENNY

Wymagania obowigzujg dla pojazddéw kontenerowych z urzadzeniami zatadowczymi pracujgcymi
w systemie hakowym. Wysokos¢ haka ramienia urzgdzenia przy podjeciu kontenera z podtoza oraz
wysoko$é ucha w kontenerze wynosi 1570 mm.

4.317.1. Zatoga
Zatoga sktada si¢ z 2 lub 3 0s6b (1+1 lub 1+2).

4.3.17.2. Masa

Dopuszczalna masa catkowita samochodu nie moze przekroczy¢:
- 26000 kg — dla samochodu 3-osiowego;
- 32000 kg - dla samochodu 4-osiowego.

4.3.17.3. Oznaczenie

Oznaczenie samochodu kontenerowego: SCKn

Oznaczenie dodatkowe:

Samochod kontenerowy PN-EN 18461 S—1 (/ub 2, lub 3)-2 (lub 3)-1-0-0

4.3.17.4. Podwozie
Pojazd z zamontowanym urzadzeniem zatadowczym powinien mie¢ mozliwos¢ trwatego
zamocowania kontenera wykonanego wg 4.3.17.7, aby byto mozliwe jednoczesne najechanie
przednim (-i) kotem (-ami) i znajdujgcymi sie po przekatnej tylnymi kotami na progi o wysokosci co
najmniej 200 mm bez spowodowania roztgczenia lub uszkodzenia mechanizmow.
Pojazd z urzadzeniem zatadowczym musi posiadacé urzadzenie zabezpieczajgce przed wjechaniem
pod pojazd z tytu, przy czym, jezeli to konieczne, urzadzenie to musi sie samoczynnie przestawiaé
podczas zatadunku/roztadunku kontenera.
Pojazd powinien posiadaé zabezpieczenie tylnego zawieszenia pojazdu przed przecigzeniem
w czasie zatadunku/roztadunku kontenera.
Nalezy réwniez przewidzie¢ mozliwos¢é bezkolizyjnego zatadunku kontenera na przyczepe do
przewozu kontenerow.
Podczas zsuwania/naktadania kontenera na nosnik za pomocag urzgdzenia zatadowczego pojazd
powinien wykazywad petng statecznosc. Jezeli wspdtczynnik bezpieczeristwa obliczony dla osi
przedniej (-ich) jest mniejszy niz 1,25, to nalezy stosowaé tylng rolke podporowg uruchamiang
hydraulicznie.
Pojazd powinien posiada¢ hak holowniczy do ciggniecia przyczepy, typ 40 (paszczowy)
wg PN-92/8-48023. Do zaczepu nalezy przewidzie¢ przytgcze dwuprzewodowe hamulca przyczepy
(w tym rowniez przytagcza do przyczepy wyposazonej w urzgdzenie przeciwblokujgce ABS) i gniazdo
elektryczne 24 V.
Catkowita wysoko$¢ podwozia 2z urzgdzeniem zatadowczym nie moze przekroczyé:
- 1400 mm dla podwozia z napgedem szosowym (miejskim),
- 1500 mm dla podwozia z napgdem uterenowionym.
Wysoko$¢ powinna byé mierzona nad osig tylng, od podioza do gérnej krawedzi prowadnic
szynowych, na ktérych spoczywa kontener, bez natozonego kontenera.
Podwozie musi posiada¢ pojemnik na elementy wyposazenia o objetosci co najmniej 0,5 m®
w wykonaniu wodoszczelnym. Sposéb zamknigcia pojemnika nalezy uzgodnic¢ przy zamodwieniu.

4.3.17.5. Kabina
Sciana tylna kabiny musi by¢ wyposazona w co najmnie] jedno okno, aby hak urzgdzenia
zatadowczego przy nakfadaniu i zsuwaniu kontenera byt widoczny z miejsca kierowcy.
Za oparciem tylnym fotela kierowcy musi by¢ wolna przestrzen o szerokosci co najmniej 200 mm na
osobiste wyposazenie kierowcy, mierzona pomiedzy tylng $ciang kabiny a pionowo ustawionym
oparciem fotela w koncowym potozeniu.
Pojazd musi by¢ wyposazony w dwa swiatta robocze tak ustawione, aby teren pracy przy zmianie
kontenerdw byt oswietlony.
Za kabing kierowcy, z lewej strony, musi byé wyprowadzone elekiryczne ztgcze wtykowe
15-biegunowe, przeznaczone do obstugi kontenera z sieci poktadowej 24 V.
Rodzaje stykéw:

- styk nr 1 — kierunkowskaz lewy;

- styk nr 2 — kierunkowskaz prawy;

- styk nr 3 — tylne swiatta przeciwmgtowe;

- styk nr4 — masa;

- styk nr 5 — $wiatta pozycyjne lewe;

- styk nr 6 — $wiatta pozycyjne prawe;

- styk nr 7 — $wiatta hamowania ,stop”;

- styk nr 8 — swiatta cofania;
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- styk nr 9 — zasilanie 24 V;
- styk nr 10 — ostrzegawczy sygnat swietlny btyskowy;
- styk nr 11 — rezerwa;
- styk nr 12 —rezerwa;
- styk nr 13 — masa;
- styk nr 14 — rezerwa;
- styk nr 15 — rezerwa.
Bezpieczniki muszg by¢ przyporzgdkowane poszczegdinym podtgczonym odbiornikom.

4.3.17.6. Urzadzenie zatadowcze
Urzagdzenie zatadowcze powinno umozliwia¢ zatadunek/roztadunek i przewozenie konteneréw
wykonanych wg punktu 4.3.17.7. Urzgdzenie zatadowcze powinno spetniac¢ ponizsze wymagania:

a) by¢ trwale i mocno zwigzane z podwoziem wg wytycznych producenta podwozia,

b) uniemozliwia¢ ruch haka do zsuwania kontenera, dopdki kontener jest zaryglowany,

¢) umozliwiaé zsunigcie i wciggniecie kontenera na pochytosci i wzniesieniu do 5°,

d) umozliwiaé wciggniecie i zsuniecie kontenera o szerokosci do 2550 mm,

€) nominalny udzwig urzgdzenia - minimum 21 ton.
Naped urzgdzenia zatadowczego powinien dacé sie wigczyé i wytgczyé za posrednictwem osobnej
dzwigni/przycisku. Niedopuszczalne jest nieprzewidziane wigczenie napedu podczas jazdy.
W przypadku awarii systemu elektrycznego powinna istnie¢ mozliwos¢ sterowania awaryjnego.
Uruchomienie urzgdzenia zatadowczego powinno by¢ mozliwe z miejsca kierowcy oraz z zewnatrz,
w bezposredniej bliskosci siedzenia kierowcy.
Z miejsca kierowcy nalezy zapewnic:

a) mozliwosc¢ regulacji i kontroli predkosci obrotowej silnika, w celu unikniecia awarii,

b) mozZliwodé awaryjnego wytgczenia napedu urzgdzenia zatadowczego i zatrzymania ruchdw

kontenera.

Elementy sterujgce (np. d2wignie), stuzgce do wciggania, zsuwania i ruchéw wahadtowych, muszg po
zwolnieniu samoczynnie powracaé do potozenia zerowego (neutralnego). Funkcje czesci nastawnych
i wskazania optyczne muszg by¢ jednoznacznie rozpoznawalne przy pomocy symboli graficznych [ub
OpiSOW.
Urzadzenie zatadowcze powinno bez dodatkowych srodkdw pomocniczych zsungé i naciggngé
bezpiecznie kontener réwniez wtedy, gdy tylna 0$ nieobcigzonego pojazdu stoi na poziomej
powierzchni 100 mm wyzej niz os przednia.
W kabinie kierowcy musi byé optyczna lub akustyczna sygnalizacja ostrzegawcza wskazujgca, ze
rama nosna kontenera nie spoczywa na ramie podstawowej urzgdzenia zatadowczego oraz ze
wysiegnik hakowy po naciggnieciu kontenera nie znajduje sie w przednim potozeniu oporowym.
Optyczna sygnalizacja ostrzegawcza w kabinie kierowcy musi wskazywaé, ze kontener nie jest
zaryglowany i musi oha by¢ tak podtagczona, aby wskaznik zadziatat, gdy pojazd ruszy, réwniez bez

kontenera.
Operator powinien by¢ jednoznacznie poinformowany, ze haped wysiegnika hakowego jest
wytgczony.
Kontener przy nieprawidtowe] obstudze urzgdzenia zatadowczego nie powinien samoczynnie sie
poluzowac.

Zaryglowanie przy nieprawidtowej obstudze powinno by¢é niemozliwe do wykonania przy uzyciu
zewnetrznej sity.

Zakres chwytu haka musi by¢ taki, aby byto wykluczone uszkodzenie ucha w kontenerze.

Urzagdzenie zatadowcze powinno byé wyposazone w hydrauliczny system blokady kontenera
z czujnikiem zaryglowania.
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4.3.17.7. Kontener

Wymiary podstawowe kontenera (gabarytowe oraz potgczeniowe z urzgdzeniem zatadowczym)
powinny odpowiadaé wartosciom podanym na rysunku 4.3.17.7 i w tablicy nr 4.3.17.7.
Uwaga: Rys. 4.3.17.7 zawiera wymiary wspodlne dla wspdtpracujgcych czesdci.

Konstrukcja nie musi odpowiadaé przedstawionemu rysunkowi.
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Rys. 4.3.17.7
Tablicanr4.3.17.7
Diugos$é uzytkowa Ditugosé Potozenie elementu Potozenie elementu
kontenera catkowita usztywniajgcego ryglujacego
l, (mm) I, (mm) l; (mm) I, (mm)
6250 6650 2950 3765

Dopuszcza sie kontenery o innej dtugosci uzytkowej niz podane w tablicy 4.3.17.7 (uzgodnione
pomiedzy zamawiajgcym i producentem), jednakze muszg one poprawnie wspdtpracowad
z nosnikami wykonanymi wg pkt. 4.3.17.4 + 4.3.17.6.

Kontener powinien spetnia¢ wymagania szczegdlne wg punktu 4.2 w zakresie punktéw dotyczagcych:
ergonomii, dostepu do sprzetu, skrytek na sprzet, wyposazenia elektrycznego, urzadzen sterowania
i kontroli, wyposazenia dodatkowego, sprzetu ratowniczego przenosnego, odpornosci na korozje.
Kontener moze by¢ wykonany jako otwarta skrzynia tadunkowa, zbiornik (-i) na ciecze lub zamknieta
skrzynia sprzetowa z drzwiami. Zewnetrzna czes$é skrzyni (zbiornika) kontenera powinna byé
malowana w kolorze czerwonym RAL 3000 (z wyjgtkiem drzwi zaluzjowych), narozniki oznaczone
pasami biato-czerwonymi.

Kontener powinien by¢é wyposazony w os$wietlenie zewnetrzne (Swiatta obrysowe, pozycyjne,
odblaskowe, ostrzegawcze niebieskie z tytu) zgodnie z przepisami krajowymi.

Zasilanie ww. o$wietlenia zewnetrznego kontenera powinno by¢ mozliwe z sieci poktadowej pojazdu,
poprzez potgczenie za pomocg gniazda wtyczkowego 15-biegunowego, umieszczonego na
kontenerze z przodu po stronie lewej (rodzaje stykéw wg pkt. 4.3.17.5).

Wiaczenie Swiatet powinno byé mozliwe réwniez po odtgczeniu od instalacji elektrycznej pojazdu
i posadowieniu kontenera na ziemi. W tym celu nalezy zapewni¢ wtasne zrddto zasilania w postaci
akumulatora (-éw) typu zelowego.

Kontener powinien by¢é wyposazony w zewnetrzne ztgcze do tadowania akumulatora (-6w),
umieszczone z przodu, po stronie lewej $ciany czofowej kontenera.
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Zastosowane materiaty na podstawe nosng kontenera z rolkami i elementami zaczepowo-blokujgcymi
powinny posiada¢ wtasciwosci wytrzymatosciowe odpowiednie do obcigzeh przewidywanych podczas
eksploatacji w normalnych warunkach.
Szkielet skrzyni tadunkowej (nadwozie sprzetowe), jezeli wystepuje, powinien byé wykonany ze stali
nierdzewnej i/lub stopu aluminium, poszycie — z blachy ze stopu aluminium.
Z tytu kontenera muszg by¢ zamontowane dwie lezgce na zewnatrz i niewymagajace konserwacji
rolki, zapobiegajgce ocieraniu sie o ziemie kontenera lub jego czesci przy nacigganiu lub zsuwaniu.
Rolki muszg by¢ tak skonstruowane, aby ruch kontenera z jednej strony wiszacego jeszcze nha
urzadzeniu zatadowczym, z drugiej strony stojacego juz na rolkach na ziemi, mozliwy byt na dtugosci
minimum 100 m. Dopuszczalne obcigzenie kazdej rolki nie moze by¢ mniejsze niz 10 ton.
Ucho zaczepowe w kontenerze wraz z tgcznikami musi wytrzymacé obcigzenie co najmniej 150 kN.
Kontenery przeznaczone do przebywania w nich oséb (np. stanowiska dowodzenia, warsztaty sprzetu
ochrony drég oddechowych itp.) oraz kontenery jako pomieszczenia sprzetu pobieranego do akcji (np.
z tadunkiem niebezpiecznym, ze sprzetem do udzielania pomocy) muszg, a inne kontenery mogg na
zyczenie zamawiajgcego, posiadaé¢ oswietlenie wtasne wewnetrzne i zewnetrzne (oswietlenie pola
pracy) zasilane pradem o napieciu 24 V z wtasnego zrédta (zrodet) zasilania. Kontenery ze
stanowiskami obstugi (np. urzadzen dzwigowych, instalacji gasniczych) muszg posiada¢ oswietlenie
elementow sterowania.
Wysokos¢ catkowita kontenera wigcznie z szynami prowadzgcymi, na ktérych kontener spoczywa na
urzadzeniu zatadowczym, powinna wynosi¢ najwyzej 2500 mm.
Konstrukcja kontenera powinna zapewni¢ prawidtowg jego obstuge przy ustawieniu kolejno na
blokach o wysokosci:

- 100 mm - pod prawa/lewg podtuznicg z przodu,

- 200 mm — pod prawa/lewa rolkag z tytu.
Elementy sterowania drzwi, szuflad wysuwanych i klap musza by¢ tatwo dostepne, gdy kontener jest
w stanie zsunietym.
Wyposazenie kontenera musi by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie w czasie jazdy oraz
podczas zdejmowania/naktadania na nosnik. Ciecze przewozone w zbiorniku nalezy zabezpieczy¢
przed wylewaniem.

4.3.17.8. Dane wyrobu
Po lewej stronie kabiny kierowcy powinna znajdowaé sie tabliczka fabryczna urzgdzenia
zatadowczego i krotki opis.
Tabliczka urzgdzenia zatadowczego powinna zawiera¢ co najmniej nastepujgce dane:
- nazwe producenta,
- typ urzadzenia zatadowczego,
- rok produkgcji,
- numer fabryczny,
- nominalny udzwig w tonach,
- maksymalne ci$nienie robocze w barach.
Tabliczka dla kontenera powinna zawiera¢ co najmniej nastepujgce dane:
- nazwe producenta,
- typ kontenera,
- rok produkgji,
- numer fabryczny,
- ciezar pustego kontenera w kg,
- nos$nosé kontenera w kg,
- pojemnosé nominalng w m®.

4.3.18. SAMOCHOD ZAOPATRZENIOWY

4.3.18.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 2 os6b (1+1).

4.3.18.2. Oznaczenie
Oznaczenie $redniego samochodu zaopatrzeniowego: SKw
Oznaczenie dodatkowe: Samochod zaopatrzeniowy PN-EN 1846-1 M -2 (lub 3)-2-0-0-0

4.3.18.3. Podwozie

Naped uterenowiony lub terenowy.

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowacd sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep musi
wytrzymac obcigzenie minimum 100 kN.

Z tytu pojazdu powinien znajdowac sie hak holowniczy z przytgczami elektrycznymi i pneumatycznymi
do przyczepy, ktdérego wytrzymatosé musi odpowiadac¢ dopuszczalnej masie catkowitej samochodu.
Pojazd powinien byé wyposazony w koto zapasowe ze statym zamocowaniem, ktére powinno
umozliwia¢ fatwe zdejmowanie i podczepianie.
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Oswietlenie zewnetrzne pojazdu musi by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem siatkami ochronnymi.
Ogumienie pojazdu z bieznikiem terenowym, =z mozliwoscig zainstalowania tancuchdéw
przeciwposlizgowych. Na zyczenie zamawiajgcego dopuszcza sie ogumienie z bieznikiem uniwersalnym.
Na wyposazeniu powinny sie znajdowac tancuchy przeciwposlizgowe dla minimum dwéch osi
pojazdu.

Samochdéd musi posiadac urzadzenie zabezpieczajgce przed wjechaniem pod pojazd z tytu.

4.3.18.4. Wyposazenie zamontowane na state (dotyczy samochodu skrzyniowego)

W samochodzie powinna by¢ fabrycznie zamontowana na state do podwozia wciggarka
samochodowa o parametrach: maksymalna sita uciggu na pierwszej warstwie liny na bebnie
— minimum 50 kN, dtugos$¢ liny — minimum 60 m. Nominalne parametry weciggarki powinny byc¢
zachowane przy odchyleniu liny od osi wzdtuznej pojazdu do 10°.

Opcjonalnie samochdéd powinien byé wyposazony w urzadzenie pozwalajgce na zamontowanie
z przodu ptuga do od$niezania.

4.3.18.5. Zabudowa przestrzeni tadunkowej (dotyczy samochodu skrzyniowego)
Wymiary przestrzeni tadunkowej:

- dtugosé: minimum 4500 mm,

- szeroko$é: minimum 2440 mm,

- wysokos$é: minimum 1900 mm (mierzona od poziomu podtogi do wewnetrznej strony patgkéw

z oponczg w najnizszej czesci dachu).

Skrzynia tadunkowa przystosowana do przewozu min. 10 sztuk europalet o0 wymiarach 1200 x 800 mm.
Mocowanie palet za pomocg pasoéw spinajgcych, z wykorzystaniem uchwytdw zamontowanych
w pomoscie skrzyni.
Otwierane burty boczne i burta tylna, bez koniecznosci zdejmowania patgkdw i oporiczy.
Sktadane fawki wzdtuz bocznych burt.
Przestrzen tadunkowa zabezpieczona przed wptywem zjawisk atmosferycznych demontowalng
oponczg (plandekg) koloru czerwonego i stelazem no$nym (patgkami). Oponcza z logo PSP oraz
napisem ,Panstwowa Straz Pozarna” — umieszczonymi po obu stronach bocznych na catej dtugosci.
Podtoga przestrzeni tadunkowej powinna by¢ wykonana z elementéw drewnianych (desek).
W przestrzeni tadunkowej zamontowane urzgdzenie do sygnalizacji z kabing kierowcy.

4.3.19. SREDNI SAMOCHOD SPRZETOWY RATOWNICTWA CHEMICZNEGO

4.3.19.1. Zatloga

Zatoga sktada sie z 3 0s6b (1+2).

4.3.19.2. Oznaczenie

Oznaczenie sredniego samochodu sprzetowego ratownictwa chemicznego: SRch

Oznaczenie dodatkowe:

Samochdd sprzetowy ratownictwa chemicznego PN-EN 1846-1 M-1 (fub 2)-3-1-1-0 (lub 1)

4.3.19.3. Podwozie

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowagd sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep musi
wytrzymacé obcigzenie minimum 100 kN.

Z tytu pojazdu hak holowniczy z przytgczami elektrycznymi i pneumatycznymi do przyczepy. Typ
haka nalezy uzgodnic¢ podczas zamdwienia pojazdu.

Blokada mechanizmu réznicowego mostu napedowego, w przypadku samochodu kategorii miejskiej.
Opcjonalnie tahcuchy przeciwposlizgowe rotacyjne przy kotach osi tylnej, z systemem wirujgcym,
0 pneumatycznym zatgczaniu napedu.

4.3.19.4. Zabudowa
Po obu stronach pojazdu, wzdtuz zabudowy, nalezy zamontowaé stopnie robocze utatwiajgce
ratownikom zdejmowanie wyposazenia z pojazdu.

4.3.19.5. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny by¢é zamontowane na state nastepujgce urzadzenia:
- generator pragdu o mocy 20 kVA, z panelem sterowniczym, napedzany przez silnik pojazdu;
- maszt oswietleniowy z reflektorami o tgcznej mocy minimum 2000 W, zasilanie reflektoréow
z generatora pragdu wbudowanego na state w pojezdzie.

4.3.20. CIEZKI SAMOCHOD SPRZETOWY RATOWNICTWA CHEMICZNEGO

4.3.20.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 3 0s6b (1+2).
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4.3.20.2. Oznaczenie

Oznaczenie ciezkiego samochodu sprzetowego ratownictwa chemicznego: SCRch

Oznaczenie dodatkowe:

Samochoéd sprzetowy ratownictwa chemicznego PN-EN 1846-1 S-1 (fub 2)-3-1-1-0 (lub 1)

4.3.20.3. Podwozie

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowad sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep musi
wytrzymad obcigzenie minimum 100 kN.

Z tytu pojazdu hak holowniczy z przytgczami elektrycznymi i pneumatycznymi do przyczepy. Typ
haka nalezy uzgodni¢ podczas zamowienia pojazdu.

Blokada mechanizmu réznicowego mostu napedowego, w przypadku samochodu kategorii miejskiej.
Opcjonalnie tancuchy przeciwposlizgowe rotacyjne przy kotach osi tylnej, z systemem wirujgcym,
o pneumatycznym zatgczaniu napedu.

4.3.20.4. Zabudowa
Po obu stronach pojazdu, wzdtuz zabudowy, nalezy zamontowac stopnie robocze utatwiajace
ratownikom zdejmowanie wyposazenia z pojazdu.

4.3.20.5. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny byé zamontowane na state nastepujgce urzgdzenia:
- generator prgdu o mocy minimum 20 kVA, z panelem sterowniczym, napedzany przez silnik
pojazdu;
- maszt oswietleniowy z reflektorami o tgcznej mocy minimum 2000 W, zasilanie reflektoréw
z generatora prgdu wbudowanego na state w pojezdzie.

4.3.21. PRZYCZEPA / NACZEPA SPECJALNA (z wyjatkiem przyczepy do przewozu konteneréw
wymiennych)

4.3.21.1. Wymiary
Maksymalna wysokos$é zestawu: naczepa z ciggnikiem siodtowym, dla wszystkich kategorii klasy S,
nie powinna przekroczy¢ 3500 mm.

4.3.21.2. Podwozie

Przyczepa/naczepa powinna by¢ wyposazona w oswietlenie zewnetrzne zgodnie z przepisami
krajowymi.

Przyczepa/naczepa powinna posiada¢ wzmocnione zawieszenie, w zwigzku ze statym obcigzeniem
maksymalnym.

Przyczepa/naczepa wyposazona w pneumatyczny ukfad hamulcowy powinna posiadac¢ urzadzenie
przeciwblokujgce kot (ABS).

Rodzaj dyszla do holowania przyczepy, przystosowanego do haka holowniczego samochodu, nalezy
uzgodnic przy zamowieniu przyczepy.

Koto zapasowe powinno by¢ przewozone w pojezdzie, z mozliwoscig tatwego zdejmowania.

Z tytu przyczepy/naczepy, po lewej stronie, powinna znajdowacd sie lampa sygnalizacyjna niebieska,
zasilana i uruchamiana z pojazdu ciggnacego.

4.3.21.3. Zabudowa

Przyczepa przeznaczona do przebywania w niej osob oraz przyczepa jako pomieszczenie dla sprzetu
pobieranego do akcji musi posiadaé oswietlenie wiasne wewnetrzne i zewnetrzne (oswietlenie pola
pracy) zasilane prgdem o napieciu 24 V z wtasnego zrodta (zrédet) zasilania. Przyczepa/naczepa ze
stanowiskiem (-ami) obstugi (np. instalacji gasniczych) musi posiada¢ oswietlenie elementéw
sterowania.

Przyczepa/naczepa wyposazona w akumulator (-y) powinna posiadaé zewnetrzne ztgcze do tadowania
akumulatora (-6w).

4.3.21.4. Wyposazenie zamontowane na state
Wyposazenie zamontowane na state powinno by¢ uzgodnione z zamawiajgcym.
Wyposazenie powinno spetnia¢ wymagania odrebnych przepisdw krajowych i/lub miedzynarodowych.

4.3.22. PRZYCZEPA SPECJALNA DO PRZEWOZU KONTENEROW WYMIENNYCH
Wymagania obowigzujg dla przyczepy pozarniczej do przewozu kontenerow wymiennych,
pracujacych w systemie hakowym. Wysokos¢ ucha w kontenerze wynosi 1570 mm.

4.3.22.1. Wymiary
Wysokos$¢ przyczepy — nie wiecej niz 1100 mm (mierzona od podtoza do gornej krawedzi prowadnic
szynowych, na ktdrych spoczywa kontener).
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4.3.22.2. Masy
Masa wtasna przyczepy — nie wiecej niz 4000 kg.
Ladownos$¢ — minimum 12 000 kg.

4.3.22.3. Podwozie

Przyczepa musi by¢ dostosowana do przewozu konteneréw wymiennych wykonanych wg punktu
4.3.17.7.

Mechanizmy przyczepy i zabezpieczenia transportowe muszg wspdtpracowa¢ z kontenerami
wykonanymi wg punktu 4.3.17.7.

Przyczepa musi by¢ wyposazona w elementy umozliwiajgce bezpieczng obstuge oraz transport,
minimum bieznie do wciggania kontenera, mechanizmy blokujgce kontener, mechanizmy blokujgce
rolke kontenera.

Przyczepa powinna posiada¢é wzmocnione zawieszenie, w zwigzku ze statym obcigzeniem
maksymalnym.

Przyczepa powinna by¢ wyposazona w gtéwny uktad hamulcowy pneumatyczny, nadcisnieniowy,
dwuobwodowy, dziatajgcy na wszystkie kota, z urzgdzeniem przeciwblokujagcym (ABS). Pomocniczy
uktad hamulcowy, mechaniczny, dziatajacy na o$ tylng.

Dyszel do holowania przystosowany do haka holowniczego (paszczowego) typ 40
wg PN-92/S-48023.

Koto zapasowe powinno by¢ przewozone w pojezdzie, z mozliwoscig tatwego zdejmowania.

Z tytu przyczepy, po lewej stronie, powinna znajdowad si¢ lampa sygnalizacyjna niebieska, zasilana
i uruchamiana z pojazdu ciggnacego.

4.3.23. SAMOCHOD Z PODNOSNIKIEM HYDRAULICZNYM
4.3.23.1. Podziat i oznaczenia

4.3.23.1.1. Podziat
Podziat wg PN-EN 1846-1.

4.3.23.1.2. Oznaczenie

Przykfad oznaczenia:

Samochdéd z podnosnikiem hydraulicznym klasy $redniej, kategorii miejskiej, z trzema miejscami
w kabinie kierowcy, zasigg pola pracy 30/10 (wysokos¢ ratownicza, maksymalny wysieg boczny przy
maksymalnym obcigzeniu pomostu roboczego), z pompa pozarniczg i z wyposazeniem specjalnym:
SH 30

Oznaczenie dodatkowe: Podnosnik hydrauliczny PN-EN 1846-1 M-1-3-30/10-1-1

4.3.23.2. Wykonanie

4.3.23.2.1. Uktady napedowe wysiegnika

Uktady napedowe powinny by¢ tak zaprojektowane i zbudowane, zeby zapobiec niezamierzonym
ruchom wysiegnika. Powinny one zapewni¢ zatrzymanie i utrzymanie kosza w dowolnym potozeniu
oraz we wszystkich mozliwych warunkach pracy w przypadku obcigzenia kosza obcigzeniem
nominalnym zwigkszonym o 10 %.

W przypadkach, gdy zrédio napedu jest w stanie dostarczyé wiekszg energie niz wynika to
z zapotrzebowania urzgdzenia podnoszgcego i/lub kosza, powinny one posiadaé¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed uszkodzeniem (np. urzgdzenia ograniczajgce cisnienie).

Zastosowanie sprzegiet ciernych nie spetnia powyzszego wymagania.

kancuchy i paski napedowe mogg by¢ stosowane w mechanizmach napedowych tylko wtedy, jezel
w momencie awarii taicucha lub paska nastagpi samoczynne zapobiezenie niepozgdanym ruchom
wysiegnika.

Reczne mechanizmy napedowe powinny by¢ tak zaprojektowane i zbudowane, zeby uniemozliwi¢
odbicie korby.

Jezeli ruch ma nastgpi¢ przez naped silnikowy lub reczny, to blokada powinna zapobiec
rownoczesnemu zadziataniu obu napedéw w przypadku, gdy mogtoby to powodowad zagrozenie.
Reguta ta nie ma zastosowania dla elementdéw obstugi pracy awaryjnej.

Napedy linowe

Liny przenoszace obcigzenia powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami.

Liny stosowane do bezposredniego podnoszenia lub podtrzymywania kosza nie mogg zawierac
zadnych potgczen z wyjgtkiem ich zakonczen.

Napedowe uktady linowe powinny posiada¢ urzgdzenie lub uktad, ktéry na wypadek awarii napedu
linowego ograniczy do 0,2 m pionowy ruch w petni obcigzonego kosza. Liny powinny posiadad
mozliwos¢ naciggu.
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Powinna istnie¢ mozliwos¢ ogledzin lin i mocowan bez ich demontazu lub koniecznosci demontazu
elementdéw podnosnika, poprzez odpowiednio rozmieszczone otwory kontrolne. Jesli jest to
niemozliwe, producent powinien dostarczy¢ doktadng instrukcje metody i czestotliwosci badania lin
i ich potagczen pod katem zuzycia i/lub uszkodzenia. Liny powinny by¢é wymieniane, gdy zostanie
stwierdzone zuzycie i/lub uszkodzenie ktdérejkolwiek z nich wg kryteribw okreslonych
w PN-S0/M-80255.

Linowe uktady napedowe powinny posiadac urzadzenie zatrzymujgce ruchy, powodujgce poluzowanie
naciggu lin. Ruchy w przeciwnych kierunkach powinny by¢ mozliwe. Powyzsze urzgdzenie nie jest
konieczne w sytuacjach, gdy nie ma mozliwosci wystgpienia poluzowania liny.

Bebny linowe powinny by¢ zaopatrzone w rowki linowe, a na kohcach w tarcze obrzezne w celu
zapobiegania zsuwania sig¢ liny z bebna. Tarcze obrzezne powinny by¢ tak dobrane, aby wystawaty
nad goérng warstwg liny o wartod¢ réwng dwukrotne] Srednicy liny. Lina na bebnie powinna byc¢
nawinieta jednowarstwowo, chyba ze jest zastosowany specjalny uktad nawijania liny.

W skrajnym potozeniu kosza i/lub urzgdzenia podnoszgcego na bebnie powinny pozosta¢ nawinigte
co najmniej dwa petne zwoje liny. Kazda lina powinna by¢ zamocowana na bebnie we wtasciwy
spos6b. Zamocowanie powinno by¢ w stanie przenies¢ 80 % najmniejszej sity zrywajgcej liny.
Powinny by¢ zapewnione $rodki zapobiegajgce zsunieciu sie liny z kragzkéw nawet w momencie
poluzowania liny. Przekroj rowkow linowych w bebnach linowych i krgZzkach linowych powinien mieé
ksztatt wycinka kota o kacie nie mniejszym niz 120° i promieniu réwnym 0,525 $rednicy nominalnej
liny.

Napedy taricuchowe

Niedopuszczalne jest stosowanie taricuchdw okragtych stalowych. Najmniejsza sita zrywajgca
taticuch powinna by¢ potwierdzona odpowiednim zaswiadczeniem. kancuchowy uktad napedowy
powinien posiada¢ pojedynczy uktad tancuchowy ¢ minimalnym wspétczynniku zerwania 5 przy
zatozeniu, ze cate obcigzenie jest przenoszone przez ten uktad.

Naped tancuchowy powinien posiada¢ oddzielne urzgdzenie lub uktad urzgdzen, ktére w przypadku
awarii taricucha ograniczg do 0,2 m pionowy ruch catkowicie obcigzonego kosza. Potgczenie migdzy
tancuchem a koncdéwkg tancucha powinno byé w stanie wytrzymac co najmniej 100 % minimalnego
obcigzenia zrywajgcego tancuch. Powinna by¢ zapewniona mozliwos¢ naprezania tancuchow.
Powinna istnie¢ mozliwosé poddawania tancuchdéw i ich mocowan ogledzinom, jesli to mozliwe bez
demontazu tancuchdéw lub koniecznosci demontazu elementéw wysiegnika. Jesli jest to niemozliwe,
producent powinien dostarczy¢ doktadng instrukcje metody i czestotliwosci badania tancuchéw i ich
potgczen pod kagtem zuzycia i uszkodzenia.

Pojedyncze tahcuchy powinny by¢ wymienione, gdy zostanie stwierdzone zuzycie okreslone przez
producenta. Lkancuchowe ukfady napedowe powinny posiada¢ urzadzenie zabezpieczajace
przerywajgce ruchy powodujgce poluzowanie naciggu tancucha. Ruchy w przeciwnych kierunkach
powinny by¢ mozliwe. Powyzsze urzadzenie nie jest konieczne w przypadku, gdy nie ma mozliwosci
wystgpienia poluzowania taricucha. Kota i krgzki tanicuchowe powinny posiada¢ zabezpieczenia, kiére
zapobiegajg spadaniu tancucha z két i krgzkdéw tancuchowych, nawet w sytuacjach poluzowania sie
tancucha.

Napedy wrzecionowe

Naprezenia, ktérym poddawane sg $ruby pociggowe i nakretki, nie powinny przekracza¢ 1/6
naprezenia niszczgacego uzywanego materiatu.

Mechanizmy wrzecionowe powinny by¢ tak skonstruowane, aby niemozliwe byto w trakcie normalnej
pracy odtgczenie kosza od tego mechanizmu. Kazdy mechanizm wrzecionowy powinien posiadaé
nakretke nosng oraz nieobcigzong nakretke zabezpieczajgcg. Nakretka zabezpieczajgca moze byé
obcigzona jedynie w przypadku awarii nakretki nosnej.

Sprawdzenie zuzycia nakretek nosnych powinno by¢ mozliwe bez szerckiego demontazu elementéw
podnosnika. Wrzeciona powinny posiadac nha obu koncach urzadzenia, ki6re zapobiegajg zsuwaniu
sie nakretek nosnych i zabezpieczajgcych z wrzeciona.

Mechanizmy zebatkowe

Naprezenia, ktérym poddawane sg zebatki i zebniki, nie powinny przekraczaé 1/6 naprezenia
niszczgcego uzywanego materiatu. Mechanizmy zebatkowe powinny mie¢ urzgdzenia
zabezpieczajgce, wyzwalane przez ogranicznik predkosci. Jezeli mechanizm podnoszenia ulegnie
awarii, to urzadzenie zabezpieczajgce powinno mozliwie bezudarowo zahamowad kosz zatadowany
obcigzeniem nominalnym i przytrzymaé w bezruchu. Srednie opéZnienie nie powinno przekroczyé 1 g.
W przypadku zadziatania tego urzadzenia, powinno hastgpi¢ samoczynne przerwanie zasilania.
Powinna istnie¢ mozliwos¢ ogledzin zebnikdw, bez ich demontazu lub bez koniecznosci demontazu
podzespotéw podnosnika.

Uktady elektryczne
Uktady elektryczne powinny by¢ zgodne z normg PN-EN 60204-1. W przypadkach gdy réznica napigé
przekracza wartosci okreslone w ww. normie, producent powinien zastosowacé ochrone przeciwko
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wystepowaniu tych réznic napiecia. W przypadkach gdy zachodzi konieczno$é zastosowania ochrony
przed wilgocig, powinien by¢ zastosowany stopiet ochrony co najmniej IP 54 (wg PN-EN 60529).
Potgczenia przewoddw elektrycznych powinny by¢ zaprojektowane zgodnie z normg PN-EN 60204-1,
oznaczone i umieszczone tak, aby unikngé niewtasciwego podtgczenia powodujgcego zagrozenia,
np. odwrécenie kierunku ruchu lub niewtasciwe oddziatywanie na urzadzenia zabezpieczajgce.

Pneumatyczne uktady sterowania

Przewody i ich potaczenia, kiére mogg by¢ narazone na dziatanie maksymalnhego cisnienia,
ustalonego nastawg zaworu przecigzeniowego, powinny wytrzymac¢ co najmniej dwukrotne takie
cid$nienie, bez wystgpienia trwatego odksztatcenia. Te elementy, ktére mogg by¢ poddane dziataniu
cisnienia wiekszego niz to, kidére dopuszcza zawdr przecigzeniowy, powinny byc tak skonstruowane,
aby wytrzymad przynajmniej dwukrotng warto$é tego cisnienia wyzszego, bez wystgpienia trwatego
odksztatcenia.

Cisnienie rozrywajgce wezy, wigcznie z ich potgczeniami, ktére mogg byé w normalnej eksploatacii
poddane dziataniu maksymalnego cisnienia okreslonego przez nastawe jakiegokolwiek zaworu
przecigzeniowego lub innego wyzszego cidnienia, nie powinno by¢é mniejsze niz trzykrotna warto$é
tego cidnienia. Uktad pneumatyczny powinien zawieraé zawdr przecigzeniowy umieszczony przed
pierwszym zaworem sterujgcym. W przypadku wykorzystywania réznych maksymalnych cisnien
w uktadach, nalezy zastosowac¢ wiecej niz jeden zawdr przecigzeniowy. Zawory przecigzeniowe
powinny by¢ wyposazone w zabezpieczenie przed przesterowaniem ich nastawy przez osoby
niepowotane. Dla kazdego obwodu pneumatycznego powinna wystepowac¢ mozliwos¢ podtgczenia
manometru celem sprawdzenia prawidtowosci dziatania.

Uktad pneumatyczny powinien by¢ wyposazony w skuteczny uktad redukcji wilgoci.

Przewody i weze pneumatyczne powinny byc¢ tak skonstruowane, oznaczone i zamontowane, aby
wykluczyé mozliwosci niewtasciwego ich podtgczenia, powodujgcego np. zagrozenie przeciwnego
ruchu cylindra pneumatycznego.

Hydrauliczne uktady napedowe
Konstrukcja uktadu hydraulicznego powinna uniemozliwiaé przegrzanie oleju we wszystkich
mozliwych warunkach dziatania. Rury i ich potgczenia, ktére mogg byé narazone na dziatanie
maksymalnego cisnienia dopuszczonego nastawg urzadzenia przecigzeniowego, powinny wytrzymad
co najmniej dwukrotng wartos¢ tego cidnienia bez wystgpienia trwatego odksztatcenia. Te elementy,
ktdre mogg byé poddane dziataniu ciSnienia wiekszego niz te, ktére dopuszcza urzgdzenie
przecigzeniowe, powinny by¢ tak skonstruowane, aby wytrzymad przynajmniej dwukrotng wartosc
tego cidnienia, bez wystgpienia trwatego odksztatcenia.
Cisnienie rozrywajgce wezy, wtgcznie z ich potgczeniami, ktére w trakcie normalnych warunkéw pracy
mogg by¢ poddane dziataniu maksymalnego cidnienia okres$lonego nastawg urzgdzenia
przecigzeniowego, nie powinno by¢ mniejsze niz trzykrotna wartos¢ tego cisnienia.
Uktad hydrauliczny powinien zawieraé¢ urzgdzenie przecigzeniowe umieszczone miedzy pompa,
a pierwszym zaworem sterujgcym. W przypadku wykorzystywania réznych cidnieh w uktadach,
konieczne jest zastosowanie wiecej niz jednego urzadzenia przecigzeniowego. Urzgdzenia
przecigzeniowe powinny by¢ wyposazone w zabezpieczenie przed przesterowaniem ich nastawy
przez osoby niepowotane.
Dla kazdego obwodu hydraulicznego powinna wystepowaé mozliwos¢ podigczenia manometru celem
sprawdzenia prawidtowosci dziatania.
Uktad hydrauliczny powinien posiadac mozliwos¢ odpowietrzenia. Zbiorniki oleju hydraulicznhego
z potgczeniem do atmosfery powinny posiada¢ uktad filtrowania powietrza. Zbiorniki oleju
hydraulicznego powinny posiada¢ urzgdzenia do spuszczania oleju oraz wskaznik poziomu oleju
z oznaczonym dopuszczalnym, maksymalnym i minimalnym poziomem oleju. Kazdy uktad
hydrauliczny powinien posiada¢ srodki do kontroli poziomu czystosci oleju, w celu zapewnienia
bezpiecznego dziatania uktadu i jego elementéw. W uktadach hydraulicznych zawierajgcych
akumulatory hydrauliczne powinny by¢ zapewnione Srodki w celu samoczynnego odpowietrzania
cieczy akumulatora lub do prawidtowej izolacji akumulatora, gdy uktad nie jest poddany cisnieniu.
Hydrauliczne przewody i weze powinny by¢ tak skonstruowane, oznaczone i umieszczone, aby
unikng¢ niewtasciwego ich potgczenia powodujgcego zagrozenie np. przeciwnego ruchu cylindra
hydraulicznego.
Cylindry podtrzymujgce obcigzenia powinny by¢ wyposazone w urzgdzenia blokujgce, np. zamki
hydrauliczne, ktére zabezpieczajg przed niezamierzonym ruchem cylindra, nawet w przypadku
pekniecia przewodu, do momentu, gdy urzgdzenie zostanie przesterowane przez dziatanie sity
zewnetrznej.
W przypadku zastosowania zamkdw hydraulicznych muszg one by¢:

- bezposrednim elementem cylindra albo

- bezposrednio i sztywno potgczone kotnierzowo z cylindrem, albo

- umieszczone blisko cylindra i potgczone z nim za pomocg krétkich, sztywnych rurek,

posiadajgcych spawane, kotnierzowe lub gwintowe potgczenia, oraz obliczane na te same
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warunki pracy co cylinder. Inne rodzaje mocowan, takie jak potgczenia zaciskowe lub potgczenia
kielichowe, pomiedzy cylindrem a zamkiem hydraulicznym sg niedozwolone.

4.3.23.2.2. Pomost roboczy (kosz)

Klapy podfogowe w koszach roboczych powinny by¢ pewnie zamocowane. Powinna istnie¢ mozliwos¢
przesuwania klap w bok lub odchylania w gére. Klapy nie moga otwiera¢ sie na dét. Powinna by¢
zapewniona ochrona rgk operatoréow przed skaleczeniem, w sytuacjach gdy kosz zbliza sie do innych
obiektow.

Wszystkie podnosniki powinny by¢ wyposazone w urzadzenie do komunikacji osdb przebywajgcych
na pomoscie roboczym z dolnym stanowiskiem obstugi. Ruchy kosza (obrot, wysuw itp.) wzgledem
urzadzenia podnoszgcego powinny byé ograniczone mechanicznie.

Porecze powinny by¢ tak skonstruowane, aby mogty wytrzymad obcigzenie skupione 200 N na osobe
dla najbardziej niekorzystnej pozycji i najbardziej niekorzystnego kierunku, bez wystgpienia trwatych
odksztatcen.

Kosz powinien by¢ wykonany z materiatu/materiatéw niepalnych. Bramki wejsciowe mogg otwierad
sie na zewnatrz do celdéw ratowniczych, lecz nie powinno by¢ mozliwe ich niezamierzone otwarcie.
Elementy ruchome barierek gérnych nie powinny otwiera¢ sie na zewnatrz. Podtoga kosza powinna
by¢ w stanie przenies¢ obcigzenie nominalne.

Kosz powinien byé wyposazony w wiatromierz z mozliwoscig odczytu sity wiatru na gtéwnym
stanowisku obstugi oraz w koszu.

Ponadto kosz powinien by¢ wyposazony w mocowanie noszy oraz podtgczenie dziatka wodno-
-pianowego.

Nalezy przewidzie¢ urzadzenie zabezpieczajgce kosz przed uszkodzeniem, wytgczajgce prace
w momencie uderzenia o przeszkode.

4.3.23.2.3. Podpory hydrauliczne
Kazdy podnosnik powinien posiada¢ urzadzenie, np. poziomnice, do okreslenia poprawnosci
rozstawienia podpér (wypoziomowanie podestu roboczego). Urzgdzenie powinno by¢ zabezpieczone
przed zniszczeniem oraz niezamierzonym przestawieniem. Wskaznik powinien by¢ wyraznie
widoczny z kazdego stanowiska sterowania podporami.
Podnosniki powinny by¢ wyposazone w urzgdzenia, ktére uniemozliwiajg prace uktadu
podnoszacego, gdy podpory nie sg sprawione.
Sterowanie podporami powinno by¢ mozliwe jedynie wtedy, gdy wysiegnik znajduje sie w pozycji
transportowe;j.
Dopuszczalne odchylenia i nierédwnosci powierzchni gruntu, na ktérych mogag by¢ sprawiane
podnosniki wynoszg:

- wzdtuzne i poprzeczne pochylenia min. 7°;

- zagtebienia min. 50 mm;

- progi (krawezniki itp.) min. 150 mm.
Ruchy podpér powinny byé ograniczane na drodze mechanicznej. Ograniczniki mechaniczne powinny
posiadac wystarczajgcg wytrzymatosc, aby wytrzymac¢ maksymalne wystepujgce obcigzenie.
Lapy podpér powinny by¢ tak skonstruowane, aby zniwelowaé nierdwnos$é gruntu o pochyleniu co
najmniej 15° w kazdym kierunku.
Podnosniki powinny byé wyposazone w sygnalizacje informujgcg operatora o pozycji transportowej
podnosnika.
Podnosniki powinny by¢é wyposazone w samoczynne urzgdzenia zabezpieczajgce przed jazda
samochodem, gdy wysiegnik nie znajduje sie w pozycji transportowe.
W konstrukcji podnosnika nie powinny wystepowac miejsca migedzy elementami podpdr oraz ramg lub
powierzchnig ziemi, powodujgce zagrozenie zakleszczeniem lub przycieciem. Realizuje sie to poprzez
zachowanie bezpiecznych odstepdw zgodnie z normg PN-EN 349 lub innych réwnowaznych
zabezpieczen. W przypadku obszaru, w ktérym przemieszczajg sie podpory (wysuw i wsuw do pozycji
transportowej), powinna by¢ zastosowana ostrzegawcza sygnalizacja dzwiekowa.
Jako obszary, w ktérych moze wystapi¢ uwiezienie lub przyciecie, nalezy rozwazac¢ obszary dostepne
dla osob stojgcych na ziemi w poblizu podnodnika, na stanowiskach sterowania lub w innych
miejscach dostepu. Stanowisko sterowania podporami powinno zapewnia¢ mozliwos¢ kontaktu
wzrokowego operatora z aktualnie sterowang podpora.

4.3.23.2.4. Pulpit sterowniczy przy gtéwnym stanowisku obstugi oraz pulpit sterowniczy
w koszu

Podnosniki powinny by¢ wyposazone w takie elementy sterujgce, ktére bedg pozwalaty na
wykonywanie ruchéw wysiegnika tylko wtedy, gdy zostang przesterowane. Po zwolnieniu tych
elementdw, powinny one samoczynnie wroci¢ do potozenia neutralnego. Wszelkie sterowniki,
szczegdlnie sterowniki nozne, powinny byé tak skonstruowane, aby uniemozliwi¢ niezamierzone ruchy
urzadzenia. Sterowniki nozne, powinny by¢ tatwe do czyszczenia oraz posiadaé¢ powierzchnie
przeciwposlizgowe. W przypadkach uzasadnionych sterowniki powinny by¢ oswietlone oraz odporne
na wptywy warunkéw atmosferycznych.
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Uktad sterowania powinien umozliwia¢ skuteczne sterowanie elementami wysiegnika, wykonywanie
ruchow réwnoczesnych, przyspieszanie i opéZnianie ruchow.
Uktady sterowania powinny byé¢ tak skonstruowane i, jesli to konieczne, zabezpieczone przed
wptywem pogody, aby po przejechaniu 15 km lub postoju przez dwie godziny na odkrytej przestrzeni,
umozliwi¢ osiggniecie wymaganych czaséw sprawiania urzgdzenia przy temperaturach otoczenia:

- minimalna temperatura otoczenia - 25°C,

- maksymalna temperatura otoczenia + 35°C.
Elementy sterujgce powinny by¢ wyraznie oznaczone symbolami lub napisami odnosnie kierunkow
wtasciwych ruchdw roboczych wysiegnika. O ile jest to mozliwe, elementy sterujgce powinny by¢ tak
rozmieszczone na obu stanowiskach sterowania, aby operowanie nimi byto logiczne.
Konstrukcja sterownikdéw powinna umozliwiaé ich obstuge osobom wyposazonym w ubrania
ochronne, np. rekawice, buty itp.
Pulpity sterownicze powinny znajdowad sie na obrotnicy i w koszu. Dolny panel sterowania powinien
by¢ tak wykonany, aby operator:

- mogt przejgé sterowanie nad pulpitem umieszczonym w koszu,

- posiadat jak najwieksze mozliwe pole obserwacii urzgdzenia podnoszacego,

- mogt sterowad sterownikami bez przeszkdd lub zagrozeh ze strony poruszajgcego sie urzgadzenia

podnoszacego,

- nie byt narazony na upadek.
Podnosniki powinny by¢é wyposazone w awaryjne przyciski ,stop” zgodnie z norma PN-EN 418,
umieszczone na kazdym stanowisku sterowania z wyjatkiem tych, gdzie powinna byé zachowana
procedura przejecia sterowania urzgdzeniem podnoszgcym z dolnego stanowiska sterowania oraz
uzycia awaryjnego ukfadu bez wytaczania awaryjnego przycisku ,stop” w koszu. Zatgczenie
awaryjnego przycisku ,stop” urzgdzenia podnoszgcego powinno by¢ zasygnalizowane na przeciwnym
stanowisku/stanowiskach sterowania.
Na dolnym stanowisku sterowania powinien znajdowac sie wskaznik informujgcy o pracy gtéwnego
zrodta zasilania. Na dolnym stanowisku sterowania powinien znajdowacé sie przycisk ponownego
startu silnika. Przy starcie lub ponownym zatgczeniu zasilania po awarii nie powinny mie¢ miejsca
niezamierzone ruchy urzadzenia.
Sterowniki w koszu powinny byé zabezpieczone przed kontaktem z obiektami zewnetrznymi oraz
przed niezamierzonym przesterowaniem przez oscby przebywajgce w koszu.
Osoby przebywajgce na stanowiskach sterowania powinny by¢ ostoniete przed zagrozeniami
spowodowanymi wyptywem cieczy pod cisnieniem, w przypadkach awarii uktadéw bedgcych pod
cisnieniem.

4.3.23.2.5. System monitoringu, dziatanie urzadzen i systeméw zabezpieczen

Jazda podnosnikami hydraulicznymi dopuszczalna jest jedynie z pomostem roboczym w pozycji
transportowe;.

Nie powinno by¢ mozliwosci wytaczenia urzadzen zabezpieczajgcych i wskazujgcych w trakcie pracy
urzadzenia podnoszgcego.

W celu uniknigcia wywrdcenia lub przecigzenia urzadzenia podnoszgcego, dozwolone potozenia
urzadzenia powinny by¢ ograniczane automatycznie. Ta zasada ma zastosowanie w przypadkach,
gdy podpory posiadajg rézne potozenia pracy, ktére majg wptyw na mozliwe maksymalne potozenia
urzadzenia podnoszgcego.

W podnosnikach, w ktérych pole pracy uzaleznione jest od szerokosci rozstawu podpdr oraz
obcigzenia, powinien by¢ zastosowany system monitoringu.

Gdy nie ma mozliwosci mechanicznego ograniczenia pozycji urzadzenia podnoszgcego, wowczas
zadanie to powinny wykonywadé urzgdzenia/uktady mierzgce potozenie urzgdzenia podnoszgcego lub
moment wywracajacy. Ich oddziatywanie powinno by¢ realizowane przez uktad sterujgcy
ograniczajgcy ruchy urzgdzenia jedynie do dozwolonego obszaru pracy lub momentu wywracajgcego
do obszaru dozwolonego przez producenta.

Urzgdzenia/uktady mechaniczne powinny by¢ tak zaprojektowane oraz zamontowane, aby zapewnic
rébwnowazny poziom bezpieczenstwa z tym, jaki zapewniajg elektryczne/elektroniczne uktady
zabezpieczen. Ten wymog jest spetniony, jesli elementy takie jak: prety, dZzwignie, liny, taricuchy itp.
sg tak skonstruowane, aby przenies¢ co najmniej dwukrotne obcigzenie, jakiemu sg poddawane.
Hydrauliczne/pneumatyczne czesci tych urzadzen/uktaddw dziatajgce bezposrednio na zawory
o peinym przeptywie nie muszg by¢é dublowane. Zawory sterowane pilotem w tych
urzagdzeniach/uktadach powinny by¢ tak skonstruowane i potgczone, aby w przypadku zaniku
zasilania zajety pozycje neutralne/bezpieczne, np. przez zatrzymanie kazdego dalszego ruchu w
przypadku zaniku zasilania.

4.3.23.2.6. Praca awaryjna
Uktad awaryjny, np. pompa reczna lub dodatkowe zrédto zasilania, powinny umozliwia¢ powrdt
urzgdzenia podnoszacego do pozycji transportowej w przypadku awarii gtdéwnego zrédta zasilania.
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Powinno by¢é zamontowane urzgdzenie ograniczajgce predkosé ruchdw wysiegnika nawet
w sytuacjach wykorzystywania uktadu awaryjnego, do wartosci 1,4 raza mniejszej niz predkosci
ruchéw normalnych.

4.3.23.2.7. Znakowanie
W dobrze widocznym miejscu podnosnika powinny byc¢ trwale umieszczone jedna lub wiecej tabliczek
zawierajgcych dane:
- nazwe producenta lub dostawcy;
- kraj producenta;
- okreslenie typu;
- numer seryjny lub fabryczny;
- rok produkgciji;
- mase wtasng w kg;
- maksymalne dopuszczalne obcigzenie w kg;
- nominalne obcigzenie w kg;
- maksymalne dopuszczalne obcigzenie podane jako dopuszczalna liczba oséb oraz masa
wyposazenia w kg (w obliczeniach przy uwzglednianiu dozwolonej masy osdb mozna przyjmowac
inng wartosé niz 90 kg);
- maksymalng dozwolong site reki w N;
- maksymalng dopuszczalng predkosé wiatru w m/s;
- maksymalne dopuszczalne pochylenie gruntu;
- instrukcje dziatania awaryjnego uktadu.
Nastepujgce informacje powinny byé wyraznie trwale umieszczone w widocznym miejscu, w koszu:

- obcigzenie nominalne w kg oraz dziatanie dodatkowych obcigzen i sit, o ile wystepuja;
obcigzenie nominalne podane jako dozwolona liczba oséb i masa wyposazenia w kg;
maksymalna dopuszczalna sita reki w N;
maksymalna dozwolona predkosé wiatru w m/s;
dozwolone dodatkowe obcigzenie i sity.
Jesli jest okreslonych kilka dopuszczalnych obcigzenh nominalnych w zaleznosci od ustawienia
wysiegnika, powinny one by¢ podane w tabeli.
Wysiegniki posiadajgce rozsuwane, powigkszane Ilub ruchome kosze wzgledem konstrukcji
podnoszacej, powinny posiada¢ oznaczenie nominalnego obcigzenia, jakie moze by¢ przenoszone we
wszystkich pozycjach i uktadach kosza.
Podnosniki wyposazone w gtéwny i dodatkowy pomost roboczy powinny posiadaé oznaczenie
catkowitego nominalnego obcigzenia, jak réwniez obcigzen nominalnych dla kazdego pomostu.
Miejsca podtagczenia zewnetrznych zrodet zasilania powinny by¢ trwale i czytelnie oznaczone
i powinny zawiera¢ podstawowe informacije ¢ zasilaniu:

- informacja odnosnie zewnetrznego zasilania w olej hydrauliczny;

- informacja odnosnie zewnetrznego zasilania pneumatycznego;

- informacja odno$nie zewnetrznego zasilania elektrycznego.

Elementy odtgczalne z powoddéw funkcjonalnych (np. kosze, podpory) powinny by¢ trwale i czytelnie
oznaczone w widocznym miejscu. Oznaczenie powinno zawierac¢ co najmniej nastepujgce dane:

- nazwe producenta lub dostawcy;

- oznaczenie modelu podnosnika;

- numer seryjny lub fabryczny podnosnika.

Na podnosniku powinna by¢ trwale zamocowana skrécona instrukcja jego uzytkowania. Skrét
instrukcji powinien zawiera¢ co najmniej opis dziatania dla operatora.

Kazde urzgdzenie podpdr powinno posiadaé, naniesione w sposdb trwaty i wyrazny, oznaczenie
maksymalnego obcigzenia gruntu, niezbednego do podtrzymania wysiegnika w trakcie pracy.

Kazda drabina lub cze$é¢ sktadowa urzgdzenia podnoszgcego powinna zawiera¢ informacje
o0 dopuszczalnej liczbie osdb moggcych przebywaé na drabinie oraz dane, czy jest to drabina
ratownicza czy tez wejsciowa.

Hydrauliczne uktady napedowe wyposazone w akumulator powinny posiadac¢ napis ostrzegawczy nha
akumulatorze ,Uwaga — roztadowac przed demontazem”.

4.3.23.3. Parametry

4.3.23.3.1. Wymiary

Kosz:

Kosz ze wszystkich stron powinien posiadaé elementy zabezpieczajgce przed wypadnigciem osob
lub przedmiotéw. Elementy te powinny by¢ trwale przymocowane do kosza i powinny sktadac sie
z: poreczy umieszczonych na wysokosci co najmniej 1,1 m od podtogi, listew przypodiogowych
o0 wysokosci co najmniej 0,15 m, barierek usytuowanych w odlegtosci nie wigkszej niz 0,55 m od
poreczy i listew przypodtogowych.
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tancuchy i liny nie powinny by¢ stosowane jako porecze lub bramki wejsciowe do kosza. Przy wejsciu
do kosza wysokos¢ listwy przypodtogowej moze by¢ zmniejszona do 0,1 m.
Podioga kosza powinna by¢ wykonana jako antyposlizgowa, a jej konstrukcja powinna umozliwia¢
odprowadzenie wody z jej powierzchni. Otwory w podtodze Iub pomigdzy podiogg kosza a listwg
przypodtogowsg, wzglednie drzwiczkami wejsciowymi, powinny by¢ tak wykonane, aby uniemozliwic¢
przejscie elementéw kulistych o srednicy 15 mm.
W przypadku, gdy podtoga kosza w pozycji wyjsciowe] znajduje sie nad poziomem wejscia na
wysokosci wigkszej niz 0,4 m, podnosnik powinien by¢ wyposazony w drabinke wejsciowa.
Odlegtos¢ pomiedzy stopniami fub szczeblami nie powinna by¢ wieksza niz 0,3 m. Stopnie lub
szczeble powinny by¢é rozmieszczone w rownomiernych odlegtos$ciach. Dolny stopieri/szczebel
powinien znajdowac sie w odlegtosci nie wigkszej niz 0,4 m od poziomu wejsciowego. Kazdy stopien
lub szczebel powinien mie¢ co najmniej 0,3 m szerokosci, przynajmniej 25 mm gtebokosci oraz musi
posiadac¢ powierzchnie antyposlizgowe. Stopnie lub szczeble muszg by¢ w odlegtosci co najmniej
150 mm od konstrukcji nosnej lub innych czesci podnosnika. Drabinka wejsciowa powinna by¢
symetrycznie ustawiona w stosunku do drzwi wejsciowych do kosza. W celu utatwienia wchodzenia
po drabince do kosza, w poblizu powinny znajdowac sie uchwyty, porecze lub inne réwnorzedne
srodki. Powinny one by¢ umieszczone w taki sposdéb, aby nie wykorzystywaé sterownikéw
i przewodow jako uchwytéw lub stopni.
Drabiny:
Dla drabin wyposazonych w porecze, znajdujgce sie po obu stronach, minimalna szerokos¢ miedzy
nimi powinna wynosi¢ 305 mm. Dla drabin wyposazonych jedynie w jednostronne porecze odlegtosc
migdzy poreczami a uktadem podnoszgcym powinna wynosi¢ minimum 400 mm.
Wysokos¢ bocznych poreczy lub urzagdzenia podnoszgcego (ponad szczeble drabiny) powinna
wynosi¢ minimum 280 mm. Szczeble drabin powinny by¢ oddalone od siebie w odstepach od 280 do
310 mm. Wszelkie przerwy pomiedzy przgstami wyposazonymi w jednostronne porecze nie powinny
by¢ wieksze niz 100 mm. Nalezy przewidzie¢ funkcje krycia szczebli.
Szczeble powinny by¢ zabezpieczone odpowiednig powtokg ochronng. Pokrycie to powinno byc:

- antyposlizgowe,

- odporne na dziatanie czynnikow atmosferycznych,

- odporne na dziatanie wody,

- wodoszczelne (zabezpieczone przed wnikaniem wody do wnetrza szczebli),

- niestwarzajgce mozliwosci uszkodzenia ciata.
Szczeble powinny by¢ wykonane z zamknietych prostokatnych profili.
Odlegtosc¢ pomiedzy szczeblami powinna by¢ réwna na catej diugosci wysiegnika.
Dostep do podestu roboczego, gtéwnego stanowiska sterowania oraz wysiegnika powinien by¢
niezalezny od potozenia zespotu podnoszenia. W kazdej pozycji wysiegnika powinna istnie¢
mozliwos¢ dostepu i zejscia na i z ww. elementow.
Wymiary maksymalne podnosnikow w zaleznosci od wysokosci ratowniczej:
Wymiary maksymalne podnos$nikéw w zaleznosci od wysokos$ci ratowniczej przedstawiono w tablicy
nr4.3.23.3.1.

Tablicanr 4.3.23.3.1

Poz. 1002

Wysokos$¢ podnoszenia H (m)
Parametr
H<30 30<H<42 42 <H <68 H> 68
Dtugosé (m) <12 <12 <14 <15
Wysokosé (m) <35 <3,8 <3,8 <4
Kat zejscia ) >12 >12 >9 >7

4.3.23.3.2. Statyczna préba przecigzeniowa

Przy obcigzeniu probnym réwnym 125 % obcigzenia nominalnego, roztozonym réwnomiernie na
powierzchni kosza, powinna istnie¢ mozliwos¢ ustawienia podnosnika w kazdej pozycji pracy
wywotujgcej powstawanie maksymalnych naprezen w czesciach przenoszacych obcigzenia. Po
odcigzeniu podnosnik nie powinien wykazywac trwatych odksztatcen.

Kosz nie powinien wykazywac¢ oznak trwatych odksztatcehd po przytozeniu w nim, w dowolnym
miejscu, sit reki (200 N).

4.3.23.3.3. Dynamiczna préoba przecigzeniowa

Podnosnik nie powinien wykazywac¢ oznak frwatych odksztatcen oraz innych oznak nieprawidtowej
pracy przy obcigzeniu kosza 110 % wartosci obcigzenia nominalnego. Jakiekolwiek awarie sg
niedopuszczalne.

4.3.23.3.4. Praca poszczegoinych ruchow w petnym zakresie pola pracy
Wysiegnik powinien przejs¢ przez caty obszar pracy (wykonadé wszystkie ruchy) przy nominalnym
obcigzeniu, celem wykazania zgodnosci maksymalnych dozwolonych predkosci, przyspieszenh
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i opdznien z danymi producenta. Podnosnik nie powinien wykazywadé jakichkolwiek oznak
nieprawidtowej pracy podczas proby.

4.3.23.3.5. Poziomowanie wysiegnika/kosza

Dopuszczalne pochylenie kosza w czasie ruchu urzgdzenia podnoszacego lub w wyniku dziatania
obcigzen i sit wystepujgcych w czasie eksploatacji nie powinno przekroczy¢ 5° w stosunku do
poziomu. Wszelkie uktady poziomujgce powinny zawieraC zabezpieczenia w celu ograniczenia
maksymalnego pochylenia kosza do +10° w przypadku awarii ukiadu prostowodzenia. Wymdg ten
uwazany jest za spetniony w przypadku pojedynczego uktadu mechanicznego, ktérego czesci zostaty
zaprojektowane do przeniesienia dwukrotnej sity wystepujgcej w uktadzie poziomowania Ilub
w przypadku zastosowania lin lub tancuchdéw jako elementdw ukiadu poziomowania. Hydrauliczne
uktady poziomujgce traktowane sg jako uktady mechaniczne.

Uktad poziomowania powinien zapewni¢ wypoziomowanie wzdtuzne i poprzeczne podnosnika do
wartosci min. + 7°.

4.3.23.3.6. Statecznos¢ boczna

W trakcie wykonywania préby statyczny kat pochylenia samochodu z podnosnikiem hydraulicznym,
w zaleznosci od maksymalnej masy rzeczywistej (MMRY), nie powinien by¢ mniejszy niz:

30° dia MMR < 10 000 kg,

25° dla 10 < MMR < 15 000 kg,

23° dla 15 < MMR < 20 000 kg,

20° dla 20 < MMR < 25 000 kg.

Dla pojazdéw o masie powyzej 25 000 kg statyczny kgt pochylenia powinien zostaé zmierzony
i zapisany.

4.3.23.3.7. Czas sprawiania
Czas sprawiania podnosnika, w zaleznosci od wysokosci ratowniczej H, nie powinien przekraczaé
wartosci podanych ponizej.

H <10m - 105 s,
1M0m<H<20m - 120 s,
20m<H<30m - 150 s,
30m<H<40m - 210 s,
40m<H<50m - 285 s,
50m<H<60m - 360 s.

Dla kazdych kolejnych 10 m, powyzej 60 m, maksymalny czas sprawiania zwieksza si¢ 0 75 s.

4.3.23.3.8. Proba uzytkowa (12 cykli)

Podnosnik podczas préby 12 cykli powinien zachowaé:

1) szczelnosé przewoddw olejowych wysokiego cidnienia (na ttoczeniu);

2) szczelnosé przewoddw olejowych niskiego cisnienia (powrdt);

3) szczelno$¢ potgczeh, rozdzielaczy oraz innych urzgdzen zastosowanych w uktadzie
hydraulicznym wyrobu.

Po prébie powinno by¢ mozliwe uzyskanie wszystkich potozeh podnodnika ze stanowiska obstugi

gtébwnego i z kosza.

Temperatura oleju w uktadzie hydraulicznym nie powinna przekroczy¢ wartosci dopuszczonych przez

producenta.

4.3.23.3.9. Wytrzymatos¢é drabin stanowigcych czesé uktadu podnoszgcego

Kazdy szczebel drabiny powinien by¢ tak zaprojektowany, aby wytrzymac obcigzenie probne 180 kg
dla drabin wejsciowych lub 300 kg dla drabin ratowniczych, przy obcigzeniu skierowanym pionowo
w dot, na kazdej mozliwej wysokosci drabiny bez trwatego odksztatcenia. Obcigzenie powinno byé
przytozone na szerokosci 100 mm szczebla drabiny. Wszelkie wsporniki drabin zamocowane do
urzgdzenia podnoszgcego winny byé tak zaprojektowane, aby wytrzymad obcigzenie prébne 180 kg
na kazdg osobe z dozwolonej przez producenta, ogdlnej liczby oséb do przebywania na kazdej sekcji
drabiny, przy zachowaniu rozktadu oséb wg zalecen producenta, bez wystgpienia trwatego
odksztatcenia.

Barierki boczne drabiny powinny by¢ tak zaprojektowane, aby wytrzymaé site boczng
200 N przypadajgcg na kazdg osobe, dziatajgcg w odlegtosciach co 2 m, przy dozwolonej przez
producenta liczbie osob, bez wystgpienia trwatego odksztatcenia.

4.3.23.3.10. Szczelnos$é uktadu wodnego
Uktad wodny poddany cisnieniu 150 % wartoéci cisnienia nominalnego powinien zachowad
szczelhosé w czasie 2 min.
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4.3.23.3.11. Urzadzenia zabezpieczajgce przed uderzeniem

Podnosnik powinien by¢ wyposazony w urzadzenia zabezpieczajgce przed uderzeniem wysiegnika
o kabine kierowcy, o nadwozie oraz podpory we wszystkich mozliwych potozeniach zespotu
podnoszenia.

4.3.24. AUTOMATYCZNE | POLAUTOMATYCZNE DRABINY MECHANICZNE
4.3.24.1. Podziat i oznaczenia

4.3.24.1.1. Podziat
Podziat wg PN-EN 1846-1.
Ponadto drabiny w zaleznosci od sposobu operowania ruchami wysiegnika dzielg sie na:
- automatyczne,
- poétautomatyczne.
W zaleznosci od maksymalnej wysokosci ratowniczej drabiny dzielg sie na klasy: 18, 24, 30 oraz 37.

4.3.24.1.2. Oznaczenie

Przyktad oznaczenia drabiny mechanicznej wg EN 14043, z 3-osobowg kabing dla zatogi,
o nominalnej wysokosci ratowniczej 23 m, nominalnym wysiegu bocznym 12 m i maksymalnej
wysokosci ratowniczej 30 m, z koszem: Drabina EN 14043 ODA(K) 23/12

Oznaczenie dodatkowe : SD 30

4.3.24.2. WYKONANIE

4.3.24.2.1. Uktady napgedowe wysiegnika
Ogodlnie
Uktady napedowe powinny byé tak zaprojektowane i zbudowane, aby mogty zapobiec
niezamierzonym ruchom.
Lancuchy i paski napedowe mogg by¢ tylko wtedy uzyte w konstrukcji, jezeli w momencie awarii
taricucha lub paska nastgpi samoczynne przerwanie niepozgdanych ruchdw.
Reczne mechanizmy napedowe powinny by¢ tak zaprojektowane i zbudowane, aby podczas pracy
niemozliwe byto odbicie tych mechanizmow.
Napedy dla poszczegélnych rodzajéw ruchéw
Niedopuszczalne jest stosowanie pojedynczych uktadéw napedowych dla poszczegolnych ruchdw:

- podnoszenie, opuszczanie,

- WYSUW, WSUW,

- krycie szczebli.
Dopuszcza sie pojedynczy uktad napedowy dla ruchu: obrét zespotu podnoszenia. Powinien byé przy
tym zachowany warunek — wspodtczynnik bezpieczenstwa 4.
Wszelkiego rodzaju usterki napeddéw powinny byé tatwo identyfikowalne przez operatora.
Stabilizatory cisnienia
Stosowanie pojedynczych uktaddw stabilizatorow cisnienia dla ruchdw wysuw/wsuw, opuszczanie
oraz krycie szczebli jest niedopuszczalne.
W przypadku uszkodzenia elementow tego systemu, uktad powinien utrzymad wysiegnik w najbardziej
niekorzystnej pozycji pracy.
Dla ruchu: obrét zespotu podnoszenia, wspdtczynnik bezpieczenstwa dla pojedynczego systemu
powinien wynosié co najmniej 4 oraz 2 dla systemu zdublowanego.
Wszelkiego rodzaju usterki systemu powinny by¢ tatwo identyfikowalne przez operatora.
W przypadku uszkodzenia systemu powinna istnie¢ mozliwos¢ ustawienia wysiegnika do pozycji
transportowe;.

4.3.24.2.1.1. Napedy linowe

Liny

Ze wzgledu na wahania temperatury, proces starzenia sig, rozciggania, jak i lekkie uszkodzenia
zaleca sie stosowanie lin ze stali galwanizowane;j.

Liczba drutéw w linie powinna wynosi¢ co najmnigj 114.

Minimalne wartosci sity rozciggajgcej liny powinny by¢ potwierdzone odpowiednimi zaswiadczeniami.
Wspotczynnik bezpieczenstwa (jednej lub kilku lin) powinien wynosié co najmniej 10. Jezeli uzywa sie
wigcej niz jednego systemu linowego, to wspdtczynnik bezpieczenstwa powinien wynosic¢ co najmniej 7.

W przypadku mocowania wigkszej ilosci lin w jednym punkcie, powinna by¢ przewidziana mozliwosé
réwnomiernego roztozenia obcigzenia lin. Liny powinny by¢ odpowiednio naciggniete.

Potaczenia lin powinny posiadaé wytrzymatosé co najmniej 80 % wytrzymatosci liny na zrywanie.
Zaciski lin nie mogg by¢ stosowane jako potgczenia lin.

Ogledziny zewnetrzne lin powinny sie odbywaé bez demontazu elementéw drabiny, z wytgczeniem
oston. Przystosowane do tego celu otwory w ostonach spetniajg to wymaganie.
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Bebny, krazki

Bebny linowe powinny byé wyposazone w rowki linowe, a na koncach w tarcze obrzezne, w celu
zapobiegania spadaniu lin z bebna.

Lina na bebnie powinna by¢ nawinieta jednowarstwowo, chyba Ze zastosowano specjalny uktad
nawijania lin.

Mocowanie lin powinno przenies¢ 80 % najmniejszej sity zrywajgcej liny.

Kragzki linowe powinny posiada¢ w swej konstrukcji urzgdzenia uniemozliwiajgce zsunigcie sie lin.

4.3.24.2.1.2. Napedy taiicuchowe

Niedopuszczalne jest stosowanie tancuchdéw stalowych okragtych.

Minimalny wspotczynnik  zerwania faticucha powinien by¢ potwierdzony odpowiednim
zaswiadczeniem. Wspdtczynnik bezpieczenstwa dla systemu tancuchowego (jeden lub wiecej
taricuchdéw) powinien wynosi¢ co najmniej 8. Jezeli wspbtczynnik bezpieczenstwa wynosi wiecej niz 8,
to wystarczy zastosowacd pojedynczy system tancuchowy; dla wickszej ilosci systemow wspdtczynnik
ten powinien wynosic 6.

Jezeli kilka systemdéw potgczono w jednym punkcie, to powinno by¢ przewidziane urzgdzenie
réwnomiernie rozktadajgce wystepujgce obcigzenie.

Powinna istnie¢ mozliwo$¢ naciggania systemow tancuchowych.

Powinna by¢ przewidziana mozliwos¢ poddania uktaddw tancuchowych ogledzinom zewnetrznym,
bez demontazu elementdéw drabiny.

4.3.24.2.2. Uktad hydrauliczny

Rozmieszczenie oraz wybdr elementdéw obwodu hydraulicznego powinny spetniaé wymagania normy
PN-EN 982.

Przewody state i elastyczne powinny by¢ dodatkowo zabezpieczone na wypadek pracy w warunkach
ekstremalnych (obcigzen). Nalezy przewidzieé ostony zabezpieczajgce przed niebezpieczenstwem
wylania sie oleju na osoby podczas awarii (przy peknieciu przewoddw, rur).

W kazdym obiegu hydraulicznym powinno by¢ przewidziane miejsce do podtgczenia manometru.
System hydrauliczny powinien mie¢ mozliwo$¢ odpowietrzania.

Zbiornik oleju powinien w swej konstrukcji posiadaé uktad filtrowania powietrza, przedostajgcego sie
do wewngtrz przez odpowietrznik.

Do zbiornika powinna by¢ zainstalowana miarka poziomu oleju z zaznaczeniem maksymalnego
i minimalnego poziomu oleju w zbiorniku.

Obok cylindréw podpdr powinno by¢ umieszczone oznaczenie odnosdnie ustawienia ttokéw cylindra.

W uktadzie hydraulicznym powinien by¢ zainstalowany filtr wymienny, filtrujgcy catg objetosé oleju
w uktadzie.

Cylindry, rury i ich potgczenia obliczone na maksymalne ci$nienie pracy, ustawione na zaworze
bezpieczenstwa, powinny wytrzymywad co najmniej dwukrotng wartos¢ tego cidnienia bez wystgpienia
trwatych odksztatcen. Elementy hydrauliki pracujgce przy wyzszych cisnieniach powinny takze
wytrzymywac co najmniej podwdjne ci$nienie ustawione na zaworze bezpieczenstwa.

Wartosci cisnienn ustawionych na zaworach bezpieczenstwa powinny by¢é co najmniej trzykrotnie
nizsze od wartosci cisnieh rozrywajacych weze i/lub ich potgczenia.

Pozostate czeéci i elementy systemu hydraulicznego powinny wytrzymywacé wartod¢ cisnienia
ustawionego na zaworze.

W przypadku wystepowania réznych cisnien obwoddw hydraulicznych, kazdorazowo nalezy
w uktadzie zastosowal zawér bezpieczenstwa (nadcisSnieniowy). Ustawienie wartosci cisnienia na
tych zaworach moze odbywad sie jedynie za pomoca kluczy. Zawory te powinny byé zabezpieczone
przed czynnikami zewnetrznymi.

4.3.24.2.3. Obwéd elektryczny

Rozmieszczenie i dobdr elementow uktadu elektrycznego powinny spetnia¢ wymagania normy
PN-EN 60204-1. Stopiefr ochrony catej instalacji elektrycznej powinien wynosi¢ co najmniej IP 54
(wg PN-EN 60529).

4.3.24.2 4. Liny odciggowe

Drabina powinna by¢ wyposazona w dwie liny odciggowe.

U wierzchotka drabiny powinny by¢ zamocowane uchwyty do mocowania lin. Liny powinny byc¢
wykonane z materiatéw odpornych na gnicie oraz powinny miec¢ dtugos¢ wynoszacg 1,5 wysokosci
nominalnej drabiny.

4.3.24.2.5. Kolumna obrotowa

Kolumna obrotowa drabiny powinna posiadad¢ w swej konstrukcji ostony zabezpieczajgce przed
mozliwoscig zakleszczenia, przeciecia, ewentualnie kontaktu pomiedzy jej elementami przy ruchach
obrotu, podnoszenia/opuszczania oraz poziomowania.
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Krawedzie zewnetrzne kolumny obrotowej powinny posiada¢ oznakowanie ostrzegawcze
(pomalowanie farbami ostrzegawczymi) i zabezpieczone przed przypadkowym zetknieciem sie
obstugi z jej elementami.

Przy kolumnie obrotowej powinna by¢ umieszczona tabliczka z planem smarowania, rodzajem
stosowanego smaru oraz okresami pomiedzy kolejnymi smarowaniami punktéw. Tabliczka powinna
by¢ umieszczona w dobrze widocznym miejscu.

4.3.24.2.6. Wysiegnik
Wysiegnik powinien by¢ wyposazony w urzadzenia oswietleniowe, z zasiegiem o$wietlenia wickszym
od maksymalnego wysuwu przeset (L) i z mozliwoscig zatgczania go z gtéwnego stanowiska
sterowania.
kLancuchy i krgzki, o ile takie wystepujg w konstrukcji drabiny, powinny by¢ zabezpieczone przed
zetknieciem z osobami (niebezpieczenstwo takie moze wystgpi¢ przede wszystkim podczas
wysuwania i zsuwania przeset).
Drabinka umozliwiajgca przejscie z podestu roboczego do wysiegnika powinna by¢ wykonana zgodnie
z wymaganiami dla pojazdéw pozarniczych, ponadto szczeble drabinki powinny by¢é w wykonaniu
antyposlizgowym.
Przy drabince powinny by¢ zamontowane porecze, ktdére zapewnig podparcie w trzech punktach dla
0s6b wchodzacych. Elementy konstrukcyjne wysiegnika mogg spetnic role poreczy.
Wysiegnik powinien byé wyposazony w urzgdzenia awaryjnego zatrzymania w przypadkach
wystapienia niebezpieczenstwa.
Pomiedzy gtéwnym stanowiskiem sterowania a koszem ratowniczym, wzglednie wierzchotkiem
drabiny, powinno by¢ zainstalowane urzgdzenie tgcznosci (interkom). W przypadku drabiny z koszem,
urzgdzenie to powinno by¢ zataczane bezposrednio po sprawieniu drabiny (z pozycji transportowej).
W konstrukcji wysiegnika powinny by¢ przewidziane urzadzenia do krycia szczebli, umozliwiajgce
pokrycie kolejnych szczebli przeset wzgledem siebie.
O ile przewidziano urzadzenia automatycznego krycia szczebli, funkcja ta powinna by¢ realizowana
poprzez zsuwanie przeset.
Szczeble powinny byé zabezpieczone odpowiednig powtokg ochronng. Pokrycie to powinno bydé:

- antyposlizgowe,

- odporne na dziatanie czynnikéw atmosferycznych,

- wodoszczelne (zabezpieczone przed wnikaniem wody do wnetrza szczebli),

- niestwarzajgce mozliwosci uszkodzenia ciata.
Szczeble powinny by¢ wykonane z zamknietych prostokatnych profili.
Odlegto$é pomiedzy szczeblami powinna by¢ réwna na catej dtugosci wysiegnika.
Dostep do podestu roboczego, gtdéwnego stanowiska sterowania oraz wysiegnika powinien byc¢
niezalezny od pofozenia zespotu podnoszenia. W kazdej pozycji wysiegnika powinna istniec
mozliwos¢ dostepu i zejscia na i z ww. elementow.

4.3.24.2.7. Podest roboczy/dostep/wejscie

Podest roboczy powinien byé w wykonaniu antyposlizgowym.

Wejscie z powierzchni gruntu na podest powinno by¢ mozliwe dla kazdego ustawienia wysiegnika
oraz w réoznych warunkach oswietleniowych.

Wejscie na podest powinno spetniaé wymagania dla pojazdéw pozarniczych, ponadto stopnie
powinny by¢ w wykonaniu antyposlizgowym. Porgcze oraz stupki powinny zapewnic przy wchodzeniu
oparcie w co najmniej trzech punktach.

Powierzchnia podestu roboczego nie powinna zawiera¢ w swej konstrukcji zagtebieh oraz innych
przeszkdd utrudniajgcych bezpieczne poruszanie sie.

4.3.24.2.8. Blokada napedow
Niedopuszczalna jest jednoczesna praca zespotu podnoszenia i jazda pojazdu.

4.3.24.2.9. Podpory

W przypadku konstrukcji drabin, w ktérych praca zespotu podnoszenia wymaga uprzedniego
catkowitego Ilub czesciowego zblokowania osi tylnej, powinny byé zastosowane blokady
uniemozliwiajgce prace drabiny przed catkowitym lub czesciowym zblokowaniem osi tylnej.

W  konstrukcji drabiny powinna by¢ zastosowana obustronna blokada napedéw - zespdt
podnoszenia/podpory; podpory/zespdt podnoszenia.

Drabiny powinny byé wyposazone w urzadzenia blokujgce prace zespotu podnoszenia do chwili
catkowitego sprawienia podpér.

Drabiny powinny by¢ wyposazone w urzadzenia zabezpieczajgce, uniemozliwiajgce ztozenie podpor
do chwili utozenia zespotu podnoszenia w pozycji transportowe;.

Powinny by¢ zastosowane urzgdzenia uniemozliwiajgce przypadkowe uruchomienie pracy podpér
oraz urzgdzen blokowania osi tylnej.

Talerze podpdr powinny by¢ tak wykonane, aby byta mozliwos¢ ich odchylania min. 15°.
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Powinna istnie¢ mozliwosé wyrdownywania zagtebien nieréwnosci do gtebokosci min. 50 mm bez
stosowania podktaddw pod tapy podpor.

System podpér powinien umozliwi¢ prace drabiny bez utraty statecznosci, sprawionej na podfozu, na
ktérym wystepujg progi i krawezniki do wysokosci min. 150 mm.

Obrys pojazdu oraz zewnetrzne krawedzie podpdr powinny byé wyposazone w sygnalizacje
ostrzegawczg (lampki ostrzegawcze oraz odpowiednie malowanie elementéw wystajgcych).
Powierzchnia tap podpér powinna by¢ na tyle duza, aby w najbardziej niekorzystnych warunkach
pracy drabiny nie byto mozliwe przekroczenie wartosci nacisku na kazdy talerz podpory 80 N/cm?.

Nie powinno by¢ mozliwe podktadanie klindw pod podpory podczas pracy wysiegnika.

Drabiny powinny by¢ wyposazone w akustyczny sygnat ostrzegawczy, zatgczany w trakcie
wysuwania podpor oraz blokady osi tylnej.

4.3.24.2.10. Poziomowanie

Drabiny powinny by¢ wyposazone w urzadzenia automatycznego niwelowania nierownosci gruntu dla
podwozia i/lub zespotu podnoszenia. Urzgdzenia te powinny stale utrzymywaé w poziomie szczeble
przeset oraz podtoge kosza ratowniczego podczas wystgpienia nieréwnosci gruntu.

System poziomowania powinien zapewniaé w catym zakresie pracy drabiny automatyczne
utrzymywanie w poziomie szczebli przeset oraz podtogi kosza przy pochyleniu powierzchni gruntu do 7°.
Powinna istnie¢ mozliwos¢ wytgczenia urzgdzen automatycznego poziomowania. W tym przypadku,
podczas wytaczenia tej funkcji, przy kazdym stanowisku sterowania powinno by¢ to sygnalizowane
optycznie (zapalenie sie lampki ostrzegawczej o wytgczeniu systemu).

Urzadzenia automatycznego poziomowania powinny sie automatycznie wytgczyé w przypadku
osiggniecia przez drabine maksymalnego kagta pochylenia. Powinno nastgpi¢ automatyczne
wytgczenie ruchdéw drabiny.

Kat zawarty pomiedzy ostatnim przestem wysiegnika a poziomem nie powinien przekroczy¢ 77°.

4.3.24.2.11. Kosz ratowniczy

System poziomowania kosza w pozycji pracy powinien zapewnié¢ wyrdwnywanie z doktadnoscig
+ 3° w stosunku do poziomu. Przy osiggnieciu kgta wiekszego niz 10° powinno nastgpi¢ wytgczenie
wszystkich ruchdéw z wyjatkiem ruchéw pracy awaryjne;j.

Niedopuszczalne jest stosowanie pojedynczych systemdw poziomowania kosza. Zastosowany system
powinien zapewni¢ state utrzymywanie w poziomie podtogi kosza nawet w przypadku uszkodzenia
jednego z systemodw poziomowania.

Kosz powinien by¢ wyposazony w elementy zabezpieczajgce przed wypadnieciem osob badz
przedmiotéw. Elementy te powinny by¢ trwale zamontowane do kosza, powinny sktadac sie z poreczy
umieszczonych na wysokosci co najmniej 1,1 m, listew przypodtogowych o wysokosci co najmniej
0,15 m, barierek usytuowanych w odlegtosci nie wieksze] niz 0,5 m od poreczy i listew
przypodtogowych.

Porecze powinny byc¢ tak skonstruowane, aby mogty wytrzymac obcigzenie skupione 200 N na osobe
dla najbardziej niekorzystnej pozycji i najbardziej niekorzystnego kierunku, bez wystgpienia trwatych
odksztatcen.

Kosz powinien by¢ wykonany z materiatéw niepalnych.

Co najmniej na catej dtugosci obu stron oraz przedniej czesci kosza powinna by¢ zamontowana
porecz wystajgca minimum 50 mm ponad gérng krawedz kosza oraz 30 mm poza obrys kosza na
zewnatrz.

Otwieranie kosza powinno odbywad sie do $rodka bagdz do gory. Drzwiczki wejsciowe powinny byé
zabezpieczone przed samoczynnym otwarciem.

Podioga kosza powinna by¢ wykonana jako antyposlizgowa, a jej konstrukcja powinna umozliwiaé
odprowadzenie wody z jego wnetrza. Otwory w podtodze lub pomiedzy podiocgg kosza a listwg
przypodtogowa, wzglednie drzwiczkami wejsciowymi, powinny by¢ tak wykonane, aby uniemozliwié
przejscie elementéw kulistych o srednicy wiekszej lub rownej 15 mm.

W przypadku konstrukcji drabiny z koszem zdejmowalnym powinien by¢ zastosowany podwdjny
system tgczacy kosz z wysiggnikiem.

Urzadzenia tgczgce kosz z wysiegnikiem powinny by¢ tak skonstruowane, aby catkowicie mozna byto
wyeliminowad btedy przy zawieszaniu kosza (mechaniczne, elektryczne, hydrauliczne).

Wytrzymatosé mocowania kosza powinna wykazywac¢ wspodtczynnik bezpieczenstwa 4, tzn. ze
mocowanie to powinno wytrzymac obcigzenie kosza oraz czterokrotnos¢ obcigzenia uzytkowego P, .
Konstrukcja potgczenia kosza =z wysiegnikiem nie powinna stwarza¢ zagrozenia przeciecia
i zakleszczenia.

Powinna istnie¢ mozliwos¢ bezpiecznego przejscia z kosza na wysiegnik dla kazdego ustawienia
wysiegnika. Odlegtosc¢ ostatniego szczebla drabiny od krawedzi kosza (w zakresie przejScia) nie
powinna przekroczy¢ 0,3 m. Nalezy przewidzie¢ boczne barierki do przechodzenia.

Szeroko$¢ zakresu wejscia do kosza powinna wynosi¢ 0,45 + 0,6 m. Wysokos¢ wejscia powinna
wynosi¢ co najmniej 0,9 m.

W zakresie wejsScia do kosza wysokos$¢ listwy przypodtogowej powinna by¢ wieksza niz 25 mm
i nie przekraczac¢ wysokos$ci 30 mm.
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Wszystkie urzgdzenia przewidziane przez producenta w koszu powinny by¢ zamontowane w sposéb
trwaty i bezpieczny.

Kosz ratowniczy powinien byé wyposazony w reflektor o mocy co najmniej 70 W, znajdujgcy sie
w obrysie kosza.

Powierzchnia uzytkowa kosza (A) oraz dopuszczalna liczba os6b dozwolonych do pracy w koszu (P)
powinna spetnia¢ warunek:

-gdy P <31t00,2m? <A/P <0,25 m?

-gdyP>3t0 A>Px0,2m?%

Kosz powinien by¢ wyposazony w urzgdzenia zatrzymujgce ruchy wysiegnika przy jego uderzeniu
o przeszkode. Ponowne uzyskanie ruchu powinno byé mozliwe po uprzednim wyzwoleniu cisnhienia
oleju w ukfadzie.

Kosz powinien byé wyposazony w wiatromierz z mozliwoscig odczytu sity wiatru na gtéwnym
stanowisku obstugi oraz w koszu.

Ponadto kosz powinien by¢ wyposazony w mocowanie noszy oraz podigczenie dziatka wodno-
-pianowego.

4.3.24.2.12. Pulpit sterowniczy
Ogolnie
Pulpity sterownicze powinny byc tak zaprojektowane i rozmieszczone, aby:
- ruchy byty wykonywane zgodnie z kierunkiem przemieszczania drgzkdw sterowniczych,
- byty dobrze widoczne i tatwe do zidentyfikowania,
- byty poprawnie oznakowane.
Pulpity sterownicze drabin powinny by¢ oswietlone $wiattem nieoslepiajgcym oraz umozliwiajgcym
prace bez wzgledu na oswietlenie zewnetrzne.
Pulpity sterownicze powinny by¢ oznaczone znormalizowanymi piktogramami.

4.3.24.2.12.1. Pulpit sterowniczy podpor

Stanowisko sterowania podporami o réznych szerokosciach rozstawu podpér powinno byé tak
skonstruowane i umieszczone, aby operator miat mozliwos¢ podczas ich sprawiania widzenia kazdej
sprawiane] podpory. Przy jednoczesnym wysuwaniu sprawianych podpdér wymoég ten nie jest
konieczny.

Na pulpicie powinna by¢ zainstalowana sygnalizacja optyczna sprawiania, przerwania ruchéw podpér,
informujgca o prawidtowym sprawieniu podpér i osiggnigciu gotowosci pracy zespotu podnoszenia.

W uktadach sterowania podporami powinny by¢ zastosowane systemy awaryjnego sktadania podpér.

4.3.24.2.12.2. Gtéwny pulpit sterowniczy

Zespot podnoszenia powinien by¢ wyposazony w gtéwny pulpit sterowniczy do obstugi wysiegnika.
Gtéwny pulpit sterowniczy powinien by¢ wyposazony w przycisk awaryjnego wytgczenia ruchdéw
drabiny, odpowiadajacy klasie 0 i spetniajgcy wymagania punktu 4.1.12 normy PN- EN 418.
Sterowanie ruchami za pomocg urzgdzen zdalnego sterowania jest niedopuszczalne.

Oswietlenie wejscia z podestu roboczego do gtdwnego pulpitu sterowniczego powinno zapewnié
dobrg widocznos¢ (w dzien i w nocy).

Dojscie do gtéwnego pulpitu sterowniczego powinno byé wyposazone w stopnie lub szczeble, ktére
powinny spetniaé wymagania dla pojazdéw pozarniczych. Stopnie Ilub szczeble powinny byd
w wykonaniu antyposlizgowym.

W konstrukcji dojscia powinny by¢ zastosowane porecze do trzymania, wykonane w taki sposéb, aby
nie byto mozliwe przypadkowe poruszenie drgzkami sterowniczymi.

Powinna by¢ zapewniona dobra widocznos¢ i obserwacja poruszanego wysiegnika.

Kierunki sterowania drgzkami w pulpicie sterowniczym dla ruchéw podnoszenie/opuszczanie,
wysuw/wsuw, obrét w prawo/w lewo powinny by¢ uzasadnione logicznie (kierunek przesuniecia
drgzka wskazuje kierunek aktualnie wykonywanego ruchu). Rozpoczecie ruchu powinno wymagaé
uprzedniego nacisniecia przycisku uruchamiajgcego pompe hydrauliczng.

Zwolnienie tego przycisku powinno zatrzymac¢ aktualnie sterowany ruch.

O ile przewidziano w koszu wytgcznik awaryjnego zatrzymania ruchéw, powinna istnie¢ mozliwos¢
uaktywnienia ponownego ruchow drabiny z gtéwnego stanowiska sterowania.

Gtéwny pulpit sterowniczy powinien posiadac¢ priorytet w stosunku do pulpitu sterowniczego w koszu.
Wykonywanie ruchéw z gtéwnego pulpitu sterowniczego powinno automatycznie wytgczy¢ prace
pulpitu kosza ratowniczego.

Aby spetni¢ wymagania dla pojazdéw pozarniczych dotyczgce hatasu, konieczne jest zmierzenie
poziomu hatasu przy gtéwnym stanowisku sterowania.

4.3.24.2.12.3. Pulpit sterowniczy kosza ratowniczego
Kosz ratowniczy powinien by¢ wyposazony w wytgcznik awaryjny klasy 0, spetniajgcy wymagania
normy PN-EN 418 pkt 4.1.12.
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Pulpit sterowniczy powinien by¢é pewnie zamontowany w koszu (powinien znajdowaé sie wewngtrz
kosza).

Zatgczanie ruchdw z pulpitu sterowniczego kosza podnoszenie/opuszczanie, wysuw/wsuw, obrot
w prawo/w lewo powinng by¢ mozliwe po uprzednim nacis$nieciu przycisku uruchamiajgcego pompe
hydrauliczng, a nastepnie przesterowaniu odpowiedniego elementu sterujgcego.

Zwolnienie nacisku na element sterujgcy (drgzek sterowniczy badz przycisk) powinno zatrzymac
odpowiedni ruch.

Ze wzgledu na zapewnienie dobrej widocznosci podczas manewrowania drabing z pulpitu
sterowniczego w koszu, powinien on by¢ umieszczony w przedniej czesci kosza.

4.3.24.2.13. Oswietlenie miejsca akcji
Drabina powinna by¢ wyposazona w reflektor, ktéry umozliwi oédwietlenie miejsca akcji (moc minimum
70 W), wraz ze statywem i 25-metrowym przewodem elektrycznym.

4.3.24.2.14. Systemy kontroli/sterowania/oprogramowania (monitoring)

W przypadku stosowania nadzoru nad ruchami oraz obcigzeniem zespotu podnoszenia poprzez
komputerowy system monitoringu, powinien on byé zapewniony w catym zakresie pola pracy. System
ten powinien rowniez nadzorowaé systemy zabezpieczen.

O ile to mozliwe, stany detektoréw logicznych powinny byé monitorowane podczas postoju i w czasie
pracy.

W przypadku awarii uktadu zasilania, automatycznie powinny zostaé przesterowane detektory
logiczne na pozycje bezpieczng.

Podczas awarii detektoréw logicznych lub ich potgczen powinna istnie¢ mozliwosé detekgji tej usterki.
W przypadku spadku [ub zaniku napiecia zasilajgcego system sterowania i monitorowania, stany
analogowe powinny zatrzymac odpowiednie ruchy.

W przypadku ponownego pojawienia sie napiecia w uktadzie, ruchy mogg byé wykonane jedynie po
uprzednim przesterowaniu przez operatora odpowiedniego drgZzka sterowniczego.

Cykl sterowania i kontroli powinien by¢ powtarzany z czestotliwoscig nie wiekszg niz 200 ms.

4.3.24.2.15. Urzadzenia ostrzegawcze
Wszelkiego rodzaju urzgdzenia ostrzegawcze zespotu podnoszenia, takie jak migajgce lampki podpér,
nie powinny by¢ wytgczane podczas pracy drabiny.

4.3.24.2.16. Znakowanie
W dobrze widocznym miejscu drabiny powinna by¢ umieszczona na state trwata tabliczka/tabliczki
z czytelnymi opisami, zawierajgce dane:

- nazwe producenta,

- kraj produkgiji,

- okreslenie typu,

- numer seryjny lub fabryczny,

- rok produkgiji,

- mase wtasng w kg,

- maksymalne dopuszczalne obcigzenie w kg,

- nominalne obcigzenie w kg,

- maksymalne dopuszczalne obcigzenie podane jako dopuszczalna liczba os6b oraz masa
wyposazenia w kg (w obliczeniach przy uwzglednianiu dozwolonej masy o0s6b nalezy przyjgé
wartosé 90 kg),

- maksymalng dozwolong site reki w N,

- maksymalng dopuszczalng predkosc wiatru w m/s,

- maksymalne dopuszczalne pochylenie gruntu,

- instrukcje dziatania awaryjnego uktadu.

Nastepujgce informacje powinny byé wyraZnie umieszczone na state w widocznym miejscu, w koszu:

- obcigzenie nominalne w kg, o ile wystepuje dziatanie dodatkowych obcigzen i sit,

obcigzenie nominalne podane jako dozwolona liczba os6b i masa wyposazenia w kg,

maksymalna dopuszczalna sita reki w N,

maksymalna dozwolona predkosé wiatru w m/s,

dozwolone dodatkowe obcigzenie i sity.

Jesli jest okreslonych kilka dopuszczalnych obcigzen nominalnych, powinny one byé podane w tabeli
w zaleznos$ci od ustawienia drabiny.

Na drabinie powinna by¢ trwale zamocowana skrécona instrukcja obstugi. Skrét instrukcji powinien
zawierac co najmniej opis dziatania dla operatora.

Kazde urzgdzenie podpdr powinno posiadac trwate i wyrazne oznaczenie maksymalnego obcigzenia
gruntu, niezbednego do podtrzymania drabiny w trakcie pracy.
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4.3.24.3. Parametry

4.3.24.3.1. Masa
Tablice nr 4.3.24.3.1-1. i 4.3.24.3.1-2. przedstawiajg wykaz obcigzeh drabiny z uwzglednieniem
dopuszczalnej masy catkowitej pojazdu.

Tablica nr 4.3.24.3.1-1.

Klasa drabiny 37 30 24 18
Dopuszczalna <16 000 kg <15 000 kg <13 000 kg <13 000 kg
masa catkowita

Tablica nr 4.3.24.3.1-2.

Klasa drabiny 37 30 24 18
Zatoga 180 kg 180 kg 180 kg 180 kg
Wyposazenie 325 kg 325 kg 325 kg 325 kg
Rezerwa masy 200 kg 200 kg 200 kg 200 kg

Rezerwa masy umozliwia strazakom uzupetnienie sprzetu zamontowanego w pojezdzie celem
indywidualnego doposazenia pojazdu wedtug potrzeb (np. trzecia osoba w kabinie, zwijadto na weze).

4.3.24.3.2. Wymiary

4.3.24.3.2.1. Maksymalne wymiary pojazdu w pozycji transportowej
Tablica nr4.3.24.3.2.1.

Klasa drabiny 37 30 24 18
Diugos¢ [m] 11,0 11,0 9,5 9,5
Szerokosé [m] 2,55 2,55 2,55 2,55
Wysokos¢ [m] 3,5 3,3 3,3 3,3

4.3.24.3.2.2. Wymiary przesetl drabiny
Przesta drabiny powinny spetnia¢ wymagania cdnosnie wymiarow zawartych w tablicy nr 4.3.24.3.2.2.

Tablicanr 4.3.24.3.2.2.

A B C D E F
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
> 450 > 280 > 280 20=>D =50 250 > E > 300 20<F <60
Gdzie:

A — odlegtos$é pomiedzy bocznicami przesta,
B — wysokosé bocznic,

C - szeroko$¢ naktadki na szczble,

D — wysoko$¢ szczebla,

E — odlegtosc pomiedzy szczeblami,

F — szerokos$¢ szczebla.

4.3.24.3.2.3. Krycie szczebli
Odlegtos¢ pomiedzy krawedziami pokrytych szczebli powinna zawierac sie w przedziale od 0 do 20 mm.

4.3.24.3.2.4. Wymiary podktadow pod podpory
Wymiary podktaddw pod podpory powinny wynosi¢ minimum 0,4 x 0,4 m lub mieé powierzchnie
réwnowazng.

4.3.24.3.2.5. Statyczny kat pochylenia bocznego

Statyczny kgt pochylenia bocznego drabiny nie powinien by¢ mniejszy niz:
- 25° — dla drabin 0 MMR < 15 000 kg,
- 23 — dla drabin o MMR > 15 000 kg.

4.3.24.3.3. Wymagania uzytkowe, statecznosci

4.3.24.3.3.1. Wymaganie statecznosci drabiny pod obcigzeniem statycznym
Sita podparcia drabiny F we wszystkich dopuszczalnych i najbardziej niekorzystnych potozeniach
zespotu podnoszenia powinna by¢ wieksza lub rowna 6 % masy witasnej pojazdu (bez kierowcy).
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Podczas badania nalezy zasymulowaé obcigzenia od sit dodatkowych P,. Przy tym badaniu
obcigzenie wysiegnika powinno wynosi¢:
Po=11xPy+P,

4.3.24.3.3.2. Wymaganie statecznosci dla obcigzenn dynamicznych

Sita podparcia F dla najbardziej niekorzystnego potozenia zespotu podnoszenia powinna by¢ wicksza

od 0.

Podczas préb dynamicznych powinna byé sprawdzona statecznos$é drabiny pod obcigzeniem réwnym:
Po=125xPy+P;

4.3.24.3.3.3. Wymagania funkcjonalne

Dla wszystkich ruchéw, z wytgczeniem ruchu obrotowego, powinny byé zastosowane ograniczniki
krancowe, ktérych zadziatanie odbywa sie w sposéb ptynny i automatyczny (urzgdzenia
ograniczajgce predkosci ruchow).

Powinny by¢ zastosowane urzgdzenia automatycznie dziatajgce przy osiggnieciu przez wysiegnik
potozenh krarncowych z jednoczesng sygnalizacjg optyczng i akustyczng (urzadzenia zatrzymujgce
ruchy drabiny).

Urzgdzenia te po sygnalizacji powinny umozliwi¢ dalszg prace (ruchy) drabiny poza granice pola pracy
drabiny wolnostojgcej (bez obcigzenia), az do granicy pola pracy. W przypadku tym nalezy
przewidzieé sygnalizacje optyczng (migajgce lampki ostrzegawcze).

Dla drabin z koszem nie powinna istnie¢ mozliwos¢ przekroczenia granicy pola pracy (z wytgczeniem
ruchdw awaryjnych).

Urzagdzenia ostrzegawcze w przypadku osiggniecia przez drabine niebezpieczenstwa wywrdcenia
powinny sygnalizowac¢ o tym akustycznie i optycznie (przy osiggnieciu poszczegodlnych granic pola
pracy).

O ile przewidziano elektryczne sterowanie i nadzér nad statecznoscig, powinna istnie¢ mozliwosé
ciggtego odczytu aktualnej dtugosci wysuwanych przeset i kgt ich podniesienia.

Wymaganie to odnosi sie do ustawienia drabiny przy minimalnym rozstawie podp6r, maksymalnym
obcigzeniu kosza i kgcie pochylenia ptaszczyzny wynoszgcym 0°.

W pulpicie sterowniczym powinna istnie¢ mozliwos¢ statego odczytu aktualnej dtugosci wysunietych
przeset, kata podniesienia wysiegnika oraz kata pochylenia wzgledem ptaszczyzny gruntu.

Dla drabin z maksymalnym obcigzeniem, w przypadku awarii zasilania (elektrycznego) powinna
istnie¢ mozliwosé awaryjnego sprowadzenia jej z pozycji najbardziej niekorzystnej dla statecznosci do
pozycji transportowe;.

W przypadku stosowania recznego systemu awaryjnego, ukfad ten powinien znajdowac sie w tatwo
dostepnym miejscu.

W przypadku awarii systeméw zabezpieczen powinna istnie¢ mozliwos¢ sterowania ruchami
wysiegnika przy pomocy systemdw awaryjnych.

Przy pracy awaryjnej powinien byé stale styszalny akustyczny sygnat ostrzegawczy o tego rodzaju
pracy.

Parametry wys$wietlane na stanowisku sterowniczym powinny by¢ podawane z doktadnodcig + 2 %.
Pomiar kata powinien odbywaé sie z doktadnoécig do 1°. Dtugos¢ powinna by¢ podawana w metrach
i decymetrach.

Jezeli drabina nie znajduje sie w pozycji jazdy lub transportowej, nalezy sie upewnic, czy wszystkie
systemy bezpieczenstwa (oprogramowanie, sygnalizacja optyczna i akustyczna) przy wytgczeniu [ub
awarii gtéwnego zasilania nie majg wptywu na jej prace.

Podczas umysinego (celowego) wytgczenia gtéwnego zasilania powinna by¢ przewidziana
sygnalizacja akustyczno-ostrzegawcza informujgca o tym fakcie, do czasu ponownego witgczenia
zasilania.

4.3.24.3.4. Wymagania dotyczace wytrzymatosci zespotu podnoszenia
Statyczna préba przecigzeniowa powinna potwierdzi¢ stusznos$é obliczen konstrukcyjnych. Po probie
drabina nie powinna wykazywac Zadnych odksztatcen majgcych wptyw na parametry uzytkowe.

4.3.24.3.4.1. Drabina wolnostojaca przy maksymalnie wysunietych przestach
Obcigzenie sprawdzajace przy tym badaniu powinno wynosi¢: P, = 1,5 x P + P, (co najmniej 180 kg).

4.3.24.3.4.2. Na granicy pola pracy
Obcigzenie sprawdzajgce wynosi 360 kg, to znaczy 4 obcigzenia po 90 kg.

4.3.24.3.4.3. Na granicy pola pracy drabiny opartej
Obcigzenie sprawdzajgce wynosi 720 kg, to znaczy 4 obcigzenia po 180 kg.
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4.3.24.3.5. Wymagania dotyczace proby uzytkowej

Sprawdzenie uzytkowe drabiny jest potwierdzeniem poprawnosci i stusznosci przyjetych przez
producenta rozwigzan, zaréwno konstrukcyjnych, jak i wyposazenia specjalnego. Jako obcigzenie
sprawdzajgce przyjmuje sie Pp = Py + Pz (N = maksymalna dopuszczalna liczba os6b w koszu).

Dla drabin bez kosza przyjmuje sie P, = 0.

4.3.24.3.6. Wymagania funkcji drabiny

4.3.24.3.6.1. Warunki atmosferyczne

Drabina po wyjezdzie z garazu o temperaturze wiekszej niz 0° powinna funkcjonowac poprawnie
w zakresie temperatur od —25 °C do +35 °C. W przypadku postoju pojazdu w warunkach wyzej
opisanych lub przejechaniu 15 km, powinno by¢ spetnione wymaganie dotyczgce czasu sprawiania
(o).

Wykonanie specjalne do pracy w warunkach ekstremalnych powinno byé uzgodnione przy
zamowieniu.

4.3.24.3.6.2. Czas sprawiania
Wymagania odnosnie czaséw sprawiania dla drabin automatycznych zawiera tablica
nr4.3.24.36.2-1.

Tablica nr 4.3.24.3.6.2-1

Klasa drabiny 37m 30 m 24 m 18 m
Z koszem zawieszonym <180s <180 s <180 s <180s
Bez zawieszonego kosza <140s <140s <140s <140s

Wymagania odnosnie czaséw sprawiania dla drabin poétautomatycznych zawiera tablica
nr4.3.24.3.6.2-2.
Tablica nr 4.3.24.3.6.2-2

Klasa drabiny 37m 30 m 24 m 18 m
Z koszem zawieszonym <260s <260s <260s <260s
Bez zawieszonego kosza <160 s <160 s <160 s <160 s

4.3.24.3.7. Urzgdzenia zabezpieczajgce przed uderzeniem

Drabina powinna by¢ wyposazona w urzadzenia zabezpieczajgce przed uderzeniem wysiegnika
o kabinge kierowcy, nadwozie oraz podpory we wszystkich mozliwych potozeniach zespotu
podnoszenia.

4.3.24.3.8. Nominalna wysokos¢ i wysieg boczny
Tablica nr4.3.24.3.8

Typ drabiny SD 37 SD 30 SD 24 SD 18
Nominalna
wysokosé/wysieg boczny 30/12 m 23/12 m 1812 m 12/9 m

4.3.25. SREDNI SAMOCHOD SPECJALNY - ratownictwo wodne

Wymagania obowigzujg dla sredniego samochodu ratownictwa wodnego, stuzgcego jako Srodek
transportu ratownikéw i wyposazonego w odpowiedni sprzet i urzadzenia do prowadzenia akcji na
wodzie i pod woda.

4.3.25.1. Zatoga
Zatoga sktada sie z 6 0s6b (1+5).

4.3.25.2. Oznaczenie

Oznaczenie samochodu ratownictwa wodnego: SRw

Oznaczenie dodatkowe:

Samochoéd ratownictwa technicznego PN-EN 18461 M -2 (/lub3)-6-1-1-1

4.3.25.3. Podwozie

Z przodu i z tytu pojazdu powinny znajdowac sie po dwa zaczepy typu ,szekla”. Kazdy zaczep musi
wytrzymadé obcigzenie minimum 100 kN.

Z tytu pojazdu powinien by¢ zamontowany hak holowniczy z przytgczami elektrycznymi
i pneumatycznymi do przyczepy. Typ haka nalezy uzgodni¢ podczas zamdwienia pojazdu.

4.3.25.4. Zabudowa
W zabudowie pojazdu nalezy przewidziec:
- przestrzen A: kabina kierowcy — zapewniajgca miejsce pracy dla kierowcy i co najmniej 1 miejsce
dla pasazera (dowodcy),
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- przestrzen B: kabina zatogi — zapewniajgca miejsca siedzgce dla czterech osdb zatogi oraz
swobodne poruszanie sie ratownikdéw podczas przygotowywania sie do akcji i po jej zakonczeniu,
- przestrzen C: kabina sprzetowa — zapewniajgca przewdz wyposazenia sprzetowego oraz dostep
do tego wyposazenia z zewnagtrz pojazdu oraz od wewnatrz pojazdu z kabiny zatogi.
Pomigdzy przestrzenig B i C powinna znajdowac sie sciana dziatowa z drzwiami.
Pomiedzy kabing kierowcy a kabing zatogi musi by¢ zapewniony kontakt bezposredni, kontakt
gtosowy lub wizualno-gtosowy za pomocg odpowiednich urzgdzen.
Wymiary przestrzeni B — kabiny zatogi muszg zapewni¢ miejsca siedzace dla czterech osdb oraz
swobodne poruszanie sie przy zaktadaniu i zdejmowaniu ubran specjalnych i aparatéw dla minimum
dwoch ratownikéw jednoczesnie. WysokoSC wnetrza kabiny zatogi nie moze by¢ mniejsza niz
1800 mm. Podtoga w kabinie zatogi powinna by¢ w wykonaniu antyposlizgowym.
Dla przestrzeni A i B nalezy zapewni¢ niezalezny od silnika pojazdu, skuteczny system ogrzewania
i wentylacji.

4.3.25.5. Wyposazenie zamontowane na state
W samochodzie powinny by¢ zamontowane na state nastepujace urzgdzenia:
- agregat pradotwdrczy o mocy minimum 12 kVA;
- maszt oswietleniowy z reflektorami o mocy tacznej minimum 2000 W i dtugosci wysuwu ponad
dach pojazdu minimum 4 m;
- sprezarka powietrza do tadowania butli do 300 bar;
- kabina prysznicowa z elektrycznym przeptywowym podgrzewaczem wody;
- zbiornik wody uzytkowej czystej o pojemnosci minimum 200 dm?;
- wciggarka linowa o uciggu minimum 50 kN i dtugosci roboczej liny minimum 60 m;
- zuraw o udzwigu minimum 40 kN z zainstalowang wciggarkg linowg o dtugosci liny minimum

30 m.

4.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 1846-1 Samochody pozarnicze. Podziat i oznaczenia.

- PN-85/S-76001 Pojazdy silnikowe. Wyposazenie elektryczne. Ogodlne wymagania i badania.

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.

- PN-91/M-51024 Sprzet pozarniczy. Pokrywy nasad.

- PN-87/M-51156 Sprzet pozarniczy. Dozowniki $rodka pianotwoérczego.

- PN-92/8-48023 Pojazdy samochodowe. Urzgdzenia sprzegajace typu sworzen-ucho 40.
Podstawowe parametry, wymiary i wymagania.

- PN-EN 349 Maszyny. Bezpieczenstwo. Minimalne odstepy zapobiegajgce zgnieceniu
czesci ciata cztowieka.

- PN-EN 418 Maszyny. Bezpieczenstwo. Wyposazenie do zatrzymywania awaryjnego;
aspekty funkcjonalne. Zasady projektowania.

- PN-EN 982 Bezpieczenstwo maszyn. Wymagania bezpieczenstwa dotyczgce uktadow
hydraulicznych i pneumatycznych i ich elementdéw. Hydraulika.

- PN-EN 60204-1 Bezpieczenstwo maszyn. Wyposazenie elektryczne maszyn. Czesc 1:
Wymagania ogdine.

- PN-90/M-80255 Dzwignice. Liny stalowe. Wytyczne oceny zuzycia i wymiany.

5.1. DRABINY PRZENOSNE

5.1.1. PODZIAL | OZNACZENIA
Podziat i oznaczenia wg PN-EN 1147.

5.1.2.
Drabina powinna by¢ zgodna z wymaganiami PN-EN 1147.

5.1.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

5.1.3.1. Materiaty
Wszystkie elementy metalowe powinny posiadac zabezpieczenie antykorozyjne.

5.1.3.2. Konstrukcja

Podstawa drabiny (stopy) powinna posiada¢ metalowe ostrogi ze stali nierdzewnej lub zabezpieczonej
antykorozyjnie powtokg galwaniczng, w celu zapobiezenia poslizgom. W przypadku drabiny z belkg
podporowg zamiast stép, belka réwniez powinna by¢ wyposazona w metalowe ostrogi. Stopy drabiny
drewnianej powinny posiadac¢ okucia z blachy nierdzewnej lub stalowej zabezpieczonej antykorozyjnie
powtokg galwaniczng.

Kaotka drabiny powinny by¢ wykonane z metalu. Powierzchnia zewnetrzna kotek powinna byc pokryta
materiatem elastycznym.
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5.1.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-EN 1147 Drabiny przenosne dla strazy pozarnej.

5.2. SKOKOCHRONY

5.2.1.PODZIAL
Skokochrony w zalezno$ci od sposobu napetniania dzielg sie na:
- skokochrony napetniane przy pomocy wentylatordw,
- skokochrony (na stelazu pneumatycznym) napetniane z butli lub innych zbiornikéw sprezonego
powietrza

5.2.2. WYKONANIE

5.2.2.1. Materiaty
Powtoka skokochronu powinna by¢ wykonana z tkanin powlekanych PCV [ub innym tworzywem ¢ nie
gorszych parametrach.

5.2.2.2. Konstrukcja

Skokochron moze sktada¢ sie z jednej lub wielu komor, moze mie¢ ksztatt walca lub
prostopadtoscianu.

Minimalne pole skoku powinno zawierac sie w kole o srednicy 3 m lub w kwadracie opisanym ha kole
o $rednicy 3 m, $rodek skokochronu powinien by¢ wyraznie oznaczony.

Do napethiania skokochronow dopuszcza sie wentylatory z silnikiem spalinowym, elektrycznym, butle
ze sprezonym powietrzem, instalacje sprezonego gazu niepalnego.

W przypadku napetniania skokochronu za pomocg wentylatordw rekawy fgczgce poduszke
z wentylatorem powinny mie¢ dtugos¢ min. 3 m.

Skokochrony napetniane z butli ze sprezonym powietrzem lub innego Zrédta sprezonego gazu
powinny posiada¢ nadcisnieniowe zawory bezpieczenstwa uruchamiane po przekroczeniu
0 20 % cidnienia pracy. Skokochrony napetniane z butli ze sprezonym powietrzem lub instalacji
sprezonego gazu powinny funkcjonowad réwniez po odtgczeniu Zroédta napetniania. Dopuszczalny
spadek cisnienia w nieuzywanym skokochronie napetnianym z butli w okresie 1 godziny nie powinien
przekroczyé 10 %. W czasie prowadzenia akcji ratowniczej powinna by¢ zapewniona mozliwo$é
wymiany butli lub podtgczenie innego zrédta sprezonego gazu obojetnego lub powietrza.

Butla do napetniania skokochronu powinna by¢ tak dobrana, aby po napetnieniu stelaza pozostata
rezerwa w ilosci co najmniej 5 % pojemnosci butli.

5.2.2.3. Znakowanie
Znakowanie, wykonane trwatg technikg na powtoce skokochronu, powinno zawierac:
- nazwe i adres producenta,
- typ,
- numer fabryczny,
- rok i miesigc produkciji,
- dopuszczalng wysokos$¢ ratowania,
- uproszczong instrukcje obstugi,
- informacje o zakazie wykonywania skokdéw szkoleniowych,
- inne wazne (wg producenta) dla bezpieczenstwa uzytkowania informacje.

5.2.3. PARAMETRY

5.2.3.1. Czas przygotowania

Czas przygotowania skokochronu do napetniania z pozycji transportowej nie powinien przekraczac
240 sekund, przy zachowaniu zasad okreslonych w instrukcji obstugi producenta.

Czas napetnienia nie powinien by¢ dtuzszy niz 120 sekund.

Powtdrne napetnienie (dotyczy tylko skokochrondw napetnianych za pomocg wentylatorow) powinno
nastgpié¢ w czasie nie dtuzszym niz 20 sekund.

5.2.3.2. Czas pracy
W przypadku skokochronu napetnianego za pomocg wentylatoréw z silnikiem spalinowym zapas
paliwa w zbiorniku powinien umozliwié ciggtg prace przez minimum 1 godzine.
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5.2.3.2. Wytrzymatos¢ skokochronu
Po trzykrotnym upadku na srodek skokochronu obcigzenia testowego o wymiarach 800 x 500 mm
i masie 150 kg, z wysokosci 16 m, skokochron nie powinien:
- przesungé sie wiecej niz 1 m na bok,
- przewrdcié sie,
- odtgczyd sie od systemu napetniajgcego,
spowodowacd wytgczenia wentylatoréw z silnikiem spalinowym,
doznaé zadnych uszkodzen powtoki.
Ponadto obcigzenie testowe nie powinno dotkng¢ podtoza.

5.2.3.3. Odpornos¢ materiatu powtoki zewnetrznej na ptomien

Materiat powtoki powinien by¢ odporny na dziatanie ptomienia uzyskanego z palnika Bunsena o
dyszy powietrznej otwartej w 100 %, zasilanego gazem propan-butan pod cisnieniem 0,3 + 0,4 bar.
Wysokos¢ ptomienia powinna wynosi¢ 65 + 75 cm nad koncdéwkg palnika. Temperatura mierzona na
wysokosci 250 mm nad palnikiem powinna wynosi¢ 800 + 50 °C. Prébke materiatu o wymiarach
100 x 140 mm nalezy umiesci¢ 250 mm nad kohAcdwkg palnika tak, aby ptomien objat cata
powierzchnie badanej prébki. Po uptywie 5 sekund dziatania ptomienia prébka nie powinna sie
zapali¢, tworzy¢ kropli; ewentualne zarzenie powinno ustgpi¢ maksymalnie po uptywie 5 sekund od
usuniecia ptomienia palnika oraz nie powinna wystapic utrata ciggtosci materiatu.

5.2.3.4 Stabilnos¢ skokochronu

Po upadku obcigzenia testowego o masie 75 kg i wymiarach 800x500 mm, w odlegtosci 50 cm od
krawedzi skokochronu mierzonej w potowie dtugosci, szerokosci i po przekathych skokochronu,
skokochron nie moze si¢ przewrdci¢ lub przesungé w dowolnym kierunku dalej niz 1,0 m.

5.2.3.5 Masa

Jezeli skokochron ma stanowi¢ element wyposazenia pojazdu ratownictwa technicznego, jego masa
nie moze przekroczy¢ 60 kg.

W przypadku skokochronu przeznaczonego do transportu na indywidualnej przyczepie, kontenerze
itp. masa kompletnego skokochronu nie moze przekracza¢ 320 kg. Wymagane jest, aby ilos¢
uchwytdw do transportu skokochronu (w stanie transportowym i gotowym do dziatania) gwarantowata
maksymalne obcigzenie na jedng osobe nie wieksze niz 40 kg.

5.3. WORY i REKAWY RATOWNICZE

5.3.1. OZNACZENIA
Oznaczenie:  Rekaw ratowniczy
Wor ratowniczy

5.3.2. WYKONANIE

5.3.2.1. Materiaty
Materiat konstrukcyjny majacy bezposredni kontakt z ciatem uzytkownikéw nie powinien powodowad
podraznien skory i oczu.

5.3.2.2. Konstrukcja

Dopuszcza sie konstrukcje rekawa/wora jednoodcinkowe dostosowane do konkretnego obiektu oraz
konstrukcje segmentowe pozwalajgce na dowolne skracanie i wydtuzanie rekawa/wora.

W przypadku rekawa/wora segmentowego, wytrzymatosé na zrywanie potgczenia poszczegdinych
odcinkdw musi by¢é identyczna z wymagang wytrzymatoscia na zrywanie rekawa/wora
jednoodcinkowego.

Konstrukcja rekawa/wora musi gwarantowac bezpieczng ewakuacje oséb dorostych, dzieci oraz oséb
niepetnosprawnych.

Konstrukcja rekawa powinna umozliwiaé kontrolowanie (regulowanie) przez osobe ratowang
predkodci zjazdu, tgcznie z mozliwoscig zatrzymania sie w dowolnym momencie. Powinna by¢
réwniez zapewniona mozliwo$é wyhamowania osoby ratowanej przez personel obstugujacy rekaw.
Kontrolowanie szybkosci zjazdu w worze ratowniczym przez osobe ratowang nie jest wymagane.
W tym przypadku szybkos¢ zjazdu powinna byé regulowana przez personel obstugujgcy woér
ratowniczy.
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5.3.2.3. Znakowanie
Znakowanie powinno zawierag:
- hazwe lub znak producenta,
- maksymalng wysoko$é ratowania,
- instrukcje obstugi,
- instrukcje konserwaciji.

5.3.3. PARAMETRY

5.3.3.1. Odpornos$¢ na ptomien

Wielowarstwowy materiat konstrukcyjny rekawa/wora badany od strony powtoki chronigcej przed
promieniowaniem cieplnym i ptomieniem powinien byé odporny na dziatanie ptomienia uzyskanego
z palnika Bunsena o dyszy powietrzne] otwartej w 100 %, zasilanego gazem propan-butan pod
cisnieniem 0,3 + 0,4 bar. Wysokos$¢ ptomienia powinna wynosi¢ 65 + 75 cm nad koncéwka palnika.
Temperatura mierzona na wysokosci 250 mm nad palnikiem powinna wynosi¢ 800 + 50 °C. Probke
materiatu 0 wymiarach 100 x 140 mm nalezy umiesci¢ 250 mm nad koncéwkg palnika tak, aby
ptomien objgt catg powierzchnie badanej prébki. Po uptywie 5 sekund dziatania ptomienia zadna
z warstw badanej probki nie powinna sie zapalié, tworzy¢ kropli; ewentualne zarzenie powinno ustgpi¢
max. po uptywie 5 sekund od usunigcia ptomienia palnika oraz nie powinna wystgpic¢ utrata ciggtosci
materiatlu w warstwie nosnej. Dopuszcza sie wystgpienie otworu w pozostatych warstwach
rekawa/wora, o $rednicy nie wigkszej niz 25 mm.

5.3.3.2. Wytrzymatos¢é rekawa na zrywanie
Minimalna wytrzymatos¢ na zrywanie rekawa/wora w dowolnie wybranym punkcie nie moze byé
mniejsza niz 15 kN.

5.3.3.3. Czas przygotowania

W przypadku rekawa/wora stacjonarnego, czas przygotowania nie powinien przekroczy¢ 5 min.
W przypadku rekawa przewoznego, czas przygotowania nie powinien przekroczy¢ 3 min.

W przypadku wora przewoznego, czas przygotowania nie powinien przekroczy¢ 10 min.

5.3.3.4. Masa
Masa 1 metra biezgcego kompletnego rekawa nie moze przekroczyé 3,0 kg.
Masa 1 metra biezgcego kompletnego wora ratowniczego nie moze przekroczy¢ 5,0 kg.

5.4. LINKOWE URZADZENIA DO OPUSZCZANIA i PODNOSZENIA

5.4.1. PODZIAL
- urzadzenia do opuszczania wg PN-EN 341,
- urzadzenia do podnoszenia wg PN-EN 1496.

5.4.2. WYMAGANIA OGOLNE
Urzadzenia do opuszczania powinny spetnia¢ wymagania PN-EN 341.
Urzadzenia do podnoszenia powinny spetnia¢ wymagania PN-EN 1496.

5.4.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE
Dopuszcza sie wytgcznie urzadzenia do opuszczania klasy B.
Dopuszcza sie wytgcznie urzgdzenia do podnoszenia klasy A.

5.4.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 341 Indywidualny sprzet chronigcy przed upadkiem z wysokoéci. Urzgdzenia do
opuszczania.

- PN-EN 1496 Sprzet ratowniczy. Ratownicze urzadzenia podnoszgce.

5.5. LINKI STRAZACKIE RATOWNICZE

5.5.1. PODZIAL | OZNACZENIA
Podziat i oznaczenie wg PN-86/M-51510.

5.5.2. WYMAGANIA OGOLNE
Linki powinny spetnia¢ wymagania PN-86/M-51510.
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5.5.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

5.5.3.1 Zabezpieczenie antykorozyjne
Elementy metalowe badane wedtug ppkt. 5.13.1 i 5.13.2 normy PN-EN 364 powinny spetnia¢
wymagania ppkt. 5.13.3 normy PN-EN 364.

5.5.3.2 Znakowanie
Znakowanie linek zgodnie z PN-86/M-51510 oprocz pkt. 3.5. ppkt. b.

5.5.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-86/M-51510 Sprzet ratowniczy. Linki strazackie ratownicze.
- PN-EN 364 Indywidualny sprzet chronigcy przed upadkiem z wysokos$ci. Metody badan.

5.6. ZATRZASNIKI STRAZACKIE
5.6.1. OZNACZENIA

Oznaczenie:  Zatrzasnik strazacki duzy;
Zatrzasnik strazacki maty.

5.6.2. WYMAGANIA OGOLNE

5.6.2.1. Materiaty

Hak i zamek zatrzasnika matego i duzego powinny by¢ wykonane z metalu zapewniajgcego wymagang
w pkt. 5.6.3.4 wytrzymatos¢.

Powierzchnie zewnetrzne powinny byé bez wzerow, peknie¢ jam i zadziorow. Ostre krawedzie
zatrzasnikdéw powinny by¢ zaokraglone (zatepione).

Luz pomiedzy powierzchniami haka i zamka nie powinien by¢ wigkszy niz 0,3 mm.

Zatrzasnik powinien mie¢ nakretke zabezpieczajgcg zamek przed przypadkowym otwarciem. Nakretka
powinna obracac sie lekko i bez zacieég, a jej powierzchnia zewnetrzna powinna by¢ radetkowana.

5.6.2.2. Znakowanie

Znakowanie zatrzasnika powinno zawierac:
- nazwe lub znak producenta,
- rok i kwartat produkciji.

5.6.3. PARAMETRY

5.6.3.1. Wymiary
Rzut poziomy zatrzasnika duzego powinien da¢ sie wpisac¢ w prostokat o bokach:

+0 +0
210 x 110 [mm].
-20 -20
Rzut poziomy zatrzasnika matego powinien dac¢ sie wpisac¢ w prostokat o bokach:

+0 +0
120 x 70 [mm].
-10 -10
Po otwarciu zamka zatrzasnika duzego przez powstaty otwdr powinien dac sie przetozy¢ walec
o $rednicy 45 mm.
Po otwarciu zamka zatrzasnika matego przez powstaty otwér powinien dac sie przetozyé walec
o srednicy 20 mm.

5.6.3.2. Masa

Masy zatrzasnikow nie powinny przekraczac:
- 0,75 kg - zatrzasnik duzy,
- 0,30 kg - zatrzasnik maty

5.6.3.3. Sita otwarcia zamka
Catkowite otwarcie zamka zatrzasnika duzego i matego powinno nastgpi¢ pod wptywem dziatania sity
15 + 20 N. Otwarty zamek powinien samoczynnie zamyka¢ sie po ustaniu dziatania sity.

5.6.3.4. Wytrzymatos$¢ zatrzasnikow
Wytrzymatos¢ zatrzasnika matego i duzego na obcigzenia statyczne nie moze by¢ mniejsza niz 15 kN
(bez zerwania lub peknigcia).
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5.6.3.5. Zabezpieczenie antykorozyjne
Elementy metalowe badane wedtug ppkt. 5.13.1 i 5.13.2 normy PN-EN 364 powinny spetniaé
wymagania ppkt. 5.13.3 normy PN-EN 364.

5.6.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-EN 364 Indywidualny sprzet chronigcy przed upadkiem z wysokosci. Metody badan.

6.1. AGREGATY PRADOTWORCZE O MOCY > 5 kVA PRZENOSNE
| PRZEWOZNE

6.1.1. PODZIAL

W zaleznosci od mocy znamionowej agregaty pradotwércze dzielg sie na:
- przenosne, 0 mocy: 5 kVA <P <10 kVA;
- przewozne, o mocy: P > 10 kVA.

6.1.2. WYKONANIE

6.1.2.1. Budowa

Agregaty przenosne powinny by¢ przystosowane do przenoszenia przez 2 lub 4 osoby, za pomocg
sktadanych uchwytéw. Uchwyty nie powinny utrudnia¢ mocowania agregatu w pojezdzie pozarniczym.
Agregaty przewozne sg montowane na przyczepie, przystosowane] do ciggniecia przez samochéd
pozarniczy. Powinny by¢ wyposazone w ostony zabezpieczajgce agregat przed wptywami warunkéw
atmosferycznych. Goérna krawedz tablicy sterowniczej powinna by¢ umieszczona nha wysokosci
max. 1850 mm od ziemi.

6.1.2.2. Uktad sieciowy
Wymagany jest uktad sieciowy IT o napieciu 400/230 V, z przewodem neutralnym, bez mozliwosci
wspotpracy z innymi agregatami lub sieciami elektrycznymi (brak wtyczki zasilajgcej).

6.1.2.3. Instalacja elektryczna

Wszystkie czesci czynne, mogace znajdowac sie pod napieciem, powinny by¢ zabezpieczone przed

dotknigciem za pomocg izolacji lub przez zastosowanie odpowiednich oston (obudéw) — stopieh ochrony

przeciwporazeniowej min. IP-45.

Powinna by¢ zapewniona mozliwos¢ uziemienia punktu neutralnego oraz powinno by¢ zainstalowane

urzgdzenie do statej kontroli (monitoringu) rezystancji izolacji, sygnalizujace powstanie jednofazowego

zwarcia z ziemig (masg).

Nalezy stosowaé zabezpieczenie przetezeniowe za pomocg wylgcznikdw  instalacyjnych

czterobiegunowych (w obwodach ftréjfazowych) i dwubiegunowych (w obwodach jednofazowych).

W przewodzie neutralnym nie moze by¢ bezpiecznika topikowego. Wytaczenie powinno nastepowad

zawsze réwnoczesnie we wszystkich fazach i przewodzie neutralnym.

Przewody zewnetrzne powinny mieé izolacje i powtoke izolacyjng odporng na warunki zewnetrzne

(srodowiskowe) i uszkodzenia mechaniczne (traktowane jako majgce Il klase ochronnosci); przewody

wewnetrzne z izolacjg i powtokg izolacyjng lub z izolacjg i naciggnietg rurkg izolacyjng, celem osiggniecia

Il klasy ochronnosci.

W wyposazeniu powinny sie znajdowaé elektrody uziemiajgce, wbijane w ziemie, oraz linka do

uziemiania, wyposazona w zacisk umozliwiajgcy podigczenie do elektrod lub istniejgcych w terenie

uziomow.

Wszystkie gniazda wtyczkowe powinny by¢ jednakowego typu, wykonane z tworzywa sztucznego,

majgce stopienn ochrony przeciwporazeniowej min. [P 56. Dla obwodéw tréjffazowych gniazda

pieciobiegunowe 32/30 A, na napiecie 380 do 480 V (typ 3P + N + uziemienie): .

- tulejki stykowe rozmieszczone na $rednicy 30,3 £ 0,5 mm, w odstepie co 72°. Srednice

wewnetrzne tulejek stykowych wynoszg: dla stykdw P i N — 6 mm, dla styku uziemienia
- 8 mm, gteboko$¢ osadzenia (odlegtosé dna tulejki od powierzchni czotowej gniazda)
wynosi min. 45 mm. Srednica zewnetrzna czesci gtéwnej, w ktdérej sg osadzone tulejki,
wynosi 52,9 _,, mm, $érednica wewnetrzna obudowy gniazda wynosi 64,7 *%® mm,
odlegtos¢ dna obudowy gniazda od powierzchni czotowej wynosi min. 48 mm.
Na obwodzie obudowy, naprzeciwko styku ochronnego uziemienia powinno byé wykonane
wgtebienie o promieniu R = 3,5 £ 0,2 mm. Kolor gniazda — czerwony.

Dla obwoddw jednofazowych gniazda tréjbiegunowe 16/20 A, na napigcie 200 do 250 V (typ P + N
+ uziemienie): )

- tulejki stykowe rozmieszczone na $rednicy 17,5 *°® mm, w odstepie co 120°. Srednice

wewnetrzne tulejek stykowych wynosza: dla stykdéw P — 5 mm, dla styku uziemienia
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— 7 mm, gteboko$é osadzenia (odlegto$¢ dna tulejki od powierzchni czotowej gniazda)
wynosi min. 37 mm.
Srednica zewnetrzna czesci gtéwnej, w ktorej sg osadzone tulejki, wynosi 36 _; ; mm,
srednica wewnetrzna obudowy gniazda wynosi 44,3 *** mm, odlegtosé dna obudowy
gniazda od powierzchni czotowej wtyczki wynosi min. 38 mm. Na obwodzie obudowy
naprzeciwko styku ochronnego powinno by¢ wykonane wgtebienie o promieniu
R = 3,5 £ 0,2 mm. Kolor gniazda — niebieski.
Warunki wykonania gniazd tréjstykowych i pieciostykowych:

1. Obudowy gniazd powinny by¢ wykonane z tworzywa sztucznego.

2. Na czesci gtéwnej lub zewnetrznej czesci obudowy powinno byé podane oznaczenie pradu
znamionowego, znak fabryczny producenta lub sprzedawcy oraz stopien ochrony przeciwpozarowe;.

3. Gniazda powinny by¢ tak zbudowane, aby pozwalaty na:
- tatwe wprowadzenie i pewne przytgczenie przewodow do zaciskdw,
- prawidtowe utozenie przewodéw w taki sposdb, by ich izolacja nie stykata sie z czesciami

czynnymi, o innej biegunowosci niz biegunowos$¢ przewodu,

- tatwe zamocowanie pokryw lub obuddw na przetgczniku przewodéw.

4. Gniazda powinny by¢é wyposazone w pokrywe ochronng z zabezpieczeniem przed
samoczynnym wyjeciem wtyczki.

5. Obudowa gniazda powinna mie¢ odpowiednig wytrzymatosé mechaniczng i by¢ tak
zamocowana, aby nie poluzowata sie podczas normalnego uzytkowania.

6. Do potgczenia przewodow z gniazdem powinny stuzy¢ zaciski Srubowe.

7. Tulejki stykowe gniazd powinny by¢ samonastawne i tak wykonane, aby zapewniaty
odpowiedni docisk zestykowy.

8. Tulejki stykowe, z wyjatkiem tulejki ochronnej, powinny by¢é podatne lub odznaczaé sie
dostatecznag sprezystoscig we wszystkich kierunkach.

9. Nacisk wywierany na tulejki powinien umozliwiaé tatwe wtozenie i wyjecie wtyczki.

10. Styki ochronne powinny by¢ tak wykonane, aby przy wtozeniu wtyczki do gniazda potgczenie
ochronne nastgpowato przed potaczeniem fazowym i neutralnym. Przy wyjmowaniu wtyczki
potgczenie fazowe i neutralne powinno zostaé przerwane przed przerwaniem potgczenia
ochronnego.

11. Rezystancja izolacji miedzy wszystkimi biegunami a obudowag i miedzy poszczegdélnymi
biegunami nie powinna by¢ mniejsza niz 5 MQ.

Agregaty przenosne powinny by¢ wyposazone przynajmniej w trzy gniazda tréjbiegunowe i jedno
gniazdo pieciobiegunowe. Agregaty przewozne powinny by¢ wyposazone przynajmniej w trzy gniazda
tréjbiegunowe i trzy gniazda pigciobiegunowe. Gniazda pieciobiegunowe powinny by¢ jednakowego
typu na prad 32 A.

Tablica sterujgca powinna by¢é wyposazona przynajmniej w jeden woltomierz, z mozliwoscia
przetaczenia na kazdg faze, po jednym amperomierzu na kazdej fazie oraz czestosciomierz.

Agregat powinien mie¢ ostone przeciwdeszczowg lub zabudowe.

6.1.2.4. Ochrona przeciwporazeniowa

Powinno by¢ zapewnione samoczynne wytagczenie przy zwarciach podwodjnych, gdy napiecia na
czesciach przewodzacych dostepnych wzgledem siebie lub/i wzgledem ziemi przekraczajg wartosci
bezpieczne. Powinny by¢ zastosowane przewody ochronne z uziemieniem zbiorowym.

6.1.3. PARAMETRY

6.1.3.1. Parametry nominalne:
- napiecie znamionowe 400/230 V,
- czestotliwose pradu 50 Hz,
- wspotczynnik mocy cose = 0,8 ind. —1,0.

6.1.3.2. Masy
Maksymalna masa agregatu przenos$nego bez paliwa i oleju powinna wynosi¢ 120 kg dla agregatu
o mocy 5 - 8 kVA i 150 kg dla agregatu o mocy 8 - 10 kVA.

6.1.3.3. Wymiary maksymalne

Agregaty przenosne:

diugosé x szerokosc x wysokosé: 700 mm (5 - 8 kVAY820 mm (8 - 10 kVA) x 440 mm x 580 mm.
Rozstaw uchwytow: 520 + 10 mm.

Agregaty przewozne:

Wymiary agregatéw przewozZnych nie powinny utrudniaé manewrowania oraz nie powinny
przekracza¢ dopuszczalnych skrajnych wymiaréw przyczepy lub samochodu. Wszystkie gniazda,
elementy sterujgce i przyrzady kontrolne powinny by¢ zgrupowane na tablicy sterujgcej w zasiegu rgk
operatora.
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6.1.3.4. Czas pracy
Minimalny nieprzerwany czas pracy agregatu przy obcigzeniu nominalnym, bez uzupetniania zbiornika
paliwa powinien wynosi¢ 2 godziny.

6.2. HYDRAULICZNE NARZEDZIA RATOWNICZE

6.2.1. WYMAGANIA OGOLNE

Narzedzia hydrauliczne powinny spetnia¢ wymagania zasadnicze dla maszyn i elementéw
bezpieczenstwa potwierdzone deklaracjg zgodnosci WE.

Ptyn hydrauliczny powinien zachowywac charakterystyke dziatania w zakresie temperatur od
-20+1°Cdo+80+1°C.

Czasy otwierania i zamykania narzedzia powinny by¢ zgodne z czasami okreslonymi przez
producenta + 10 % w zakresie temperatur od — 20 £ 1 °C do + 55 °C.

Przy zasilaniu narzedzia z agregatu zasilajgcego zalecanego przez producenta narzedzia czas trwania
cyklu petnego otwarcia lub zamkniecia kohicéwek narzedzia nie powinien przekraczac 80 s.

6.2.2. WYMAGANIA SZCZEGOLNE
6.2.2.1. Rozpieracze

6.2.2.1.1. Podziat i oznaczenia
W zaleznosci od minimalnej sity rozpierania i minimalnego rozwarcia ramion rozréznia si¢ typy rozpieraczy
wg tablicy nr6.2.2.1.2.

Przyktad oznaczenia rozpieracza o minimalnej sile rozpierania 35 kN, minimalnym rozwarciu 750 mm
i masie 15 kg: AS35/750-15.

6.2.2.1.2. Parametry

Minimalna sita rozpierania mierzona na odcinku 25 mm koncowki narzedzia (rys. nr 6.2.2.1.2.1) przy
dowolnym rozwarciu i dopuszczalnym cisnieniu powinna odpowiada¢ wartosciom podanym w tablicy
nr6.2.2.1.2.

Minimalna rozwartos¢ ramion rozpieracza mierzona na koncéwkach narzedzia od pozycji zamknigtej
do petnego rozwarcia ramion (rys. nr 6.2.2.1.2.2) powinna odpowiada¢ warto$ciom podanym w tablicy

nr6.2.2.1.2.
Tablica nr6.2.2.1.2.
Typ Minimalna sita rozpierania [kN] | Minimalne rozwarcie ramion
[mm]
AS 20 600
BS 50 800
CS 80 500

Sita ciggngca rozpieracza (mierzona z wykorzystaniem akcesoriéw do ciggniecia, np. tahcuchdw) powinna
wynosi¢ ¢o najmniej 60 % nominalne;j sity rozpierania.

Dystans ciggniecia rozpieracza (mierzony od petnego zamkniecia do petnego otwarcia rozpieracza
z wykorzystaniem akcesoridw do ciggniecia, np. tancuchéw) powinien wynosi¢ co najmniej 60 %
nominalnego rozwarcia ramion rozpieracza.

Rozpieracz powinien wytrzymaé bez jakichkolwiek uszkodzen i wyciekéw cieczy roboczej 150 cykli
pracy z obcigzeniem 80 % obcigzenia nominalnego. 1 cykl cbejmuje ruch koncéwek narzedzia od
rozwarcia 50 + 10 mm do petnego rozwarcia i ruch powrotny do rozwarcia 50 £ 10 mm. W czasie
proby w temperaturze otoczenia 20 + 5 °C mozna dokonaé maksymalnie dwdch 1-godzinnych przerw
na studzenie narzedzia i agregatu zasilajgcego.

Powyzsze badanie trwatosci (150 cykli pracy) nie dotyczy narzedzi zasilanych wytgcznie: pompg
elektryczng zasilang z akumulatora, pompg z napedem recznym.
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Rys. 6.2.2.1.2.2. Rozwarcie ramion rozpieracza
6.2.2.2. Nozyce

6.2.2.2.1. Podziat i oznaczenia

W zaleznosci od minimalnego rozwarcia nozyc i zdolnosci ciecia rozrdznia sie typy nozyc wg tablicy
nr6.2.2.2.2.1.

Przyktad oznaczenia nozyc o rozwarciu 138 mm, zdolnosci ciecia F i masie 15 kg: AC 138F/15.

6.2.2.2.2. Parametry

Nominalne rozwarcie nozyc mierzone zgodnie z rys. nr 6.2.2.2.2. powinno odpowiada¢ wartosciom
podanym w tablicy nr 6.2.2.2.2.1.

Zasieg nozyc mierzony zgodnie z rys. nr 6.2.2.2.2. powinien wynosi¢ 75 % nominalnego rozwarcia.

Tablicanr6.2.2.2.2.1.

Typ Nominalne rozwarcie nozyc Zdolnosé ciecia zgodnie
[mm] z tablicagnr 6.2.2.2.2.2.

AC <150 A+H

BC 150 + 199 A+H

CccC > 200 A+H

Nozyce powinny byé zdolne do przeciecia 60 szt. profili stalowych (stal S235) okreslonych w tablicy

nr6.2.2.2.2.2.
A A A A
i - | “ * L |
Blg B‘r ° i
‘ ' ) O [
. (J ()

Rys. 6.2.2.2.2. Rozwarcie i zasieg nozyc
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Tablicanr 6.2.2.2.2.2.

Zdo[noéé 1 2 3 4 5
ciecia Pret okragty | Ptaskownik Rura Przekrdj zamk. Przekrdj zamkniety
Kategoria| & [mm] & [mm] kwadrat. [mm] prostokat. [mm]
14 30x 5 21,3x2,3 - -
B 16 40x 5 26,4%x2,3 - .
C 18 50x 5 33,7x2,6 35x4 -
D 20 60x 5 42,6x2,6 40x4 50x25%2,5
E 22 80x 8 48,3x2,9 45x4 50x30x3,0
F 24 80x10 60,3x2,9 50x4 60x40x3,2
G 26 100x10 76,1x3,2 55x4 80x30x4,0
H 28 110x10 76,1x4,0 60x4 80x40x4,0

llos¢ cie¢ poszczegdlnych profili:

Kategoria A i B: 20 x poz.1, 20 x poz. 2, 20 x poz. 3.

Kategoria C: 15 x poz. 1, 15 x poz. 2, 15 x poz. 3, 15 x poz. 4.

Kategoria D, E, F, GiH: 12 x poz. 1, 12 x poz. 2, 12 x poz. 3, 12 x poz. 4, 12 x poz. 5.

Kazde ciecie musi by¢ wykonane podczas jednego dziatania.

Nozyce powinny przecigé stalowg ptytke (stal S 235) o grubosci 2 mm. Dtugosé ciecia powinna
wynosi¢ co najmniej 80 % zasiegu nozyc. Stalowa ptytka powinna by¢ co najmniej o 50 % wigksza od
zasiegu nozyc.

6.2.2.3. Narzedzie combi

6.2.2.3.1. Podziat i oznaczenia

W zaleznosci od minimalnej sity rozpierania, minimalnego rozwarcia ramion i zdolnosci ciecia
rozréznia sie typy narzedzi combi wg tablicy nr 6.2.2.3.2.1.

Przyktad oznaczenia narzedzia combi o minimalnej sile rozpierania 27 kN, minimalnym rozwarciu
400 mm, zdolnosci ciecia H i masie 15 kg: BK27/400-H-15.

6.2.2.3.2. Parametry

Minimalna sita rozpierania mierzona na odcinku 25 mm kohAcdw szczek narzedzia combi (rys.
nr 6.2.2.1.2.1) przy dowolnym rozwarciu i dopuszczalnym cidnieniu powinna odpowiadac wartosciom
podanym w tablicy nr 6.2.2.3.2.1.

Minimalna rozwarto$é szczek narzedzia combi mierzona na koncdwkach narzedzia od pozycji
zamknietej do petnego rozwarcia ramion (rys. nr 6.2.2.1.2.2) powinna odpowiada¢ wartosciom
podanym w tablicy nr 6.2.2.3.2.1.

Sita ciggngca narzedzia (mierzona z wykorzystaniem akcesoridw do ciggniecia, np. tancuchdw)
powinna wynosic¢ co najmniej 60 % nominalnej sity rozpierania.

Dystans ciggniecia narzedzia (mierzony od petnego zamkniecia do petnego otwarcia narzedzia
z wykorzystaniem akcesoriéw do ciggniecia, np. tancuchéw) powinien wynosi¢ co najmniej 60 %
nominalnego rozwarcia szczek narzedzia.

Narzedzie combi powinno byé zdolne do przeciecia 60 szt. profili stalowych (stal $235) okreslonych
w tablicy nr6.2.2.2.2.2.

Tablicanr6.2.2.3.2.1

Typ Minimalna sita Minimalne rozwarcie Zdolnosé ciecia
rozpierania [kN] ramion [mm] zgodnie z tablica
nr6.2.2.2.2.2
AK <25 < 250 A+H
BK 25+ 35 250 + 350 A+H
CK >35 > 350 A+H
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6.2.2.4. Cylindry rozpierajgce

6.2.2.4.1. Oznaczenie

Przyktad oznaczenia cylindra rozpierajgcego o sile rozpierania 70 kN, skoku ttoka 150 mm i masie
15 kg: R70/150-15

W przypadku cylindra rozpierajgcego wyposazonego w dwa ttoki po obu kohcach cylindra jako skok
ttoka podaje sie sume skokdéw obydwu ttokdw.

Przyktad oznaczenia cylindra rozpierajgcego (teleskopowego) wyposazonego w dodatkowy ttok
przedtuzajgcy — sita rozpierania gtéwnego ttoka 180 kN, skok ttoka gtéwnego 300 mm, sita
rozpierania drugiego ttoka 60 kN, skok drugiego ttoka 150 mm, masa cylindra 20 kg: R180/300-
60/150-20.

Sita rozpierania cylindra mierzona w osi ttoka (£ 10 mm) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 kN.

Stopa najmniejszego ttoka cylindra rozpierajgcego teleskopowego powinna by¢ wystarczajgco duza,
aby pokry¢ najwigkszy ttok cylindra w pozycji ztozone;j.

Cylinder rozpierajgcy powinien wytrzymadé bez jakichkolwiek uszkodzer i wyciekéw cieczy roboczej
150 cykli pracy z obcigzeniem 80 % obcigzenia nominalnego. 1 cykl obejmuje ruch konhcéwek
narzedzia w petnym zakresie wysunigcia ttoka i powrotu. W czasie préby w temperaturze otoczenia
20 £+ 5 °C mozna dokona¢ maksymalnie dwdch 1-godzinnych przerw na studzenie narzedzia
i agregatu zasilajgcego.

Powyzsze badanie trwatosci (150 cykli pracy) nie dotyczy narzedzi zasilanych wytacznie: pompa
elektryczng zasilang z akumulatora, pompa z napedem recznym.

6.2.2.5. Agregaty zasilajgce

6.2.2.5.1. Podziat i oznaczenie

W zaleznosci od ilosci zasilanych narzedzi rozréznia sie typy agregatow zasilajgcych:
- STO — do zasilania jednego narzedzia,
- ATO - do zasilania dwéch lub wiecej narzedzi i pracy alternatywnej tych narzedzi,
- MTO - do zasilania i jednoczesnej pracy kilku narzedzi.

6.2.2.5.2. Parametry
Zrédto napedu agregatu powinno dac¢ sie uruchomié i zapewnié moc niezbedng do napedu pompy
hydraulicznej w ciggu 1 godziny w nastepujgcych warunkach:

- wysokos¢ (had poziomem morza): 0 + 1000 m,

- wilgotnosc: 0 +95 %.
Ponadto agregat powinien byé zdolny do zasilania narzedzi (w ilosci okreslonej przez producenta)
w nastepujgcych warunkach:

- wysokos¢ (had poziomem morza): 0 + 1000 m,

- wilgotnosé: 0 +95 %,
- niska temperatura: - 20 °C,
- wysoka temperatura: + 55 °C,

- pochylenie podtoza wzgledem poziomu: 20 ° (w czterech kierunkach).
Zbiornik paliwa (jesli wystepuje) powinien zapewni¢ prace agregatu z maksymalng predkoscig co
najmniej przez 1 godzine z podtgczonym (-i) narzedziem (-ami); reczne urzadzenie sterujgce
narzedzia (-i) znajduje sie w pozycji neutralne;j.
Zrédto napedu agregatu powinno dac¢ sie uruchomic¢ i pracowac przez 60 s po uprzednim pochyleniu
agregatu pod kgtem S0 + 1° na czas 10 £ 1 s | ponownym ustawieniu w pozycji pracy (probe wykonaé
dla pochylenia w czterech kierunkach).
Agregat zasilajgcy powinien utrzymywac dopuszczalne cisnienie podczas 30 min + 3 s ciggtej pracy
w cyklu 120 £ 2 s bez cisnienia i 60 + 1 s przy dopuszczalnym cisnieniu i zasilaniu narzedzia (-i)
okreslonego (-ych) przez producenta.
Zbiorniki ptynu hydraulicznego powinny by¢ wyposazone w urzadzenie do napetniania.
Powinna istnie¢ mozliwos¢ odtgczenia i ponownego podtgczenia narzedzia w obwdd hydrauliczny
przez jedng osobe w czasie 30 + 1 s, podczas pracy Zrédta napedu z maksymalng predkoscig.

6.2.2.6. Pompy reczne

Pompa powinna by¢ zdolna do zasilania narzedzia w nastepujgcych warunkach:
- niska temperatura: -20°C,
- wysoka temperatura: + 55 °C,
- pochylenie podtoza wzgledem poziomu: 20 ° (w czterech kierunkach).

6.2.2.7. Zestawy wezy i zwijadta
Zwijadta powinny mie¢ mozliwos¢é recznego zwijania wezy.
Zwijadta powinny by¢ wyposazone w urzgdzenie do prowadzenia weza.
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Zwijadta powinny umozliwi¢ przeptyw ptynu hydraulicznego pod cisnieniem dopuszczalnym dla
dowolnej dtugosci rozwiniecia weza.

6.2.2.8. Akcesoria
Minimalna dtugos¢ przyrzadu do ciggniecia (np. tancucha) powinna wynosi¢ 1,5 m (+10/-0 cm)
i powinno by¢ wyposazone w urzgdzenie do regulacji dtugosci.

6.3. PODUSZKI PODNOSZACE | KORKI USZCZELNIAJACE

6.3.1. OZNACZENIA
Oznaczenia:
Poduszki pneumatyczne, wysokocishieniowe o wymiarach 500x500 mm i cisnieniu roboczym
0,8 MPa

Poduszki pneumatyczne, wysokopodnoszgce o sile podnoszenia 80 kN i wysokosci
podnoszenia 85 cm

Korki pneumatyczne, uszczelniajgce o zakresie uszczelnianych otworéw od 100 mm + 800 mm
i cis$nieniu roboczym 0,015 MPa

Korki pneumatyczne, uszczelniajgce z przeptywem o zakresie uszczelnianych otworéw od
100 + 800 mm i cis$nieniu roboczym 0,015 MPa.

6.3.2. WYKONANIE

6.3.2.1. Wymiary

Minimalne wymiary poduszek wysokocisnieniowych to 100 x 100 x 20 mm (dtugosc¢ x szerokosc¢
X wysoko$¢).

Minimalne wymiary korkdw to: srednica 50 mm i dtugosé 250 mm.

6.3.2.2. Konstrukcja

Poduszki o masie powyzej 10 kg powinny posiadac¢ uchwyty do przenoszenia.

Wszystkie korki uszczelniajgce powinny posiadaé uchwyty do transportu pionowego i poziomego.
Wszystkie poduszki i korki powinny prawidtowo dziataé w przedziale temperatur od - 20 °C do + 80 °C
w czasie 6 godz.

Konstrukcja poduszki i urzadzenh sterujgcych powinna zapewniaé¢ utrzymanie nominalnego cisnienia
w czasie 30 min. Dopuszczalny spadek ci$nienia w ww. czasie nie moze przekroczy¢ 5 % cisnienia
roboczego.

Czas napetniania nalezy mierzy¢, dysponujgc zbiornikiem powietrza o pojemnosci co najmniej 2 razy
wiekszej niz pojemno$é nominalna poduszki i ci$nieniu odpowiadajgcym typowi poduszek.

Poduszki podnoszgce napetnia sie bez obcigzenia, natomiast korki uszczelniajgce umieszcza sie
w odpowiednim dla danego typu rurociggu.

Wszystkie elementy urzadzen sterujgcych, oprécz manometréw kontrolnych, powinny by¢ odporne na
dziatanie cisnienia réwnego co najmniej 1,5 nominalnego ci$nienia pracy catego systemu.

Dopuszcza sie stosowanie do zasilania poduszek i korkéw, butli z powietrzem z butlowych aparatéw
powietrznych.

Konstrukcja wszystkich ztgczek powinna zapewnia¢ mozliwosé taczenia i roztgczania elementéw
w rekawicach, bez uzywania dodatkowych narzedzi.

Ztaczki po stronie zasilania poduszki lub korka muszg mie¢ takg konstrukcje, aby do ich roztgczenia
konieczne byty przynajmniej dwie oddzielne czynnosci manualne.

Ztagczki w korkach oraz po stronie zasilania urzgdzenia sterujgcego, oprécz tych bezposrednio
tgczacych urzadzenie ze zrédtem zasilania, muszg mieé takg konstrukcje, aby mozna byto je
roztgczy¢ przy zastosowaniu przynajmniej dwoch oddzielnych czynnosci manualnych, lub aby
w przypadku ich mimowolnego roztgczenia uszczelniaty sie automatyczne.

W przypadku, gdy dwa lub wiecej urzadzenia sterujgce podigczone sg do tego samego Zzrodta
zasilania, weze montowane do tych urzadzen po stronie zasilanych poduszek lub korkéw powinny byé
oznaczone réznymi kolorami.

System potgczen powinien zabezpieczaé przed bezposdrednim potgczeniem elementdw systemu
przeznaczonego do pracy pod wysokim cisnieniem z elementami systemu przeznaczonego do pracy
pod niskim cisnieniem.

6.3.2.3. Reduktory

Konstrukcja reduktora powietrza musi umozliwia¢ jego dokrecenie do butli bez uzycia narzedzi
pomochiczych.

Na manometrach reduktora muszg by¢ oznaczone wartosci maksymalne cisniert od strony wysokiego
i niskiego cisnienia.
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Reduktor musi posiadaé¢ trwate zabezpieczenie przed manipulacjg wewngtrz przez osoby
nieupowaznione.

Reduktor nastawny moze by¢é pominiety w systemie napetniania poduszki, jezeli cisnienie
dostarczanego powietrza nie przekracza cisnienia wskazanego na wejsciu do urzgdzenia sterujgcego.
Reduktory state mogg by¢ dostarczane bez manometréw kontrolnych pod warunkiem, ze maksymalne
cidnienie na wejsciu i wyjsciu z reduktora jest wyraznie okreslone i istnieje inny wskaznik cidnienia
znajdujgcy sie miedzy punktem przytgczenia do zrédta sprezonego powietrza a tym reduktorem.

6.3.2.4. Urzadzenia sterujgce
Urzagdzenia sterujgce muszg posiadac:

- trwatg obudowe i ostony przed zniszczeniem,

- manometr kontrolny i zawér bezpieczenstwa, oddzielne na kazdg obstugiwang poduszke lub
korek,

- zawdr bezpieczenstwa utrzymujgcy cisnienie pracy w zakresie + 10 % cisnienia nominalnhego,
uruchomienie zaworu bezpieczenstwa powinno by¢ dostrzegalne przez operatora,

- manometry z trwale i wyraZznie oznaczonym polem pracy dla danego typu poduszek i korkdw,

- zawory sterujgce umozliwiajgce napetnianie i opréznianie poduszki, z mozliwoscig stopniowania
tych operacji,

- dzwignie sterujgce z jednoznacznym oznaczeniem kierunku pracy,

- ksztatt dZzwigni umozliwiajgcy manipulowanie nimi w rekawicach zgodnych z PN-EN 659,

- w przypadku urzgdzenia sterujgcego przeznaczonego do sterowania wiecej niz jedng poduszkg
lub korkiem, przytacze kazdej poduszki lub korka powinno posiadac¢ indywidualny manometr
kontrolny i zawdr bezpieczenstwa.

Aby umozliwi¢ operatorowi ustawienie cisnienia wyjscia z reduktora, urzadzenia sterujgce powinny
mie¢ manometry wskazujgce maksymalne cishienie na wejsciu do tych urzgdzeh.

Urzgdzenie sterujgce powinno pozwala¢ na sterowanie predkoscig napetniania i oprézniania poduszki
podnoszacej.

Otwarte urzgdzenie sterujgce powinno dostarczaé powietrze tylko we wskazanym kierunku.
Ustawienie urzgdzenia sterujgcego w pozycje neutralng powinno spowodowac nhatychmiastowe
odciecie przeptywu sprezonego powietrza.

W przypadku, gdy system poduszek sktada sie z dwu lub wiecej urzadzen sterujgcych zasilanych
z jednego, wspdlnego zrédta zasilania, operowanie wybranym urzgdzeniem sterujgcym powinno
zapewnié prawidtowg prace napetniania i oprdézniania tylko podtgczonej do tego urzadzenia poduszki,
bez wzgledu na potozenie pozostatych urzgdzen sterujgcych.

W przypadku, gdy system poduszek lub korkéw sktada sie z dwu lub wiecej urzadzen sterujgcych
zasilanych z jednego, wspdlnego zrédta zasilania, podczas napetniania dowolnej poduszki lub korka
nie powinno dojs¢ do mimowolnego opréznienia ktdrejkolwiek z pozostatych poduszek lub korkdw
w systemie w sytuacji, gdy:

- nastgpi celowe lub mimowolne odtgczenie jednego z urzadzen sterujgcych od zrodta zasilania,

- zrodto zasilania jest wyczerpane lub cisnienie gazu w zZrédle jest mniejsze niz w napetnianegj
poduszce,

- nastgpi nagte, nieprzewidziane przerwanie weza zasilajgcego jedno z urzgdzen sterujgcych.

Gdy urzgdzenie sterujgce posiada mozliwo$¢ zasilania przez wiecej niz jedno potgczenie ze Zrédtem
zasilania, nie powinno doj$é do przeptywu sprezonego gazu z jednego przytgcza do drugiego bez
wzgledu na to, czy wykorzystywane sg jednoczesdnie dwa przytgcza, czy tylko jedno.

Manometr kontrolny, mierzgcy cisnienie w systemie napetnianej poduszki, powinien by¢ usytuowany
w takim miejscu, aby operator urzadzenia sterujgcego mogt na biezaco odczytywac jego wskazania.

6.3.2.5. Znakowanie
Kazda poduszka i korek powinny posiadac trwale potgczong tabliczke znamionowg zawierajgcg co
najmniej nastepujgce informacje:
- typ poduszki lub korka,
- wymiary poduszki lub korka,
- maksymalng site podnoszenia lub $rednice uszczelnianego otworu,
- cisnienie pracy,
- maksymalng ilo$¢ powietrza potrzebnego do napetnienia,
- oznaczenie rodzaju wzmocnienia wewnetrznego,
- date produkgcji: miesigc i rok,
- numer fabryczny.

6.3.3. PARAMETRY

6.3.3.1. Wszystkie elementy urzadzen sterujgcych, oprécz manometréw kontrolnych, powinny byé
odporne na dziatanie ci$nienia réwnego co najmniej 1,5 nominalnego cisnienia pracy catego systemu.
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6.3.3.2. Cisnienie wypychajgce korek z rurociggu stalowego nie powinno byé nizsze niz 0,10 MPa
w przypadku korkéw o cisnieniu roboczym 0,25 MPa, nizsze niz 0,05 MPa dla korkéw o cisnieniu
roboczym 0,15 MPa.

6.3.3.3. Cisnienie prébne
Ciénienie probne ustala producent; nie powinno by¢ jednak mniejsze od:
- pottorakrotne] wartosci cisnienia nominalnego przy poduszkach i korkach z kordem z kevlaru lub
innych wtékien syntetycznych,
- dwukrotnej wartosci ci$nienia nominalnego przy poduszkach z kordem ze stali.
Czas trwania préby — 3 minuty.

6.3.3.4. Zawory bezpieczenstwa
W petni otwarty zawédr bezpieczenstwa powinien ograniczyé cisnienie w badanym systemie do
maksimum 1,2 cidnienia roboczego.

6.3.3.5. System potaczen

Wszystkie potgczenia wezy i mocowanie ztgczek do wezy powinny wytrzymaé osiowe obcigzenie
réowne 1000 N w czasie 1 minuty. Podczas obcigzenia nie moze wystgpi¢ przeciek zaréwno pod
wptywem dziatania cisnienia réwnego ci$nieniu atmosferycznemu, jak i dopuszczalnego cisnienia
pracy.

W temperaturze (-20 £ 2) °C weze powinny osiggnagcé, bez uszkodzen, promien zgiecia 75 mm.

6.3.3.6. Dlugos$¢ przewodoéw zasilajgcych
Dtugosé przewoddw nie powinna by¢ mniejsza niz 5 m lub wielokrotno$é liczby 5, natomiast przewdd
tgczaey zrédio zasilania z urzgdzeniem sterujgcym powinien mie¢ dtugo$é minimum 2 m.

6.3.3.7. Wytrzymatos$¢ na rozerwanie
Whytrzymatosé na rozerwanie przewoddw zasilajgcych musi by¢é minimum dwukrotnie wyzsza od
cidnienia pracy.

6.3.3.8. Manometry kontrolne
Zakresy pomiarowe stosowanych manometréw wg tablicy 6.3.3.8:

Tablica nr 6.3.3.8.
Cisnienie nominalne max. 0,05 MPa max. 0,1 MPa max. 0,8 MPa
Zakres manometru 0+ 0,1 MPa 0+ 0,15 MPa 0+ 1,0 MPa

6.3.3.9. Cisnienie rozrywajgce

Cisnienie rozrywajgce poduszek podnoszgcych o cisnieniu pracy powyzej 0,1 MPa powinno by¢ co
najmniej czterokrotnie wyzsze od cisnienia pracy; dla poduszek podnoszacych o cisnieniu pracy
ponizej 0,1 MPa cidnienie rozrywajgce powinno by¢ co najmniej trzykrotnie wyzsze od cisnienia pracy.
Cisnienie rozrywajgce korka uszczelniajgcego powinno by¢ co najmniej dwukrotnie wyzsze od
ci$nienia pracy.

6.3.3.10. Czas napetniania i oprézniania

Nie okresla sie czasu napetniania i oprézniania poduszek i korkéw. Wymagane jest, aby w przypadku
pekniecia przewodu zasilajgcego lub jakiegokolwiek innego rozszczelnienia potgczenia pomiedzy
urzgdzeniem sterujgcym a poduszkg szybko$¢ opadania obcigzonej poduszki nie przekroczyta
25 mm/s.

6.5. SIEKIEROLOMY

6.5.1. OZNACZENIA

Oznaczenie: Siekierotom

6.5.2. WYKONANIE

6.5.2.1. Siekierotom sktada sie z gtowicy i rekojesci.

Gtowica nharzedzia powinna by¢ wykonana ze stali do ulepszania cieplnego lub innej o podobnych
parametrach, o twardosci 44 + 52 HRC.

Rekojesé¢ powinna posiada¢ ostone z tworzywa sztucznego amortyzujgcego wstrzgsy podczas
uderzania.
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W celu zwiekszenia funkcjonalnosci narzedzie moze sktadaé sie co najwyzej z dwéch roztgcznych
elementdw; przy czym te elementy powinny mieé mozliwosé potgczenia pod katem prostym.
Narzedzie powinno byé wyposazone w pas, z mozliwoscig regulaciji dtugosci, do transportu.

Narzedzie powinno posiadac¢ co najmniej nastepujace funkcje:

ciecia pretéw,

- burzenia,

- podwazania, wykorzystujgc zasade dzwigni jednostronnej lub dwustronnej,

- podnoszenia, wykorzystujgc zasade kotowrotu,

- wycinania otwordw w ptaszczyznach blaszanych.

6.5.2.2. Znakowanie

Znakowanie siekierotomu powinno zawierag:
- nazwe lub znak producenta,
- nazwe i typ wyrobu,
- rok produkgiji.

6.5.3. PARAMETRY

6.5.3.1. Zabezpieczenie antykorozyjne
Elementy metalowe badane wedtug ppkt. 5.13.1 i 5.13.2 normy PN-EN 364 powinny spetnia¢
wymagania ppkt. 5.13.3 normy PN-EN 364.

6.5.3.2. Masa
Masa siekierotomu nie powinna przekroczy¢ 10 kg.

6.5.3.3. Wymiary
Dtugos¢ narzedzia w stanie przygotowanym do transportu nie powinna przekracza¢ 800 mm,
a szerokos¢ 300 mm.

6.5.3.4. Wytrzymatosc¢ na obcigzenia
Potgczenie gtowicy z rekojescig powinno wytrzymac bez uszkodzenia obcigzenie momentem gngcym
o wartosci 500 Nm we wszystkich mozliwych do wykorzystania ptaszczyznach.

6.5.3.5. Zdolnos¢ ciecia

Ostrze gtowicy powinno przecig¢, bez uszkodzenia, pret stalowy ze stali typu St3 o $rednicy minimum
5 mm.

Ostrze do wycinania otwordw w ptaszczyznach blaszanych powinno wycigé otwér w blasze o grubosci
minimum 1 mm.

6.5.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-EN 364 Indywidualny sprzet chronigcy przed upadkiem z wysokos$ci. Metody badan.

6.6. ZBIORNIKI PRZENOSNE NA WODE

6.6.1. OZNACZENIA
Oznaczenie: Zbiornik przenosny na wode o pojemnosci 2500 |

6.6.2. WYKONANIE

6.6.2.1. Materiaty

Materiat poszycia zbiornika powinien by¢ odporny na dziatanie temperatur niskich (=20 °C) i wysokich
(80 °C); w wymienionym zakresie temperatur montaz zbiornika powinien przebiega¢ bez mozliwosci
uszkodzenia poszczegdinych elementow.

6.6.2.2. Konstrukcja

Dopuszcza sie zbiorniki ze stelazem oraz zbiorniki samonosne. O ile zbiornik posiada metalowy
stelaz, to jego elementy powinny posiada¢ powtoke antykorozyjnag.

Pojemnos$¢ zbiornika otwartego powinna wynosi¢ minimum 2500 .

Zbiornik powinien posiada¢ pokrowiec. O ile zbiornik posiada stelaz, to w pokrowcu elementy stelaza
powinny by¢ oddzielone od elementéw poszycia zbiornika.
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W przypadku wyposazenia zbiornika w nasady ssawne, nasady musza by¢ zgodne z PN-91/M-51038.
Zbiorniki zamknigte powinny byé wyposazone w nasady ttoczne i ssawne wg PN-91/M-51038 i zawor
odpowietrzajgcy.

6.6.2.3. Znakowanie
Znakowanie powinno zawieragé:
- nazwe lub znak producenta,
- nazweg i typ wyrobu,
- pojemnosé.
Na zbiorniku powinna by¢ umieszczona dodatkowo instrukcja konserwacji.

6.6.3. PARAMETRY

6.6.3.1. Masa
Masa kompletnego zbiornika nie powinna przekroczy¢ 0,015 kg na litr pojemnoéci zbiornika.

6.6.3.2. Ubytek wody

Sredni ubytek wody ze zbiornika otwartego w ciggu 1 godziny nie powinien przekraczaé 0,5 %
objetosci zbiornika. Zbiornik powinien posiada¢ mozliwos¢ kontrolowanego spuszczania wody.

Ubytek wody ze zbiornika zamknietego nie moze by¢ wigkszy niz 0,5 % jego pojemnoéci na dobe.

6.6.3.3. Statecznos¢ zbiornika

Zarowno zbiornik o konstrukcji samonosnej, jak i na stelazu powinien zachowad stabilnos¢ po
obcigzeniu jego gbrnej krawedzi $cianki nawodniong linig ssawng (sktadajgcg sie ze smoka, dwdch
odcinkéw wezy ssawnych 110 o dtugosci 2,5 m) podtgczong do samochodu gasniczego.

6.6.3.4. Zabezpieczenie antykorozyjne
Elementy metalowe zbiornika powinny by¢ wykonane z materiatéw odpornych na korozje lub powinny
by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przez naniesienie powtoki galwanicznej.

6.6.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-91/M-51038 Sprzet pozarniczy. Nasady.
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7.1. GASNICE PRZENOSNE

7.1.1. PODZIAL
Gasnica opisywana jest poprzez rodzaj srodka gasniczego, jaki zawiera. Obecnie s3 to:
- gasnice wodne, tgcznie z gadnicami pianowymi (patrz UWAGA 1),
- gasnice proszkowe,
- gasnice na dwutlenek wegla,
- gasnice halonowe (patrz UWAGA 2),
- gasnice na $rodek czysty.

UWAGA 1 Gasnice mogg by¢ produkowane z lub bez sSrodkébw zabezpieczajgcych przed
zamarzaniem. Dla celéw badania zakresu temperatur dziatania (patrz 7.1.3.8.) oraz
skutecznoéci gasniczej, gasnice wodne, tgcznie z gasnicami pianowymi, zawierajgce
rézne proporcje dodatku przeciwzamarzajgcego powinny by¢ traktowane jako oddzielne
i rozne modele tego samego typu gasnicy. Wszystkie inne wymagania zwigzane
z projektem i konstrukcjg gasnic wodnych sg takie same dla wszystkich modeli
niezaleznie od ich zawartosci.

UWAGA 2 Nalezy zwrécié uwage na Przepis Rady Europy 2037/2000 dotyczacy uzywania halondw.

7.1.2. WYKONANIE
7.1.2.1. Konstrukcja

7.1.2.1.1. Czesci sktadowe
Gasnica sktada sie z nastepujacych komponentdw:
a) korpusu - obudowy gasnicy bez akcesoriow, wyposazonej we wszystkie czesci
spawane/przylutowane;
b) armatury korpusu, ktéra jest przytwierdzona lub przykrecona do korpusu i sktada sie przynajmnigj
z
- urzadzenia/urzadzen sterujgcych (7.1.2.1.2);
- zespotu weza (7.1.2.1.4.) i/lub tub, i/lub dysz;
- zespotu glowicy — jest ona rownoczesnie zamknigciem gtéwnym;
- urzadzenia uruchamiajgcego (7.1.2.1.3).
UWAGA Zespot gtowicy, urzgdzenie uruchamiajgce i urzgdzenie (a) sterujgce mogg by¢ wykonane
jako czesci oddzielne lub stanowi¢ jeden zespot.
¢) $rodka gasniczego.

7.1.2.1.2. Sterowanie roztadowywaniem
Gasnice powinny by¢ wyposazone w samozamykajgcy sie zawdr sterujgcy umozliwiajgcy chwilowe
przerwanie procesu roztadowywania.

7.1.2.1.3. Pozycja pracy

Gasnice powinny dziataé bez koniecznosci ich odwracania. Urzgdzenie uruchamiajgce powinno by¢
umieszczone na szczycie gasnicy. Dopuszcza sie umieszczenie urzgdzenia sterujgcego na kohcu
weza. Pokretta zaworu sterujgcego zewnetrznych zbiornikédw gazu napedowego powinny byé
umieszczone w gérnych 60 % dtugosci korpusu gasnicy.

7.1.2.1.4. Zespot weza

Gasnice, w ktérych masa srodka gasniczego jest wieksza niz 3 kg lub objeto$é srodka gasniczego
przekracza 3 litry, powinny byé wyposazone w waz.

Dtugosc elastycznej czesci weza nie moze by¢ krétsza niz 400 mm.

Jesli gasnica, w ktérej masa $rodka gasniczego jest mniejsza lub réwna 3 kg lub objetosé¢ srodka
gasniczego jest mniejsza lub réwna 3 litry, wyposazona jest w waz, to catkowita dtugos¢ zespotu
weza nie moze by¢ mniejsza niz 250 mm.

7.1.2.1.5. Gasnice stale pod ci$nieniem
Gasnice stale pod cisnieniem, z wyjgtkiem gasnic na dwutlenek wegla, powinny byé wyposazone
w $rodki umozliwiajgce sprawdzanie, czy ci$nienie jest utrzymywane.
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7.1.2.1.5.1. Czujniki cisnienia

a) Czujnik ci$nienia musi by¢ zbudowany tak, aby zapewniona byta mozliwosé sprawdzania, czy jest
on we wlasciwym stanie technicznym, za pomocg niezaleznej aparatury wykorzystujgcej
zewnetrzne zrédto cisnienia.

b) Skala czujnika (patrz: rys. 1) musi posiadaé:

- strefe zerowg (do wskazywania cisnienia zerowego). Jesli czujnik posiada ogranicznik
potozenia wskazéwki, to ogranicznik ten powinien byé umieszczony po stronie ujemnego
ci$nienia strefy zerowej. Wskazowka nie moze dotykad ogranicznika w strefie zerowe;.

- strefe zielong (strefa robocza) odpowiadajgcg cisnieniom pomiedzy temperaturami dziatania
(7.2.3.8.) z nastepujgcymi tolerancjami:

- -15%wT,,

- +86%wT,,,
Pochodne cisnienia sg zaokrgglone do najblizszego petnego lub potéwki bara.
Wszystkie strefy poza strefg zielong musza by¢ czerwone.
Dopuszczalne sg nastepujgce btedy wskazan:

- maksymalnie 1 bar w dolnym kohcu strefy zielonej;

- +6 % w gdérnym koncu strefy zielonej;

- musi byé¢ pokazany punkt (P +20 °C) z maksymalnym dopuszczalnym btedem + 0,5 bara.

Aby zapewni¢ widocznosé wskazania ci$nienia, czujnik musi spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- czujnik musi mie¢ ruchomg wskazéwke dosiegajacg promieniowo strefy zielonej na gtebokosé
50 % do 80 % wysokosci strefy zielone;j;

- potozenie wskazdwki w obu kohcach strefy zielonej oraz w punkcie P(+20 °C) musi byé
dobrze widoczne;

- czujnik musi mie¢ skale o dtugosci rownej lub wigkszej od poéttorakrotnej dtugosci od zera do
goérnego konica strefy zielonej.

Objasnienia
1 Zaockraglone do najblizszego 0,5 bar.
2 Zielona.
3 Czerwona.
Rys. 1. Skala czujnika ci$nienia

¢) Podczas badania w temperaturze (20 £ 5) °C, po wykonaniu 1000 cykli cisnieniowych od zera do
P(T,.) i Z powrotem z szybkoscig zmian ci$nienia (20 + 5) bar/min, czujnik powinien dziata¢
z btedem mieszczgeym sie w zakresie dopuszczonym w 7.2.2.1.5.b).

d) Materiaty czujnika stykajgce sie ze Srodkiem gasniczym lub gazem napedowym powinny by¢
kompatybilne z nimi lub przed nimi zabezpieczone.

e) Wszystkie badania muszg byé wykonywane w temperaturze (20 £ 5) °C.

7.1.2.1.5.2. Wskaznik ci$nienia
a) Wskaznik cisnienia musi pokazywacé, czy gasnica jest w stanie gotowosci dziatania.
b) Zmiana wskaznika pomiedzy stanem gotowosci dziatania i stanem braku gotowos$ci dziatania
musi nastgpi¢ przy ci$nieniu odpowiadajgcym minimalnej temperaturze pracy. Btagd wskazania
nie moze przekraczac 1 bara.
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7.1.2.1.6. Otwor do napetniania

Otwdr do napetniania, z wyjgtkiem gasnic na dwutlenek wegla, powinien mie¢ srednice minimalng:
- 20 mm dla gasnic o tadunku mnigjszym lub réwnym 3 kg lub 3 litry;
- 25 mm dla gasnic o tadunku wigkszym niz 3 kg lub 3 litry.

7.1.2.1.7. Wymagania dotyczace podzespotéow
Z wyjagtkiem urzgdzen bezpieczenstwa wyspecyfikowanych w 7.1.2.1.7.2., Zadna czes¢ sktadowa
gasnicy nie moze wymagac¢ montowania, demontazu lub modyfikacji przed lub podczas uzywania.

7.1.2.1.71. Mechanizmy/urzgdzenia sterujgce dziataniem i emisja

Uruchomienie gasnicy nie moze wymagaé powtarzania danej czynnosci na tym samym urzadzeniu.
Dla gasnic innych niz gasnice na dwutlenek wegla, sita lub energia potrzebna do aktywacji urzgdzenia
uruchamiajgcego nhie moze byé wyzsza od wartoéci podanych w tabeli 1 dla temperatur az do T,,,,
Dla gasnic na dwutlenek wegla, sita ta nie moze by¢ wieksza niz 200 N dla temperatur do 40°C oraz
nie wigksza niz 300 N dla temperatury maksymalnej (7,,..)-

Aktywacja oznacza catos$¢ dziatan potrzebnych do podania cidnienia (jesli gasnica nie jest stale pod
cidnieniem) i rozpoczecia uwalniania $rodka gasniczego. Jesli pojedyncze urzgdzenie moze
aktywowadé zespdt, dopuszczalne jest wtedy ponowne uzycie tego samego urzgdzenia do sterowania
wyprowadzaniem.

Tabela 1 — Sita lub energia potrzebna do aktywacji urzadzenia uruchamiajacego

Rodzaj urzgdzenia Maksymalna sita lub energia
Sita Energia
N J
Wyzwalacz palcowy 100 -
Sciskany uchwyt dzwigniowy 200 -
Pokretto ® 100 -
Zbijak - 2
@ Sita musi by¢ mierzona na zewnetrznym skraju pokretta.
® Maksymalny obrét pokretta dla uzyskania petnego otwarcia wynosi 360°.

7.1.2.1.7.2. Urzadzenia zabezpieczajace

Mechanizm uruchamiajgcy musi by¢é wyposazony w urzgdzenie zabezpieczajgce zapobiegajgce
niezamierzonemu uruchomieniu gasnicy. Zwolnienie urzgdzenia zabezpieczajgcego musi wymagaé
wykonania czynnosci réznigeych sie od czynnosci potrzebnych do uruchomienia gasnicy oraz musi
wymagacd przytozenia sity w granicach od 20 do 100 N.

Urzgdzenie zabezpieczajgce musi byé wyposazone w srodki pozwalajgce stwierdzi¢, czy gasnica
moze by¢ uruchomiona. Moze to by¢ drut z plombg lub mechanizm uniemozliwiajgcy powtdrne
wtozenie urzgdzenia zabezpieczajgcego. Musi istnie¢ mozliwosé oceny, czy urzgdzenie
zabezpieczajgce zostato usunigte.

Urzgdzenie zabezpieczajgce musi byé skonstruowane w taki sposdb, aby zadne niewspomagane
reczne préby, z uzyciem sity lub udaru dwukrotnie wiekszego od odpowiedniej wartosci z tabeli 1,
zapoczatkowania roztadowywania gasnicy bez wczesniejszego uruchomienia urzgdzenia
zabezpieczajgcego nie spowodowaty deformacji lub zniszczenia czesci mechanizmu w taki sposéb,
ze poznigjsze uruchomienie gasnicy statoby sie niemozliwe.

Gasnica musi byé wyposazona w element zabezpieczajgcy. Element zabezpieczajgcy musi byé
wyposazony w srodki pozwalajgce stwierdzi¢, czy gasnica moze byé uruchomiona. Moze to by¢ drut
z plombg lub mechanizm uniemozliwiajgcy powtdrne wtozenie elementu zabezpieczajgcego. Musi
istnie¢ mozliwos¢ zobaczenia, czy element zabezpieczajgcy zostat usuniety.

7.1.2.1.7.3. Filtr dla gasnicy wodnej

Roztadowywanie gashicy wodnej musi odbywaé sie poprzez filtr zatrzymujgcy ciata obce. Ten filtr
musi by¢ zainstalowany powyzej najwezszego miejsca kanatu roztadowujgcego. Kazdy otwdr filtra
musi mie¢ pole przekroju mniejsze od najmniejszego pola przekroju kanatu roztadowujgcego.
Catkowite pole przekroju wszystkich otworéw filtra musi by¢ réwne przynajmniej osmiokrotnej
wielkosci pola przekroju najwezszego miejsca kanatu roztadowujgcego. Filtr musi by¢ dostepny dla
wykonania prac konserwacyjnych.
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7.1.2.1.7 4. Systemy wezy i tgcznikéw

System weza i tgcznika musi funkcjonowaé w catym zakresie temperatur dziatania, a tgcznik musi byé

zaprojektowany i przymocowany w taki sposob, aby nie powodowat uszkodzen weza.

Parametry weza muszg spetnia¢ odpowiednie wymagania a) [ub b).

a) Dla wszystkich typdw, z wyjgtkiem gasnic na dwutlenek wegla:

- trzykrotna wartosc P(T,,,,), test przeprowadzany w temperaturze (20 + 5)°C;

- dwukrotna warto$¢ P(T,,..,), test przeprowadzany w temperaturze (7., £ 2)hC oraz (T,,, £ 2)°C;

b) Dla gasnic na dwutlenek wegla:

- 1,5-krotna P(T,,.,), test przeprowadzany w temperaturze (20 £ 5)°C;

- 1,25-krotna wartosé P(T,.,), test przeprowadzany w temperaturze (7., £ 2)°C oraz w minimalnej
deklarowanej temperaturze.

7.1.2.1.8. Dysze wylotowe gasnic na dwutlenek wegla

7.1.2.1.8.1. Jesdli dysza wylotowa nie jest przymocowana do gasnicy (np. jest tgczona z gasnica
poprzez wgz), to musi by¢ ona wyposazona w uchwyt chronigcy reke operatora przed zamrozeniem
podczas pracy - uzycia.

7.1.21.8.2. Po obcigzeniu konica dyszy wylotowej przy uzyciu okrggtej powierzchni kontaktowe]
o $rednicy 50 mm i masie wartosci 25 kg przez 5 minut, po uptywie (48 £ 2) godzin od zdjecia
obcigzenia dysza wylotowa nie moze wykazywaé oznhak uszkodzen lub deformacji powodujgcych
zmniejszenie $rednicy kotica dyszy o wiecej niz 10 %.

7.1.2.1.8.3. Wszystkie potgczenia pomiedzy zaworem a dyszg wylotowg i dyszg muszg by¢ wykonane tak,
aby nie nastgpito ich poluzowanie lub odtgczenie. Jesli jest to zapewnione dzigki sSrodkom mechanicznym,
takim jak nakretki kontrujgce, podktadki blokujace Iub podktadki sprezyste, moment konieczny do
poluzowania zespotu musi by¢ réwny lub wigkszy niz 20 Nm. Kiedy wykorzystane sg kleje lub inne metody
tgczenia, moment konieczny do poluzowania zespotu musi by¢ réwny lub wigkszy niz 10 Nm.

7.1.2.1.8.4. Po ogrzaniu dyszy do temperatury (7., = 2)°C i wytadowaniu gasnicy dysza wylotowa nie moze
by¢ uszkodzona lub zdeformowana w spos6b zmieniajgcy srednice jej zakonczenia o wiecej niz 10 %.

7.1.2.1.9. Wieszak gasnicy

Jesli gasnica wyposazona jest w wieszak, to musi on spetniaé nastepujgce wymagania:

- odtgczenie gashicy od wieszaka musi by¢ tatwe, a sposéb odtgczania oczywisty;

- wieszak, jesli jest przymocowany do $ciany zgodnie z instrukcjami producenta, powinien by¢ zdolny
do przeniesienia, bez trwatych deformaciji, obcigzeh rownych przynajmniej dwukrotnej masie gasnicy.
UWAGA: Wieszaki specjalne stosowane do mocowania gasnicy w pojazdach, na statkach
i w samolotach mogg podlegaé przepisom krajowym [ub miedzynarodowym.

7.1.2.1.10. Odpornos$é na korozje

7.1.2.1.10.1. Odpornosc¢ na korozje zewnetrzng
Po poddaniu gasnic dziataniu obojetnej mgty solnej w komorze typu NSS trwajgcym 480 godzin,
a nastepnie doktadnym umyciu w celu usuniecia osaddw soli, powinny one spetnia¢ wymagania:

- sita lub energia, odpowiednio, wymagana do aktywacji gasnicy musi pozosta¢ taka, jak podano

w7.1217.1,;

- sita potrzebna do zwolnienia urzgdzenia zabezpieczajgcego musi pozostaé taka, jak podano
w7.1.217.2;

- czas dziatania gasnicy w temperaturze {20 + 10)°C musi miescié sie w przedziale + 25 % wartosci
$redniej;

- po zadziataniu czujnik ci$nienia lub wskaznik ci$nienia, jesli kidéry$ z nich jest zainstalowany
w gasnicy, musi powrécié do pozycji wskazujgcej cisnienie zerowe;

- parametry weza muszg by¢ takie jak podanc w 7.1.2.1.7.4., przy badaniu przeprowadzonym
w temperaturze (20 + 5)°C;

- nie mogg wystepowac $lady korozji metalu, ktére mogtyby pogorszy¢ dziatanie gasnicy lub jej
zabezpieczen.

7.1.2.1.10.2. Odpornosé na dziatanie sSrodka gasniczego w gasnicach wodnych

Po poddaniu gasnic, natadowanych zgodnie z instrukcjg producenta, 8 cyklom termicznym opisanym
w tabeli 2 w komorze temperaturowej (nie wolno stosowaé kgpieli w cieczach; czas jednego
catkowitego cyklu nie moze przekraczaé 120 godzin)
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Tabela 2 — Cykl termiczny

Etap Czas trwania Temperatura
H °C
1 24 + 1 Tont 2
2 > 24 +20+5
3 24 + 1 T, t2
4 > 24 +20+5

powinny one spetniaé ponizsze wymagania:

- nie mogg by¢ widoczne $lady korozji metalu ani uszkodzenia, pekniecia lub pecherzyki na
powierzchniach pokryé ochronnych korpusu.

- nie mogg by¢ widoczne zmiany koloru srodka gasniczego, oprécz zmian wywotanych cyklami
termicznymi.

UWAGA Dopuszcza sie zmiany koloru bedace naturalnym wynikiem zmian temperatury.

7.1.2.1.10.3. Konserwacja

Dla kazdej gasnicy musi by¢ zapewniona mozliwosé wykonania okresowej konserwaciji.

UWAGA 1 Terminy wykonywania konserwacji okresowej mogg by¢ podane w oznaczeniu znajdujgcym
siew czesci4 (7.1.2.2.2).

7.1.2.2. Znakowanie - identyfikacja gasnicy

7.1.2.2.1. Kolor

Korpus gasnicy powinien by¢ pomalowany na kolor czerwony RAL 3000.

Przepisy narodowe mogg wymagaé wykonania kolorowej strefy o powierzchni do 10 % powierzchni
catego korpusu gasnicy, na ktérej powinien by¢ umieszczony identyfikator $rodka gasniczego.

7.1.2.2.2. Oznaczanie

Oznaczenia na gasnicy powinny byé wykonane w kolorze kontrastujgcym z kolorem tta. Oznaczenie
musi by¢ podzielone na pieé czesci, jak to pokazano na rys. 2.

Oznaczenia wymagane w czesciach 1, 2, 3 i 5 powinny zosta¢ umieszczone na tej samej plakietce lub
ramce. Plakietka (lub ramka) powinna by¢ przymocowana w takiej pozycji, aby wszystkie znaki byty
tatwo czytelne po umieszczeniu gasdnicy we wsporniku.

Oznaczenia umieszczane w czesci 4 moga znajdowac sie w dowolnym miejscu gasnicy.

Warto$¢ H stuzgca do obliczania wielkosci znakdw literowych (ktéra powinna byc¢ okreslana w odniesieniu
do duzej litery E), z wyjatkiem sytuacji gdy oznaczenia wykonane sg w wiecej niz jednym jezyku, nie
moze by¢ mniejsza niz:

- 3 mm dla gasnic majacych tadunek < 3 kg lub 3 litry;

- 5 mm dla gasnic majgcych tadunek > 3 kg lub 3 litry.

Jesli oznaczenia wykonane sg w wiecej niz jednym jezyku, minimalna wartos¢ H powinna wynosié

2 mm.
Wysokos$¢ napiséw w czesciach 1, 2, 3 i 4 powinna by¢ taka jak ponizej, z tolerancjg + 10 %:
- czesc 1. 1,5 x H dla stéw ,gasnica”,

0,75 x H dla pozostatych informacji;
- czesé 2: 1 xH;
- cze$¢ 3. 1xH;
- czesc 4. 0,5xH.
Wysoko$é ramki zawierajgcej cze$é 5 nie moze przekraczaé 1/3 catkowitej wysokoséci czesci 1, 211 3.
UWAGA Liczby w koétkach oznaczajg czesé oznaczenia, a liczby po prawej stronie kazdej czesci
wskazujg na wysokosé napiséw w proporcji do H.

Cze¢s¢ 1 powinna zawierac nastgpujgce informacije, w kolejnosci:

- stowa GASNICA lub GASNICA z podanym rodzajem $rodka gasniczego;

- rodzaj $rodka gasniczego i nominalng wielko$é napetnienia tym srodkiem;

- skuteczno$c¢ gasniczg gasnicy (7.1.3.4.).

Czes$¢ 2 powinna zawieraé nastepujgce informacije:

- instrukcje uzycia zawierajgcg jeden lub kilka piktograméw, wraz z objasnieniami;

Tekst instrukcji uzycia powinien by¢ napisany w jezyku lub jezykach kraju, w ktérym gasnica bedzie
eksploatowana. Poszczegdlne dziatania, ktére nalezy wykona¢, powinny by¢ umieszczone kolejno,
pionowo, z géry na doét.
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Piktogramy powinny znajdowa¢ si¢ w tej samej pozycji wzgledem odpowiedniego tekstu, a kierunek

ruchu, ktéry nalezy wykona¢, powinien by¢ pokazany strzatkami.

- piktogramy reprezentujgce rodzaje pozaréw pokazane sg na rys. 3. Piktogramy pozaréw grupy A
oraz B powinny by¢ stosowane tylko woéwczas, gdy odpowiednia ocena ogniowa podana jest
w oznaczeniu. Piktogram grupy C na gasnicach proszkowych powinien by¢ stosowany tylko, jesli na
oznaczeniu umieszczona jest przydatnosé do gaszenia pozardw grupy C. Piktogramy te nalezy
umieszczaé poziomo w jednej linii, ponizej instrukcji uzycia.

GASNICA OGNIOWA 15
@ 12 KG PROSZEK ABC 0.75
55A 233B C 0.75

1. USUNAC POKRYWKE OCHRONNA

% i 2. UDERZYC W ZBIJAK
[ ]
i.%gi 3. NACISNAC DZWIGNIE PRADOWNICY

@ Ostrzezenie
1

NAPELNIC PO UZYCIU OKRESOWO SPRAWDZAC .
CIEZAR NABOJU SPRAWDZAC COROCZNIE

ZAMIENNYCH ZGODNYCH Z MODELEM 0.5
SRODEK GASNICZY: 12 kg ABC Nr CERTYFIKAT -413A
: GAZ NAPEDOWY 225¢g CO, TYP X25H

@ UZYWAC WYLACZNIE PRODUKTOW I CZESCI

ZAKRES TEMPERATUR -204C DO +60iC

@ PRODUCENT

Rys. 2. Przyktad oznaczenia gasnicy
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Piktogramy reprezentujgce rodzaje pozaréw powinny byé umieszczane w kwadratach o boku
minimum 20 mm — dla gasnic o tadunku mniejszym lub réwnym 3 kg lub 3 litry, albo w kwadratach
o boku minimum 25 mm - dla gasnic wiekszych. Kwadrat zawierajgcy litere kodowg powinien by¢
umieszczony w harozu kazdego piktogramu, jak to pokazano na rys. 3.
Gasnice z deklarowang przydatnoscig do gaszenia pozardw grupy D nie powinny posiadaé
oznaczenia przydatnosci do zadnej innej grupy.
Czes¢ 3 powinna zawierac informacje dotyczgce ograniczen lub zagrozen wynikajgcych z uzycia
gasnicy, w szczegdlnosci toksycznosci i zagrozen elektrycznych.
UWAGA Nalezy zwrdci¢ uwage na przepisy narodowe.
Gasnice wodne lub pianowe, ktére nie byty badane lub nie spetnity wymagan w zakresie badan
dielektrycznych, powinny byé oznaczone nastepujgcym ostrzezeniem: ,O0STRZEZENIE: Nie uzywaé
do urzadzen elektrycznych pod napieciem”.
Gasnice z innymi $rodkami gasniczymi lub gasnice wodne spetniajgce wymagania w zakresie badan
dielektrycznych powinny posiada¢ oznaczenie wskazujgce na ich przydatnos¢ do gaszenia urzadzen
elektrycznych pod napieciem, np. ,Nadaje sie do gaszenia urzgdzen elektrycznych pod napieciem nie
wiekszym niz 1000 V z odlegtosci 1 m”.
UWAGA Nalezy zwréci¢ uwage na narodowe przepisy lub praktyke.
Czesc¢ 4 powinna zawiera¢ przynajmniej nastepujgce informacije:

- instrukcje napetniania po kazdym uzyciu;

- instrukcje okresowego sprawdzania i stosowania do napetniania i konserwacji wytgcznie

produktdw i czesci zamiennych odpowiednich dla danego modelu gasnicy;
- identyfikator srodka gasniczego i, w szczegodlnosci, identyfikator i zawartos¢ procentowg
dodatkdéw w gasnicach wodnych;

- jesli jest stosowany, identyfikator gazu napedowego;

- numer (y) lub odniesienia dotyczace instytuciji zatwierdzajgcej gasnice;

- oznaczenie modelu podane przez producenta;

- zakres temperatur dziatania;

- ostrzezenie dotyczace ryzyka zamarznigcia dla gasnic wodnych;

- powotanie normy.
Czes¢ 5 powinna zawierac:

- nazwe i adres producenta gasnicy i/lub dostawcy.

Dodatkowo, w dowolnym miejscu gasnicy powinien byé podany jej rok produkgiji.

[
gl

«
72 H

12H

Rys. 3. Piktogramy

7.1.3. PARAMETRY

7.1.3.1. Masa
Masa catkowita gasnicy w stanie gotowym do uzycia nie powinna przekraczac 20 kg.

7.1.3.2. kadunki nominalne
kadunki nominalne gasnic muszg byé rowne jednej z wartosci podanych w tabelach 4 do 9, zaleznie
od rodzaju srodka gasniczego.
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7.1.3.3. Tolerancja napetnienia
Rzeczywisty tadunek gasnicy musi byé réwny tadunkowi nominalnemu, z tolerancjg okreslong

w tabeli 3.
Tabela 3 — Tolerancje napetnienia
Medium gasnicze Tolerancja wzgledna
%
Proszek

1 kg 5

2 kg 3

=3 kg 2

Wszystkie inne srodki gasnicze 0

-5

7.1.3.4. Minimalna skuteczno$¢ gasnicza

Podziat pozaréw na grupy podany jest w EN 2.

Minimalne skutecznosci gasnicze podane sg w tabelach 4 do 9, w zaleznosci od rodzaju $rodka
gasniczego i wielkosci tadunku.

Gasnica powinna uzyskac¢ ocene skutecznosci gasniczej klasy A, klasy B lub obu klas, jak podano
w odpowiedniej tabeli i zgodnie z deklaracjg producenta.

PRZYKLAD Gasnica proszkowa, dla ktérej producent zadeklarowat osiggniecie klasy A i klasy B,
o wielkosci tadunku 9 kg musi uzyska¢ ocene minimum 27A i 144B.

Gasnice na $rodek czysty muszg mie¢ minimalng ocene ogniowg 5A i/lub 21B dla gasnic o tadunku

1kg, 2kg, 3kg, 4 kg, 6 kg, 9 kgi12kg.

7.1.3.4.1. Ocena skutecznosci gasniczej dla pozaréow grupy A
Minimalne skutecznosci gasnicze gasnic dla pozardéw grupy A podane sg w tabelach 4 i 5.
UWAGA Numery w pierwszej kolumnie kazdej tabeli dotyczg wielko$ci pozaru testowego.

Tabela 4 — Minimalne skutecznos$ci gasnicze, minimalne czasy dziatania
i nominalne tadunki dla gasnic proszkowych

Pozar testowy Minimalny czas Nominalne dopuszczalne
dziatania tadunki
s kg

5A 6 1
8A 6 1,2
13A 9 1,2,3 4
21A 9 1,2,3,4,6
27A 9 1,2,3,4,6,9
34A 12 1,2,3,4,6,9
43A 15 1,2,3,4,6,9,12
55A 15 1,2,3,4,6,9,12

Tabela 5 — Minimalne skutecznos$ci gasnicze, minimalne czasy dziatania
i nominalne tadunki dla gasnic wodnych, tacznie z gasnicami pianowymi

Pozar testowy Minimalny czas Nominalne dopuszczalne
dziatania tadunki
s |
5A 6 2,3
8A 9 2,3,6
13A 9 2,3,69
21A 9 2,3,6,9
27A 12 2,3,69
34A 15 2,3,69
43A 15 2,3,6,9
55A 15 2,3,69

7.1.3.4.2. Ocena skutecznosci gasniczej dla pozarow grupy B
Minimalne skutecznosci gasnicze gasnic dla pozardéw grupy B podane sg w tabelach 6,7, 8 9.
UWAGA Numery w pierwszej kolumnie kazdej tabeli dotyczg wielkos$ci pozaru testowego.
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Tabela 6 — Minimalne skutecznosci gasnicze, minimalne czasy dziatania
i nominalne tadunki dla gasnic proszkowych

Pozar testowy Minimalny czas Nominalne dopuszczalne
dziatania fadunki
s kg

21B 6 1
34B 6 1,2
55B 9 1,2,3
70B 9 1,2,3,4
89B 9 1,2,3,4
113B 12 1,2,3,4,6
144B 15 1,2,3,4,6,9
183B 15 1,2,3,4,6,9,12
233B 15 1,2,3,4,6,9,12

Tabela 7 — Minimalne skutecznos$ci gasnicze, minimalne czasy dziatania
i nominalne tadunki dla gasnic wodnych, tacznie z gasnicami pianowymi

Pozar testowy Minimalny czas Nominalne dopuszczalne
dziatania fadunki
s |
34B 6 2
55B 9 2,3
70B 9 2,3
89B 9 2,3
113B 12 2,3,6
144B 15 2,3,6
183B 15 2,3,6,9
233B 15 2,3,6,9

Tabela 8 — Minimalne skutecznos$ci gasnicze, minimalne czasy dziatania
i nominalne tadunki dla gasnic na dwutlenek wegla

Pozar testowy Minimalny czas Nominalne dopuszczalne
dziatania tadunki
s kg
21B 6 2
34B 6 2
55B 9 2,5
70B 9 2,5
89B 9 2,5
113B 12 2,5
144B 15 2,5
183B 15 2,5
233B 15 2,5
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Tabela 9 — Minimalne skuteczno$ci gasnicze, minimalne czasy dziatania
i nominalne tadunki dla gasnic halonowych

Pozar testowy Minimalny czas Nominalne dopuszczalne
dziatania tadunki
s kg
21B 6 1
34B 6 1,2
55B 9 1,2,4
70B 9 1,2,4,6
89B 9 1,2,4,6
113B 12 1,2,4,6
144B 15 1,2,4,6
183B 15 1,2,4,6
233B 15 1,2,4,6

7.1.3.5. Czas dziatania

Czas dziatania gasnicy (czas, w ktérym nastgpi catkowite roztadowanie srodka gasniczego, bez
przerw i przy catkowitym otwarciu zaworu, nie obejmuje roztadowania gazu napedowego) musi byé
réwny lub wiekszy od odpowiednie] wartosci podanej w tabelach 4 do 9. Czas dziatania kazdej
z trzech gasnic powinien miesci¢ sie w przedziale 15 % wartosci srednie;j.

7.1.3.6. Pozostatos¢ srodka gasniczego

Pozostato$¢ srodka gasniczego (masa s$rodka gasniczego pozostajgca w gasnicy po jej ciggtym,
catkowitym roztadowaniu, tgcznie z gazem napedzajgcym) nie moze by¢ wigksza niz 10 % tadunku
nominalnego.

7.1.3.7. Poczatek roztadowywania

Gasnice powinny dziata¢ w ciggu 4 sekund od otwarcia zaworu sterujgcego. W przypadku gasnic
zasilanych cisnieniem z oddzielnego zrédta, zawdr sterujgcy powinien zadziata¢ w ciggu 6 sekund po
aktywaciji.

7.1.3.8. Efektywny zakres temperatur dziatania

7.1.3.8.1. Gasnice powinny by¢ zdolne do dziatania w temperaturach pomiedzy T,. i T,
zadeklarowanych przez producenta:
- Thax  dla wszystkich gasnic musi wynosi¢ 60 °C lub wiecej;
- T POza gasnicami wodnymi, musi wynosi¢ -20 °C, -30 °C lub mniej;
- T dla gasnic wodnych musi wynosi¢ +5 °C, 0 °C, -5 °C, -10 °C, -15 °C, -20 °C, -25 °C, -30 °C lub
mniej. Dla gasnic wodnych bez dodatkéw zapobiegajgcych zamarzaniu T, musi wynosi¢ +5 °C.
Podczas dziatania w temperaturach granicznych T, i T, , po przejsciu:
a) cyklu termicznego A. Gasnice nalezy przetrzymywad w kazdej z ponizszych temperatur przez okres
(24 £ 1) godz.
- (Tmin * 2)00'
- (+ 20 + 5)°C,
- (Tmax * 2)OC!
b) cyklu termicznego B. Gasnice nalezy przetrzymywad w kazdej z ponizszych temperatur przez okres
(24 £ 1) godz.
- (Tmax x Z)OC!
- (+ 20 + 5)°C,
- (Tmin * 2)00'
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gasnice muszg spefnié ponizsze wymagania:

- roztadowanie musi rozpoczgé sie w ciggu 10 sekund po otwarciu zaworu sterujgcego;

- z wyjatkiem gasnic na dwutlenek wegla, czas dziatania nie moze przekracza¢ dwukrotnej wartosci
uzyskanej podczas badania w temperaturze 20 °C. Gasnice na dwutlenek wegla muszg by¢ zgodne
z7.1.38.2,;

- czas dziatania nie moze byc¢ krétszy niz 6 sekund;

- pozostato$¢ Srodka gasniczego nie moze byé wigksza niz 15 % tadunku nominalnego dla gasnic
zawierajgcych proszek typu BC i nie wigksza niz 10 % tadunku nominalnego dla pozostatych
srodkow gasniczych.

7.1.3.8.2. Czas dziatania gasnic na dwutlenek wegla powinien wynosic:

- w temperaturze T, czas dziatania nie moze by¢ wiekszy od czasu okreslonego podczas badania
w temperaturze 20 °C;

- w temperaturze minimalnej T, ¢zas dziatania nie moze by¢ dtuzszy niz dwuipdtkrotna wartosc
czasu okreslonego podczas badania w temperaturze 20 °C.

7.1.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
7.1.4.1. Przepis Rady Europy 2037/2000 dotyczacy uzywania halondw.

7.3. GASNICE PRZEWOZNE PIANOWE, WODNE 25 i PROSZKOWE 25 i 100

7.3.1. PODZIAL | OZNACZENIE
Podziat i oznaczenie wg PN-EN 1866:2001.

7.3.2. WYKONANIE
Wykonanie wg PN-EN 1866:2001.

7.3.3. PARAMETRY
7.3.3.1. Znamionowe wielkosci napetnienia
Znamionowe wielko$ci napetnienia gasnic, w zaleznosci od rodzaju $rodka, powinny odpowiadaé

wartosciom podanym w tablicy nr 7.4.3.1.

Tablicanr7.4.3.1.

Proszek Srodek gasniczy na bazie wody,
w [kg] w [dm?]
25 o5
100

7.3.3.2. Czas dziatania
Czas dziatania gasnic powinien odpowiada¢ wartosciom podanym w tablicy nr 7.4.3.2.

Tablicanr7.4.3.2.

Wielkos¢ Czas dziatania w [s]
Rodzaj gasnicy nagpaeél:;igla Minimum Maximum
Wodne, wodne 25 30 70
z dodatkami lub
pianowe
Proszkowe 25 20 50
100 60 90

7.3.3.3. Srodek gasniczy
Srodek gasniczy uzyty do napetnienia gasnicy powinien posiadaé certyfikat — dopuszczenie krajowe.

7.3.3.4. Pozostate parametry wg PN-EN 1866:2001.

7.3.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
PN-EN 1866:2001 Gasnice przewozne.
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7.6. AGREGATY GASNICZE WODNO-PIANOWE PRZENOSNE | PRZEWOZNE

7.6.1. PODZIAL | OZNACZENIA

7.6.1.1. Podziat
W zaleznosci od wykonania rozréznia sie urzgdzenia przenosne i przewozne.

7.6.1.2. Oznaczenie
Przyktad oznaczenia agregatu gasniczego:
AGREGAT GASNICZY (oznaczenie wg producenta)

7.6.2. WYKONANIE

7.6.2.1. Materiaty

Wszystkie elementy stykajgce sie z wodg i wodnym roztworem $rodka pianotwérezego powinny byé
wykonane z materiatéw odpornych na korozyjne dziatanie wody i wodnych roztwordw srodkow
pianotworczych.

7.6.2.2. Konstrukcja

7.6.2.2.1. Agregaty do impulsowego podawania srodka gasniczego

Agregaty przenosne powinny by¢ wykonane jako plecakowe. Na stelazu z uprzezg powinien byc¢
zamontowany zbiornik $rodka gasniczego o pojemnoéci nie mniejszej niz 10 dm® oraz butla ze
sprezonym powietrzem.

Agregaty przewozne mogg by¢ wykonane w wersji wyposazonej w uktad jezdny i uchwyt do
przemieszczania (ze zbiornikiem $rodka o pojemnosci od 25 do 100 dm?®). Agregaty mogg by¢
wykonane w wersji do zamontowania na state w pojazdach pozarniczych i zasilane ze zbiornika
$rodka gasniczego pojazdu.

Agregaty przenosne i przewoZne powinny byé wyposazone w reczng prgdownice do impulsowego
gaszenia o jednorazowej dawce $rodka gasniczego od 0,5 do 1,5 dm?.

Agregaty przeznaczone do zabudowy w pojazdach pozarniczych powinny wspétpracowac z dziatkami
do impulsowego gaszenia, zamontowanymi w samochodach.

Elementy agregatu powinny spetnia¢ wymagania odrebnych przepiséw krajowych.

7.6.2.2.2. Agregaty do ciggtego podawania Srodka gasniczego

Agregaty powinny by¢ wyposazone w sprezarke powietrza oraz pompe wody. Dopuszcza sie zasilanie
wodne agregatu ze zrédta zewnetrznego. Agregat powinien by¢ wyposazony w zwijadto szybkiego
natarcia zakonczone prgdownica z zaworem, urzgdzenie dozujgce $rodek pianotworczy lub zwilzacz
zapewniajgcy uzyskiwanie stezen co najmnigj 1i 3 %.

Wymagania dotyczace wykonania poszczegdlnych podzespotéw agregatu, w tym napedu pompy
i sprezarki, wg pkt. 2.6 niniejszego zatacznika.

Natezenie przeptywu wody i wodnego roztworu srodka pianotwdrczego oraz cisnhienie nominalne
powinno by¢ zgodne z deklaracjg producenta.

7.6.2.3. Znakowanie
Na urzgdzeniu powinny by¢ umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
a) nazwa lub znak producenta,
b) masa catkowita (dla urzgdzen przenosnych),
¢) nominalna pojemnos¢ zbiornika srodka gasniczego (dotyczy agregatéw do impulsowego
podawania srodka gasniczego),
d) nominalna wydajnos¢ pragdownicy (dotyczy agregatéw do ciggtego podawania srodka
gasniczego),
€) ci$nienie nominalne wody i/lub sprezonego powietrza w prgdownicy lub dziatku,
f)  rok produkciji.

7.6.3. PARAMETRY

7.6.3.1. Wymiary i masa

Agregaty do impulsowego podawania srodka gasniczego:

- dtugosé przewoddw zasilajgeych pistolet gasniczy powinna wynosié nie mniej niz 1 m dla agregatu
plecakowego oraz nie mniej niz 10 m dla agregatu przenosnego,

- maksymalna masa urzgdzenia plecakowego (gotowego do pracy) nie powinna przekraczac¢ 40 kg.
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Agregaty do ciggtego podawania $rodka gasniczego:
- dtugos$¢ przewoddw zasilajgcych pragdownice nie powinna by¢ mniejsza niz 60 m.

7.6.3.2. Czas tadowania (dotyczy agregatéw do impulsowego podawania srodka gasniczego)

Czas tadowania pistoletu agregatu plecakowego lub przewoznego nie powinien przekraczaé 5 s.

Dla agregatéw zabudowanych w pojazdach pozarniczych czas tadowania dziatka nie powinien
przekracza¢ 10 s.

7.6.3.3. Pozostatos¢ srodka gasniczego (dotyczy agregatéw do impulsowego podawania $rodka
gasniczego)

Pozostatos¢ srodka gasniczego w zbiorniku nie powinna byé wieksza niz 5% pojemnosci
maksymalnej zbiornika (nie dotyczy agregatdw zabudowanych w samochodach pozarniczych
i zasilanych ze zbiornika $rodka gasniczego pojazdu).

7.6.3.4. Maksymalny zasieg strumienia gasniczego
Agregaty do impulsowego podawania $rodka gasniczego:
- maksymalny zasieg rzutu strumienia gasniczego nie powinien by¢ mniejszy niz 10 m, przy
kgcie pochylenia prgdownicy 32° wzgledem poziomu i predkosci wiatru nie wiekszej niz 1 m/s,
- maksymalny zasieg rzutu dla agregatu zabudowanego w samochodzie pozarniczym
i wyposazonego w dziatko nie powinien by¢ mniejszy niz 20 m, przy kacie pochylenia dziatka
32° wzgledem poziomu i predkos$ci wiatru nie wiekszej niz 1 m/s.
Agregaty do ciggtego podawania $rodka gasniczego:
- maksymalny zasieg rzutu strumienia gasniczego nie powinien by¢ mniejszy niz 6 m, przy
kgcie pochylenia prgdownicy 32° wzgledem poziomu i predkosci wiatru nie wigkszej niz 1 m/s.

7.6.3.5. Skutecznosé gasnicza

Agdregaty z prgdownicg reczng powinny ugasi¢ pozary testowe nie mniejsze niz 13A i 55B.

Test gasniczy 13A skiada sie z beleczek drewnianych utozonych w stos na stojaku metalowym
(wysoko$¢ stojaka 250 mm, szerokosé 900 mm, dtugosé 1300 mm).

Stojak metalowy wykonany jest z kgtownika stalowego 50 mm x 50 mm. Beleczki wykonane z drewna
sosnowego (Pinus silvestris) o zawartosci wilgoci od 10 do 15 % majg przekrdj kwadratowy o boku

39 * 2 mm. Beleczki nalezy utozyé krzyzowo w 14 warstwach na stojaku metalowym. Pierwsza
warstwa (i kazda nastepna o numerze nieparzystym) ztozona symetrycznie na srodku stojaka sktada
sie z beleczek o dtugosci 1300 mm. W kazdej warstwie zachowaé odlegtos¢ 60 mm miedzy
beleczkami. Beleczki utozone w kazdej warstwie parzystej powinny mieé dtugosé 50 cm. Pod stosem
(wzdtuz) ustawi¢ wanne z blachy stalowej o gtebokosci 100 mm, szerokosci 600 mm i dtugosci
1400 mm.
Do tacy pod stosem, na warstwe wody nalezy wlac¢ 4,2 dm® heptanu technicznego. Zapali¢ heptan. Po
2 min palenia usungc tace spod stosu. Nastepnie pozwoli¢, aby stos palit sie swobodnie przez 6 min.
Po catkowitym czasie rozpalania stosu, wynoszgcym 8 minut, mozna przystgpi¢ do gaszenia pozaru
testowego.
Test gasniczy 55B powinien by¢é wykonany z uzyciem cylindrycznej wanny stalowej o $rednicy
1480 * 15 mm i gtebokosci 150 mm, wykonanej z blachy o grubosci 2,5 mm. Wysoko$é mierzona od
podstawy tacy do jej obrzeza nie powinna by¢ wieksza niz 350 mm. Konstrukcja tacy powinna by¢
taka, aby powietrze nie mogto przeptywac pod dnem tacy, lub nalezy usypaé piasek wokoét tacy, lecz
nie wyzej niz poziom podstawy tacy.
Do wanny nalezy nalaé 18 dm?® wody (warstwa ok. 10 mm) oraz 37 dm?® n-heptanu technicznego.
Czas rozpalania paliwa w tacy — 60 s. Po tym czasie, w ciggu 10 s nalezy przystgpi¢ do gaszenia
pozaru testowego.
Ocena wynikéw badania — Skutecznosé gasdniczg uznaje sie za pozytywng w przypadku ugaszenia
2 testéw z 3 (w przypadku pierwszych dwoch testéw pozytywnych lub negatywnych trzeciego testu sie
nie wykonuje).
Agregaty do impulsowego podawania srodka gasniczego:

- objetos¢ zbiornika agregatu plecakowego powinna wystarczy¢ do ugaszenia pozaréw

testowych bez koniecznosci uzupetniania $rodka gasniczego,
- dla agregatu przewoznego zuzycie srodka gasniczego do ugaszenia pozaréw testowych nie
powinno przekraczaé¢ 15 dm?.

Agregaty do ciggtego podawania $rodka gasniczego:

- zuzycie $rodka gasniczego do ugaszenia pozaru testowego nie powinno przekraczaé 30 dm®.
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7.7. AGREGATY SNIEGOWE

7.7.1. PODZIAL | OZNACZENIE
Podziat i oznaczenia wg PN-88/M-51072.

7.7.2. WYMAGANIA OGOLNE
Wymagania wg PN-88/M-51072.

7.7.3. WYMAGANIA SZCZEGOLNE

7.7.3.1. Potozenie butli
Potozenie butli moze by¢ inne niz przedstawione na rys. 1 i 2 z PN-88/M-51072 pod warunkiem
zastosowania rozwigzania konstrukcyjnego z wykorzystaniem odpowiedniej rurki syfonowe;.

7.7.3.2. Pradownica

Dopuszcza sie inne rozwigzania prgdownicy niz w PN-83/M-51077, na przyktad z zaworem
odcinajgcym, pod warunkiem zachowania parametréw wytrzymatosciowych wszystkich elementéw
zgodnie z odrebnymi przepisami.

7.7.3.3. Barwa
Butle agregatu powinny byé pomalowane na kolor czerwony.

7.7.3.4. Plombowanie
Sita zrywajgca zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem (np. plombe) powinna wynosic
od 20 do 100 N.

7.7.4 NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-88/M-51072 Sprzet pozarniczy. Agregaty $niegowe.
- PN-83/M-51077 Sprzet pozarniczy. Prgdownice sniegowe CO,.

8.2. PIANOTWORCZE SRODKI GASNICZE

8.2.1. PODZIAL | OZNACZENIE
8.2.1.1. PODZIAL
a) Typy. Podziat srodkéw pianotwérczych na typy wg zatgcznika A.1 PN-EN 1568-3:2003.

b) Rodzaje. Ze wzgledu na przeznaczenie do gaszenia odpowiednich grup pozaréw
wg PN-EN 2:1998, pianotwércze $rodki gasnicze dzieli sie na rodzaje oznaczone takimi samymi
symbolami jak grupy pozarow.

c) Odmiany. Ze wzgledu na wytwarzang piane gasniczg, pianotwércze s$rodki gasnicze dzieli
sie na odmiany oznaczone symbolami:
P.— przeznaczone do wytwarzania piany ciezkiej,
Ps— przeznaczone do wytwarzania piany $redniej,
P, — przeznaczone do wytwarzania piany lekkiej,
Pw— przeznaczone do wytwarzania piany P, Ps i P, .

d) Zasady budowy symbolu klasyfikacyjnego. Symbol klasyfikacyjny pianotwérczego srodka
gasniczego sktada sie z symbolu rodzaju wg b} i symbolu odmiany wg c).
Symbol pianotwérczego s$rodka gasniczego przeznaczonego do gaszenia cieczy polarnych
(mieszajgcych sie z wodg) powinien zawieraé napis ,ciecze polarne”, umieszczony w formie
indeksu.

8.2.1.2. OZNACZENIE
Na kazdym opakowaniu powinny by¢ umieszczone trwale nastepujgce dane:
- nazwa i adres producenta i dystrybutora,
- nazwa handlowa wyrobu poprzedzona napisem PIANOTWORCZY SRODEK GASNICZY,
poszerzona o hazwe typu wg 8.2.1.1.a),
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Trwatos€ i czytelno$é znakowania opakowan powinna by¢ zachowana przez caty okres przydatnosci

inne istotne cechy $rodka, np. ciecz newtonowska lub pseudoplastyczna, w przypadku

Srodkéw AFFF i FFFP tworzacy film wodny”,

symbol klasyfikacyjny wg 8.2.1.1.d),

numer swiadectwa dopuszczajgcego srodek do stosowania,

zalecane stezenie/stezenia wodnych roztwordw $rodka pianotwérczego,
zakres temperatur stosowania srodka pianotwérczego,

podstawowe zalecenia ekologiczne,

zawarto$é $rodka pianotwérczego w opakowaniu w dm?,

dane dotyczgce partii wyrobu — numer , miesigc i rok produkcji,

okres gwaranciji,

sposéb utylizacji $rodka pianotwoérczego po przekroczeniu daty jego przydatnosci.

$rodka pianotwdrczego.

8.2.2. PARAMETRY

8.2.2.1. Cechy zewnetrzne

Cechy zewnetrzne — ciecz jednorodna o charakterystycznej barwie i zapachu, bez rozwarstwien

i osadoéw.

8.2.2.2. Parametry ogolne
Parametry ogdlne podano w tablicy nr 8.2.2.2.

Tablica nr 8.2.2.2.

Lp.

Parametr

Wymaganie

1

Gestosé, g/em®

warto$é niezmienna, zgodna z warunkami technicznymi producenta,
z dopuszczalng tolerancjg + 0,02 g/cm?®

Wartosé¢ pH

warto$¢ niezmienna, zgodna z warunkami technicznymi producenta,
z dopuszczalnymi odchytkami + 0,5

Lepko$é, mm?/s

dla srodkéw pianotworczych bedgcych cieczami newtonowskimi:
- w temperaturze 20 °C warto$¢ niezmienna, zgodna z warunkami
technicznymi producenta, z dopuszczalng tolerancjg + 10 %,
- W najnizszej temperaturze stosowania - wartos¢ niezmienna,
zgodna z warunkami technicznymi producenta, z dopuszczalng
tolerancjg + 10 %, lecz nie wigcej niz 200 mm?/s

Napigcie powierzchniowe,
[mN/m]

warto$¢ niezmienna, zgodna z warunkami technicznymi producenta,
z dopuszczalna tolerancjg £ 10 %

Temperatura krzepniecia, °C

warto$é niezmienna, zgodna z warunkami technicznymi producenta,
z dopuszczalng tolerancjg £ 2 °C

3 Dla wodnego roztworu $rodka pianotworczego, w zalecanym przez producenta stezeniu.

UWAGA: Oznaczenie wg 1, 2, 4 i 5 wykonac¢ w temperaturze 20 + 5 °C.

8.2.2.3. Parametry szczegotowe

Parametry szczegdtowe podano w tablicy nr 8.2.2.3.

Tablica nr 8.2.2.3.

Lp. Parametr Wymaganie
Typ srodka pianotwérczego
proteinowe | fluoroproteinowe typu syntetyczne typu
P FP FFFP S AFFF
1 | Zawartosc osadu, %(m/m) wartos¢ niezmienna, zgodna z warunkami technicznymi producenta,
' z dopuszczalna tolerancja £ 10 %, lecz nie wieksza niz:
0,25 0,25 0,25 0,1 0,1




Dziennik Ustaw Nr 143 — 10782 — Poz. 1002
Liczba spienienia @ =26 25 >5 >8 >5
przy wydajnosci wodnego roztworu $rodka pianotwérczego
1,25 dm3min 0,75 dm®/min
Wartos¢ pieciominutowa <15 <15 - <10 -
piany, [%] ®
Szybkos¢ wykraplania
piany, [min] ®
- WartOéé 25 OA) > 7 > 7 - > 7 —
- wartosé 50 % (potéwkowa) 215 =215 26 215 =28
Czas gaszenia, [s] © <60 <50 <35 <50 <35
Czas nawrotu palenia, [min] 9 >10 >20 >10 >5 >5

Odpornosé na wode
morskag

dla srodkéw przeznaczonych do stosowania z wodg morskg parametry
pian wytworzonych z roztworéw z zastepczg wodg morskg (wg zatgcznika
G.4 PN-EN 1568-3) powinny odpowiadac wartosciom wg tablicy

3 Piane nalezy wytworzy¢ za pomocg urzgdzenia do wytwarzania piany wg rys. .2 PN-EN 1568-3 przy
cisnieniu podawania 0,7 + 0,2 MPa, stosujgc stezenie srodka pianotwdrczego zalecane przez

producenta i wykorzystujgc pojemnik 10600 ml.

3 minuty piana.

UWAGA: Wszystkie oznaczenia wykona¢ w temperaturze 20 £ 5 °C.

Oznaczenia wykonac na stanowisku wg rys. G.1 PN-EN 1568-3 dla piany wytworzonej wg a).

Oznaczenie wykona¢ na tacy o $rednicy wewnetrznej 565 mm i wysokosci 150 mm, wykonanej
z blachy kwasoodpornej, chtodzonej ptaszczem wodnym, rozpalajgc 9 dm® etyliny lub alkoholu przez 60 s.

Oznaczenie, wykona¢ wstawiajgc cylindryczny pojemnik stalowy o wymiarach ¢120 x 110 mm
zawierajgcy 1 dm? etyliny lub alkoholu do tacy przygotowanej wg c), wypetnionej podawang przez

8.2.3. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

PN-EN 1568-3 Srodki gasnicze. Pianotworcze $rodki gadnicze. Cze$é 3: Wymagania dotyczgce
srodkdéw pianotwdrczych do wytwarzania piany cigzkiej stuzgcej do powierzchniowego gaszenia
cieczy palnych niemieszajgcych sie z woda.

9.1. SORBENTY

9.1.1. PODZIAL | OZNACZENIE

- absorbenty, wigzgce substancje w swojej objetosci.

Ze wzgledu na miejsce zastosowania sorbenty dzieli sie na:
- stosowane na powierzchniach statych otwartych,

- stosowane na powierzchniach statych zamknietych,

- stosowane ha powierzchniach wéd stojgeych,
- stosowane ha powierzchniach wéd ptyngeych.

- do zwigzkdw niepolarnych organicznych,

9.1.1.1. Podziat

9.1.1.1.1.

9.1.1.1.2.

9.1.1.1.3.
- uniwersalne,
- do kwasow,
- do zasad,

- do substancji tatwo zapalnych,
- do zwigzkdw utleniajgcych sie,

- do roztwordow wodnych i cieczy polarnych.

Ze wzgledu na sorbowane medium sorbenty dzieli sie na:

Ze wzgledu na mechanizm wigzania zanieczyszczen sorbenty dzieli sie na:
- adsorbenty, wigzgce substancje na swojej powierzchni,
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9.1.114. Ze wzgledu na palnos$c¢ sorbenty dzieli sie na:
- palne,
- niepalne.

9.1.1.2. Przyktad oznhaczenia:
SORBENT (nazwa handlowa)

9.1.2. ZNAKOWANIE

Na opakowaniu handlowym powinny byé umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- nazwa sorbentu,

- przeznaczenie,

- nazwa producenta lub dystrybutora,

- adres producenta lub dystrybutora,

- telefon producenta lub dystrybutora,

- krétka instrukcja stosowania,

- zastrzezenia w stosowaniu.

9.1.3. PARAMETRY

9.1.3.1. Zdolno$¢ pochtaniania oleju

Zdolno$é pochtaniania oleju opatowego lekkiego przez sorbent nie mnigjsza niz 80 % zdolnosci
pochtaniania oleju opatowego lekkiego przez wegiel aktywny o granulacji 4 + 8 mm cz.d.a. (czysty do
analizy). Oznaczenia dokonywa¢ metodg Westinghouse’a w stozku o $rednicy 70 mm i wysokosci
75 mm, wykonanym z siatki ze stali nierdzewnej, oczko o boku 0,25 mm.

9.1.3.2. Granulacja
95 % masy sorbentu o granulacji nie mniejszej niz 0,3 mm — oznaczenie metodg analizy sitowej
wg PN-71/C-04501.

9.1.3.3. Bierno$¢ chemiczna
Sorbent nie moze wchodzi¢ w reakcje chemiczne z pochtanianymi substancjami.

9.1.4. INNE WYMAGANIA
Producent/dystrybutor powinien w instrukcji stosowania sorbentu lub w odrebnej instrukcji okresli¢
sposob postepowania ze zuzytym sorbentem z uwzglednieniem zaabsorbowanego medium.

9.1.5. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
- PN-71/C-04501 Analiza sitowa. Wytyczne wykonywania.

9.2. ZWILZACZE

9.2.1. OZNACZENIE
Przyktad oznaczenia zwilzacza do usuwania zanieczyszczen olejowych i ropopochodnych
z powierzchni statych:

ZWILZACZ (nazwa handlowa)

9.2.2. ZNAKOWANIE
Na opakowaniu handlowym powinny byé umieszczone co najmniej nastepujgce dane:
- nazwa zwilzacza,
- przeznaczenie,
- nazwa producenta lub dystrybutora,
- adres producenta lub dystrybutora,
- telefon producenta lub dystrybutora,
- kroétka instrukcja stosowania,
- zastrzezenia w stosowaniu.

9.2.3. PARAMETRY

9.2.3.1. Odczyn roztworu roboczego
Wartos¢ pH roztworu roboczego nie mniejsza od 6,5 i nie wieksza od 9.
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9.2.3.2. Zdolno$¢ wymywania roztworu roboczego

Nie mniejsza niz 60 % zdolnosci wymywania n-heptanem oleju opatowego lekkiego z sorbentu
mineralnego, nasyconego tym olejem. Oznaczanie zdolnosci wymywania roztworu roboczego odbywa
sie poprzez wstrzgsanie kolb stozkowych 500 ml, zawierajgcych 100 g nasyconego olejem sorbentu
i 150 ml medium wymywajgcego (n-heptan lub badany zwilzacz). Wstrzgsanie wykonywad, nadajgc
kolbom stozkowym ruchy kotowe, w ptaszczyZnie poziomej, ze statg amplitudg 20 mm, przy
czestotliwosci wstrzgséw okoto 260 na minute. Nastepnie sorbent odsgczy¢ i wysuszyé do statej
masy. Zdolno$¢é wymywania n-heptanu okresla stosunek réznicy mas sorbentu nasyconego olejem
opatowym lekkim i sorbentu pc wymywaniu do masy sorbentu po wymywaniu, wyrazona w procentach
wagowych.

Zdolnos¢ wymywania zwilzacza oznaczy¢ analogicznie jak w przypadku n-heptanu.

9.2.3.3. Szybkos$é wydzielania fazy olejowej

Suma faz piana olejowa-emulsja i roztwdr wodny-emulsja nie mniejsza niz 150 ml i nie wigksza niz
180 ml po 30 minutach od zakotficzenia jednominutowego mieszania oleju opatowego lekkiego
i roztworu roboczego zwilzacza w homogenizatorze i przelania powstatej emulsji do cylindra
miarowego o pojemnosci 250 ml. Mieszanie 10 ml oleju opatowego lekkiego i 100 ml roztworu
roboczego zwilzacza wykonywac w temperaturze 20 £ 3 °C, przy 14 000 obrotéw na minute. Rozdziat
faz piana olejowa-emulsja i roztwdr wodny-emulsja nie moze rozpoczg¢ sie natychmiast po
zakoniczeniu jednominutowego mieszania w homogenizatorze.

9.2.3.4. Inne wlasciwosci

Inne wtasciwosci roztwordw roboczych zwilzaczy powinny byé zgodne z aktualnymi wymogami ustawy
Prawo wodne, w czesci dotyczacej warunkdw, jakie nalezy spetni¢ przy wprowadzaniu sciekéw do
wdod lub do ziemi, i ustawy Prawo ochrony srodowiska.

Roztwory robocze zwilzaczy nie mogg stwarzaé zagrozenia dla zycia i zdrowia ludzi.

10.1. CENTRALE SYGNALIZACJI POZAROWEJ

10.1.1. PODZIAL | OZNACZENIE
Podziat i oznaczenie zgodnie z PN-EN54-1 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.
PN-EN54-2 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizaciji pozarowe;.

10.1.1.1. ZNAKOWANIE
Urzgdzenie powinno posiadac¢ nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
oznaczenia typu urzadzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji lub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60528,
- oznaczenie zaciskow elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

10.1.1.2. WYKONANIE
Centrala sygnalizacji pozarowej powinna spetnia¢ wymagania funkcjonalne oraz dotyczgce konstrukgc;ji
zawarte w normie PN-EN54-2. Jako wymagania obowigzkowe dla CSP wprowadza sie wymagania
wtasciwe dla ponizszych funkcji fakultatywnych wymienionych w normie PN-EN54-2, w zakresie:

- wyjscia do pozarowych urzgdzeh alarmowych wg p. 7.9 normy,

- wyjscia do urzgdzeh transmisji alarmoéw pozarowych wg p. 7.9 normy,

- wyjscia do urzadzenia transmisji sygnatdéw uszkodzenia wg p. 8.9 normy,
opdznienia sygnatu na wyjsciach wg p. 7.11 normy,
alarmowania wspétzaleznego wg p. 7.12, w przypadku central adresowalnych.

Ponadto CSP powinna by¢ wyposazona w srodki do zapisywania liczby zdarzen, wraz z zegarem
czasu rzeczywistego, podczas ktérych wchodzi w stan alarmowania. W tym przypadku powinny by¢
spetnione co najmniej nastepujgce wymagania:

- wyzerowanie licznika powinno byé mozliwe tylko na poziomie dostepu 4;

- informacja powinna by¢ dostepna na poziomie dostepu 1 lub 2;

- licznik powinien umozliwia¢ zapis co najmniej 9999 zdarzen;

- zegar czasu rzeczywistego powinien wskazywa¢ czas i umozliwia¢ jego rejestracje z

doktadnoscig co do 1 sekundy;
- powinna by¢ zapewniona mozliwos¢ wydruku historii zdarzen.
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10.1.1.3. PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

W zakresie parametrow eksploatacyjnych centrala sygnalizacji pozarowej powinna wykazywad
wlasciwosci odpornosciowe i wytrzymatosciowe okreslone w PN-EN54-2 i ponadto charakteryzowad
sie  odpornoscia na zakldcenia sinusoidalne przewodzone indukowane przez pola
o czestotliwosciach radiowych w zakresie od 150 kHz do 200 MHz przy napigciu probierczym 10 Vrms
dla modulacji AM i PM, opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-6+A1.

10.1.1.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobow. Wymagania dotyczgce odpornosci urzgdzen systemdéw alarmowych pozarowych,
wiamaniowych i osobistych.

- PN-EN61000-4-6 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiarow. Odporno$é¢ na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe;j.

- PN-EN54-1 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

- PN-EN54-2 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowe;j.

- PN-EN54-4 Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze.

10.2. PANELE OBSLUGI DLA STRAZY POZARNEJ NIEWCHODZACE W SKLAD
CENTRALI

10.2.1. WPROWADZENIE

Panel obstugi dla strazy pozarnej (POSP), przeznaczony do wspdtpracy z centralami sygnalizacji
pozarowej, powinien by¢ montowany w ich bezposredniej bliskosci lub w ich obudowie. Panel
powinien by¢ przytgczony do centrali za pomocg zunifikowanego interfejsu, dla ktérego wymagania sg
okreslone przez Jednostke Badawczo-Rozwojowg Panstwowej Strazy Pozarnej.

10.2.2. WYMIARY | OZNACZENIA

Opisy, wyglad i wymiary ptyty obstugowej panelu umieszczonej wewnatrz obudowy powinny by¢
zgodne z rys. nr 1.
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Rys. 1. Widok i wymiary POSP

Objasnienia:

Przycisk z ostong przed przypadkowym uruchomieniem.

Pozycje od nr 1 do 8: wydzielone pola z elementami sygnalizaciji, przyciskami i opisami ptyty czotowe;.

Wymiary podane w milimetrach. Gdy nie jest to okreslone w niniejszych wymaganiach, nalezy

przyjmowac odchytke + 5 % w stosunku do wymiardw panelu.
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10.2.3. WYKONANIE

10.2.3.1. Materiaty
Dobrane przez wytworce.

10.2.3.2. Wymagania

Obudowa panelu dla niskiego napigcia do 42 V powinna posiada¢ stopien ochrony IP30, dla napie¢
wyzszych — P44, zgodnie z PN-EN 60529. Panel powinien by¢ przystosowany do montazu
natynkowego.

Obudowa panelu powinna mie¢ barwe jasnobezowg (RAL 7032). W przypadku gdy panel jest
zabudowany w centrali, moze mie¢ barwe takg, jak jej obudowa.

10.2.3.3. Drzwiczki, zamek

Drzwiczki obudowy panelu powinny posiada¢ okno wziernikowe, wykonane w taki sposob, aby byty
przez nie widoczne lezgce za nim elementy sygnalizacji optycznej, przyciski i napisy. Okno
wziernikowe powinno by¢ przystoniete szybg ze szkta organicznego, zabezpieczajgcego przed
przypadkowym uruchomieniem. W przypadku gdy POSP jest zainstalowany w obudowie centrali,
nalezy zastosowac srodki zapobiegajgce przed przystonieciem jego elementéw sygnalizaciji i opiséw
przez pokrywe centrali.

Drzwiczki powinny by¢ zamkniete na zamek. Informacji 0 sposobie zamkniecia powinny udzielaé
jednostki ratowniczo-gasnicze PSP lub komendy rejonowe PSP. Zamek powinien wytrzymywad site
200 N przytozong prostopadle do jego elementu cylindrycznego. Nie powinno to spowodowaé
widocznych i trwatych odksztatcen drzwiczek lub ich otwarcia. W przypadku gdy drzwiczki POSP s3
otwierane inwazyjnie, powinny powstawac na skutek tego widoczne state odksztatcenia konstrukcji.

10.2.3.4. Plyta czotowa

Powierzchnia ptyty czotowej POSP powinna mie¢ barwe RAL 9011 (czerh matowa); linia ramki
otokowej ptyty powinna mie¢ barwe RAL 3000 (czerwien). Linie ramek otokowych - pola obstugowe
od 1 do 8 powinny mie¢ barwe RAL 9010 (biel) i grubos¢ 1 mm.

10.2.3.5. Oznaczenia i opisy

Opisy powinny by¢ wykonane zgodnie z PN-81/M-01126; zalecane jest liternictwo B pionowe.

Napis ,Panel obstugi dla PSP” powinien odpowiadac rys. 1, a wysokos¢ liter powinna wynosié¢ 8 mm.
Napisy w polach od 1 do 8 powinny by¢ doktadnie takie jak na rys. 1, a wysokosé liter powinna
wynosi¢ 3 mm.

W polu 8 powinno by¢ przewidziane okienko dla opisu o wymiarach 8 mm x 30 mm, w ktérym
odrecznie bedzie mozna wpisa¢ numer linii transmisji alarmu pozarowego, pod jakim linia transmisji
alarmu pozarowego jest zarejestrowana w JRG lub komendzie rejonowej PSP.

Litery opisdw i okienko w polu 8 powinno mie¢ barwe RAL 9010 (biel).

10.2.3.6. Sygnalizacja
Potozenie sygnalizacji i przyciskow powinno scisle odpowiadac ich rozmieszczeniu w polach od 1 do 8
zgodnie z rys. 1.

10.2.3.7. Wykonanie elementéw sygnalizacji optycznej
Elementy sygnalizacji optycznej w polach od 1 do 7 powinny mieé srednice 5 mm, jako elementy
Swietine nalezy zastosowac diody $wiecgce. Powinny one spetnia¢ wymagania dla sygnalizaciji
swietlnej, zgodnie z PN-EN54-2 pkt 12.7.
Elementy $wietlne w przyciskach (pola 4, 5 i 7) powinny mie¢ srednice 3 mm i by¢é wykonane za
pomoca diod Swiecgcych.

10.2.3.8. Wykonanie przyciskéw

W polach od 5 do 8 powinny by¢ zastosowane przyciski pods$wietlane jako wytgczniki monostabilne
i bistabilne zgodne z PN-IEC1020-5. Czoto przycisku powinno mie¢ wymiary 14 x 14 mm lub by¢
kwadratem o przekatnej 14 mm.

Przyciski w poszczegdlnych polach powinny realizowad funkgje:

Pole 4 - wytgcznik bistabilny wyposazony w element swietiny,
Pole 5 - wytgcznik monostabilny wyposazony w element swietiny,
Pole 6 - wytgcznik monostabilny z przezroczystg klapkg zabezpieczajgcg przed

przypadkowym wcisnieciem. Klapka ta powinna by¢ wieksza od wymiaréw
czota przycisku. Nie powinna ona blokowac si¢ po podniesieniu. Podniesienie
jej nie powinno powodowac zadziatania przycisku,
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Pole 7 - wytgcznik bistabilny wyposazony w element swietiny,

Pole 8 - wytgcznik monostabilny z przeZroczystg klapkg zabezpieczajagcg przed
przypadkowym wcidnigciem. Klapka ta powinna by¢ wieksza od wymiarow
czota przycisku. Nie powinna ona blokowa¢ sie po podniesieniu. Podniesienie
jej nie powinno powodowacd zadziatania przycisku.

Ponadto panel POSP powinien pracowac prawidtowo:

a) podczas wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6:, dla przyspieszenia 0,1 g w =zakresie
czestotliwosci od 10 Hz do 150 Hz,

b) w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A#, przy temperaturze - 5 °C + 3 °C w ciggu 16 h,

c) przy wysokiej wilgotnosci wzglednej (bez kondensacji), ktdra moze wystgpi¢ krotkotrwale
w przewidywanym $srodowisku pracy.
Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgotnego gorgca statego, przy
zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

- temperatura: 40 + 2 °C,

- wilgotnosé wzgledna: (93 + 3)%,

- czas trwania: 4 doby.

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnemu dla stanu dozoru
i alarmu pozarowego. W trakcie narazenia urzgdzenie nalezy monitorowaé w celu wykrycia
jakichkolwiek zmian w stanie pracy. Podczas ostatniej godziny okresu narazania urzadzenie
nalezy poddac¢ sprawdzeniu funkcjonalnosci. Po powrocie do stanu normalnego nalezy
ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnosé i poddaé urzadzenie ogledzinom pod kgtem obecnosci
uszkodzen mechanicznych, zardwno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

d) w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75, dla energii uderzenia
0,5J.

10.2.3.9. Wykonanie elektryczne

Panel jest zasilany z CSP. Panel moze wspodtpracowaé z centralg takze za pomoca tfaczy
szeregowych. Panel POSP moze wspotpracowad tylko z jedng centralg sygnalizaciji pozarowe;.

Panel powinien by¢ wyposazony w zaciski do podtgczenia przewoddw zewnetrznych. Zacisk powinien
by¢ tak skonstruowany, aby zaciskat przewdd miedzy metalowymi powierzchniami z odpowiednig sitg,
jednak bez uszkadzania przewodu.

Kazdy zacisk powinien umozliwiaé podtgczenie przewodéw o przekroju od 0,8 mm? do 1,5 mm?. Jezeli
producent nie okresli, ze w danym panelu jeden zacisk jest przewidziany tylko do jednego przewodu,
zaciski powinny by¢ zdublowane lub w inny sposéb zapewniad skuteczne potgczenie obu przewoddw.
Zastosowana metoda powinna pozwala¢ na skuteczne podtgczenie przewoddw o réznym przekroju.
W POSP zaciski powinny by¢ odpowiednio oznakowane, tak aby polaryzacja podtgczenia do uktadu
gwarantowata jego prawidtowe dziatanie.

Panel i jego uktady powinny pracowaé poprawnie w nizej wymienionych warunkach zaburzen
elektrycznych i elektromagnetycznych:

a) w warunkach wytadowan elektrycznosci statycznej zgodnie z PN-EN61000-4-2, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4;

b) w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN50130-4, od 1 MHz
do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415 + 466 MHz
i 890 + 960 MHz przy natezeniu pola 30 V/im;

¢} w warunkach =zakidéceh serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) zgodnie
z PN-EN50130-4;

d) w warunkach zaktdécer impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN61000-4-5 oraz
PN-EN 50130-4;

e) w warunkach zapaddw napiecia, krotkich przerw i zmian napigecia sieci zgodnie
z PN-EN50130-4;

f) w warunkach zaktécen przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN50130-4, na poziomie 10 Vrms w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz
dla modulacji AM i PM;

g) w warunkach zmian napiecia zasilajgcego Un + 10 %, Un— 15 %.

Doprowadzanie przewoddw zewnetrznych.

Wewnatrz obudowy panelu powinno byé wystarczajgco duzo miejsca dla przewoddw w celu tatwego
ich doprowadzenia i podtgczenia. POSP powinien byé wyposazony we wybijane przepusty
przewoddw, umozliwiajgce podtaczenie wymaganej liczby przewodow.

Jezeli nie ma takich przepustdow, panel powinien mie¢ szablon lub podobne wyposazenie
umozliwiajgce wykonanie otworéw w odpowiednim miejscu. Doprowadzenia powinny byé tak
usytuowane, aby przeciwnakretki dtawikow lub wejscia przewoddw po zacisnieciu byty poprawnie
osadzone w $ciankach obudowy.
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10.2.3.10. Znakowanie
Urzgdzenie powinno posiada¢ nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
oznhaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji [ub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- oznaczenie zaciskow elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

10.2.4. FUNKCJE

10.2.4.1. Wymagania ogélne

Sygnalizacja i przyciski w polach od 1 do 8 na ptycie czotowej powinny spetnia¢ wymagania punktéw
od 10.2.4.2 do 10.2.4.9.

Po nacisnieciu przycisku odpowiedni sygnat powinien by¢ przekazany do CSP w czasie 2 s. Sygnat
przychodzgcy z CSP powinien by¢ sygnalizowany na POSP w czasie 2 s.

10.2.4.2. Pole 1 ,,Dozér”

Element sygnalizacyjny 1:

Powinien sygnalizowaé gotowos¢ POSP do pracy za pomocg wskaznika $wietlnego ¢ barwie zielonegj
Swiecgcego w sposdb ciggty.

10.2.4.3. Pole 2 ,, Transmisja do PSP wyzwolona”

Element sygnalizacyjny 2:

Powinien sygnalizowa¢ czerwonym ciggtym $wiattem, ze transmisja alarmu pozarowego do urzadzen
transmisji (UTA) w CSP jest wyzwolona, gdy jest ona w stanie alarmu.

Sygnalizator 2 musi byé aktywny takZze przy sterowaniu transmisji do PSP z POSP (za pomoca
przycisku 8, pole 8 ,Kontrola linii transmisji do PSP”) po recznym wyzwoleniu transmisji.

Sygnalizator 2 do czasu skasowania transmisji do PSP i skasowania urzgdzeh transmisji z POSP lub
z CSP powinien pozostaé aktywny.

10.2.4.4. Pole 3 ,,SUG (state urzadzenia gasnicze) wyzwolone”
Element sygnalizacyjny 3:
Powinien sygnalizowa¢ czerwonym ciggtym $wiattem, ze jest wyzwolona instalacja statych urzadzen
gasniczych. Sygnalizacja ta powinna by¢ uruchamiana i kasowana przez SUG oraz:
a) jej uaktywnienie powinno by¢ sygnalizowane przez CSP, np. na skutek zadziatania stykéw
alarmowych w instalacji tryskaczowej lub
b) moze byé sterowana za pomocg CSP, np. w wyniku uruchomienia instalacji gasniczych
gazowych.
Sygnalizacja powinna by¢ aktywna do czasu skasowania alarmu pozarowego.

10.2.4.5. Pole 4 ,Systemy ppoz. zablokowane”

Element sygnalizacyjny 4:

Powinien sygnalizowac ciggtym z6ttym $wiattem, ze zostaty zablokowane wszystkie urzgdzenia
i wyjdcia sterujgce CSP do urzadzeh przeciwpozarowych. Stan zablokowania powinien by¢
sygnalizowany réwniez w centrali sygnalizacji pozarowej. Sygnalizacja 4 powinna by¢ aktywna do
czasu, gdy stan zablokowania jest realizowany w CSP lub POSP. Sygnalizacja powinna by¢ tak dtugo
aktywna, jak dtugo sg wytagczone wszystkie urzgdzenia sterujgce, jednak nie dtuzej niz do zatgczenia
pierwszego urzgdzenia sterujgcego.

Element sygnalizacyjny w przycisku 4:

Powinien sygnalizowac ciggtym, z6ttym Swiattem, ze zostaty zablokowane wszystkie urzadzenia
i wyjécia sterownicze CSP do urzgdzen przeciwpozarowych. Sygnalizacja jest tak dtugo aktywna, jak
dtugo sg wytaczone wszystkie urzgdzenia sterujgce.

Przycisk 4:

Za pomocg przycisku 4 jest mozliwe zablokowanie wszystkich wyjs¢ i urzgdzen sterowniczych CSP,
ktére sg przeznaczone do automatycznego wyzwolenia urzgdzen przeciwpozarowych i ruchu budynku
przez instalacje sygnalizacji alarmu pozarowego bedgcg w stanie alarmu. Blokada jest mozliwa
jedynie w przypadku, gdy system sygnalizacji pozaru nie jest w stanie alarmu.

Stan blokowania wszystkich urzgdzen sterujgcych powinien by¢ utrzymany do czasu ponownego
zataczenia urzadzen sterujgcych. Ponowne zatgczenie wszystkich urzadzen sterujgcych powinno byé
mozliwe za pomocg przycisku 4. Nie powinno by¢é mozliwe zatgczenie urzgdzen sterujgcych z CSP
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w czasie, gdy sg one zablokowane w POSP. Jednakze zatgczenie urzgdzen sterujgcych z POSP
powinno by¢ mozliwe nawet wtedy, gdy sg one zablokowane w CSP.
Systemy kontroli dostepu obiektu nie sg objete funkcjg ,Systemy ppoz. zablokowane”.

10.2.4.6. Pole 5 ,,Blokada sygnalizacji akustycznej”

Element sygnalizacyjny 5:

Powinien sygnalizowa¢ ciggtym Zéttym Swiattem, ze zostaty zablokowane wyjscia sterownicze CSP
do urzadzen alarmowych. Stan blokowania powinien by¢ sygnalizowany w CSP. Sygnalizacja 5
powinna by¢ aktywna w przypadku, gdy stan blokowania jest realizowany w centrali lub POSP.
Sygnalizacja 5 jest aktywna do czasu wtgczenia urzgdzen alarmowych w POSP lub CSP.

Element sygnalizacyjny w przycisku 5:

Za pomocg ciggtego zéttego Swiatta powinien wskazywad, ze stan blokowania urzadzen alarmowych
byt zrealizowany za pomocg POSP. Sygnalizacja ta powinna trwa¢ do czasu jej skasowania w POSP.
Przycisk 5:

Za pomocg wytgcznika 5 powinny by¢ zablokowane wyjscia i urzgdzenia sterownicze systemu
sygnalizacji pozaru do urzadzeh alarmowych. Stan zablokowania powinien by¢ utrzymany do
momentu ponownego zatgczenia za pomocg przycisku 5. W sytuacji, gdy urzadzenia alarmowe sg
dodatkowo zablokowane w centrali sygnalizacji pozaru, stan ten powinien byé utrzymany nawet
w przypadku, gdy nastgpi wigczenie w POSP. Wtgczenie urzadzen alarmowych za pomocg przycisku
w POSP powinno byé mozliwe wtedy, gdy system sygnalizacji pozaru jest w stanie pozaru
i urzgdzenia alarmowe sg takze zablokowane w CSP. Podczas kazdorazowego uzycia wytgcznika
(przycisk 5) powinna byé kasowana wewnetrzna sygnalizacja akustyczna CSP. Sygnalizacja ta
powinna by¢ blokowana wraz z urzgdzeniami i wyj$ciami alarmowymi. Podczas ponownego
zatgczenia urzgdzen alarmowych w POSP, w czasie trwania stanu alarmu CSP, wewnetrzny sygnat
akustyczny CSP powinien pozosta¢ zablokowany.

Powyzsze wymagania nie dotyczg alarmowania w strefach gaszenia w instalacjach statych gazowych
urzgdzen gasniczych.

10.2.4.7. Pole 6 ,,Kasowanie CSP”
Element sygnalizacyjny 6:
Powinien ciggtym czerwonym sSwiattem sygnalizowad, ze CSP znajduje sie lub byta w stanie alarmu
pozarowego (a takze ze transmisja do PSP w obrebie CSP jest [ub bedzie wyzwolona). Sygnalizacja
ta jest aktywna tak dtugo, jak dtugo system sygnalizacji pozarowej jest w stanie alarmu pozarowego
spowodowanego przez pozarowe czujki automatyczne i/lub ROP. Sygnalizacja 6 po zatgczeniu
powinna by¢ aktywna i pozosta¢ co najmniej 15 min niewrazliwa na dziatania obstugi. Powinna ona
wytgczyd sie:
a) automatycznie po uptywie tego czasu, gdy CSP i transmisja do PSP powrdcita ze stanu alarmu
do dozorowania;
b) po uptywie tego czasu, gdy zostat skasowany przez obstuge stan alarmu CSP i transmisji do
PSP w CSP;
c) po uptywie tego czasu, gdy zostat skasowany stan alarmu CSP i transmisji do PSP w POSP za
pomocg przycisku 6.
Sygnalizacja 6 nie moze by¢ wygaszana takze w przypadku, gdy jest aktywna transmisja do PSP
z POSP, jak réwniez podczas recznego wyzwolenia transmisji do PSP.
Przycisk 6:
Za pomocg przycisku zabezpieczonego przed przypadkowym uruchomieniem system sygnalizacji
pozarowe] powinien ze stanu alarmu przechodzi¢ w stan dozoru.

10.2.4.8. Pole 7 ,Transmisja do PSP zablokowana”

Element sygnalizacyjny 7:

Powinien za pomocg ciggtego zéttego swiatta sygnalizowad, ze wyjscie transmisji do PSP w CSP jest
zablokowane. Stan zablokowania wyjScia transmisji jest sygnalizowany w CSP. Sygnalizacja 7
powinna by¢ aktywna w momencie, gdy nastepuje zablokowanie wyjscia transmisji w POSP lub
w CSP.

Sygnalizacja ta powinna pozostaé aktywna do czasu zatgczenia wyjsé transmisji do PSP w POSP lub
CSP.

Element sygnalizacyjny w przycisku 7:

Powinien za pomocg ciggtego zéttego swiatta sygnalizowacd stan zablokowania wyjscia transmisji do
PSP uruchomiony w POSP. Sygnalizacja ta powinna by¢ aktywna do czasu zatgczenia transmisji do
PSP w POSP.
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Przycisk 7:

Za pomocg tego wytgcznika powinno by¢ zrealizowane zablokowanie wyjscia transmisji do PSP. Stan
zablokowania wyjscia transmisji powinien pozosta¢ do czasu jego ponownego wtgczenia. Zatgczenie
powinno by¢ mozliwe w POSP. Zatgczenie wyjscia transmisji do PSP w centrali CSP, w czasie gdy
jest ono zablokowane w POSP, powinno by¢ niemozliwe. Jednakze zatgczenie wyjscia transmisji do
PSP w POSP, podczas gdy jest ono zablokowane w CSP, powinno byé mozliwe.

10.2.4.9. Pole 8 ,Kontrola linii transmisji do PSP”

Przycisk 8:

Za pomocg przycisku 8, w celu kontroli linii transmisji, powinna by¢ realizowana aktywacja wyjscia
transmisji do PSP w CSP pomimo tego, ze centrala sygnalizacji pozaru nie jest w stanie alarmu.
Podczas sprawdzania nie powinny byé wyzwolone urzgdzenia i wyjScia do sterowania urzgdzeniami
przeciwpozarowymi w obiekcie lub inne systemy bezpieczenstwa.

Wyzwolenie kontroli linii transmisji do PSP nie powinno byé mozliwe, w czasie gdy wyjscie to jest zablokowane.
Stan uaktywnionej [inii transmisji do PSP powinien by¢ sygnalizowany w POSP za pomocg elementu
sygnalizacyjnego 2 przez zwrotny sygnat linii transmisji. Sygnalizacja 2 powinna zostaé¢ aktywna do
czasu skasowania transmisji do PSP i do czasu skasowania urzgdzen transmisji do PSP w POSP.

10.2.5. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Préby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN60068-2-6 Badania srodowiskowe. Cze$¢ 2-6: Préby. Proba Fc: Wibracje (sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdéw. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systemoéw
alarmowych.

- PN-EN61000-4-2 Kompatybilnos¢ elekiromagnetyczna urzgdzeh do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowah elektrostatycznych.

- PN-EN61000-4-5 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-81/M-01126 Rysunek techniczny maszynowy. Napisy, teksty, tablice.

10.3. URZADZENIA ZDALNEJ SYGNALIZACJI | OBSLUGI NIEWCHODZACE
W SKLAD CENTRALI

10.3.1. PODZIAL | OZNACZENIA

Definicje zgodnie z PN-EN54-1.

Centrala sygnalizacji pozarowej (CSP) moze by¢ umieszczona w wiecej niz jednej obudowie. Jezeli
produ-cent wskazuje, ze obudowy mogg by¢ instalowane w miejscach oddalonych od siebie w obrebie
chronio-nego obiektu, wowczas wszystkie obowigzkowe reczne elementy sterownicze i wskazniki
powinny znajdowac sie w jednej cbudowie, stanowigcej urzgdzenie zdalnej obstugi i sygnalizaciji.

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi stanowi cze$é sktadowg systemu sygnalizacji pozarowej,
poprzez ktérg inne czesci systemu mogg by¢ zasilane i ktéra:
a) jest stosowana do:
- przetwarzania sygnatéw z czujek dotgczonych do CSP;

okreslenia, ktéry z tych sygnatéw odpowiada stanowi alarmowania pozarowego;

- zasygnalizowania, akustycznie i optycznie, kazdego takiego stanu alarmowania pozarowego;

wskazania miejsca niebezpieczenstwa;

zarejestrowania kazdej z tych informaciji, o ile $rodki takie nie sg przewidziane w CSP;

b) jest przeznaczona do nadzorowania poprawnego funkcjonowania systemu oraz sygnalizowania
akustycznie i optycznie stanu uszkodzenia (np. zwarcia, przerwy w linii lub uszkodzenia
zasilania);

¢) moze byé przystosowana do przekazywania pozarowego sygnatu alarmowego, o ile tego
nie przewidziano w centrali sygnalizacji pozarowej, np.:

- do akustycznych i optycznych urzadzen alarmowych;
- za pomocg urzadzenia transmisji alarméw pozarowych do strazy pozarnej.

10.3.1.1. Znakowanie
Urzgdzenie powinno posiadaé nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzadzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
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- date produkc;ji lub jej kod,
- stopieh ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- oznaczenie zaciskow elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

10.3.2. WYMAGANIA

10.3.2.1. Wymagania ogoine

Jezeli urzadzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi spetnia funkcje fakultatywng, wéwczas powinno
spetniaé wszystkie odpowiadajgce tej funkcji wymagania.

Jezeli urzgdzenie zdalnej sygnalizaciji i obstugi jest zasilane z sieci elektroenergetycznej, powinno
spetnia¢ rowniez wymagania zawarte w PN-EN 54-4,

10.3.2.2. Ogélne wymagania dotyczgce sygnalizaciji

10.3.2.2.1. Wyswietlanie stanéw pracy
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno by¢é zdolne do jednoznacznego sygnhalizowania
nastepujgcych standéw pracy:

- stanu dozorowania,

- stanu alarmowania pozarowego,

- stanu uszkodzenia,

- stanu blokowania,

- stanu testowania.
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno byé zdolne do jednoczesnego pozostawania
w dowolnej kombinacji nastepujgcych stanéw pracy:

- stanu alarmowania pozarowego,

- stanu uszkodzenia,

- stanu blokowania,

- stanu testowania.

10.3.2.2.2. Wyswietlanie komunikatow
Wszystkie obowigzkowe komunikaty powinny by¢ tatwo identyfikowalne.

10.3.2.2.3. Komunikaty na wyswietlaczach alfanumerycznych

Gdy do wyswietlania komunikatéw odnoszacych sie do réznych stanéw funkcjonalnych uzyty jest
wyswietlacz alfanumeryczny, komunikaty te mogg by¢ wyswietlane jednoczesnie. Jednakze dla
kazdego stanu funkcjonalnego powinno by¢ tylko jedno okno, w ktérym zgrupowane sg wszystkie pola
odnoszgce sie do tego stanu funkcjonalnego.

10.3.2.2.4. Sygnalizacja dotyczgca zasilania energig
Jezeli urzagdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi jest zasilane energig, powinna by¢ zapewniona
widzialna sygnalizacja za pomocg oddzielnego wskaznika swietlnego.

10.3.2.2.5. Sygnalizacja akustyczna

Stan alarmowania pozarowego i stan uszkodzenia mogg by¢ sygnalizowane akustycznie w taki sam
sposob. Jezeli stany te sg sygnalizowane w rézny sposéb, wéwczas syghalizowanie alarmu
pozarowego powinno miec priorytet.

10.3.2.2.6. Sygnalizacja dodatkowa
Gdy poza sygnalizacjg obowigzkowg jest uzywana sygnalizacja dodatkowa, nie powinna ona
powodowad sprzecznosci lub nietadu.

10.3.2.3. Stan dozorowania
Podczas stanu dozorowania moze by¢ wyswietlany jakikolwiek inny rodzaj informaciji o instalacii.
Jednakze nie powinny byé podawane zadne komunikaty, ktdre mogtyby by¢ mylone z komunikatami
uzytymi dla:

- stanu alarmowania pozarowego,

- stanu uszkodzeniu,

- stanu blokowania,

- stanu testowania.
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10.3.2.4. Stan alarmowania pozarowego

10.3.2.4.1. Odbidr i przetwarzanie sygnatéw alarmowych

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno sygnalizowaé stan alarmowania pozarowego
wowczas, gdy odebrane sygnaty po odpowiednim przetworzeniu sg interpretowane jako alarm pozarowy.
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno by¢ zdolne do wyswietlania sygnatéw ze wszystkich
stref. Sygnat z jednej strefy nie powinien fatszowad przechowywania i/lub wyswietlania sygnatéw
z innych stref.

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno sygnalizowaé stan alarmowania pozarowego
w ciggu 10 s od chwili podjecia decyzji o alarmie pozarowym przez CSP.

Obowigzkowe wskazania i/lub wyjscia nie powinny by¢ fatszowane przez wielokrotne alarmy
pozarowe, odebrane przez CSP z tych samych lub innych linii dozorowych, powstate wskutek
jednoczesnego dziatania dwdéch ostrzegaczy i/lub dziatania dalszych ostrzegaczy.

10.3.2.4.2. Sygnalizowanie stanu alarmowania pozarowego
Stan alarmowania pozarowego powinien by¢ sygnalizowany bez uprzedniej recznej interwencji. Stan
alarmowania istnieje wéwczas, gdy obecne sg jednoczesnie:
a) sygnalizacja optyczna alarmu pozarowego, za pomocg oddzielnego wskaznika swietlnego
(0ogdblny wskaznik alarmu pozZzarowego);
b) sygnalizacja optyczna, okreslona w 10.3.2.4.3, wskazujgca strefy znajdujgce sie w stanie
alarmowania, ktéra moze by¢ pominieta, gdy CSP jest zdolna do odbioru sygnatdw tylko z jednej strefy;
¢) sygnalizacja akustyczna, okreslona w 10.3.2.4.4.

10.3.2.4.3. Sygnalizowanie stref w stanie alarmowania

Strefy w stanie alarmowania powinny by¢ sygnalizowane w sposéb optyczny, za pomocg oddzielnego
wskaznika Swietlnego dla kazdej strefy i/lub wskaznika alfanumerycznego.

Jezeli do sygnalizowania stref uzywany jest wyswietlacz alfanumeryczny, ktéry ze wzgledu na swa
ograniczong pojemnos$¢ nie moze jednoczednie wyswietlaé wszystkich stref bedgcych w stanie
alarmowania, wéwczas powinno mieé¢ miejsce co najmniej hastepujgce rozwigzanie:

a) pierwsza strefa w stanie alarmowania powinna by¢ wyswietlana w polu u géry wyswietlacza;

b) strefa, kidra ostatnio znalazta sie w stanie alarmowania, powinna by¢ stale wyswietlana na
innym polu;

c) taczna liczba stref bedgcych w stanie alarmowania powinna by¢ stale wyswietlana;

d) strefy w stanie alarmowania niewyswietlane na biezaco powinny mie¢ mozliwo$¢ wyswietlania
na poziomie dostepu 1. Powinna by¢é wymagana pojedyncza manipulacja reczna dla kazdego
wys$wietlenia informac;ji strefowej, ktéra powinna by¢ umiejscowiona albo w polu uzywanym dla
pierwszej strefy w stanie alarmowania, albo na innym polu. W tym pierwszym przypadku
wyswietlanie powinno powrdécié do pierwszej strefy bedgcej w stanie alarmowania w ciggu od 15
do 30 s po ostatnim przepytywaniu.

10.3.2.4.4. Sygnalizacja akustyczna

Sygnalizacja akustyczna powinna umozliwiaé jej wyciszenie za pomocg oddzielnego recznego
elementu sterowniczego na poziomie dostepu 1 lub 2. Ten element sterowniczy powinien byé
uzywany tylko do wyciszenia sygnalizacji akustycznej i moze byé tym samym, ktéry jest uzywany do
skasowania stanu uszkodzenia.

Sygnalizacja akustyczna nie powinna by¢ wyciszana automatycznie.

Sygnalizacja akustyczna powinna ponownie zadziataé dla kazdej nowej strefy w stanie alarmowania.

10.3.2.4.5. Inna sygnalizacja podczas stanu alarmowania pozarowego
Jezeli komunikaty alarmu pozarowego majg miejsce na wyswietlaczu alfanumerycznym, wowczas
wyswietlanie innych informacji powinno by¢ nastepujace:

a) informacje niezwigzane ze stanem alarmowania pozarowego powinny by¢é maskowane, chyba
ze wyswietlacz ma wiecej niz jedno okno, z ktérych jedno jest zarezerwowane wytgcznie dla
wyswietlania alarmu pozarowego;

b) maskowane komunikaty o uszkodzeniach i zablokowaniach powinny by¢, w dowolnym czasie,
kazdy z osobna, mozliwe do wyswietlenia w wyniku dziatania recznego na poziomie dostepu
1 lub 2. Operacje te powinny rézni¢ sie od siebie lub by¢ dodatkowymi do operacji okreslonych
w 10.3.2.4.3.d, przeznaczonych do wyswietlania stref w stanie alarmowania. Jezeli wyswietlacz
znajduje sie w polu, gdzie wyswietlane jest alarmowanie pierwszej strefy, wowczas wskazanie
powinno powréci¢ do pierwszej strefy w stanie alarmowania w ciggu od 15 do 30 s po ostatnim

przepytywaniu.
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10.3.2.4.6. Kasowanie stanu alarmowania

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno umozliwia¢ skasowanie stanu alarmowania
pozarowego. Powinno to byé mozliwe tylko za pomocg oddzielnego recznego elementu sterowniczego
na poziomie dostepu 2. Ten element powinien byé uzywany tylko do kasowania i moze by¢ tym
samym, ktdry jest uzywany do kasowania stanu uszkodzenia.

W nastepstwie operacji kasowania sygnalizacja poprawnego stanu funkcjonalhego, odpowiadajgcego
dowolnym otrzymanym sygnatom, powinna albo pozostawaé¢ w stanie poprzednim, albo byc¢
ustanowiona ponownie w ciggu 20 s.

10.3.2.4.7. Wyj$cie stanu alarmowania

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno posiadaé wyjscie zwigzane ze stanem alarmowania
pozarowego, o ile takie nie zostato przewidziane w CSP; moze to by¢ wyjscie okreslone w 10.3.2.4.8,
10.3.2.4.9 lub 10.3.2.4.10.

Jesdli nie ma zastosowania 10.3.2.4.11 i 10.3.2.4.12, urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno
uruchomi¢ wszystkie obowigzkowe wyjscia w ciggu 3 s od zasygnalizowania stanu alarmowania
pozarowego.

Jesli nie ma zastosowania 10.3.2.4.11, urzgdzenie zdalnej sygnalizacji powinno uruchomic¢ wszystkie
obowigzkowe wyjscia w ciggu 10 s od uruchomienia dowolnego recznego ostrzegacza pozarowedgo.

10.3.2.4.8. Wyjscie do pozarowych urzadzen alarmowych (wymagania fakultatywne)
Urzgdzenie zdalnej sygnalizagji i obstugi moze byé wyposazone w $rodki do automatycznej transmisji
syghatéw alarmu pozarowego do pozarowych urzadzen alarmowych (pozycja C z rysunku 1 normy
PN-EN54-1). W tym przypadku nalezy zapewnic, aby:
a) istniata mozliwo$é wyciszenia pozarowych urzgdzen alarmowych na poziomie dostepu 2;
b) po wyciszeniu istniata mozliwosé ponownego uruchomienia pozarowych urzgdzeth alarmowych
na poziomie dostepu 2.

10.3.2.4.9. Wyjscie do urzgdzenia transmisji alarméw pozarowych (wymagania fakultatywne)
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze mie¢ $rodki do automatycznego przekazywania
sygnatdw alarmowych do urzgdzenia transmisji alarmdéw pozarowych (pozycja E z rysunku 1 normy
PN-EN54-1). W tym przypadku przekazywanie sygnatu powinno byé sygnalizowane za pomocg
oddzielnego wskaznika Swietinego i/lub wyswietlacza alfanumerycznego. Wskazania powinny
pozostawac az do chwili skasowania stanu alarmowania pozarowego.

10.3.2.4.10. Wyjscie do urzagdzen zabezpieczajgcych (wymaganie fakultatywne)

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze by¢ wyposazone w $rodki do przekazywania sygnatéw
alarmowych do elementéw sterujgcych automatycznymi urzgdzeniami zabezpieczajgcymi,
przeciwpozarowymi (pozycja G z rysunku 1 normy EN54 - 1).

10.3.2.4.11. Opédznienia sygnatéw na wyjsciach (wymagania fakultatywne)

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze by¢ wyposazone w $rodki do opdznienia dziatania
wyjs¢ do pozarowych urzgdzen alarmowych (pozycja C z rysunku 1 normy PN-EN54-1) i/lub do
urzadzenia transmisji alarméw pozarowych (pozycja E z rysunku 1 normy PN-EN54-1). W tych
przypadkach powinny by¢ spetnione co najmniej nastepujgce wymagania:

a) dziatanie opdZnien wyjsé do C powinno by¢ wybieralne na poziomie dostepu 3, w zastosowaniu
do:

- czujek pozarowych i/lub
- recznych ostrzegaczy pozarowych, i/lub
- sygnatdéw z okreslonych stref;

b) dziatanie op6znieh wyjsé do E powinno by¢ wybieralne na poziomie dostepu 3, w zastosowaniu

do:
- czujek pozarowych i/lub
- sygnatéw z okreslonych stref;

C) czasy opdznienia powinny by¢ ustawialne na poziomie dostepu 3, z przyrostami
nieprzekraczajgcymi 1 minuty, do maksimum 10 minut;

d) powinna istnie¢ mozliwo$é pominigcia opéznien oraz spowodowania niezwtocznego zadziatania
opdznionych wyjs¢, za pomocg recznego dziatania na poziomie dostepu 1 i/lub za pomoca
sygnatu z recznego ostrzegacza pozarowego;

e) opdznienie jednego sygnatu wyjsciowego nie powinno wptywac na dziatanie innych wyjsé.
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10.3.2.4.12. Alarmowanie wspoétzalezne (wymagania fakultatywne)
Jezeli po odbiorze przez CSP sygnatu z czujki pozarowej nie zostanie odebrany jeden lub wiecej
sygnatéw potwierdzajgcych z tego samego lub innych ostrzegaczy, to urzgdzenie zdalnej sygnalizaciji
i obstugi moze mieé $rodki do wstrzymania wejscia w stan alarmowania pozarowego albo dziatania
wyjs¢ do:

- pozarowych urzgdzen alarmowych (pozycja C z rysunku 1 normy PN-EN54-1} i/lub

- urzgdzenia transmisji alarméw pozarowych (pozycja E z rysunku 1 normy PN-EN54-1), i/lub

- urzgdzenia zabezpieczajgcego, przeciwpozarowego (pozycja G z rysunku 1 normy PN-EN 54-1).
W tych przypadkach powinny by¢ spetnione co najmniej nastepujgce wymagania:

a) powinna istnie¢ mozliwos¢ wyboru wariantu wspodtzaleznego na poziomie dostepu 3 dla

poszczegdinych stref;

b) wstrzymanie jednego sygnatu wyjsciowego nie powinno mieé¢ wptywu na dziatanie innych wyjsé.
Uwaga: w przypadku systemoéw adresowalnych funkcje alarmowania wspétzaleznego nalezy
traktowacd jako obowigzkows.

10.3.2.4.13. Licznik alarmoéw
CSP i/lub urzadzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinny by¢ wyposazone w $rodki do zapisywania
liczby zdarzen, wraz z zegarem czasu rzeczywistego, podczas ktdrych wechodzi w stan alarmowania.
W tym przypadku powinny by¢ spetnione co hajmniej nastepujgce wymagania:

a) wyzerowanie licznika powinno by¢ mozliwe tylko na poziomie dostepu 4;

b) informacja powinna by¢ dostepna na poziomie dostepu 1 lub 2;

¢) licznik powinien umozliwia¢ zapis co najmniej 9999 zdarzern;

d) zegar czasu rzeczywistego powinien wskazywa¢ czas i umozliwiaé jego rejestracje

z doktadnoécig do 1 sekundy;
€) powinna istnie¢ mozliwos¢ wydruku historii zdarzen.

10.3.2.5. Stan uszkodzenia

10.3.2.5.1. Odbiér i przetwarzanie sygnatéw o uszkodzeniach
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno sygnalizowaé stan uszkodzenia, gdy zostang
odebrane sygnaty, ktére po niezbednym przetworzeniu sg interpretowane jako uszkodzenie.
Urzadzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno by¢ zdolne do jednoczesnego rozpoznawania
wszystkich uszkodzen okreslonych w 10.3.2.5.2 i, jedli jest przewidziane — w 10.3.2.5.3, chyba ze jest
to uniemozliwione przez:

- obecnosc sygnatoéw alarmu pozarowego z tej samej strefy i/lub

- zablokowanie odpowiadajgcej strefy lub funkgcji, i/lub

- testowanie odpowiadajgcej strefy lub funkgciji.
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno sygnalizowad stan uszkodzenia w ciggu 100 s od
zaistnienia uszkodzenia lub odbioru sygnatu uszkodzeniowego.

10.3.2.5.2. Sygnalizowanie uszkodzen okreslonych funkcji

10.3.2.5.2.1. Uszkodzenia okreslonych funkcji powinny by¢ sygnalizowane bez uprzednigj interwencji
recznej. Stan uszkodzenia ma miejsce wéwczas, gdy zaistniejq:
a) sygnalizacja optyczna za pomocg oddzielnego wskaznika $Swietlnego (ogdiny wskaznik
uszkodzenia);
b) sygnalizacja optyczna dla kazdego rozpoznanego uszkodzenia, jak okreslono w 10.3.2.5.2.4,
10.3.2.5.2.5110.3.2.5.2.6;
c) sygnalizacja akustyczna jak okreslono w 10.3.2.5.6.

10.3.2.5.2.2. Jezeli sygnalizacja jest realizowana za pomocg oddzielnych wskaznikéw swietinych,
woéwczas mogg to by¢ te same wskazniki, ktére sg uzywane do sygnalizowania blokowania i/lub
testowania odpowiednich stref lub funkgji.

10.3.2.5.2.3. Jezeli sygnalizacja ma miejsce ha wyswietlaczu alfanumerycznym, ktéry nie moze
wyswietlaé jednoczesnie wszystkich uszkodzen ze wzgledu na swojg ograniczong pojemnosé,
powinno by¢ mozliwe spetnienie co najmniej nastepujgcych wymagan:
a) powinna istnie¢ informacja ¢ ukrytych komunikatach uszkodzeniowych;
b) maskowane komunikaty uszkodzeniowe powinny byé mozliwe do wyswietlenia w wyniku
manipulacji recznej, na poziomie dostepu 1 lub 2, odczytujgcej tylko informacje uszkodzeniowe.
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10.3.2.5.2.4. Za pomocg oddzielnych wskazZnikéw $wietinych i/lub wyswietlacza alfanumerycznego
ponizej wymienione uszkodzenia, ktére mogg byé nieujawnione podczas trwania stanu alarmowania
pozarowego, powinny by¢ sygnalizowane w postaci:

a) wskazania kazdej strefy, w ktérej transmisja sygnatéw od ostrzegacza do CSP jest zaktécona
przez:

- zwarcia lub przerwy w linii dozorowe;j,
- usunigcie ostrzegacza;

b) wskazania co najmniej wspdinego uszkodzenia, dla kazdego Zrddta zasilania, spowodowanego przez:

- zwarcie lub przerwe w torze transmisji do zasilacza (pozycja L z rysunku 1 normy PN-EN 54-1),
gdy zasilacz jest umieszczony w innej obudowie niz CSP;
- uszkodzenia zasilacza okres$lone w PN-EN 54-4;

c) sygnalizacji co najmniej wspdlnej dla jakiegokolwiek doziemienia, ktére jest zdolne wptynaé na
obowigzkowe funkcje i ktére nie jest sygnalizowane inaczej, jak tylko uszkodzenie kontrolowanej
funkcji;

d) sygnalizacji o uszkodzeniu kontrolowanej funkcji zadziatania jakiegokolwiek bezpiecznika lub
zadziatania jakiegokolwiek urzgdzenia zabezpieczajgcego, ktére jest zdolne do wptywania na
obowigzkowe funkcje w stanie alarmowania pozarowego;

e) co najmniej wspdlnej dla wszystkich toréw sygnalizacji wszelkich zwaré lub przerw w transmisji
pomiedzy czesciami CSP, zawartymi w wiecej niz jednej obudowie mechanicznej, ktére sg
zdolne do wptywu na obowigzkowe funkcje i ktdre nie sg wskazywane inaczej niz jako
uszkodzenie kontrolowanej funkcji;

f)y co najmniej wspdlnej dla wszystkich toréw sygnalizaciji wszelkich zwar¢ lub przerw w transmisji,
ktére wptywajg na przekazywanie syghatéw do elementédw sterowniczych automatycznych
urzgdzen zabezpieczajgcych, przeciwpozarowych (pozycja G z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);

g) co najmniej wspodlnej dla wszystkich toréw sygnalizaciji wszelkich zwar¢ lub przerw w transmisji,
ktore wptywajg na przekazywanie sygnatéw do urzadzenia transmisji sygnatow
uszkodzeniowych (pozycja J z rysunku 1 hormy PN-EN 54-1).

10.3.2.5.2.5. Nastepujgce uszkodzenia powinny by¢ sygnalizowane za pomocg oddzielnych
wskaznikow swietlnych i/lub wyswietlacza alfanumerycznego. Informacije te nie powinny by¢ ukrywane
podczas stanu alarmowania pozarowego:
a) sygnalizacja wszelkich zwar¢ lub przerw, co najmniej wspolna dla wszystkich toréw transmisiji,
ktére wpltywajg na przekazywanie sygnatéw do pozarowych urzgdzen alarmowych (pozycja C
z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);
b) sygnalizacja jakiegokolwiek zwarcia lub przerwy, co najmniej wspdlna dla wszystkich torow
transmisji, ktére wptywajg na przekazywanie sygnatéw do urzgdzen transmisji alarmow
pozarowych (pozycja E z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);

10.3.2.5.2.6. Nastepujgce uszkodzenia powinny by¢ sygnalizowane co najmniej za pomocag ogélnego
wskaznika uszkodzenia:
a) wszelkie zwarcia lub przerwy w torze transmisji pomiedzy czesciami CSP zawartymi w wiecej
niz jednej obudowie mechanicznej, gdy uszkodzenie nie wptywa na funkcje obowigzkowe;
b) wszelkie zwarcia lub przerwy w linii dozorowej, gdy uszkodzenie nie stanowi przeszkody
w transmisji sygnatéw do CSP.

10.3.2.5.3. Sygnaly uszkodzeniowe z ostrzegaczy (wymagania fakultatywne)

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze by¢ wyposazone w srodki do odbioru, przetwarzania
i ujawniania sygnatéw uszkodzeniowych z ostrzegaczy dotgczonych do CSP. W tym przypadku
uszkodzenia powinny by¢ sygnalizowane co najmniej jako uszkodzenia strefy, okreslone
w 10.3.2.5.2.4.3).

10.3.2.5.4. Zupelny zanik napigcia zasilania (wymagania fakultatywne)

W przypadku zaniku napigcia gtéwnego zrédta zasilania (okre$lonego w PN-EN 54-4), urzgdzenie
zdalnej sygnalizacji i obstugi moze by¢ wyposazone w srodki do rozpoznawania i sygnalizowania
uszkodzenia rezerwowego zrodta zasilania do chwili, gdy nie moze by¢ dtuzej mozliwe spetnianie
obowigzkowych funkcji. W tym przypadku powinna wtgczyé sie co najmniej sygnalizacja akustyczna
na okres co najmniej 1 godziny.

10.3.2.5.5. Uszkodzenie systemowe

Uszkodzenie systemowe w przypadku urzgdzenia zdalnej sygnalizacji i obstugi sterowanego
programowo jest uszkodzeniem wedtug okreslenia 10.3.2.11.3 lub 10.3.2.11.5. Uszkodzenie
systemowe moze uniemozliwi¢ spetnienie wymagan niniejszych warunkow techniczno-uzytkowych,
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innych niz wymagania okreslone w 10.3.2.5.5i 10.3.2.11.6. W przypadku uszkodzenia systemowego
powinny by¢ spetnione nastepujgce wymagania:

a) uszkodzenie systemowe powinno by¢ sygnalizowane w sposéb optyczny za pomocg ogélnego
wskaznika uszkodzenia i oddzielnego wskaznika swietinego. Wskazania te nie powinny by¢
maskowane przez zaden inny stan funkcjonalny i powinny pozostawa¢ az do recznego
skasowania i/lub innego dziatania recznego;

b) uszkodzenie systemowe powinno byé sygnalizowane akustycznie; sygnalizacja ta moze by¢
odtgczalna.

10.3.2.5.6. Sygnalizacja akustyczna

Sygnalizacja akustyczna uszkodzen z 10.3.2.5.2 powinna umozliwia¢ jej reczne wyciszenie na
poziomie dostepu 1 lub 2. Moze by¢ uzyte to samo reczne dziatanie, ktére jest uzywane do
wyciszania sygnalizacji akustycznej alarmu pozarowego.

Sygnalizacja akustyczna powinna by¢ wyciszana automatycznie, jezeli jest kasowany automatycznie
stan uszkodzenia.

Jezeli sygnalizacja akustyczna zostata uprzednio wyciszona, to powinna ona by¢ wznowiona przy
kazdym rozpoznanym na nowo uszkodzeniu.

10.3.2.5.7. Kasowanie sygnalizacji uszkodzeniowej
Sygnalizacja uszkodzen wedtug 10.3.2.5.2 powinna umozliwia¢ ich skasowanie:
- automatycznie, gdy uszkodzenia nie sg juz wiecej rozpoznawane i/lub
- dziataniem recznym na poziomie dostepu 2, ktére moze by¢ tym samym, ktére jest uzywane do
kasowania sygnalizacji alarmu pozarowego.
Po skasowaniu wskazywanie poprawnego dziatania, odpowiadajgce jakimkolwiek odebranym
sygnatom, powinno, albo pozostac, albo byé ustalone ponownie w ciggu 20 s.

10.3.2.5.8. Wyjscie sygnalizacji uszkodzeniowej

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno mieé wyjscie, ktére sygnalizuje wszystkie
uszkodzenia okreslone w rozdziale 10.3.2.5, o ile takiego wyjscia nie przewidziano w CSP. Moze to
by¢ wyjscie okreslone w 10.3.2.5.9. Sygnat wyjSciowy powinien by¢ réwniez emitowany, gdy
urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi zostanie pozbawione zasilania.

10.3.2.5.9. Wyjscie do urzadzenia transmisji sygnatéw uszkodzeniowych (wymagania
fakultatywne)

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze byé wyposazone w $rodki do przekazywania sygnatow
uszkodzeniowych do urzgdzen transmisji sygnatdéw uszkodzeniowych (pozycja J z rysunku 1 normy
PN-EN54-1). Wyjscie to powinno sygnalizowa¢ wszystkie uszkodzenia okreslone w rozdziale 10.3.2.5.
Sygnat wyjsciowy powinien by¢ réwniez wdwczas, gdy urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi
zostanie pozbawione zasilania.

10.3.2.6. Wymagania dotyczace stanu blokowania

10.3.2.6.1. Wymagania ogoine

Blokady wedtug 10.3.2.6.4 i 10.3.2.6.5 powinny wstrzymywaé wszystkie odpowiadajgce im
sygnalizacje obowigzkowe i/lub wyjdcia, lecz nie powinny zapobiega¢ innym obowigzkowym
sygnalizacjom i/lub wyjsciom.

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno by¢ wyposazone w $rodki niezaleznego blokowania
i usuwania blokady kazdej z funkcji okreslonych w 10.3.2.6.4, za pomocg operacji recznych na
poziomie dostepu 2, o ile takich srodkdw nie przewidziano w CSP.

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno byé w stanie blokowania podczas istnienia blokad
wedtug 10.3.2.6.4 i/lub 10.3.2.6.5.

Kasowanie stanu alarmowania pozarowego lub stanu uszkodzenia nie powinno mie¢ wptywu na
blokowanie i usuwanie blokady.

10.3.2.6.2. Sygnalizowanie stanu blokowania
Stan blokowania powinien by¢ sygnalizowany optycznie, za pomoca nastepujgcych srodkow:
a) oddzielnego wskaznika $wietinego (ogélny wskaznik zablokowania),
b) sygnalizacji dla kazdego zablokowania, jak okreslono w 10.3.2.6.3, 10.3.2.6.4 i 10.3.2.6.5.
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10.3.2.6.3. Sygnalizowanie okreslonych zablokowan
Zablokowania powinny by¢ sygnalizowane w ciggu 2 s od zakonczenia dziatania recznego.
Moze by¢ uzyty ten sam wskaznik swietlny jako sygnalizator odpowiadajgcego uszkodzenia, chociaz
sygnalizacja powinna by¢ rozréznialna. Ten sam wskaznik $wietlny i ta sama sygnalizacja mogg by¢
uzyte do wskazywania strefy zablokowanej oraz strefy testowanej.
Jezeli sygnalizacja ma miejsce na wyswietlaczu alfanumerycznym, ktéry nie moze wskazywacd
jednoczesnie wszystkich zablokowann ze wzgledu na ograniczong pojemnosé, to powinny bycé
spetnione co najmniej nastepujgce wymagania:
a) powinna by¢ wskazywana obecnos¢ tych zablokowanych sygnalizacji, ktére zostaty
zamaskowane;
b) powinna istnie¢ mozliwos¢é wyswietlenia, za pomoca dziatania recznego na poziomie dostepu
1 lub 2, zamaskowanych wskazan, niezaleznie od innych sygnalizacji.

10.3.2.6.4. Zablokowania i ich sygnalizowanie
Powinna by¢ mozliwo$¢ niezaleznego zablokowania i odblokowania:

a) kazdej strefy;

b) sygnatéw wyjsciowych i/lub toréw transmisji do urzgdzeh sterowniczych automatycznymi
urzgdzeniami zabezpieczajgcymi, przeciwpozarowymi (pozycja G z rysunku 1 normy PN-EN 54-1),
ze sterowaniem i sygnalizowaniem wspdlinym co najmniej dla wszystkich pozycji G;

c) sygnatéw wyjsciowych i/lub toréw do urzgdzeh transmisji sygnatéw uszkodzeniowych (pozycja J
z rysunku 1 normy PN-EN 54-1).

Zablokowania powinny by¢ sygnalizowane za pomocg oddzielnych wskaznikéw $wietinych i/lub
wskaznika alfanumerycznego. Sygnalizowanie moze by¢ maskowane podczas trwania stanu alarmu
pozarowego.

Powinny isthie¢ nastepujgce mozliwosci niezaleznego zablokowania i odblokowania:

a) sygnatéw wyjsciowych i/lub toréw transmisji do pozarowych urzgdzen alarmowych (pozycja C
z rysunku 1 normy PN-EN 54-1), z recznymi elementami sterujgcymi i sygnalizacjg co najmniej
wspolng dla wszystkich pozycji C;

b) sygnatéw wyjsciowych i/lub toréw przekazywania do urzadzen transmisji alarméw pozarowych
(pozycja E z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);

¢) natychmiastowego dziatania wyjs¢, w celu opdznienia sygnatdéw wyjsciowych w odpowiedzi na
alarm pozarowy, ze sterowaniem i sygnalizacjg co najmniej wspdlng dla wszystkich funkcji
okreslonych w 7.11, PN-EN 54-2 (patrz rowniez zatacznik E).

Zablokowania powinny by¢ sygnalizowane za pomocg oddzielnych wskaznikéw $wietinych i/lub
wyswietlacza alfanumerycznego. Sygnalizowanie moze by¢ maskowane podczas trwania stanu
alarmowania pozarowego.

10.3.2.6.5. Blokowanie ostrzegaczy adresowalnych (wymagania fakultatywne)
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze byé wyposazone w $rodki do blokowania
i odblokowania sygnatéw z ostrzegaczy adresowalnych za pomocg operacji recznych na poziomie
dostepu 2 indywidualnie lub w grupach, ktére nie zawierajg catej strefy. W tym przypadku powinny by¢
spetnione co najmniej nastepujgce wymagania:
a) powinna istnie¢ mozliwos¢ zablokowania kazdego adresowalnego ostrzegacza indywidualnie;
b) powinna byé mozliwa identyfikacja wszystkich zablokowah przez reczne przepytywanie na
poziomie dostepu 1 lub 2;
c) zablokowanie ostrzegacza adresowalnego nie powinno by¢ sygnalizowane jako zablokowanie
strefy, chyba ze wszystkie ostrzegacze adresowalne w strefach zostaty zablokowane.

10.3.2.7. Stan testowania (wymagania fakultatywne)

10.3.2.7.1. Wymagania ogoine
Urzadzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze by¢ wyposazone w $rodki do testowania procesu
przetwarzania i wskazywania syghatow alarmu pozarowego ze stref. Moze to ogranicza¢ wymagania
dla stanu alarmowania pozarowego, kidry odnosi sie do tej strefy. W takim przypadku powinny by¢
spetnione co najmniej hastepujgce wymagania:
a) gdy jedna lub wiecej stref sg w trakcie testowania, urzadzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi
powinno byé w stanie testowania;
b) stan testowania powinien by¢ wprowadzany lub kasowany tylko za pomocg operacji recznej na
poziomie dostepu 2 lub 3;
c) powinna istnie¢ mozliwos¢ przetestowania dziatania kazdej strefy indywidualnie;
d) strefy w stanie testowania nie powinny mie¢ wptywu na obowigzkowg sygnalizacje i sygnaty
wyjsciowe ze stref niebedgcych w stanie testowania;
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e) sygnaty ze strefy bedacej przedmiotem testowania nie powinny prowadzié do dziatania wyjs¢
do:

- pozarowych urzgdzen alarmowych (pozycja C z rysunku 1 normy PN-EN 54-1), z wyjgtkiem
dziatania chwilowego w celu sprawdzenia ich funkcjonowania w odniesieniu do
odpowiadajgcej strefy;

- urzgdzenia do transmisji alarméw pozarowych (pozycja E z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);

- urzgdzenh sterujgcych automatycznymi przeciwpozarowymi urzgdzeniami zabezpieczajgcymi,
(pozycja G z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);

- urzgdzen do transmisji sygnatéw uszkodzeniowych (pozycja J z rysunku 1 normy
PN-EN 54-1).

10.3.2.7.2. Sygnalizowanie stanu testowania

Stan testowania powinien by¢ sygnalizowany optycznie za pomocg:
a) oddzielnego wskaznika swietlnego (ogdlnego wskaznika testowania);
b) wskaznika kazdej strefy, zgodnie z 10.3.2.7.3.

10.3.2.7.3. Sygnalizowanie stref w stanie testowania

Strefy w stanie testowania powinny by¢ sygnalizowane optycznie, za pomocg oddzielnego wskaznika
swietlnego dla kazdej strefy illub wyswietlacza alfanumerycznego. Ten sam wskaznik swietlny i ta
sama sygnalizacja mogg byé uzyte do sygnalizowania testowanej strefy i zablokowanej strefy.
Odnos$nie do wskazan na wyswietlaczach alfanumerycznych, powinny miec¢ zastosowanie co najmniej
wymagania 10.3.2.6.3.

10.3.2.8. Standardowy interfejs wejsScie/wyjscie (wymagania fakultatywne)
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze by¢ wyposazone w $rodki dla standardowego interfejsu
wejscie/wyjscie, odpowiedniego do transmisji i odbioru sygnatéw do i od urzadzen pomocniczych (np.
panelu obstugi dla strazy pozarnej). W tym przypadku powinny mie¢ zastosowanie co najmniej
nastepujgce wymagania:
a) interfejs powinien umozliwiac transmisje co najmniej wystepowania nastepujacych zdarzen:
- stanu alarmowaniu pozarowego;
- kazdej strefy w stanie alarmowania;
- przekazywania sygnatéw wyjsciowych do urzadzen transmisji alarmow pozarowych (pozycja
E z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);
- transmisji sygnatéw wyjsciowych do urzgdzen zabezpieczajgcych, przeciwpozarowych
(pozycja G z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);
- stanu uszkodzenia;
- uszkodzenia kazdej strefy;
- zablokowania i odblokowania kazdej strefy;
- zablokowania i odblokowania wyjscia do pozarowych urzgadzen alarmowych (pozycja C
z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);
- zablokowania i odblokowania wyjscia do urzgdzen transmisji alarmoéw pozarowych (pozycja E
z rysunku 1 normy PN-EN 54-1).
b) interfejs powinien by¢ zdolny do odbioru co hajmniej nastepujgcych informaciji i do uruchomienia
odpowiadajgcych im funkgcji CSP:
- wyciszenia sygnalizatoréw akustycznych;
- skasowania stanu alarmowania pozarowego;
- wyciszenia i ponownego uaktywnienia pozarowych urzadzen alarmowych (pozycja C
z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);
- zablokowania i odblokowania stref;
- zablokowania i odblokowania sygnatéw wyjsciowych do pozarowych urzadzen alarmowych
(pozycja C z rysunku 1 normy PN-EN 54-1);
- zablokowania i odblokowania sygnatéw wyjsciowych do urzadzen transmisji alarmoéw
pozarowych (pozycja E z rysunku 1 normy PN-EN 54-1).

10.3.2.9. Wymagania dotyczace konstrukcji mechanicznej

Obudowa urzgdzenia zdalnej sygnalizacji i obstugi powinna mie¢ mocng konstrukcje, adekwatng do
metody instalowania zalecanej w dokumentacji. Powinna ona spetnia¢ wymagania co najmniej klasy
IP30.

Wszystkie obowigzkowe elementy regulacyjne oraz wskazniki Swietlne powinny by¢ wyraZnie
oznakowane w celu wskazania ich przeznaczenia. Informacja powinna by¢ czytelna z odlegtosci 0,8 m
przy intensywnosci oswietlenia otoczenia od 100 do 500 lukséw.

Zaciski dla toréw transmisji i bezpieczniki powinny by¢ wyraznie oznakowane.



Dziennik Ustaw Nr 143 — 10800 — Poz. 1002

10.3.2.10. Wymagania konstrukcyjne elektryczne i inne

Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno by¢ wyposazone w $rodki do grupowania sygnatow
z ostrzegaczy w celu zapewnienia wskazan strefowych.

Sygnalizacja alarméw pozarowych powinna mie¢ najwyzszy priorytet przy przetwarzaniu sygnatéw.
PrzejScia pomiedzy gtoéwnym i rezerwowym zrddtem zasilania nie powinny zmienia¢ zadnych
wskazan i/lub stanu jakichkolwiek wyjs¢, z wyjgtkiem tych, ktére odnoszg sie do zasilaczy.

Jezeli urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi posiada srodki do odtgczania lub regulacji gtéwnego
lub rezerwowego zrddta zasilania, powinny one byc¢ dostepne na poziomie dostepu 3 lub 4.

10.3.2.10.1. Integralnos$¢ torow transmisji

Uszkodzenie w jakimkolwiek torze transmisji pomiedzy CSP i innymi elementami instalaciji wykrywania
pozaru (okreSlonymi w PN-EN 54-1) nie powinno wptywaé na poprawne dziatanie CSP, urzgdzenia
zdalnej sygnalizacji i obstugi lub jakiegokolwiek innego toru transmisji.

Jezeli urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi jest przeznaczone do uzytkowania z zasilaczem
{pozycja L z rysunku 1 normy PN-EN 54-1) zawartym w oddzielnej obudowie, wéwczas powinien by¢
przewidziany interfejs dla co najmniej dwdch tordw transmisji do zasilacza, tak ze zwarcie lub przerwa
w jednym z nich nie wptynie na drugi.

10.3.2.10.2. Dostepnos¢ wskaznikéw i elementéw sterowniczych

Dla urzgdzenia zdalnej sygnalizacji i obstugi powinny by¢ przewidziane cztery poziomy dostepu, od
poziomu dostepu 1 (najbardziej dostepnego) do poziomu dostepu 4 (najmniej dostepnego). Reczne
elementy sterownicze i inne funkcje powinny by¢ pogrupowane na odpowiednim poziomie dostepu.
Wszystkie wskazania obowigzkowe powinny by¢ widzialne przy poziomie dostepu 1 bez uprzedniej
interwencji recznej (np. potrzeby otwarcia drzwiczek).

Reczne elementy sterownicze na poziomie dostepu 1 powinny by¢ dostepne bez specjalnych dziatan.
Wskazania i reczne elementy sterownicze, ktére sg obowigzkowe na poziomie dostepu 1, powinny by¢
réwniez dostepne na poziomie dostepu 2.

Wejscie do poziomu dostepu 2 powinno by¢ ograniczone za pomoca specjalnej procedury.

Wejscie do poziomu dostepu 3 powinno by¢ ograniczone za pomocg specjalnej procedury, réznigcej
sie od procedury dla poziomu dostepu 2.

Wejscie do poziomu dostepu 4 powinno by¢ ograniczone za pomocg specjalnych srodkow.

Dodatkowe informacje dotyczgce poziomdw dostepu znajdujg sie w zatgczniku A normy PN-EN 54-2.

10.3.2.10.3. Sygnalizowanie za pomocg wskaznikéw swietlnych
Obowigzkowe wskazania wskaznikéw Swietlnych powinny by¢ widoczne przy intensywnosci $wiatta
otoczenia do 500 lukséw, pod kazdym katem do 22,5° wzgledem linii przechodzgcej przez wskaznik
i prostopadtej do jego powierzchni montazowej:

- z odlegtosci 3 m dla wskazan ogdlnych stanu funkcjonalnego;

- z odlegtosci 3 m dla wskazania zasilania enerqig;

- z odlegtosci 0,8 m dla innych wskazanh.
Jezeli uzywane sg wskazniki pulsujagce, okresy wtgczenia i/lub wytaczenia nie powinny by¢ mniejsze
niz 0,25 s, za$ czestotliwosci pulsacji nie powinny byé mniejsze niz:

- 1 Hz dla wskazan alarmu pozarowego;

- 0,2 Hz dla wskazan uszkodzenia.
Jezeli te same wskazniki Swietlne sg uzywane dla sygnalizowania okreslonych uszkodzen
i zablokowan, sygnalizowanie uszkodzenia powinno by¢ pulsujgce, za$ sygnalizowanie zablokowania
powinno by¢ ciggte.

10.3.2.10.4. Wskazania na wyswietlaczach alfanumerycznych
Jezeli wyswietlacz alfanumeryczny sktada sie z elementéw lub segmentdéw, uszkodzenie jednego
z nich nie powinno wptywac na interpretacje wyswietlanej informaciji.
Wyswietlacze alfanumeryczne uzywane dla wskazath obowigzkowych powinny mie¢ co najmniej jedno
wyraznie wyrdzniajgce si¢ okno, sktadajgce sie z co najmniej dwoch wyraznie identyfikowalnych pol.
Przeznaczenie kazdego pola powinno by¢ wyraznie oznaczone, jesli nie jest to zawarte
w wyswietlanej informaciji.
Pole powinno zawieraé przynajmniej nastepujgce znaki:
a) 16 znakow, gdy wyswietlanie alarmu pozarowego wykorzystuje odsytacz do innej informacji
w celu identyfikacji miejsca;
b) 40 znakdw, gdy wyswietlacz jest przeznaczony do podania kompletnej informacji o miejscu
alarmu pozarowego.
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Wskazania obowigzkowe na wyswietlaczu alfanumerycznym powinny by¢ czytelne z odlegtosci 0,8 m,
przy intensywnosci swiatta otoczenia od 5 do 500 lukséw, pod dowolnym katem wzgledem normalnej
do ptaszczyzny wyswietlacza, do:

- 22,5° - przy widzeniu z kazdej strony;

- 15° - patrzac z géry i z dotu.

10.3.2.10.5. Kolory sygnalizacji
Kolory sygnalizacji ogblnej i szczegblnej, emitowanej przez wskazniki swietlne, powinny by¢
nastepujgce:
a) czerwone dla wskazanh:
- alarmoéw pozarowych;
- przekazywania sygnatéw do urzadzen transmisji alarméw pozarowych (pozycja E z rysunku 1
normy PN-EN 54-1);
- transmisji  sygnatéw  do  urzgdzen  sterowniczych  automatycznych  urzadzen
zabezpieczajacych, przeciwpozarowych (pozycja G z rysunku 1 normy PN-EN54-1).
b) zétte dla wskazan:
- uszkodzenia;
- zablokowan;
- stref w stanie testowania;
- przekazywania sygnatéw do urzadzen transmisji sygnatéw uszkodzeniowych (pozycja J
z rysunku 1 normy PN-EN 54-1),
c) zielone dla wskazan obecnhosci zasilania energig.
Uzycie roznych koloréw nie jest niezbedne dla wskazah wyswietlaczy alfanumerycznych. Jednakze
jezeli uzyte sg rézne kolory dla réznych wskazan, woéwczas kolory te powinny by¢ takie, jak okreslono
powyzej.

10.3.2.10.6. Sygnalizacja akustyczna
Sygnalizatory akustyczne powinny by¢ czescig urzgdzenia zdalnej sygnalizacji i obstugi. To samo
urzgdzenie moze by¢ uzyte do sygnalizowania alarmu pozarowego i uszkodzenia.
Minimalny poziom dzwieku, mierzony w warunkach bezechowych z odlegtosci 1 m, przy zamknietych
jakichkolwiek drzwiach w urzgdzeniu zdalnej sygnalizacji i obstugi, powinien wynosié:

- 60 dB (A) dla sygnalizatoréw alarmu pozarowego;

- 50 dB (A) dla sygnalizatoréw ostrzezenia o uszkodzeniu.

10.3.2.10.7. Testowanie sygnalizatorow
Wszystkie obowigzkowe sygnalizatory optyczne i akustyczne powinny umozliwiaé ich testowanie
dziataniem recznym na poziomie dostepu 1 lub 2.

10.3.2.11. Dodatkowe wymagania konstrukcyjne dla urzadzen zdalnej sygnalizacji i obstugi
sterowanych programowo

10.3.2.11.1. Wymagania ogdine
Urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi moze zawiera¢ elementy, ktére sg sterowane przez
oprogramowanie, w celu spetnienia wymagan funkcjonalnych niniejszych WTU. W tym przypadku
urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno byé¢ zgodne z wymaganiami konstrukcyjnymi, ktore
$g zwigzane z uzyta technologig.

10.3.2.11.2. Budowa oprogramowania
W celu zapewnienia niezawodnosci urzgdzenia zdalnej sygnalizacji i obstugi majg zastosowanie
nastepujgce wymagania dotyczgce budowy oprogramowania:
a) oprogramowanie powinno mieé strukture modutows;
b) budowa interfejséw dla danych generowanych recznie i automatycznie nie powinna pozwalac,
aby niewazne dane powodowaty btedy w realizacji programu;
€) w programie powinny by¢ stosowane sposoby zapobiegajgce blokowaniu sie systemu.

10.3.2.11.3. Nadzorowanie programu

Realizacja programu powinna byé nadzorowana. Urzgdzenie nadzorujgce powinno sygnalizowacé btad
systemu, jesli algorytmy zwigzane z gtéwnymi funkcjami programu nie zostang zrealizowane w ciggu
100 s.

Btad w realizacji programu kontrolowanego systemu nie powinien uniemozliwia¢ funkcjonowania
urzgdzenia nadzorujgcego oraz sygnalizowania uszkodzenia.
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Jezeli zostanie wykryty btagd w realizacji programu, to urzadzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi
powinno wejsé¢ w stan bezpieczenstwa w ciggu 100 s. Ten stan bezpieczenistwa powinien zostaé
okreslony przez producenta.

Urzgdzenie nadzorujgce powinno wykorzystaé przewidziang ceche najwyzszego priorytetu w celu
wejscia w stan bezpieczenstwa (np. niemaskowalne przerwanie najwyzszego priorytetu).

10.3.2.11.4. Przechowywanie programow i danych
Wszystkie realizowane kody i dane powinny by¢ utrzymywane w pamieci, ktéra jest zdolna do ciggte],
nieodswiezanej, niezawodnej pracy w okresie ¢co najmniej 10 lat.
Program powinien by¢ utrzymywany w nieulotnej pamieci, do ktérej zapis mozliwy jest tylko na
poziomie dostepu 4. Kazde urzgdzenie pamieciowe powinno by¢ identyfikowalne tak, aby jego tresé
mogta by¢ w sposéb jednoznaczny odniesiona do dokumentacji oprogramowania.
W stosunku do danych szczegdinych, odnoszgcych sie do miejsca zainstalowania, majg zastosowanie
nastepujgce wymagania:
a) zmiany nie powinny by¢ mozliwe na poziomach dostepu 1 lub 2;
b) zmiana szczegdinych danych dotyczacych miejsca zainstalowania nie powinna wptywaé na
budowe programu;
¢c) jezeli w pamieci ulotnej sg przechowywane dane specyficzne odnoszgce sie do miejsca
zainstalowania, powinny by¢ one zabezpieczone przed utratg zasilania przez rezerwowe 2rodto
energii, ktére moze by¢ oddzielone od pamieci na poziomie dostepu 4 i ktére jest zdolne do
utrzymania tres$ci pamieci co najmniej przez 2 tygodnie;
d) jezeli takie dane sg przechowywane w pamieci o dostepie swobodnym (RAM), wdwczas
powinien istnie¢ mechanizm, ktéry zapobiega wpisowi do pamieci podczas realizacji programu,
tak aby jej zawartos¢ mogta by¢ zabezpieczona w przypadku btedu w realizacji programu.

10.3.2.11.5. Nadzorowanie zawarto$ci pamieci

Zawarto$¢ pamieci z programem oraz szczegdlne dane dotyczagce miejsca zainstalowania powinny
by¢ automatycznie testowane w odstepach czasu nieprzekraczajgcych jednej godziny. Urzadzenie
testujgce powinno sygnalizowaé btgd systemu, jezeli zostanie wykryte uszkodzenie zawartosci
pamieci.

10.3.2.11.6. Dziatanie urzadzenia zdalnej sygnalizacji i obstugi w przypadku uszkodzenia
systemowego
Jezeli dokumentacja producenta wykazuje, ze do CSP wspdtpracujacej z urzgdzeniem zdalnej
sygnalizacji i obstugi, umieszczonej w wigcej niz jednej obudowie mozna podtgczy¢ wiecej niz 512
czujek pozarowych i/lub recznych ostrzegaczy pozarowych, to w przypadku uszkodzenia
systemowego powinny miec¢ zastosowanie jedno lub oba nastepujgce wymagania:
a) uszkodzenie nie powinno wptyngé na wiecej niz 512 czujek pozarowych i/lub recznych
ostrzegaczy pozarowych oraz na zwigzane z nimi funkcje obowigzkowe;
b) w odpowiedzi na sygnaty alarmu pozarowego ze wszystkich czujek pozarowych i/lub recznych
ostrzegaczy pozarowych powinny byé zapewnione co najmniej hastepujgce funkcje:
- wskazanie alarmu pozarowego za pomocg ogdlnego wskaznika alarmu pozarowego oraz
sygnalizacji akustycznej;
- dziatanie wyijscia, jak okreslono w 10.3.2.4.7;
- przekazywanie sygnatéw do urzgdzenia transmisji alarméw pozarowych (jesli jest przewidziane), jak
okreslono w 10.3.2.4.9.

10.3.3. PARAMETRY
W zakresie parametrow eksploatacyjnych urzgdzenie zdalnej sygnalizacji i obstugi powinno
wykazywag:
a) zdolno$¢ do poprawnego funkcjonowania przy niskich temperaturach otoczenia.
Nalezy zachowac podane nizej parametry:
- temperatura: -5°C+3°C;
- czas trwania: 16 h.
Warunki narazen opisane w PN-IEC68-2-1 +A#/Ap1;
b) zdolno$¢ do poprawnego dziatania przy wysokiej wzglednej wilgotnosci (bez kondensacji).
Nalezy zachowad podane nizej parametry:

- temperatura: 40 °C +2 °C;
- wilgotno$¢ wzgledna: (93 + 2, -3)%;
- czas trwania: 4 doby.

Warunki narazeh opisane w p. 15.5 normy PN-EN 54-2;
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¢) odpornos$é na uderzenia mechaniczne na powierzchnie, ktérych moze doznawac¢ w normalnym
srodowisku roboczym.
Nalezy zachowac podane nizej parametry:
- energia uderzenia: (0,5+0,04) J;
- liczba uderzen na punkt: 3.
Warunki narazeh opisane w PN-EN 60069-2-75;

d) odpornos¢ na wibracje o poziomach, ktére mogg wystgpi¢ w jej otoczeniu podczas pracy.
Nalezy zachowac¢ podane nizej parametry:

- zakres czestotliwosci: 10 Hz do 150 Hz;
- amplituda przy$pieszenia: 0,981 ms? (0,1 g);
- liczba osi: 3;

- liczba cykli przemiatania na 0s: 1 dla kazdego stanu pracy.
Warunki narazenh opisane w PN-EN 60068-2-6;

e) odpornosé na wytadowania elektrostatyczne dla granicznych wartosci napiecia probierczego 8 kV
dla wytadowan w powietrzu i 6 kV dla wytadowan kontaktowych do powierzchni przewodzacych.
Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-2 + A2: ;

f) odpornos$c¢ na zakidcenia sinusoidalne przewodzone indukowane przez pola o czestotliwos$ciach
radiowych w zakresie od 150 kHz do 200 MHz, przy napieciu probierczym 10 Vrms dla
modulacji AM i PM.

Warunki narazenh opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-6 +A1;

g) odpornosé na serie szybkich, elektrycznych zakidcen impulsowych o niskiej energii, ktdére moga
by¢ wytwarzane przez przekazniki, styczniki, przetgczanie obcigzen indukcyjnych itp. i mogg
by¢ indukowane do uktaddw sygnatowych i zasilania sieciowego przy poziomach:

- 2 kV do zaciskdéw zasilania sieciowego;
- 1 kV do zaciskéw wejsciowych, sygnatowych, danych i sterujgcych.
Warunki narazenh opisane w PN-EN 50130-4;
h) odpornosé na wzglednie powolne stany przejsciowe o wysokiej energii, ktére mogg byé
indukowane w kablach zasilajgcych i sygnatowych o wartos$ciach:
- dla linii zasilajgcych prgdu przemiennego:
linia do linii (zaktdécenia symetryczne): 1 kV;
linia do ziemi (zaktocenia niesymetryczne): 2 kV;
- dla linii statopradowych niskiego napiecia i linii sygnatowych:
linia do ziemi (zaktocenia niesymetryczne): 1 kV.
Warunki narazenh opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-5:+ A1;
h) odpornosé na krétkotrwate obnizenia i zaniki napiecia sieciowego takie jak te, kidre sg
spowodowane przez przetgczanie obcigzenia i dziatanie urzgdzen zabezpieczajgcych
w obwodach rozdziatu mocy. Wartos$ci obnizen podano w tablicy nr 10.3.3.

Tablica nr 10.3.3.

Obnizenie napiecia Czas trwania obnizenia w pétokresach
50 % 20
100 % 10

Warunki narazenh opisane w PN-EN 50130-4;

j} zdolnos¢ do poprawnego dziatania w przewidywanym zakresie zmian napiecia zasilajgcego
+15/-10 %,

k) zdolno$é do wytrzymania dtugookresowych skutkéw wilgoci w srodowisku roboczym (np. zmian
wtlasnosci elektrycznych wskutek absorbcji, reakcji chemicznych spowodowanych przez wilgoc,
korozji galwanicznej itp.). W podanych nizej parametrach:

- temperatura: 40°C £ 2 °C;
- wilgotnos$¢ wzgledna: (93 +2, -3) %;
- czas trwania: 21 déb.

Warunki narazenh opisane w p.15.14 normy PN-EN 54-2;
[} wytrzymato$¢ na dtugotrwate wplywy wibracji o poziomach odpowiednich do $rodowiska
roboczego. Nalezy zachowad podane nizej parametry:

- zakres czestotliwosci: 10 Hz do 150 Hz;
- amplituda przy$pieszenia: 4,905 ms? (0,5 g);
- liczba osi: 3;

- liczba cykli wibracji na 0$: 20.

Warunki narazenh opisane w PN-EN 60068-2-6.
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10.3.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE
PN-EN 501304, Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna - Norma dla grupy wyrobdw.
Wymagania dotyczgce odpomosci urzadzen systemdéw alarmowych pozarowych, wiamaniowych i osobistych.

- PN-EN 61000-4-2+ A2, Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na wytadowania elektrostatyczne. Podstawowa publikacja EMC.

- PN-EN 61000-4-5+ A1. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6+A1. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiardow.
Odpornos$¢ na zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe;j.

- PN-EN 54-1 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

- PN-EN 54-2 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej.

- PN-EN 54-4 Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze.

- PN-EN 60068-2-6 Badania srodowiskowe. Cze$¢ 2-6: Préby. Préba Fc: Wibracje (sinusoidalne).

10.4. URZADZENIA TRANSMISJI ALARMOW POZAROWYCH
10.4.1. ZAKRES

Przedmiotem wymagan sg systemy transmisji alarméw pozarowych stuzgce do przesytania alarméw
pozarowych z central sygnalizacji pozarowej do stacji odbiorczych alarméw pozarowych oraz
sygnatéw uszkodzeniowych z central sygnalizacji pozarowej do stacji odbiorczych sygnatéw
uszkodzeniowych zgodnie z PN-EN 54-1 oraz z mandatem M/102 CONSTRUCT 96/167A.

Wymagania obejmujg organizacje systemdw transmisji alarméw pozarowych, stawiane im wymagania
dotyczace toréw transmisyjnych i transmisji sygnatéw, szybkosci, niezawodnosci i bezpieczenstwa
powiadamiania oraz wymagania stawiane urzgdzeniom wykorzystywanym do budowy tych systemoéw.

10.4.2. DEFINICJE

Urzadzenie transmisji alarmoéw pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych

Urzgdzenie transmisji alarméw pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych (UTASU) stuzy do
przesytania alarméw pozarowych z centrali sygnalizacji pozarowej do stacji odbiorczej alarméw
pozarowych oraz sygnatéw uszkodzeniowych z centrali sygnalizacji pozarowej do stacji odbiorczej
sygnatéw uszkodzeniowych (elementy E i J wg PN-EN 54-1).

Stacja odbiorcza alarméw pozarowych

Stacja odbiorcza alarméw pozarowych (element F wg PN-EN 54-1) przyjmuje i potwierdza alarmy
pozarowe przesytane przez UTASU. Wchodzi w sktad centrum odbiorczego alarméw pozarowych,
z ktérego dysponowane sg sity i Srodki PSP.

Stacja odbiorcza sygnatéw uszkodzeniowych
Stacja odbiorcza sygnatéw uszkodzeniowych (element K wg PN-EN 54-1) przyjmuje sygnaty uszkodzeniowe
przesytane przez UTASU. Wchodzi w sktad centrum odbiorczego operatora systemu monitoringu.

Operator systemu monitoringu
Firma komercyjna, $wiadczgca ustuge transmisji alarméw pozarowych z systemdw sygnalizacji
pozarowej do centréw odbiorczych alarméw pozarowych oraz przyjmujgca sygnaty uszkodzeniowe
z central sygnalizacji pozarowe;.

10.4.3. WYMAGANIA DOTYCZACE SYSTEMOW

10.4.3.1. Konfiguracja systemu transmisji alarméw pozarowych

Ogolny schemat systemu transmisji alarmoéw pozarowych przedstawiony zostat na rys. 1.

Alarmy pozarowe z jednego lub wielu urzgdzen transmisji alarméw pozarowych przesytane sg do
stacji odbiorczej alarméw pozarowych zainstalowanej w centrum odbiorczym alarméw pozarowych,
z ktérego dysponowane s3 sity i srodki Panstwowej Strazy Pozarnej. Transmisja odbywa sie w sposéb
automatyczny, bez udziatu cztowieka. Poprawny odbidr alarméw pozarowych jest potwierdzany przez
stacje odbiorczg alarmdw pozarowych.

Sygnaty uszkodzeniowe przesytane sg z jednego lub wielu urzadzen transmisji alarmoéw pozarowych do
stacji odbiorczej sygnatéw uszkodzeniowych zainstalowanej w centrum odbiorczym operatora systemu
monitoringu pozarowego. Transmisja odbywa sie w sposéb automatyczny, bez udziatu cztowieka.
Sprawnos¢ catego systemu transmisji alarméw jest nadzorowana przez centrum monitorowania
operatora systemu monitoringu pozarowego.
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Centrum monitorowania operatora systemu oraz stacja odbiorcza sygnatéw uszkodzeniowych moga
wchodzi¢ w sktad centrum odbiorczego operatora systemu monitoringu pozarowego.

System transmisji alarméw pozarowych

A
\ 4

Dozorowany obiekt Centrum odbiorcze alarméw pozarowych
: |
I I
System ! Urzgdzenie Sieé Stacja ! | System
sygnalizacji i transmisji transmisji odbiorcza i prezentacji
pozarowej €»{ alarmow < > < P alarméw &> informacji
1 | pozarowych pozarowych '
i |
i 4 4 i
1 1
: T T T T T T T T ST e === = 1 I
1 1 1 !
¥ 1 A 1 :
1 1
! Centrum Stacja odbiorcza ! '
1 monitorowania sygnatéw 1 ¢
H operatora systemu uszkodzeniowych i 1
i i i
I
I
I
1
I
[
[}

Rys. 1. Schemat systemu transmisji alarméw pozarowych

10.4.3.2. Urzadzenia posredniczgce

Transmisja alarmoéw pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych powinna sie odbywaé w sposéb szybki,
pewny i bezposredni.

Dopuszcza sie stosowanie telekomunikacyjnych urzadzen posredniczacych w transmisji alarmow
pozarowych i sygnatow uszkodzeniowych, takich jak stacje retransmisji, koncentracji i wzmacniania
syghatéw oraz urzgdzenia telekomunikacyjne stacji rezerwowej lub centrum odbiorczego operatora
systemu, jak to przyktadowo pokazano na rys. 2.

Wymagania techniczno-uzytkowe obejmujg caty system transmisji alarméw pozarowych od wejscia do
urzgdzenia transmisji alarméw pozarowych do wyjscia urzgdzenia powiadamiajgcego w centrum
odbiorczym alarmow pozarowych dla alarméw pozarowych oraz od wejscia urzadzenia transmisji
alarméw pozarowych do wyjscia urzgdzenia powiadamiajgcego w centrum odbiorczym operatora
systemu dla sygnatdéw uszkodzeniowych.

Dokumentacja techniczna systemu transmisji alarméw pozarowych musi obejmowac wszystkie urzgdzenia
posredniczgce w transmisji, z wyjgtkiem infrastruktury publicznych operatoréw telekomunikacyjnych.
Dokumentacja techniczna systemu transmisji alarméw pozarowych musi okresla¢ rodzaje tgczy operatora
publicznego wykorzystywanych do ftransmisji pomiedzy poszczegdinymi urzgdzeniami w  sposob
umozliwiajgcy ocene parametrow systemu zgodnie z wymaganiami podanymi w tabeli 1.

Urzqdz_eljie Stacja
transmisji odbiorcza
a[a.rmow alarméw
pozarowych pozarowych
) Bl 1
1 1
1 1
1
Sieé Urzadzenie Wezet Urzadzenie , Sie¢
transmisji tele- komutacji tele- ! transmisji
< komunikacyjne wiadomosci [P komunikacyjne : g
1
i
1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
! Urzadzenie Urzgdzenie !
1 powiadamiajace powiadamiajace stacji !
, centrum monitorowania odbiorczej sygnatéow 1
, operatora systemu uszkodzeniowych H
i i
1 1

Rys. 2. Tor transmisji alarméw pozarowych poprzez centrum odbiorcze operatora systemu
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10.4.3.3. Stacja odbiorcza alarméw pozarowych
Stacja odbiorcza alarmoéw pozarowych jest instalowana w centrum odbiorczym alarméw pozarowych,
w ktérym dysponowane sg sity i srodki Panstwowej Strazy Pozarne;.
W skfad stacji odbiorczej alarméw pozarowych wchodzg urzgadzenia telekomunikacyjne oraz
urzgdzenie powiadamiajace.
Podstawowe wymagania na urzgdzenie powiadamiajgce sg okreslone w specyfikacji technicznej
CLC/TS 50136-4:2004.
Urzgdzenie powiadamiajgce stacji odbiorczej alarméw pozarowych odbiera alarmy pozarowe
przesytane przez urzadzenia transmisji alarméw pozarowych i wysyta sygnaty potwierdzajgce
odebranie alarméw w sposob okreslony w CLC/TS 50136-4:2002.
Urzgdzenie powiadamiajgce powiadamia obstuge i/lub system prezentacji informacji centrum o
nastepujgcych zdarzeniach:

- alarmie pozarowym,

- uszkodzeniu toru transmisji z urzgdzeniem telekomunikacyjnym. Informacje o pozostatych

zdarzeniach sg przekazywane do centrum odbiorczego operatora systemu monitoringu.

Akceptacja alarmu przez operatora powinna byé mozliwa przy pomocy urzgdzenia powiadamiajgcego,
jak i poprzez dotgczony do niego system prezentacji informaciji.
Jezeli alarm pozarowy nie zostanie zaakceptowany w zadanym przedziale czasu, informacja o tym
zdarzeniu powinna by¢ przestana przez urzgdzenie powiadamiajgce stacji odbiorczej alarméw
pozarowych do centrum odbiorczego operatora systemu monitoringu pozarowego.
Do urzadzenia powiadamiajgcego moze by¢ podtaczona okreslona w dokumentacii technicznej staciji
liczba i typ urzadzen telekomunikacyjnych, z uwzglednieniem redundancji niezbednej dla zapewnienia
wymaganej dostepnosci systemu. Urzgdzenia telekomunikacyjne stuzg do komunikacji urzgdzenia
powiadamiajgcego z urzgdzeniami transmisji alarmdéw pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych oraz
z centrum odbiorczym operatora systemu.
Tor transmisji pomiedzy urzgdzeniem powiadamiajgcym a urzgdzeniem telekomunikacyjnym powinien
by¢ monitorowany przez urzgdzenie powiadamiajgce zgodnie z CLC/TS 50136-4:2002 pkt 4.16.

10.4.3.4. Stacja odbiorcza sygnatéw uszkodzeniowych

Stacja odbiorcza sygnatéw uszkodzeniowych jest instalowana w centrum odbiorczym operatora
systemu monitoringu pozarowego. Stuzy do odbioru sygnatéw uszkodzeniowych z urzadzen
transmisji alarmdw pozarowych i sygnatdéw uszkodzeniowych, a takze do odbioru wiadomosci o
uszkodzeniach ze stacji odbiorczej alarmoéw pozarowych.

W sktad stacji odbiorczej sygnatéw uszkodzeniowych wchodzi urzgdzenie powiadamiajgce oraz
urzgdzenia telekomunikacyjne.

Podstawowe wymagania na urzgdzenie powiadamiajgce sg okreslone w CLC/TS 50136-4:2002.
Urzadzenie powiadamiajgce moze wspdtpracowac z system informatycznym operatora systemu monitoringu.
Stacja odbiorcza sygnatéw uszkodzeniowych powinna umozliwiaé przesytanie drogg elektroniczng
informacji o uszkodzeniach systeméw sygnalizacji pozarowej do firm serwisujgcych te systemy.

10.4.3.5. Centrum monitorowania operatora systemu

Centrum monitorowania operatora systemu nadzoruje sprawnos$¢ wszystkich urzadzen i tordw
transmisji systemu transmisji alarméw pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych. Informacje zbierane
przez to centrum powinny umozliwia¢ wyznaczenie dostepnosci systemu zgodnie z PN-EN 50136-1-1
pkt 7.5.

Centrum monitorowania wchodzi w sktad centrum odbiorczego operatora systemu monitoringu. Do
budowy centrum mogg by¢ wykorzystane urzadzenia stacji odbiorczej sygnatéw uszkodzeniowych.

10.4.3.6. Sie¢ transmisji alarméw pozarowych

Do przesytania alarméw pozarowych mogg by¢ wykorzystywane:
a) tory dedykowane, budowane specjalnie dla potrzeb transmisji alarméw pozarowych,
b) tory dedykowane zestawiane w sieciach publicznych operatoréw telekomunikacyjnych,
c) tgcza publicznych sieci telekomunikacyjnych PSTN i ISDN.

10.4.3.7. Rodzaje wykorzystywanych taczy transmisyjnych

kacza transmisyjne muszg umozliwiaé transmisje dwukierunkowg réwnoczesng lub naprzemienng.
W szczegdlnosci muszg umozliwiaé potwierdzanie odbioru kazdej informacji alarmowe;.

Jezeli do przesytania sygnatéw alarmowych wykorzystywany jest tor radiowy, operator systemu
monitoringu pozarowego musi posiada¢ odpowiednie pozwolenie radiowe na korzystanie z tego toru
na zasadach wytgcznosci. Nie dopuszcza sie wykorzystywania czestotliwosci, ktére nie wymagaija
posiadania pozwolen radiowych. W przypadku gdy tor radiowy jest wykorzystywany jako tor
podstawowy, musi by¢ on wykorzystywany wytgcznie dla potrzeb systemu transmisji alarméw pozarowych.
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10.4.3.8. Redundancja taczy transmisji alarméw pozarowych

Do przesytania alarméw pozarowych pomiedzy urzgdzeniem transmisji alarméw pozarowych a stacjg
odbiorczg alarmdw pozarowych muszg by¢ wykorzystywane co najmniej dwa tgcza transmisiji
okre$lone jako tgcze podstawowe i tgcze dodatkowe, zapewniajgce ogd6lng dostepnosé systemu
okreslong w tabeli 1. Jako tgcze podstawowe nalezy stosowac facze typu 1 wg tabeli 1. Jako tacze
dodatkowe moze by¢ stosowane tacze typu 1 lub typu 2 wg tabeli 1. Nalezy stosowaé dwa, fizycznie
rézne tory transmisji. Transmisja alarméw pozarowych w fgczach podstawowym i dodatkowym musi
by¢ inicjowana réwnoczesnie i odbywad sie niezaleznie.

10.4.3.9. Wymagania dotyczace transmisji
Wymagane parametry systeméw transmisji alarméw pozarowych i sygnatow uszkodzeniowych
okreslone zostaty w tabeli 1 zgodnie z PN-EN 50136-1-1.

Tabela 1. Wymagania dla systemdw transmisji alarméw pozarowych

Poz. 1002

Typ tacza Wymagania zgodnie PN-EN 50136-1-1: 2002
transmis;ji
alarmoéw [Tor Czas Czas Czas Dostepnosc|Zabezpieczenie| Bezpieczenstwo
transmisji transmisji  [transmis;ji Monitorowania | klasyfikacja | przed informaciji
klasyfikacjal wartos¢ T9 AY podstawieniem | klasyfikacja |
D° maksymalna klasyfikacja S
M®
Typ1®  |Spedjalizowane |D4=10s  |M4=20s T5=90s9 A4? S1 10
tory
transmisji
Typ2®® |Systemy D4=10s [M3=60s T2=25h A4? S1 10
tacznosci (cate
cyfrowej tacze)
wykorzystu- T5=90s
jgce (dostep
publiczng do sieci)
sieC
komutowang
¥ Ogdlna dostepnosé systemu obejmujgca wszystkie tory transmisji.
» Dostepno$é wymagana przy uwzglednieniu redundancji torow transmisii.
9 Kazdy z parametrow — D, M oraz T powinien by¢ osiaggniety przynajmniej w jednym torze transmisji tgcza typu
1 lub typu 2.
9 Dla systeméw radiowych moze byé stosowany czas raportowania T3.
® W przypadku wykorzystania analogowej, publicznej, komutowanej sieci telefonicznej (PSTN) mogg by¢ stosowane
parametry D2 i M2.

10.4.3.10. Czas transmisji

Wymagania na czas transmisji i klasyfikacja systemow jest okreslona w PN-EN 50136-1-1 pkt 6.3.2.
Wymagania te dotyczg pethego czasu transmisji od przekazania sygnatu alarmowego przez system
sygnalizacji pozarowej do jego udostepnienia przez urzadzenie powiadamiajgce i/lub przekazania
tego sygnatu do systemu prezentacji informaciji centrum odbiorczego alarméw pozarowych.

10.4.3.11. Monitorowanie systemu transmisji

Operator systemu transmisji alarméw pozarowych powinien zapewnia¢ monitorowanie sprawnosci
wszystkich urzgdzen systemu oraz catej drogi przesytania alarméw pozarowych. Wymagania na
monitorowanie systemu transmisji oraz klasyfikacja systeméw sg okreSlone w PN-EN 50136-1-1
pkt 6.3.4. Informacje o sprawnosci systemu oraz wykrytych uszkodzeniach muszg byé zbierane
i rejestrowane przez centrum monitorowania operatora systemu zgodnie z pkt. 7.5 normy
PN-EN 50136-1-1.

10.4.3.12. Dostepnos¢é

Wymagania na dostepno$¢ systemu transmisji alarméw pozarowych oraz klasyfikacja systeméw sg
okreslone w PN-EN 50136-1-1 pkt 6.4.5.

Dostepnos¢ systemu podlegajgcego dopuszczeniu powinna by¢ okreslana na podstawie dostepnosci
tgczy i tordw transmisji, z ktdrych system bedzie korzystat, oraz deklarowanej przez producenta
niezawodnosci urzgdzeh objetych dokumentacijg systemu.
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10.4.3.13. Badania i weryfikacja wydajnosci systemu

Badania parametréw systemu na zgodnos$é¢ z wymaganiami okreslonymi w tabeli 1 powinny
obejmowac¢ wszystkie konfiguracje systemu transmisji alarméw pozarowych, jakie mogg bycé
stosowane zgodnie z dokumentacjg producenta. W przypadku gdy zgodnie z dokumentacjg
techniczng do transmisji wykorzystywane sg tgcza publicznej sieci telekomunikacyjnej, do badan
nalezy wykorzystaé odpowiednie tgcza lub ich symulator.

Weryfikacja parametréw dziatajgcej sieci transmisji alarméw pozarowych powinna by¢ prowadzona
zgodnie z PN-EN-136-1-1 pkt 7.

10.4.4. WYMAGANIA DOTYCZACE URZADZEN TRANSMISJI ALARMOW POZAROWYCH
| SYGNALOW USZKODZENIOWYCH (UTASU)

10.4.4.1. Cechowanie
Cechowanie UTASU, czytelne na poziomie dostepu 1, powinno zawierac:
a) oznaczenie dokumentu referencyjnego,

b) nazwe lub znak towarowy producenta lub dostawcy,
¢) typ lub inne oznaczenie UTASU.

Powinno by¢ mozliwe okreslenie kodu lub numeru, ktéry identyfikuje date produkcji, na
poziomie dostepu 2 lub 3.

10.4.4.2. Wymagania funkcjonalne
Urzgdzenie transmisji alarméw pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych (UTASU) jest przeznaczone
do wspdtpracy z jedng centralg sygnalizacji pozarowej (CSP) i powinno umozliwiaé:

a) przyjecie sygnatu alarmu pozarowego z CSP,

b) przestanie sygnatu alarmu pozarowego do centrum odbiorczego alarméw pozarowych,

c) odbidr sygnatu potwierdzenia alarmu z centrum odbiorczego alarméw pozarowych,

d) przestanie sygnatu potwierdzenia do CSP,

e) odbiér sygnatu uszkodzeniowego z sieci transmisji,

f) przestanie sygnatu uszkodzeniowego do CSP,

g) odbidr sygnatu uszkodzeniowego z CSP,

h) przestanie sygnatu uszkodzeniowego do centrum odbiorczego sygnatéw uszkodzeniowych.

10.4.4.3. Wskazniki Swietlne

UTASU powinno wyposazone w nastepujgce oddzielne wskazniki swietlne:
a) wskaznik odbioru sygnatu potwierdzenia z centrum odbiorczego alarmow pozarowych;
b) co najmniej jeden wspdlny wskaznik uszkodzenia sygnalizujgcy:

- nieodebranie sygnatu potwierdzenia alarmu z centrum odbiorczego alarmoéw pozarowych
w czasie 100 s dla facza typu 1 (wg tabeli 1) lub w czasie 240 s dla tgcza typu 2 (wg tabeli 1)
od zainicjowania transmisji sygnatu alarmu pozarowego,

- uszkodzenie w UTASU,

- uszkodzenie w sieci transmis;ji,

- zwarcie lub przerwe w potgczeniu pomiedzy CSP a UTASU. Sygnat uszkodzeniowy
powinien w tym przypadku zostaé przestany do centrum odbiorczego sygnatéow
uszkodzeniowych;

c) wskaznik zasilania.

10.4.4 4. Interfejs

Sygnaty pomiedzy centralg sygnalizacji pozarowe] a urzgdzeniem transmisji alarméw pozarowych
muszg by¢ przesytane przez interfejs rownolegty.

Sygnaty na liniach tego interfejsu o czasie trwania diuzszym niz 200 ms powinny by¢ rozpoznawane
jako wiadomosc.

Sygnaty o czasie trwania krotszym niz 50 ms nie powinny by¢ rozpoznawane jako wiadomosc.
Producent UTASU w dokumentacji technicznej powinien okresli¢ warunki techniczne wykonania
potgczenia pomiedzy tym urzgdzeniem a centralg systemu sygnalizacji pozarowe;j.

10.4.4.5. Wymagania dotyczace konstrukcji
10.4.4.5.1. Wymagania ogolne i deklaracje producenta

UTASU powinna byé¢ zgodna z wymaganiami dotyczgcymi konstrukcji, okredlonymi w rozdziale
10.4.4.5.3, ktére sg zwigzane z uzytg technologig. Pewne wymagania mogg by¢ weryfikowane przez



Dziennik Ustaw Nr 143 — 10809 — Poz. 1002

badania. Inne (np. dtugookresowa niezawodnos¢ UTASU) mogag by¢ weryfikowane przez kontrole
konstrukcji i dokumentacji towarzyszgcej (specyfikacje produktu lub systemu, raporty itd.)
W celu udzielenia pomocy w procesie sprawdzania konstrukcji, producent powinien zadeklarowa¢ na
pismie:
a) Ze konstrukcja zostata opracowana zgodnie z systemem zarzgdzania jakoscig, ktory zawiera
komplet zasad dla konstrukcji wszystkich elementéw UTASU;
b) ze elementy UTASU zostaty dobrane do zamierzonego celu i mozna oczekiwacé ich poprawnej
pracy w zakresie ich danych technicznych, gdy warunki srodowiskowe na zewngtrz UTASU
sg zgodne z klasg 3k5 EN 60721-3-3.

10.4.4.5.2. Dokumentacja

10.4.4.5.2.1. Producent powinien przygotowa¢ dokumentacje instalowania i uzytkowania, ktéra
powinna by¢ przedtozona instytucji wykonujgcej badania wraz z UTASU. Powinna ona zawiera¢ co
najmniej nastepujgce informacje:
a) opis ogblny aparatury, zawierajgcy liste:
- funkcji odnoszacych sie do poszczegdinych czesci EN 54,
- funkcji pomocniczych, nieobjetych przez te wymagania;
b) dane techniczne wejs¢ i wyjs¢ UTASU, wystarczajgce do oceny mechanicznej, elektrycznej
i programowej kompatybilnosci z innymi elementami systemu (np. jak opisano
w EN 54-1:1996), wigcznie z podaniem, tam gdzie jest to wtasciwe:
- wymagan dotyczgcych zasilania dla zalecanej pracy,
- maksymalnych i minimalnych elektrycznych wartosci znamionowych dla kazdego wejscia
i wyjscia,
- informacji o parametrach komunikacyjnych uzytych w kazdym torze transmisji,
- zalecanych parametréw kabli dla kazdego toru transmisji,
- wartosci znamionowe bezpiecznikéw;
c) informacje dotyczace instalowania, zawierajgce:
- przydatno$¢ do stosowania w réznych warunkach $rodowiskowych zgodnie z tabelg 1
(np. dostawca specyfikuje parametry UTASU oraz parametry toréw i sieci transmisji, przy
wykorzystaniu ktorych spetnione zostang wymagania okre$lone w tabeli 1),
- instrukcje montazu,
- instrukcje podtaczenia wejsé i wyjsc;
d) instrukcje konfiguraciji oraz sprawdzania;
e) instrukcje obstugi;
instrukcje dotyczace konserwacji.
Producent powinien przygotowaé dokumentacje konstrukcyjng, ktéra powinna by¢ przedtozona
instytucji wykonujgcej badania wraz z UTASU. Dokumentacja ta powinna zawieraé rysunki, spisy
czesci, schematy blokowe, schematy ideowe i opisy funkcjonalne do takiego stopnia, azeby mogto
by¢ przeprowadzone sprawdzenie zgodnosci z niniejszymi wymaganiami oraz azeby byta mozliwa
ogolna ocena konstrukcji mechanicznej i elektryczne,j.

10.4.4.5.3. Wymagania dotyczace konstrukcji mechanicznej

10.4.4.5.3.1. Obudowa UTASU powinna mie¢ mocng konstrukcje, adekwatng do metody instalowania
zalecanej w dokumentacji. Powinna ona spetnia¢ wymagania co najmniej klasy IP30 wg EN
60529:1991 +Corr.1993 na poziomie dostepu 2.

10.4.4.5.3.2. Wszystkie wskazniki $wietlne powinny byé wyraznie oznakowane w celu wskazania ich
przeznaczenia. Informacja powinna by¢ czytelna z odlegtosci 0,8 m przy intensywnosci oswietlenia
otoczenia od 100 do 500 lukséw.

10.4.4.5.3.3. Zaciski dla toréw transmisji i bezpieczniki powinny by¢ wyraznie oznakowane.

10.4.4.5.4. Wymagania konstrukcyjne elektryczne i inne

10.4.4.5.4.1. Alarmy pozarowe powinny mie¢ najwyzszy priorytet przy przetwarzaniu sygnatéw.

10.4.4.5.4.2. Dostepnosé zasilania UTASU powinna by¢ co najmniej na takim samym poziomie, jak
dostepnosé zasilania CSP wymagana przez EN 54-4.
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10.4.4.5.4.3. Przejscia pomiedzy gtownym i rezerwowym Zzrédtem zasilania nie powinny zmieniaé
zadnych wskazan i/lub stanu jakichkolwiek wyj$¢, z wyjatkiem tych, ktdre odnoszg sie do zasilaczy.

10.4.4.5.4.4. Jezeli UTASU posiada srodki do odtgczania lub regulacji gtéwnego lub rezerwowego
zrédta zasilania, powinny one by¢é dostepne na poziomie dostepu 3 lub 4.

10.4.4.5.5. Integralnos$¢ torow transmisji

10.4.4.5.5.1. Uszkodzenie w jakimkolwiek torze transmisji pomiedzy UTASU a siecig transmisji (jak
zdefiniowano w PN-EN 50136-1-1) nie powinno wptywaé na poprawne dziatanie UTASU lub
jakiegokolwiek innego toru transmisji.

10.4.4.5.5.2. Jezeli UTASU jest przeznaczona do uzytkowania z zasilaczem (pozycja L z rysunku 1
normy PN-EN 54-1) zawartym w oddzielnej obudowie, wéwczas powinien byé przewidziany interfejs
dla co najmniej dwdch toréw transmisji do zasilacza tak, aby zwarcie lub przerwa w jednym z nich nie
wptywata na drugi.

10.4.4.5.6. Dostepnos¢ wskaznikow i elementow sterowniczych
Uwaga: Patrz PN-EN 54-2.

Dla UTASU powinny byé przewidziane cztery poziomy dostepu, od poziomu dostepu 1 (najbardziej
dostepnego) do poziomu dostepu 4 (najmniej dostepnego). Reczne elementy cobstugi i inne funkcje
powinny byé pogrupowane na odpowiednich poziomach dostepu, jak okreslono w PN-EN 54-2
pkt 12.6.

10.4.4.5.7. Sygnalizowanie za pomocg wskaznikéw swietinych

10.4.4.5.7.1. Obowigzkowe wskazania wskaznikéw $Swietinych powinny byé widoczne przy
intensywnosci $wiatta otoczenia do 500 luksdéw, pod kazdym kagtem do 22,5° wzgledem linii
przechodzgcej przez wskaznik i prostopadtej do jego powierzchni montazowe;:

- z odlegtosci 3 m dla wskazania zasilania energia;

- z odlegtosci 0,8 m dla innych wskazah.

10.4.4.5.7.2. Jezeli uzywane sg wskazniki migoczace, okresy wigczenia iflub wytgczenia nie powinny
by¢ krotsze niz 0,25 s, zas czestotliwosé migotania nie powinna by¢ nizsza niz:

- 1 Hz dla wskazah alarmu pozarowego;

- 0,2 Hz dla wskazan uszkodzenia.

10.4.4.5.8. Barwy sygnalizacji
Wskazniki swietlne sygnalizacji ogélnej i szczegdtowej powinny emitowaé swiatto barwy:
a) czerwone] — dla potwierdzen alarméw pozarowych przesytanych z centréw odbiorczych
alarméw pozarowych,
b) Zzétte] — dla sygnalizacji uszkodzenia,
¢) zielonej — dla wskazan obecnosci zasilania energig w UTASU.

10.4.4.5.9. Testowanie sygnalizatorow

Wszystkie obowigzkowe wskazniki optyczne powinny umozliwiaé ich testowanie w wyniku recznego
dziatania na poziomie dostepu 1 lub 2.

10.4.4.5.10. Dodatkowe wymagania konstrukcyjne dla UTASU sterowanych programowo
10.4.4.5.10.1. Wymagania ogélne i deklaracje producenta

W celu spetnienia niniejszych wymagan UTASU moze zawieraé uktady sterowane przez

oprogramowanie. W tym przypadku powinna ona spetnia¢ wymagania rozdziatu 10.4.4.5.10, jak
réwniez te wymagania rozdziatu 10.4.4.5, ktére sg zwigzane z zastosowanym rozwigzaniem.
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10.4.4.5.10.2. Dokumentacja oprogramowania

10.4.4.5.10.2.1. Dokumentacja przygotowana przez producenta powinna umozliwia¢ zapoznanie si¢
z budowg oprogramowania i powinna by¢ przedtozona wraz z UTASU w instytucji wykonujgcej
badania. Dokumentacja ta powinna by¢ wystarczajgco szczegdtowa dla sprawdzenia zgodnosci
konstrukgji z niniejszymi wymaganiami oraz powinna zawieraé co najmniej nastepujgce informacje:
a) opis funkcjonalny realizacji gtéwnego programu, zawierajgcy:
- zwigzty opis kazdego modutu i wykonywanego przez niego zadania,
- opis wspodtpracy modutdw,
- opis sposobu wywotywania modutdw, wtgcznie z obstugg przerwan,
- 0g0lng hierarchie programu.
W opisie powinna by¢ uzyta forma graficzna do prezentacji budowy systemu i przeptywu
danych lub réwnowazna jasna metoda dokumentowania oprogramowania.
b) opis, ktdére obszary pamieci sg uzywane dla réznych celéw (np. program, dane obiektowe
i dane chwilowe)
c) jezeli wykorzystywane jest dynamiczne zarzgdzanie pamiecig, to powinna by¢ stosowana
separacja pomiedzy programem, danymi specyficznymi dla obiektu oraz biezgcymi danymi
i powinno to by¢ opisane wraz z metodg przydziatu pamieci;
d) opis wspdtpracy oprogramowania ze sprzetem CSP.

10.4.4.5.10.2.2. Szczegdtowa dokumentacja konstrukcyjna powinna by¢ przygotowana i utrzymana
przez producenta. Dokumentacja ta moze nie byé przedktadana instytucji wykonujgcej badania, lecz
powinna byé dostepna do kontroli w sposdb uwzgledniajgcy prawa producenta do poufnosci.
Dokumentacja ta powinna zawiera¢ co najmniej nastepujgce elementy:

a) opis kazdego modutu programu, zawierajgcy:
- hazwe modutu,
-informacje dotyczgce daty i/lub wersji,
- opis wykonywanych zadan,
-opis interfejsbw obejmujgcy rodzaj przekazywanych danych, zakres waznosci danych

i sprawdzanie waznos$ci danych;

b) kod Zrédtowy, wigcznie ze wszystkimi zmiennymi lokalnymi i globalnymi, zastosowane state
i etykiety oraz wystarczajgcy komentarz umozliwiajgcy poznanie przebiegu programu;

¢) szczegoty wszelkich narzedzi programowych wykorzystywanych do przygotowania programu
(np. narzedzia projektowe wysokiego poziomu, kompilatory, assemblery itp.).

10.4.4.5.10.3. Budowa oprogramowania
W celu zapewnienia niezawodnosci UTASU powinny by¢ spetnione nastepujgce wymagania
dotyczgce budowy oprogramowania:
a) oprogramowanie powinno mie¢ strukture modutows;
b) budowa interfejséw dla danych generowanych recznie i automatycznie nie powinna pozwalaé
na pojawienie sie btedéw w realizacji programu;
€) w programie powinny by¢ zastosowane sposoby zapobiegajgce blokowaniu sie systemu.

10.4.4.5.10.4. Nadzorowanie programu

10.4.4.5.10.4.1. Realizacja programu powinna by¢é nadzorowana zgodnie z 10.4.4.5.10.4.2. lub
10.4.45.10.4.3. Jedli algorytmy zwigzane z gtéwnymi funkcjami programu nie sg realizowane,
powinno to by¢ sygnalizowane co najmniej jako ogdlne uszkodzenie.

10.4.4.5.10.4.2. Jezeli program jest wykonywany przez jeden procesor, realizacja algorytmoéw powinna
by¢ monitorowana przez uktad monitorujgcy zgodnie z 10.4.4.5.10.4 4.

10.4.4.5.10.4.3. Jezeli program jest wykonywany ha wiecej niz jednym procesorze, realizacja
algorytméw zgodnie z 10.4.4.5.10.4.1. powinna by¢ monitorowana w kazdym procesorze. Uktad
monitorujgcy wedtug 10.4.4.5.10.4.4. powinien byé zwigzany z jednym lub kilkoma procesorami
i przynajmniej jeden taki procesor powinien monitorowac dziatanie kazdego procesora niezwigzanego
z takim uktadem monitorujgcym.

10.4.4.5.10.4.4. Uktad monitorujgcy wedtug 10.4.4.5.10.4.2. i 10.4.4.5.10.4.3. powinien mie¢ podstawe
czasu niezalezng od monitorowanego systemu. Dziatanie uktadu monitorujgcego oraz sygnalizacja
uszkodzenia nie powinny by¢ uniemozliwione przez defekt w realizacji programu nadzorowanego systemu.
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10.4.4.5.10.4.5. Jezeli zostanie wykryty defekt w realizacji programu jak w 10.4.4.5.10.4.1, to te objete
uszkodzeniem czesci UTASU powinny wejsé w stan bezpieczenstwa nie pdzniej niz nastgpito
zasygnalizowanie uszkodzenia systemowego. Ten stan bezpieczenstwa nie powinien powodowacd
nieprawidtowej aktywacji sygnatéw obowigzkowych.

10.4.4.5.10.5. Przechowywanie programow i danych

10.4.4.5.10.5.1. Kod programu i dane niezbedne do spetnienia niniejszych wymagan powinny by¢
utrzymywane w pamieci, ktéra powinna by¢ zdolna do ciggtej, nieodswiezanej i niezawodnej pracy
w okresie ¢o najmniej 10 [at.

10.4.4.5.10.5.2. Nastepujgce wymagania nalezy stosowac w odniesieniu do programu:
a) program powinien by¢ utrzymywany w nieulotnej pamieci, do ktdrej zapis mozliwy jest tylko na
poziocmie dostepu 4;
b) powinno by¢ mozliwe zidentyfikowanie wersji programu na poziomie dostepu 3.

10.4.4.5.10.5.3. W stosunku do danych obiektowych powinny byé spetnione nastepujgce wymagania:

a) zmiany danych specyficznych dla obiektu powinny byé mozZliwe do wprowadzenia tylko na
pozicmach dostepu 3 lub 4;

b) zmiana danych obiektowych nie powinna mie¢ wptywu na strukture programu;

¢) jezeli w pamieci ulotnej sg przechowywane dane obiektowe, powinny by¢ one zabezpieczone
przed utratg podczas zaniku napigcia zasilania przez zastosowanie rezerwowego zrodta
energii, ktére moze by¢ odtgczone od pamieci na poziomie dostepu 4 i ktére jest zdolne do
utrzymania zawartos$ci pamieci przez co najmniej 2 tygodnie;

d) jezeli takie dane sg przechowywane w pamieci o dostepie swobodnym (RAM), wdwczas
powinien istnie¢ mechanizm, ktéry bedzie zapobiegat wpisowi do pamieci danych podczas
realizacji programu na poziomie dostepu 1 lub 2 tak, aby jej zawartosé¢ mogta byé
zabezpieczona w razie wystgpienia uszkodzenia w realizacji programu;

e) powinno byé mozliwe odczytanie danych specyficznych dla obiektu na poziomie dostepu
2 1ub 3;

f) jezeli dane specyficzne dla obiektu majg numer wersji, powinno by¢é mozliwie jej okreslenie na
poziomie dostepu 2.

10.4.4.5.10.6. Nadzorowanie zawarto$ci pamieci

Zawarto$¢ pamieci z programem oraz dane obiektowe powinny by¢ automatycznie testowane
w odstepach nieprzekraczajgcych jednej godziny. Urzgdzenie testujgce powinno sygnalizowad
uszkodzenie systemowe w razie wykrycia uszkodzenia zawartosci pamigci.

10.4.4.5.11. Zasilanie
UTASU powinno by¢ zasilane przez zasilacz zgodny z PN-EN 54-4.

10.4.4.5.12. Badania
10.4.4.5.12.1. Postanowienia ogdlne

10.4.4.5.12.1.1. Normalne warunki badan
Jezeli nie podano inaczej w metodzie badania, badanie powinno by¢ przeprowadzane po stabilizacji
badanej probki w normalnych warunkach badan, jak opisano w EN 60068-1, a mianowicie:

a) temperatura: 15 °C do 35 °C,

b) wilgotnos¢ wzgledna: 25 % do 75 %,

¢) cisnienie powietrza: 86 kPa do 106 kPa.
Temperatura i wilgotnos$¢ powietrza powinny by¢ zasadniczo state przy kazdej prébie srodowiskowej,
gdzie majg zastosowanie normalne warunki atmosferyczne.

10.4.4.5.12.1.2. Konfiguracja prébki
Konfiguracja prébki powinna obejmowac podtgczenie do CSP oraz do sieci transmisji zgodnie ze
specyfikacjg producenta.
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10.4.4.5.12.1.3. Mocowanie i orientacja podczas badania

Jezeli w programie badania nie podano inaczej, urzadzenie powinno by¢ zamocowane w jej
normalnym potozeniu za pomocg normalnych srodkéw montazowych, wskazanych przez producenta.
Aparatura powinna znajdowac sie w warunkach poziomu dostepu 1, z wyjatkiem przypadkdéw, gdy
wymagany jest inny poziom dla sprawdzania funkcjonalnosci.

10.4.4.5.12.1.4. Podtaczenia elektryczne

Jezeli metoda badania wymaga, aby centrala znajdowata sie w stanie roboczym, wdwczas powinna
by¢ ona podtgczona do zasilania zgodnego z wymaganiami EN 54-4.

Jezeli nie wymaga sie inaczej, zasilanie powinno odpowiadaé nominalnym warunkom pracy.
Wszystkie tory transmisji powinny byé¢ podtgczone do kabli i urzgdzenh lub do sztucznych obcigzen.
Urzgdzenia inne niz UTASU mogg byé¢ utrzymywane podczas badan w normalnych warunkach
atmosferycznych.

10.4.4.5.12.2. Badanie funkcjonalnosci

10.4.4.5.12.2.1. Cel badania
Celem badania funkcjonalnosci jest przedstawienie dziatania urzgdzenia przed, podczas i/lub po
narazeniu $rodowiskowym.

10.4.4.5.12.2.2. Program badania
Program badania powinien by¢ tak zaprojektowany, azeby podczas badania funkcjonalnosci umozliwi¢
sprawdzenie kazdego rodzaju funkcji wejsciowych i kazdego rodzaju funkcji wyjsciowych.

10.4.4.5.12.3. Badania srodowiskowe
Badania srodowiskowe nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 54-2 pkt 15.3 i tablicg 1.

10.4.5. WYMAGANIA DLA URZADZEN POWIADAMIAJACYCH

Podstawowe wymagania dla urzadzen powiadamiajgcych wchodzgcych w sktad stacji odbiorczych
alarméw pozarowych oraz w sktad stacji odbiorczych sygnatéw uszkodzeniowych okre$lone sg
w specyfikacji technicznej CLC/TS 50136-4.

10.4.6. WYMAGANIA DLA URZADZEN POSREDNICZACYCH

Do urzadzen posdredniczacych w transmisji alarméw pozarowych i sygnatdow uszkodzeniowych
zastosowanie majg wymagania dotyczgce konstrukcji UTASU okreslone w pkt. 10.4.4.5. - 10.4.4.12.3.
niniejszych wymagan.

10.4.7. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobow. Wymagania dotyczgce odpornosci urzgdzen systemdw alarmowych pozarowych,
wiamaniowych i osobistych.

- PN-EN 61000-4-2+ A2 Kompatybilnosé elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na wytadowania elektrostatyczne. Podstawowa publikacja EMC.

- PN-EN 61000-4-5+ A1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiarédw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 +A1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiardw.
Odpornos$¢ na zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe;j.

- PN-EN 60068-1 Badania srodowiskowe - czes¢ 1: Warunki ogélne.

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Badania srodowiskowe. Préby. Préba A: zimno.

- PN-EN 50136-1-1 Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu - Cze$¢ 1-1:
Wymagania ogolne dla systemdw transmisji alarmu.

- PN-EN 54-1 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

- PN-EN 54-2 Systemy sygnalizacji pozarowe]. Centrale sygnalizacji pozarowej.

- PN-EN 54-4 Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze.

10.5. RECZNE OSTRZEGACZE POZAROWE (ROP)

10.5.1. PODZIAL
Podziat zgodnie z PN-EN 54-1 i PN-EN5 4-11.
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10.5.2. ZNAKOWANIE
Oznakowanie powinno by¢ zgodne z punktem 4.9 normy PN-EN 54-11.

10.5.3. WYKONANIE
Reczny ostrzegacz pozarowy (ROP) powinien spetnia¢ wymagania funkcjonalne oraz wymagania
dotyczagce konstrukcji zgodnie z punktem 4 normy PN-EN 54-11.

10.5.4. PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Reczny ostrzegacz pozarowy powinien spetniaé wymagania punktu 5 normy PN-EN 54-11
z uwzglednieniem nastepujgcych parametréw eksploatacyjnych:
a) reczny ostrzegacz pozarowy powinien by¢ odporny na pole elektromagnetyczne w zakresie
czestotliwosci od 1 MHz do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m, modulacia AM i PM.
W zakresach 415-466 MHz i 890-960 MHz elementy powinny by¢ odporne na pole o natezeniu
30 V/m. Warunki narazen zgodne z PN-EN 50130-4;
b) reczny ostrzegacz pozarowy powinien byé odporny na zaktécenia sinusoidalne przewodzone,
indukowane w obwodach wejscia/wyjscia urzadzenia w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do
200 MHz, przy wartosci napiecia probierczego 10 Vrms, dla modulacji AM i PM. Warunki
zgodne z PN-EN 61000-4-6+A1.

10.5.5. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 54-1 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

- PN-EN 54-11 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe.

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdéw. Wymagania dotyczace odpornosci urzgdzen systeméw alarmowych pozarowych,
wtamaniowych i osobistych.

- PN-EN 61000-4-6+A1 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiardw.
Odpornosc¢ na zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe;.

11.1. CENTRALE DZWIEKOWYCH SYSTEMOW OSTRZEGAWCZYCH

11.1.1. PODZIAL | OZNACZENIA
Podziat i oznaczenia wg PN EN 60849.

11.1.2. WYMAGANIA OGOLNE
Centrala dzwiekowego systemu ostrzegawczego (CDSQO) powinna spetniaé nastepujgce funkcje
obowigzkowe:

a) w momencie przyjecia alarmu dzwiekowy system ostrzegawczy (DSO) powinien przerwacd
realizacje jakichkolwiek funkcji niezwigzanych z ostrzeganiem,

b) byé zdolna do rozgtaszania w ciggu 10 s po wigczeniu podstawowego lub awaryjnego
(rezerwowego) Zrodta zasilania,

¢) by¢ zdolna do rozgtaszania sygnatu ostrzegawczego, nadawanego przez operatora lub
automatycznie, w ciggu 3 s od zaistnienia stanu zagrozenia wynikajgcego ze zmiany potozenia
przekaznikdw strefowych centrali sygnalizacji pozarowe;j,

d) byé zdolna do nadawania sygnatéw ostrzegawczych i komunikatéw stownych do jednego lub
kilku obszardw jednoczes$nie, zgodnie z przyjetym sposobem alarmowania,

e) uszkodzenie pojedynczego wzmacniacza lub linii gtosnikowej nie powinno powodowacd
catkowitej utraty obszaru pokrycia dZzwigkiem. Przerwa lub zwarcie wystepujgce w jednej linii
gtodnikowej nie powinny wptywac na prawidtowosé pracy innych linii gtosnikowych. Elementy
zabezpieczajgce wzmacniaczy powinny chroni¢ ich obwody wyjSciowe przed zwarciem
w przytgczonej linii,

f) srodki dla wyciszania komunikatéw zainicjowanych przez system sygnalizacji pozarowej
powinny by¢ zwigzane z CDSO.

UWAGA: Srodki do zdalnego wyciszania przez system sygnalizacji pozarowe] mogg byé
zlokalizowane w sgsiedztwie CDSO.
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11.1.3. WYMAGANIA DOTYCZACE OBSLUGI (STEROWANIA)
11.1.3.1. Zalecana obstuga

11.1.3.1.1. W CDSO nie jest wymagane sterowanie reczne. Wyciszanie, sterowanie ewakuacja,
inicjacja przekazu komunikatéw alarmowych powinny by¢ realizowane przez centrale
sygnalizacji pozarowe;.

11.1.3.1.2. Nastepujace elementy obstugi (sterownicze) powinny by¢ dostepne w CDSO:

a) przycisk uruchamiajgcy mikrofon pozarowy ,Nacisnij i méw”’, konsola pozarowa — tam
gdzie mikrofon pozarowy jest przewidziany;

b) przetacznik wyboru ktérejkolwiek lub wszystkich stref, w celu recznej inicjalizacji
transmisji: testu, alarmu, ewakuaciji lub innych komunikatéw;

¢) przycisk wigczenia i wytgczenia zapamietanego w pamieci CDSO komunikatu
alarmowego w wybranej strefie;

d) przycisk wtgczenia i wytgczenia komunikatu o ewakuacji w wybranej strefie;

e) wytacznik sygnalizacji akustycznej stosowany w przypadku, gdy sygnalizator znajduje
sie tak blisko mikrofonu, ze moze to spowodowad obnizenie poziomu zrozumiatosci
przekazywanych komunikatow.

UWAGA 1: Moze wystepowaé mozliwos¢ wyboru stref, o ktérych mowa w pkt. b, w celu uruchomienia

zapamietanego komunikatu alarmowego lub ewakuacyjnego (zgodnie z pkt. ¢ i pkt. d).

UWAGA 2: W przypadku automatycznego uruchamiania komunikatéw alarmowych w wybranych
strefach, wtgczenie komunikatu o ewakuacji, zgodnie z pkt. d, nie powinno powodowad
wstrzymania nadawania komunikatéw w pozostatych strefach znajdujgcych sie w stanie
alarmowania.

UWAGA 3: Dotyczy ona punktéw b, ¢, d, zastosowanych dla budynkéw z okresowg ewakuacjg oraz
niektérych budynkéw z dwuetapowym alarmowaniem.

UWAGA 4: W budynkach z okresowg ewakuacjg, w kidérych pojemnosé klatki schodowej nie pozwala
na jednoczesng ewakuacje wszystkich oséb, nie powinno by¢ przewidziane pojedyncze
zataczenie inicjujgce sygnat ewakuaciji z catego budynku.

11.1.3.1.3. Wymagania fakultatywne.
Mogg by¢ przewidziane nastepujgce dodatkowe funkcje obstugi:
a) wiaczenie przekazywania komunikatu testowego;
b) wiaczenie innych komunikatow, niezwigzanych z pozarem.

11.1.4. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE SYGNALIZACJI
11.1.4.1. Sygnalizowanie stanéw pracy

11.1.4.1.1. CDSO powinna jednoznacznie sygnalizowac¢ nastepujgce stany pracy:
a) gotowos¢ systemu, gdy CDSO jest zasilana energig elektryczng z =zasilacza
spetniajgcego wymagania PN-EN 54-4,
b) gotowos¢ zasilania,
c) jakiekolwiek uszkodzenia,
d) wybranych stref gtosnikowych,
e) wybranego mikrofonu alarmowego,
fy wybranego trybu dziatania (ewakuacja, alarm, test),
g) identyfikacje rodzaju komunikatu nadawanego w danej strefie,
h) transmisje nadawanego komunikatu.

11.1.4.1.2. CDSO powinna byé zdolha do jednoczesnego sygnalizowania dowolnej kombinaciji
standw pracy jak w 11.1.4.1.1. Sygnalizacja stanéw powinna by¢ stale uaktualniana.

11.1.4.2. Wymagania fakultatywne
Moze by¢ przewidywana dodatkowa sygnalizacja:
a) witgczenia przekazywania komunikatu testowego;
b) witgczenia innych komunikatow, niezwigzanych z przekazywaniem komunikatow
pozarowych,
c) witgczenia wskaznika swietlnego , Teraz méw” w mikrofonie pozarowym,
d) wiaczenia wskaznika Swietlnego strefy gtosnikowej ,Zajety” w mikrofonie pozarowym.
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11.1.4.3. Wyswietlanie komunikatéw
Wszystkie obowigzkowe komunikaty powinny by¢ tatwo identyfikowane, z wyjgtkiem tych, o ktérych
niniejsze wymagania stanowig inacze;j.

11.1.4.4. Sygnalizowanie za pomoca wyswietlaczy alfanumerycznych

Jezeli wyswietlacz alfanumeryczny jest uzywany do wyswietlania komunikatéw odnoszacych sie do
réznych standéw pracy, to mogg by¢ one wyswietlane jednoczesnie, pod warunkiem, ze dla kazdego
stanu pracy przeznaczone jest tylko jedno okno, w ktérym zgrupowane sg wszystkie pola odnoszgce
sie do tego stanu.

11.1.4.5. Sygnalizacja gotowosci zasilania
Zasilanie CDSO energig elekiryczng powinno byé sygnalizowane za pomocg oddzielnego wskaznika
Swietlnego.

11.1.4.6. Sygnalizacja akustyczna
Stan transmisji komunikatow i stan uszkodzenia moze byé sygnalizowany akustycznie w taki sam
sposob. Jezeli stany te sg akustycznie sygnalizowane w rdézny sposéb, sygnalizacja stanu
alarmowania powinna mie¢ priorytet.

11.1.4.7. Sygnalizacja dodatkowa
Jezeli poza sygnalizacjg obowigzkowg zastosowana jest sygnalizacja dodatkowa, to nie powinna ona
powodowac niejednoznacznosci i nietadu.

11.1.4.8. Stan gotowosci systemu
Podczas stanu dozorowania mogg byé wyswietlane wszelkie informacje systemowe, jednakze nie
powinny by¢ podawane zadne informacje, ktdre mogtyby by¢ mylone z komunikatami dotyczgcymi:

- gotowosci zasilania,

- stanu uszkodzenia,

- wybranych stref gto$nikowych,

- wybranego mikrofonu alarmowego,

- wybranego trybu dziatania (ewakuacja, alarm),

- rodzaju komunikatu nadawanego w dane;j strefie.

11.1.5. WYMAGANIA DOTYCZACE STANU TRANSMISJI KOMUNIKATU
11.1.51. Odbiér i przetwarzanie sygnatéw alarmowych

11.1.5.1.1. CDSO powinna przej$¢ w stan transmisji komunikatu wowczas, gdy odebrane z centrali
sygnalizacji pozaru (CSP) sygnaty sg interpretowane jako alarm pozarowy.

11.1.5.1.2. CDSO powinna by¢ zdolna do odbierania, przetwarzania i wyswietlania sygnatéw ze
wszystkich stref. Jakikolwiek sygnat z jednej strefy nie powinien fatszowaé przetwarzania
i/lub wyswietlania sygnatdéw z innych stref.

11.1.5.1.3. Czas przeznaczony na skanowanie, przepytywanie lub inne przetwarzanie sygnatow
z czujek pozarowych, w uzupetnieniu do czasu wymaganego do podjecia decyzji
0 alarmie pozarowym, nie powinien opdznia¢ zasygnalizowania alarmu pozarowego lub
alarmu w nowej strefie o wiecej niz 10 s.

11.1.5.1.4. CDSO powinna przej$¢ w stan alarmowania w ciggu 10 s od chwili uruchomienia
jakiegokolwiek recznego ostrzegacza pozarowego w CSP.

11.1.5.2. Sygnalizowanie stanu alarmowania
Stan alarmowania powinien by¢ sygnalizowany bez uprzedniej recznej interwencji. Stan alarmowania
istnieje wéwczas, gdy wtgczone sg jednoczesnie:

a) sygnalizacja optyczna alarmu pozarowego za pomocg oddzielnego, ogdlnego wskaznika,

b) sygnalizacja optyczna strefowa, wskazujgca strefy znajdujgce sie w stanie alarmowania,

c) sygnalizacja akustyczna.
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11.1.5.3. Sygnalizowanie stref w stanie alarmowania
11.1.5.3.1. Strefy w stanie alarmowania powinny by¢ sygnalizowane w sposéb optyczny za pomocg
oddzielnego dla kazdej strefy wskaznika swietinego i/lub wyswietlacza alfanumerycznego.
11.1.5.3.2. Jezeli do sygnalizowania stref jest uzywany wyswietlacz alfanumeryczny, ktéry ze
wzgledu na swojg ograniczong pojemnosé nie moze jednoczednie wyswietlaé wszystkich
stref bedacych w stanie alarmowania, wéwczas:
a) pierwsza strefa w stanie alarmowania powinna byé wyswietlana w polu u goéry
wyswietlacza;
b) strefa, ktéra ostatnio znalazta sie w stanie alarmowania, powinna by¢ stale
wyswietlana na innym polu;
c) powinna by¢ stale wyswietlana catkowita liczba stref bedgcych w stanie alarmowania;
d) powinna istnie¢ mozliwosé wyswietlenia na poziomie dostepu 1 stref bedagcych
w stanie alarmowania, lecz niewyswietlanych na biezgco.
Kazda informacja strefowa powinna by¢ wyswietlana w wyniku pojedynczej manipulacji. Ta informacja
strefowa powinna znalez¢ sie w polu przewidzianym dla pierwszej strefy, znajdujgcej sie w stanie
alarmowania lub w innym polu. W pierwszym przypadku, wyswietlanie pierwszej strefy powinno zostaé
przywrécone w ciggu 15 s do 30 s od ostatniego odczytu.

11.1.5.4. Kasowanie sygnalizacji akustycznej

11.1.5.4.1. Sygnalizacja akustyczna powinna by¢ mozliwa do skasowania na poziomie dostepu 1 lub
2, za pomocg oddzielnego elementu manipulacyjnego. Ten sam element manipulacyjny
moze stuzy¢ do kasowania sygnalizacji akustycznej w stanie uszkodzenia.

11.1.5.4.2. Sygnalizacja akustyczna nie powinna by¢ wytgczana automatycznie.

11.1.5.4.3. Sygnalizacja akustyczna powinna ponownie wtgczy¢ sie po wejsciu kazdej nowej strefy
w stan alarmowania.

11.1.5.5. Inna sygnalizacja podczas stanu alarmowania
Jezeli komunikaty alarmu pozarowego sg podawane na wyswietlaczu alfanumerycznym, wowczas:

a) wyswietlanie innych informacji niezwigzanych ze stanem alarmowania powinno by¢ ukryte,
chyba ze wyswietlacz ma wiecej niz jedno okno, z ktdrych jedno jest zarezerwowane wytgcznie
dla komunikatéw alarmu pozarowego;

b) ukryte komunikaty o uszkodzeniach i blokadach powinny by¢, kazde z osobna i w dowolnym
czasie, mozliwe do wyswietlenia w wyniku dziatania recznego na poziomie dostepu 1 lub 2;
operacje te powinny rézni¢ sie lub by¢é dodatkowymi do operacji okreslonych w 11.1.5.3.2.d),
przeznaczonych do wyswietlania stref w stanie alarmowania; jezeli wySwietlany komunikat
o uszkodzeniu i odtgczeniu znajduje sie w polu, na ktérym wyswietlana jest pierwsza alarmujgca
strefa, wyswietlanie komunikatu pierwszej strefy powinno powrécié w ciggu 15 s do 30 s od
ostatniego odczytu.

11.1.5.6. Kasowanie stanu alarmowania

11.1.5.6.1. Stan alarmowania pozarowego CDSO powinien by¢ kasowany na 2 poziomie dostepu za
pomocg oddzielnego, przewidzianego do tego celu elementu. Element ten moze by¢
takze wykorzystywany do kasowania stanu uszkodzenia.

11.1.5.6.2. Po operacji kasowania sygnalizacja wtasciwego stanu pracy, stosownie do odbieranych
sygnatdéw, powinna albo pozostaé w stanie poprzednim, albo by¢ ustalona w czasie 20 s.

11.1.5.7. Wyijscia sygnalizacyjne w stanie alarmowania

11.1.5.71. W CDSO powinno by¢ przewidziane co najmniej jedno wyjscie zwigzane ze stanem
alarmowania.

11.1.5.7.2. CDSO powinna uruchomié¢ wszystkie obowigzkowe wyjscia w ciggu 3 s od
zasygnalizowania stanu alarmowania pozarowego.

11.1.5.8. Licznik alarméw
CDSO moze zawierad licznik alarméw. W takim przypadku powinny byé spetnione co najmnigj
nastepujgce wymagania:
a) wyzerowanie licznika powinno by¢ mozliwe tylko na poziomie dostepu 4;
b) informacja powinna by¢ dostepna na poziomie dostepu 1 lub 2;
¢) licznik powinien umozliwia¢ zapis co najmniej 999 zdarzen;
d) zdarzenie powinno byé opisane przez date, godzing, minute.
UWAGA: Powyzsze wymagania sg fakultatywne.
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11.1.6. WYMAGANIA DOTYCZACE STANU USZKODZENIA

11.1.6.1. Odbiér i przetwarzanie sygnatéw o uszkodzeniach

11.1.6.1.1. CDSO powinna sygnalizowa¢ stan uszkodzenia, gdy zostang odebrane sygnaty, kiére po
niezbednym przetworzeniu sg interpretowane jako uszkodzenie.

11.1.6.1.2. CDSO powinna by¢ zdolna do jednoczesnego rozpoznawania wszystkich uszkodzen
okreslonych w 11.1.6.2.4, chyba ze jest to uniemozliwione przez:
- obecnosc¢ sygnatéw strefowego alarmu pozarowego z tej samej strefy iflub
- zablokowanie odpowiadajgcej strefy lub funkgiji, i/lub
- testowanie odpowiadajgcej strefy lub funkgciji.

11.1.6.1.3. CDSO powinna sygnalizowa¢ stan uszkodzenia w ciggu 100 s od zaistnienia uszkodzenia
lub odbioru sygnatu uszkodzeniowego, niezaleznie od tego, czy system dzwiekowy byt
uzywany do celéw niezwigzanych z alarmem, takich jak nadawanie tta muzycznego, czy
tez nie. Dopuszczalne jest liczenie czasu opdznienia sygnalizowania stanu uszkodzenia
od momentu zakonczenia komunikatu stownego.

11.1.6.2. Sygnalizowanie uszkodzen okreslonych funkcji
11.1.6.2.1. Uszkodzenia okreslonych funkcji powinny by¢ sygnalizowane bez uprzedniej interwenciji
recznej. Stan uszkodzenia ma miejsce woéwczas, gdy jest sygnalizowany:
a) optycznie za pomocg oddzielnego, ogdlnego $wietlnego wskaznika uszkodzenia;
b) optycznie dla kazdego rozpoznanego uszkodzenia;
¢) akustycznie.
11.1.6.2.2. Jezeli sygnalizacja realizowana jest za pomocg oddzielnych wskaznikéw $Swietlnych,
woéwczas mogg byé wykorzystane wskazniki uzywane do sygnalizacji blokowania i/lub
testowania odpowiednich stref lub funkgii.
11.1.6.2.3. Jezeli sygnalizacja ma miejsce na wys$wietlaczu alfanumerycznym, ktéry nie moze
wyswietla¢ jednoczesnie wszystkich uszkodzen ze wzgledu na swojg ograniczong
pojemnos$¢, powinno by¢ mozliwe spetnienie co najmniej nastepujgcych wymagan:
a) powinna istnie¢ informacja o nieujawnionych komunikatach uszkodzeniowych;
b) nieujawnione komunikaty uszkodzeniowe powinny by¢ mozliwe do wyswietlenia tylko
dla przeglgdania w wyniku manipulacji na poziomie dostepu 1 [ub 2.
11.1.6.2.4. Za pomocg oddzielnych wskaznikéw Swietinych i/lub wyswietlacza alfanumerycznego
powinny by¢ sygnalizowane nizej wymienione uszkodzenia, ktdre mogg by¢ nieujawnione
podczas stanu alarmowania:
a) zwarcie, odtgczenie lub uszkodzenie podstawowego zrodia zasilania;
b) zwarcie, odtgczenie lub uszkodzenie rezerwowego Zrédta zasilania;
¢) zwarcie, odtgczenie lub uszkodzenie jakiegokolwiek urzgdzenia do tadowania
akumulatoréw, zwigzanego z podstawowym Zrédtem zasilania [ub rezerwowego
2rédta zasilania;
d) przerwa w jakimkolwiek bezpieczniku, wytaczniku obwodu, urzadzeniu separujgcym
[ub zabezpieczajgcym, ktére moze uniemozliwié nadawanie alarmu;
e) uszkodzenie mikrofonu fgcznie z wktadka, przedwzmacniacza i istotnych potgczen
z pozostatg czescig systemu;
f) uszkodzenie krytycznych potgczehn sygnatowych w torze wzmocnienia z oddzielng
identyfikacjg poszczegsinych wzmacniaczy;
g) braku wzmacniaczy lub krytycznych modutéw;
h) uszkodzenie dowolnego wzmacniacza rezerwowego;
i) uszkodzenie generatoréw sygnatdéw alarmowych, tgcznie z pamiecig uprzednio
zapisanych komunikatéw alarmowych;
j} uszkodzenie ktéregokolwiek obwodu gtosnika (uszkodzenia w postaci przerwy lub
zwarcia);
k) zwarcie lub roztgczenie wizualnych sygnatdéw alarmowych;
1) uszkodzenie procesora uniemozliwiajgce poprawne dziatanie programu;
m) wykrywanie jakiegokolwiek btedu podczas sprawdzania pamieci;
n) ustania procesu przeszukiwania lub procesu wykrywania;
0) uszkodzenia wzajemnych potgczenh przeptywu danych I[ub toréw komunikacji
gtosowej miedzy elementami systemu rozdzielczego.
11.1.6.2.5. Uszkodzenia powinny by¢ sygnalizowane w postaci:
a) oddzielnej sygnalizacji dla kazdej linii gtosnikowej, zaktdconej przez:
- zwarcie lub przerwe w linii gtosnikowej;
- usuniecie gto$nika — wymaganie fakultatywne;
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b) co najmniej wspdlnej, dla kazdego zrédta =zasilania, sygnalizacji uszkodzenia
spowodowanego:

- zwarciem lub przerwg w torze transmisji do zasilacza (urzadzenie L rysunek 1
wg PN-EN 54-1), gdy zasilacz jest umieszczony w innej obudowie niz CDSO;
- uszkodzeniem zasilacza, podanym w PN-EN 54-4,

c) co najmniej wspdlnej sygnalizacji o doziemieniu, ktére jest zdolne =zaktécié
obowigzkowe funkcje, i ktére nie jest sygnalizowane inaczej, jak tylko jako
uszkodzenie kontrolowanej funkcii;

d) sygnalizacji o uszkodzeniu nadzorowanej funkcji w wyniku zadziatania bezpiecznika
lub zadziatania urzadzenia zabezpieczajgcego, ktére majg wptyw na obowigzkowe
funkcje w stanie alarmowania pozarowego;

e) co najmniej wspdlnej dla wszystkich toréw sygnalizacji o uszkodzeniu spowodowanym
zwarciem lub przerwg jakichkolwiek toréw transmisji pomiedzy czesciami CDSO
zawartymi w wiecej niz jednej obudowie mechanicznej, moggcym mie¢ wptyw na
obowigzkowe funkcje, ktére nie jest wskazywane inaczej niz jako uszkodzenie
kontrolowanej funkcji;

g) co najmniej wspdinej dla wszystkich toréw sygnalizacji o uszkodzeniu spowodowanym
zwarciem lub przerwg jakichkolwiek toréw transmisji, ktére wptywajg na transmisje
sygnatéw do urzgdzenia transmisji sygnatéw uszkodzeniowych (urzadzenie J rysunek 1
wg PN-EN 54-1).

11.1.6.3. Zupetny zanik napig¢cia zasilania

W przypadku zaniku napigecia gtéwnego zrddta zasilania (zgodnie z PN-EN 54-4), CDSO moze by¢
wyposazona w uktad kontrolujgcy i sygnalizujgcy uszkodzenia rezerwowego Zrodta zasilania, zanim
nie przestanie ono gwarantowaé spetniania obowigzkowych funkcji. W tym przypadku powinna
wtgczyé sie przynajmniej sygnalizacja akustyczna, na co najmniej 1 h.

UWAGA: Powyzsze wymaganie jest fakultatywne.

11.1.64. Uszkodzenie systemowe
W  przypadku uszkodzenia systemowego, powinny byé spetnione przynajmniej nastepujgce
wymagania:

a) uszkodzenie systemowe powinno byé sygnalizowane w sposéb optyczny za pomocg ogdlnego
wskaznika uszkodzenia i oddzielnego wskaznika $wietlnego; zaden inny stan pracy CDSO nie
powinien powodowaé maskowania tej sygnalizaciji;

b) uszkodzenie systemowe powinno byé sygnalizowane akustycznie; sygnalizacja ta moze by¢
odtgczana;

¢) po automatycznym resecie powinien by¢ sygnalizowany optycznie i akustycznie fakt restartu.

11.1.6.5.  Akustyczna sygnalizacja uszkodzeniowa

11.1.6.5.1. Sygnalizator akustyczny powinien emitowa¢ dzwiek przez 0,5 s co 5 s.

11.1.6.5.2. Uszkodzenie  powinno  spowodowaé  zadziatanie  sygnalizatora  sterowanego
przerzutnikiem i zaswiecenie wskaznika optycznego w sposob ciggty lub przerywany.

11.1.6.5.3. Sygnalizacja akustyczna uszkodzen powinna byé¢ mozliwa do skasowania na poziomie
dostepu 1 lub 2, co jest jednoznaczne z potwierdzeniem odbioru informacji. Po tym
potwierdzeniu sygnalizator akustyczny powinien zosta¢ wyciszony, a wskaznik optyczny
powinien przej$é w stan ciggtego Swiecenia.

11.1.6.5.4. Sygnalizacja akustyczna powinna zostaé skasowana samoczynnie, jezeli stan
uszkodzenia CDSO skasuje sie automatycznie.

11.1.6.5.5. Skasowana sygnalizacja akustyczna powinna ponownie wigczy¢ sie przy kazdym nowo
wykrytym uszkodzeniu.

11.1.6.6. Kasowanie sygnalizacji uszkodzeniowej
11.1.6.6.1. Sygnalizacja uszkodzeniowa powinna byé mozliwa do skasowania w nastepujgcy sposaéb:
- automatycznie, gdy uszkodzenia nie sg juz dtuzej rozpoznawane i/lub
- dziataniem recznym na poziomie dostepu 2, ktére moze odbywac sie w taki sam
sposob, jak kasowanie w stanie alarmowania.
11.1.6.6.2. Po skasowaniu sygnalizacja wtasciwego stanu pracy, stosownie do odbieranych
sygnhatéw, powinna albo pozostaé, albo ustali¢ sie ponownie w ciggu 10 s.

11.1.6.7. Wyjscie sygnalizacji uszkodzeniowe;j
CDSO powinna mie¢ wyjscie do sygnalizacji wszystkich uszkodzen. Sygnat uszkodzeniowy na tym
wyjsciu powinien pojawic¢ si¢ takze wtedy, gdy CDSO zostanie pozbawiona zasilania.
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11.1.6.8. Wyjscie do urzgdzenia transmisji sygnatéw uszkodzeniowych

CDSO moze umozliwiaé¢ przesytanie sygnatéw uszkodzeniowych do urzadzenia transmisji sygnatow
uszkodzeniowych (urzadzenie J rysunek 1 wg PN-EN 54-1). Na wyjsciu do tego przeznaczonym
powinny by¢é podawane sygnaty dotyczgce uszkodzen. Sygnat uszkodzeniowy powinien byé
przekazany takze wdwczas, gdy CDSO zostanie pozbawiona zasilania.

Jako wyjscie sygnalizacji uszkodzeniowej moga by¢ stosowane styki NO przekaznika z pobudzong
w czasie normalnej pracy cewka.

11.1.7.  WYMAGANIA DOTYCZACE PRIORYTETOW

11.1.7.1. Wymagania ogélne
Dzwieckowe systemy ostrzegawcze, jako systemy umozliwiajgce rozgtaszanie sygnatéw
ostrzegawczych i komunikatéw gtosowych dla potrzeb bezpieczefistwa osoéb przebywajgcych w
budynkach, powinny preferowaé zwigzane z tym funkcje. Dlatego przekaz muzyki, zapamietanych
zapowiedzi sg niezwlocznie przerywane i nastepuje przekaz komunikatéw alarmowych. W przypadku
gdy system rozgtaszania jest specjalnie dedykowany jako DSO, rézne komunikaty alarmowe
przekazywane przez DSO powinny by¢ transmitowane w kolejnosci wynikajgcej z ich priorytetu.
Mimo mozliwosci pracy automatycznej w potgczeniu CSP, DSO powinien zawsze umozliwia¢ wybor
i sprawdzenie przez osobe upowazniong w kazdym momencie:

a) rodzaju wczesdniej zapisanych komunikatéw przeznaczonych do nadawania,

b) przydzielania komunikatéw do réznych stref,

¢) przekazywania instrukcji w realnym czasie lub informacji nadawanych do oséb przebywajgcych

w strefach poprzez mikrofon pozarowy.

11.1.7.2. Klasyfikacja priorytetow
Réznym zdarzeniom powinny by¢ przyporzadkowane poziomy priorytetéw, zgodnie z ich pilnoscia.
Zalecane sg podane nizej gtéwne poziomy, ale moze by¢ korzystne wprowadzenie dalszych podgrup,
w zaleznosci od przyjetego scenariusza alarmowego dla danej strefy:
a) ewakuacja - sytuacja potencjalnego zagrozenia zycia, wymagajaca natychmiastowej ewakuaciji,
b) alarm - sytuacja wystgpienia bliskiego niebezpieczenstwa, wymagajgca ostrzezenia w trakcie
ewakuagiji,
¢) brak zagrozenia - komunikaty eksploatacyjne, np. testowanie systemu.
Stosowanie tych poziomdéw w kolejnosci malejgcych priorytetdw zapewni nadawanie wtasciwych
sygnatow alarmowych i komunikatéw najpierw do stref bezposrednio zagrozonych.

11.1.7.3. Priorytety wydarzen
Powinny by¢ przewidziane warianty wydarzen, ktére spowodujg odpowiednie reakcje DSO wg
ponizszej tablicy.

Wydarzenie Akgja
Zanik zasilania Wytaczenie funkcji niezwigzanych z bezpieczeristwem, takich jak:
podstawowego przekaz muzyki, zapowiedzi niezwigzane z pracg DSO
Alarm z automatycznych Ogtoszenie komunikatu alarmu w zagrozone;j strefie, w strefie na
czujek pozarowych - Alarm | | wyzszej kondygnaciji oraz w przylegtych strefach
stopnia
Alarm Il stopnia Ogtoszenie komunikatu ewakuacyjnego w zagrozonej strefie oraz

w strefie na wyzszej kondygnacji.

Ogtoszenie komunikatu alarmu w przylegtych strefach oraz

w strefach na nizszych kondygnacjach

Catkowita ewakuacja Ogtoszenie komunikatu ewakuacyjnego we wszystkich strefach
jednoczesnie lub w réznych okresach czasu (okresowo)

w poszczegoélnych kondygnacjach i strefach

11.1.7.4. Priorytety dziatania
Nalezy przewidzie¢ mozliwos¢ recznej interwencji w celu pominiecia zaprogramowanych funkcji
automatycznych. Powinno to dotyczy¢ zaréwno charakteru komunikatu przeznaczonego do nadania,
jak i toréw dystrybucji tego komunikatu. Sterowanie reczne powinno byé prowadzone z centrum
alarmowego (réwniez z wyznaczonych punktdw zdalnie sterujgcych) w sposob pozwalajgcy na:

a) uruchamianie lub zatrzymywanie wczedniej zapamigtanych (nagranych) komunikatéw

alarmowych,

b) wybdr uprzednio zapisanych komunikatéw alarmowych,

c) witgczanie lub wytgczanie wybranych stref gtosnikowych,

d) nadawanie komunikatéw poprzez mikrofon pozarowy.
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W kazdej sytuacji uzycie mikrofonu pozarowego powinno mieé najwyzszy poziom priorytetu dostepu
do dzwiekowego systemu ostrzegawczego, przed wszystkimi innymi rozgtaszanymi informacjami.

11.1.8. WYMAGANIA DOTYCZACE UJEDNOLICOWEGO INTERFEJSU WEJSCIE/WYJSCIE

11.1.8.1. Funkcje obligatoryjne

Potgczenie centrali sygnalizacji pozarowej z dzwiekowym systemem ostrzegawczym, w wyniku
ktérego alarm pozarowy sygnalizowany w CSP spowoduje uruchomienie procedury przekazywania
odpowiednich komunikatéw do odpowiednich stref gtodnikowych, wymaga zapewnienia nastepujgcych
funkgiji:

a) przekazanie sygnatu uruchamiajgcego transmisje w danej strefie gtosnikowej. W tym celu
wyjécie strefowe (przekaznik zweryfikowanego alarmu pozarowego) CSP jest przytgczone do
monitorowanego wejscia inicjujgcego kontrolera systemu ostrzegania. CDSO powinna mieé
mozliwos¢ ciggtego nadawania komunikatéw o alarmie, nawet jezeli potgczenie miedzy CSP
a CDSO zostanie uszkodzone. W tym celu CDSO powinna posiada¢ strefowe uktady
zapamietujgce przyjety stan alarmu. Powinno byé mozliwe przerwanie nadawanej tresci przez
sygnat o wyzszym priorytecie.

b) przekazanie informacji do CSP o uszkodzeniu w systemie ostrzegania. W tym celu wyjscie
(przekaznik alarmu uszkodzeniowego) zweryfikowanego alarmu uszkodzeniowego CDSO jest
przytgczone do monitorowanego wejscia CSP.

11.1.8.2. Nadzér
Lgcze pomiedzy systemem wykrywania zagrozenia i dZzwigkowym systemem ostrzegawczym powinno
by¢ ciggle monitorowane przez CDSO w celu wykrywania uszkodzen potgczenia ze wzgledu na
przerwe, zwarcie.

11.1.8.3. Opéodznienia

Opdznienie wprowadzane przez uktady sprzegajgce CDSO nie powinno spowodowad przekroczenia
czasu 3 s miedzy momentem wystgpienia alarmu |l stopnia w CSP a rozpoczeciem nadawania
transmisji alarmu.

11.1.8.4. Lgcze cyfrowe

W niektérych systemach wykrywania pozaru, ktérych budowa nie jest w petni zgodna z aktualnymi
wymaganiami normy PN-EN 54 ¢z 1, ¢z 2, mozna wykorzystaé istniejgcg magistrale wewnetrzng pod
warunkiem zagwarantowania odpowiedniej odpornosci na zaktdcenia elektromagnetyczne.

11.1.9. WYMAGANIA DOTYCZACE KONSTRUKCJI

11.1.9.1. Wymagania ogéine
CDSO powinna spetniaé wymagania dotyczgce konstrukcji zawarte w niniejszym rozdziale.

11.1.9.2. Wymagania mechaniczne

11.1.9.2.1. Obudowa CDSO powinna mie¢ wystarczajgcg wytrzymatosé, odpowiednig do sposobu
instalowania, zalecanego w dokumentacji. Powinna ona by¢ szczelna w stopniu co
najmniej IP3X wg PN-EN 60529.

11.1.9.2.2. CDSO moze by¢ umieszczona w wiecej niz jednej obudowie. Jezeli z dokumentaciji
wynika, ze obudowy mogg by¢ instalowane w migjscach oddalonych od siebie w obrebie
chronionego obiektu, woéwczas wszystkie obowigzkowe elementy manipulacyjne
i sygnalizacyjne powinny znajdowa¢ sie w jednej obudowie lub w obudowach
zadeklarowanych jako nadajgce sie wytgcznie do montazu obok siebie.

11.1.9.2.3. Wszystkie obowigzkowe elementy manipulacyjne oraz wskazniki swietlne powinny by¢
wyraznie oznakowane w celu informowania o ich przeznaczeniu. Oznaczenia powinny by¢
czytelne z odlegtosci 0,8 m w oswietleniu otoczenia o natezeniu od 100 lux do 500 lux.

11.1.9.2.4. Zaciski dla przewododw instalacji i bezpieczniki powinny by¢ wyraznie oznakowane.
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11.1.9.3. Wymagania elektryczne

11.1.9.3.1. Przetaczenia pomiedzy gtdwnym i rezerwowym zrédtem zasilania nie powinny
powodowac zadnych zmian w transmisji, sygnalizacji i/lub zmian stanu jakichkolwiek
wyjsc, z wyjatkiem tych, ktére odnoszg sie do zasilania.

11.1.9.3.2. Jezeli CDSO wyposazona jest w elementy do odtgczania lub regulacji gtéwnego lub
rezerwowego zrédta zasilania, ich obstuga powinna by¢ mozliwa na poziomie dostepu
3 lub 4.

11.1.9.4. Wymagania dotyczace pewnosci toréw transmisji

11.1.9.4.1. Uszkodzenie w jakimkolwiek torze transmisji pomiedzy CDSO i innymi elementami
systemu wykrywania pozaru wg PN-EN54-1 nie powinno wptywaé na poprawne dziatanie
CDSO lub jakiegokolwiek innego toru transmisji.

11.1.9.4.2. Jezeli z dokumentacji wynika, ze CDSO umieszczona w wigcej niz jednej obudowie moze
by¢ instalowana w miejscach oddalonych od siebie w obrebie chronionego obiektu,
wowczas powinny by¢ przewidziane okreslone srodki gwarantujgce, ze zwarcie lub
przerwa jakiegokolwiek toru transmisji pomiedzy obudowami nie bedg uniemozliwiaty
przekazania komunikatéw do wigcej niz jednej strefy gtosnikowe;.

11.1.9.4.3. Jezeli CDSO pracuje z zasilaczem (urzgdzenie L rysunek 1 wg PN-EN 54-1) znajdujgcym
sie w oddzielnej obudowie, wdéwczas powinno byé przewidziane potgczenie dla co
najmniej dwdch tordw zasilania, tak aby zwarcie lub przerwa w jednym z nich nie
wptywaty na drugi.

11.1.9.5. Dostepnosé informacji i elementow manipulacyjnych

11.1.9.5.1. W CDSO powinny by¢ przewidziane cztery poziomy dostepu, od poziomu dostepu 1
(o nieograniczonym dostepie) do poziomu dostepu 4 (0 hajmniejszym dostepie). Elementy
manipulacyjne i okre$lone funkcje powinny by¢ przyporzadkowane odpowiednim
poziomom dostepu zgodnie z niniejszymi wymaganiami.

11.1.9.5.2. Wszystkie komunikaty (sygnalizacje) obowigzkowe powinny by¢ widoczne na poziomie
dostepu 1 bez uprzedniej interwencji recznej (np. bez potrzeby otwierania drzwiczek).

11.1.9.5.3. Elementy manipulacyjne na poziomie dostepu 1 powinny by¢ dostepne bez stosowania
specjalnych procedur.

11.1.9.5.4. Komunikaty i elementy manipulacyjne, ktére sg obowigzkowe nha poziomie dostepu 1,
powinny by¢ réwniez dostepne na poziomie dostepu 2.

11.1.9.5.5. Wejscie na poziom dostepu 2 powinno by¢ mozliwe z zastosowaniem specjalnej
procedury.

11.1.9.5.6. Wejscie na poziom dostepu 3 powinno by¢ mozliwe z zastosowaniem specjalnej
procedury, réznigcej sie od procedury dla poziomu dostepu 2.

11.1.9.5.7. Wejscie na poziom dostepu 4 powinno by¢ mozliwe z zastosowaniem specjalnych
Srodkéw, ktdre nie sg czescig CDSO.

11.1.9.6. Sygnalizacja za pomocg wskaznikéw swietlnych
11.1.9.6.1. Obowigzkowa sygnalizacja wykorzystujgca wskazniki $wietlne powinna by¢ widoczna przy
natezeniu Swiatta otoczenia do 500 lux, pod katem do 22,5°, mierzonym wzgledem linii
przechodzgcej przez wskaznik i prostopadtej do jego powierzchni montazowe;:
- z odlegtosci 3 m — w przypadku sygnalizaciji ogdinej stanu funkcjonalnego;
- z odlegtosci 3 m — w przypadku sygnalizacji zasilania energig;
- z odlegtosci 0,8 — m w przypadku pozostatej sygnalizacii.
11.1.9.6.2. Jezeli wykorzystywana jest sygnalizacja pulsujgca, okresy wigczenia i/lub wytgczenia nie
powinny by¢ krétsze niz 0,25 s, za$ czestotliwosc pulsacji nie powinna by¢ mniejsza niz:
- 1 Hz - w przypadku sygnalizowania transmisji komunikatu alarmowego;
- 0,2 Hz — w przypadku sygnalizowania uszkodzen.
11.1.9.6.3. Jezeli te same wskazniki Swietlne sg uzywane do sygnalizowania uszkodzen i blokowan,
uszkodzenia powinny by¢ sygnalizowane swiattem pulsujgcym, a blokowania — ciggtym.
11.1.9.6.4. Przeznaczenie kazdego wskaznika $wietinego powinno by¢ jasno identyfikowane na
ptycie czotowej.
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11.1.9.7. Sygnalizacja za pomocg wyswietlaczy alfanumerycznych
11.1.9.7.1. Jezeli wyswietlacz alfanumeryczny sktada sie z elementéw lub segmentéw, uszkodzenie
jednego z nich nie powinno mie¢ wptywu na prawidtowa interpretacje wyswietlanej
informaciji.
11.1.9.7.2. Wyswietlacze alfanumeryczne uzywane do sygnalizacji obowigzkowej powinny mie¢ co
najmniej jedno wyraznie wyrdzniajgce sie okno, sktadajgce sie z co najmniej dwdch
wyraznie identyfikowalnych pal.
11.1.9.7.3. Przeznaczenie kazdego pola powinno by¢ wyraznie oznaczone, jezeli nie jest to zawarte
w wyswietlanej informaciji.
11.1.9.7.4. Pole powinno zawieraé co najmniej:
a) 16 znakdw, gdy komunikat o alarmie pozarowym zawiera odsyfacz do innej informaciji,
pozwalajgcej zidentyfikowaé miejsce;
b) 40 znakdw, gdy komunikat zawiera petng informacje o miejscu wystgpienia alarmu
pozarowego.
11.1.9.7.5. Komunikaty obowigzkowe na wyswietlaczu alfanumerycznym powinny by¢ czytelne
z odlegtosci 0,8 m, przy natezeniu swiatta otoczenia od 5 lux do 500 lux, pod katem
wzgledem normalnej do ptaszczyzny wyswietlacza w zakresie do:
- 22,5°, patrzac z lewej i prawej strony;
- 15°, patrzac z gory i z dotu.

11.1.9.8. Barwy wskaznikow
11.1.9.8.1. Wskazniki swietlne wykorzystywane do sygnalizacji ogdlnej i szczegétowej powinny byé
barwy:
a) czerwonej — do sygnalizowania:
- transmisji komunikatoéw alarmowych;
b) zéttej — do sygnalizowania:
- uszkodzen,
- blokowan,
- stref w stanie testowania,
- przesytania sygnatéw do urzgdzen transmisji sygnatéw uszkodzeniowych
(urzadzenie J rysunek 1 wg PN-EN 54-1:);
¢) zielonej — do sygnalizowania:
- zasilania CDSO w energie,
- wybranej strefy gtos$nikowe;j.
11.1.9.8.2. Przy sygnalizacji za pomocg wyswietlacza alfanumerycznego nie jest wymagane
rozréznianie barw.

11.1.9.9. Sygnalizacja akustyczna

11.1.9.9.1. CDSO powinna by¢ wyposazona w elementy sygnalizacji akustycznej. Te same elementy
mogg by¢ uzywane do kontroli wybranego z pamieci komunikatu i uszkodzen.

11.1.9.9.2. Minimalny poziom dzwieku, mierzony w warunkach bezechowych w odlegtosci 1 m przy
zamknietych wszystkich drzwiach w CDSO, powinien wynosic:
- 50 dB (A) podczas kontroli wybranego z pamieci komunikatu;
- 50 dB (A) podczas sygnalizowania uszkodzenia.

11.1.9.10. Testowanie sygnalizaciji
Wszystkie obowigzkowe wskazniki optyczne i sygnalizatory akustyczne powinny umozliwia¢ ich
sprawdzanie w wyniku manipulacji na poziomie dostepu 1 lub 2.

11.1.10. DODATKOWE WYMAGANIA DOTYCZACE CENTRAL STEROWANYCH PROGRAMOWO
W celu spetnienia wymagan CDSO moze zawierac uktady kontrolowane przez oprogramowanie.

11.1.10.1. Dokumentacja oprogramowania
11.1.10.1.1. Dokumentacja powinna umozliwia¢ zapoznanie sie z budowg oprogramowania.
Dokumentacja ta powinna byé wystarczajgco szczegdtowa w celu sprawdzenia zgodno$ci
konstrukcji z niniejszymi wymaganiami.
Powinna zawiera¢ co najmniej:
a) opis funkcjonalny przebiegu gtéwnego programu, zawierajgcy:
- zwiezty opis kazdego modutu i wykonywanego przez niego zadania;
- opis wspotpracy modutdw;
- opis sposobu wywotywania modutdw, witgcznie ze sposobem obstugi przerwan;
- 0gdIng hierarchie programu.
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W opisie powinny by¢ uzyte formy graficzne do prezentowania budowy programu
i przeptywu danych lub réwnowazna jednoznaczna metoda dokumentowania oprogramowania.

b) opis, ktére obszary pamieci i do jakich celow sg uzywane (np. program, dane
dotyczace konkretnego obiektu i zmienne chwilowe);

¢) opis wspotpracy oprogramowania ze sprzetem w CDSO.

11.1.10.1.2. Szczegdtowa dokumentacja oprogramowania powinna zawiera¢ co najmniej:
a) opis kazdego modutu programu, zawierajgcy:
- nazwe modutu,
- identyfikacje wytworcy,
- date i/lub nr wersji,
- opis wykonywanych zadan,
- opis interfejsdw, zawierajgcy rodzaj przekazywanych danych, zakres wazno$ci
danych i sprawdzanie waznosci danych,

b) wykaz koddéw Zrédtowych, zawierajgcy wszystkie ogélne i lokalne zmienne,
stosowane state i etykiety oraz wystarczajacy komentarz, umozliwiajgcy poznanie
przebiegu programu;

c) szczegdty wszelkich narzedzi programowych wykorzystanych do przygotowania
programu (np. narzedzia projektowe wysokiego poziomu, kompilatory, assemblery).

11.1.10.2. Budowa oprogramowania
W celu zapewnienia niezawodnosci CDSO powinny byé spetnione nastepujgce wymagania,
dotyczace budowy oprogramowania:
a) oprogramowanie powinno mie¢ strukture modutows;
b) budowa interfejsu dla danych generowanych recznie i automatycznie nie powinna
pozwala¢ na pojawianie sie btedéw w realizacji programu;
c) program powinien zapobiega¢ blokowaniu sie systemu.

11.1.10.3. Kontrola realizacji programu
11.1.10.3.1.Realizacja programu przez mikroprocesor powinna by¢ nadzorowana przy pomocy
wewnetrznych procedur samotestowania oraz przez uktad monitorujgcy (na przyktad
~watch dog”), z uwzglednieniem nastepujgcych wymagah:
a) uktad monitorujgcy powinien umozliwi¢ okreslenie i sygnalizacje btedu przy
uszkodzeniu mikroprocesora lub zwigzanych z nim uktadéw zegara,
b) ukfad monitorujgcy powinien umozliwi¢ okreslenie i sygnalizacje btedu, jesli algorytmy
zwigzane z gtéwnymi funkcjami programu nie zostang zrealizowane,
c) w przypadku gdy mikroprocesor nie realizuje prawidtowo programu, obwdd
monitorujgcy powinien:

1) w ciggu 10 s od momentu wykrycia uszkodzenia ponownie zainicjowaé dziatanie
procesora oraz prébowaé powtdrnie uruchomié program od odpowiedniego
punktu. Procedura powinna sprawdzaé, czy zawarto$é¢ pamieci — zarédwno
programu, jak i danych — nie zostata zniszczona, albo

2) zarejestrowad wystgpienie uszkodzenia (z uzyciem systemu umozliwiajgcego
zarejestrowanie co najmniej 99 uszkodzeh, resetowanego przez autoryzowany
serwis), albo

3) automatycznie wyzerowac system oraz syghalizowadé optycznie i akustycznie
o tym fakcie.

11.1.10.3.2. Funkcjonowanie ukfadu monitorujgcego oraz sygnalizowanie uszkodzenia nie powinny
by¢ zaktécone przez defekt w realizacji programu nadzorowanego systemu.

11.1.10.3.3. Uktad monitorujgcy powinien skorzysta¢ z najwyzszego priorytetu w celu wprowadzenia
CDSO w stan bezpieczerstwa (np. niemaskowalne przerwanie najwyzszego priorytetu).

11.1.10.4. Przechowywanie programéw i danych

11.1.10.4.1.Kod programu i dane niezbedne do spetnienia przez CDSO niniejszych wymagan
powinny by¢ zachowane w pamiegci, ktdra powinna by¢ zdolna do ciggtej, nieod$wiezanej
i niezawodnej pracy przez co najmniej 10 lat.

11.1.10.4.2. Program powinien by¢ zachowywany w nieulotnej pamieci, do ktérej zapis mozliwy jest
tylko na poziomie dostepu 4. Kazda pamieé powinna by¢ identyfikowalna tak, aby mogta
by¢ w sposoéb jednoznaczny przyporzagdkowana do dokumentaciji oprogramowania.

11.1.10.4.3.W stosunku do danych konkretnego obiektu powinny by¢ spetnione nastepujgce
wymagania:
a) zmiany nie powinny byé mozliwe do wprowadzenia na poziomach dostepu 1 lub 2;
b) zmiana danych obiektowych nie powinna mie¢ wptywu na strukture programu;
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c) jezeli dane obiektowe sg przechowywane w pamigci ulotnej, wéwczas powinny byé
zabezpieczone przed utratg podczas zaniku napigcia zasilania przez zastosowanie
rezerwowedo 2rédta energii, ktére moze byé odigczone od pamieci na poziomie
dostepu 4 i ktére jest zdolne do utrzymania zawartosci pamieci co najmniej przez dwa
tygodnie;

d) jezeli dane sg przechowywane w pamieci o dostepie swobodnym (RAM), woéwczas
powinien istnie¢ mechanizm, ktéry bedzie zapobiegat wpisywaniu do pamieci danych,
tak aby zawartosé¢ pamieci mogta byé chroniona w razie wystgpienia uszkodzenia
w realizacji programu.

11.1.10.5. Nadzorowanie zawartosci pamigci

Zawartos¢ pamieci z programem oraz dane obiektowe powinny by¢ automatycznie sprawdzane
w odstepach nieprzekraczajgcych 1 s. Urzgdzenie sprawdzajgce powinno sygnalizowaé uszkodzenie
systemowe w razie wykrycia zafatszowania pamieci.

11.1.10.6. Znakowanie
Urzgdzenie powinno posiadac¢ nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkg;ji lub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- oznhaczenie zaciskéw elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

11.1.11. WZMACNIACZE MOCY
W przypadku uszkodzenia pojedynczego wzmacniacza mocy, system powinien umozliwi¢ przekaz
komunikatéw, zapewniajgc odpowiednig zrozumiatosé. Mozna to zrealizowad w sposéb nastepujgcy:
a) uszkodzony wzmacniacz jest automatycznie odtgczony od linii gtosnikowej. Wymagana,
dostateczna moc zapewniajgca odpowiednig zrozumiatos¢ przekazu jest dostarczana ze
sprawnego wzmachiacza pracujgcego réwnolegle [ub
b) uszkodzony wzmacniacz jest automatycznie zamieniany na rezerwowy © mocy €O najmniej
réwnej z uszkodzonym, lub
c) uszkodzony wzmachiacz moze by¢ manualnie zmieniany na rezerwowy 0 mocy €O hajmniej
réwnej z uszkodzonym w ciggu max. 5 min od momentu wykrycia uszkodzenia. W tym
przypadku jest wymagana stata obstuga operatora — wymaganie w tym wzgledzie nalezy
wpisaé w certyfikacie.
Wzmacniacze rezerwowe powinny by¢ w sposdb ciggty zasilane oraz nadzorowane (gorgca rezerwa).
DSO powinien zawiera¢ odpowiednig liczbe rezerwowych wzmacniaczy, na przyktad 1 na 10, jednak
€0 najmniej jeden w stojaku.
W systemach rozproszonych nie jest praktykowane stosowanie wzmacniaczy rezerwowych w kazdej
lokalizacji wzmacniaczy. W takim przypadku nalezy zastosowaé dwie niezalezne linie gto$nikowe
w danej strefie gtos$nikowej, wspdtpracujgce z dwoma niezaleznymi wzmacniaczami.

11.1.12. MIKROFON

11.1.12.1. Rodzaje mikrofonéw

a) dynamiczny, o charakterystyce dookdlnej, zamontowany na sztywnym lub elastycznym
ramieniu. Mikrofon powinien byé wyposazony w naktadke przeciwwietrzng, zabezpieczajgca
przed podmuchami powietrza w czasie wymawiania gftosek zwarto-wybuchowych. Zakres
przenoszonych czestotliwosci od 20 Hz do 10 kHz, przy nieréwnomiernosci charakterystyki 6 dB.
Mikrofon tego typu jest montowany do ptyty przedniej centrali [ub w konsoli sterujgcej.

b) trzymany w reku, wyposazony w przetgcznik ,mdéw”. Mikrofon potgczony z centralg za pomoca
gietkiego przewodu. Zakres przenoszonych czestotliwosci od 250 Hz do 5 kHz, przy
nieréwnomiernosci charakterystyki 10 dB.

11.1.12.2. Przeznaczenie
a) mikrofon zgodny z 11.1.12.1.a powinien by¢ stosowany w pomieszczeniach o niskim poziomie
szuméw — w centrum kontroli;
b) mikrofon zgodny z 11.1.12.1.b powinien by¢ stosowany w pomieszczeniach o wysokim poziomie
szumow.
Wszystkie obwody mikrofonu powinny by¢ kontrolowane.
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11.1.12.3. Dostepnos¢

Mikrofon lub konsola pozarowa, stosowane do celdw przekazywania komunikatéw ewakuacyjnych,
powinny by¢ dostepne jedynie dla uprawnionych oséb. Dostep powinien by¢ ograniczony na przyktad
poprzez zastosowanie w konsoli stacyjki z kluczem patentowym Iub umieszczenie mikrofonu
w wydzielonej skrzynce zamykanej na zamek patentowy.

11.1.13. GENERATOR KOMUNIKATOW

a) generator komunikatéw powinien zapewnia¢ pasmo w zakresie od 200 Hz do 5,5 kHz, przy
nieréwnomiernosci mniejszej niz 3 dB,

b) zapis powinien by¢ realizowany w pamigci nieulotnej (nie jest dopuszczalne stosowanie dyskow
twardych, magnetofonéw, ogdlnie urzgdzeh z ruchomymi elementami),

¢) komunikaty powinny by¢ zabezpieczone przed nieautoryzowanymi zmianami,

d) kazdy generator powinien byé nadzorowany w sposéb ciggty,

e) synteza gtosu ludzkiego jest dopuszczalna w przypadku, gdy przekaz nie jest odroznialny od
gtosu ludzkiego.

11.1.14. ZASILACZE
Zasilacz centrali CDSO powinien spetnia¢ wymagania zawarte w normie PN-EN 54-4, z wyjgtkiem
dtugosci czasu pracy awaryjne;j.

11.1.14.1. Znakowanie
Urzadzenie powinno posiada¢ nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzadzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgji lub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- oznaczenie zaciskdw elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

11.1.14.2. Czas pracy awaryjnej

Nalezy przewidzie¢ mozliwo$¢ zastosowania rezerwowego 2zrédta zasilania. To zZrodto powinno
umozliwi¢ dziatanie systemu w trybie zagrozenia (transmisja komunikatéw do wszystkich stref
gtosnikowych), w czasie dwa razy dtuzszym niz czas ewakuacji ustalony przez zarzgdzajgcego
budynkiem. W kazdym przypadku rezerwowe zZrédto zasilania powinno umozliwia¢ zasilanie systemu
w ciggu co hajmniej 30 min.

W przypadku uszkodzenia zasilania podstawowego, czas pracy systemu w stanie dozorowania
powinien wynosi¢ ¢co najmniej 24 h (lub 6 h, jesli jest do dyspozycji awaryjny generator z zapasem
paliwa umozliwiajgcym prace w ciggu 24 h), a po tym czasie system zasilania w trybie zagrozenia
powinien dziatac¢ przez co najmniej 30 min.

11.1.14.3. Wymagana pojemno$¢ akumulatorow
Minimalna pojemno$¢ baterii akumulatoréw powinna by¢ obliczona za pomoca formuty:
Crin = 1,25 x{(Dy x Ty X 11 )+(D, x T, X 15)},

gdzie:

C.n — minimalna pojemno$¢ baterii akumulatoréw w Ah w temperaturze 20° C,

T, — okres pracy w stanie dozoru w godz.,

I — pobdr pradu z baterii w stanie dozoru. Prad ten jest pomierzony lub obliczony jako suma
poboréw prgdu w stanie dozoru wszystkich czesci sktadowych systemu (a wigc rowniez
pradu wynikajgcego z kontroli linii gtosnikowych),

T, — okres pracy systemu w warunkach alarmu. Przewaznie przyjmuje sie wartosé > 0,5 godz.,

I, — catkowity pragd, w tym pobierany przez wszystkie linie gtodnikowe w warunkach alarmu. Przy
okreslaniu wartosci |, nalezy braé¢ pod uwage strukture przekazywanych komunikatéw oraz
sygnatow ostrzegawczych i wynikajace z niej ,wypetnienie pobieranym prgdem”,

D, - wspdtczynnikzwigzany z pojemnoscig baterii przy roztadowaniu w czasie T,,

D, - wspodtczynnik zwigzany z pojemnoscig baterii dla pragdu roztadowania |, nalezy uzyska¢ od

producenta baterii.
Wspdtczynnik 1,25 wynika z wptywu temperatury na zywotnosé baterii.

11.1.14.4. Spadki napiecia
Dopuszczalna warto$¢ spadku napiecia na przewodach tgczgcych baterie z pozostatymi urzgdzeniami
systemu, w przypadku najwiekszego poboru prgdu nie moze przekroczyé 5 % Un DC.
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11.1.15. WYMAGANIA EKSPLOATACYJNE

11.1.15.1.  Akumulatory powinny by¢ uzytkowane zgodnie z zaleceniami producenta, aby uzyskaé
okreslony czas eksploatacji, ktéry nie powinien by¢ krétszy niz cztery lata. Koniec okresu
eksploatacji powinien nastgpié wéwczas, gdy pojemnosc¢ akumulatoréw bedzie mniejsza
niz 80 % pojemnosci znamionowe] w amperogodzinach (dla roztadowania akumulatoréw
w ciggu jednej godziny).

11.1.15.2. Z rezerwowego zrodta zasilania nie powinno sie korzysta¢ przy dziataniu systemu
niezwigzanym z zagrozeniem, takim jak tto muzyczne, jedli moze to obnizy¢ zdolnosé
dziatania w stanie zagrozenia. W tym celu nalezy sprawdzié, czy system priorytetow
umozliwia odtgczenie funkcji niezwigzanych z ewakuacja.

11.1.15.3. Przejscie z zasilania podstawowego na zasilanie awaryjne nie moze spowodowac zmiany
poziomu dzwieku w jakiejkolwiek strefie gtosnikowe;.

11.1.15.4. Automatyczne tadowanie powinno zapewni¢ catkowite powtdrne tadowanie akumulatorow
do 80 % ich maksymalnej pojemnos$ci znamionowej, w okresie nie dtuzszym niz 24 h od
momentu stanu catkowitego roztadowania. Nalezy zapewnié ocdpowiednig wentylacje oraz
zabezpieczenie przeciwko korozji i zagrozeniom spowodowanym przez wydzielane
z akumulatoréw gazy.

11.1.16. WYMAGANIA SRODOWISKOWE
11.1.16.1. Postanowienia ogéine
Wymagane jest, aby w warunkach srodowiskowych mogacych wystgpié w czasie pracy:

a) poziom akustycznego sygnatu wyjsciowego zwigzanego z sygnatem niepozadanym nie
przekraczat w dowolnym momencie zakidcania poziomu nizszego o 40 dB od poziomu
wyjsciowego sygnatu akustycznego zwigzanego z sygnatem pozgdanym.

b) poziom sygnatu akustycznego w wyniku narazenia nie obnizyt sie o wiecej niz 6 dB.

11.1.16.2. Wymagania srodowiskowe
Dla urzadzen DSO zainstalowanych w pomieszczeniu Centrum Alarmowego wymaga sie, aby
prawidtowo pracowaty:

a) podczas wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, dla przyspieszenia 0,1 g w zakresie
czestotliwosci od 10 Hz do 150 Hz;

b) w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1, przy temperaturze - 5 °C + 3 °C w ciggu
16 h;

c) przy wysokiej wilgotnodci wzglednej (bez kondensacji), ktéra moze wystgpi¢ krotkotrwale
w przewidywanym $rodowisku pracy. Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzié
w warunkach wilgotnego gorgca statego, przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

- temperatura: 40 + 2 °C,

- wilgotnos¢ wzgledna: (93 + 3) %,

- czas trwania: 4 doby.

Przed narazeniem urzgdzenie DSO - centrale systemu nalezy poddaé badaniu funkcjonalnemu
dla stanu dozoru i alarmu pozarowego. W trakcie narazenia urzgadzenie nalezy monitorowac
w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy. Podczas ostatniej godziny okresu
narazania urzadzenie nalezy podda¢ sprawdzeniu funkcjonalnosci. Po powrocie do stanu
normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnosé i poddaé urzgdzenie ogledzinom pod
katem obecnosci uszkodzen mechanicznych zaréwno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

d) w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75, dla energii uderzenia 0,5 J;

e) w warunkach wytadowan elektrycznosci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2 oraz
PN-EN 50130-4, na poziomie E3 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2;

fy w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4, od 1 MHz
do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz
i 890-960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m;

g) w warunkach zaktécernn serig szybkich elekirycznych impulséw (EFT/B) zgodnie
z PN-EN 61000-4-4 oraz PN-EN 50130-4, na poziomie E3 okreslonym zgodnie z PN-EN55103-2
tab. 2, pkt4, 7, 9, 15;

h) w warunkach zaktécen impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5 oraz
PN-EN50130-4, na poziomie E3 okreslonym zgodnie z EN55103-2 tab. 2, pkt 12;

i) w warunkach zapaddw napiecia, krotkich przerw i zmian napigcia sieci zgodnie z PN-EN 50130-4,
na poziomie E3 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2;

j) w warunkach zaktdcen przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN 50130-4, na poziomie 3 Vrms w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz
dla modulacji AM i PM;
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k) w warunkach oddziatywania pola magnetycznego o czestotliwosci sieci energetycznej zgodnie
z PN-EN 61000-4-8, na poziomie E3 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2;
I) w warunkach zmian napigcia zasilajgcego Un + 10 %, Un — 15 %.

Dla urzadzerh DSO zainstalowanych poza pomieszczeniem Centrum Alarmowego budynku wymaga
sig, aby prawidtowo pracowaty:

a) podczas wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, dla przyspieszenia 0,1 g w zakresie
czestotliwosci od 10 Hz do 150 Hz,

b) w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A# /Ap1, przy temperaturze - 25 °C + 3 °C w ciggu
16 h;

c) przy wysokiej wilgotnosci wzglednej (bez kondensacji), ktéra moze wystgpi¢ krotkotrwale
w przewidywanym $rodowisku pracy. Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzié
w warunkach wilgotnego gorgca statego, przy zachowaniu nastepujgcej ostroéci préby:

- temperatura: 40+ 2 °C

- wilgotnosé¢ wzgledna: (93 + 3) %,

- czas trwania: 4 doby

Przed narazeniem urzgdzenie DSO — centrale systemu nalezy poddaé badaniu funkcjonalnemu
dla stanu dozoru i alarmu pozarowego. W trakcie narazenia urzgdzenie nalezy monitorowac
w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy. Podczas ostatniej godziny okresu
narazania urzadzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnosci. Po powrocie do stanu
normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnos¢ i podda¢ urzadzenie ogledzinom pod
katem obecnosci uszkodzen mechanicznych zaréwno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

d) w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75, dla energii uderzenia 0,5 J;

e) w warunkach wytadowan elektrycznosci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2 oraz
PN-EN 50130-4, na poziomie E5 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2;

f) w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4, od 1 MHz
do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz
i 890-960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m;

g) w warunkach zaktécen serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) zgodnie
z PN-EN 50130-4, na poziomie E5 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2 tab 2, pkt4, 7, 9, 15;

h) w warunkach zaktéceh impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5 oraz
PN-EN 50130-4, na poziomie E5 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2 tab 2, pkt 12;

i) w warunkach =zapaddow napiecia, krotkich przerw | zmian napiecia sieci zgodnie
z PN-EN 50130-4, na poziomie E5 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2;

j)  w warunkach zaktécen przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN 50130-4, na poziomie 10 Vrms w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz
dla modulacji AM i PM;

k) w warunkach oddziatywania pola magnetycznego o czestotliwosci sieci energetycznej zgodnie
z PN-EN 61000-4-8, na poziomie E5 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2;

I) w warunkach zmian napiecia zasilajgcego Un + 10 %, Un — 15 %.

11.1.17. DOKUMENTY ZWIAZANE

- PN-EN 54-1 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

- PN-EN 60068-1 Préby srodowiskowe - Postanowienia ogdlne i wytyczne.

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Proby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-6 Wyroby elektrotechniczne. Préby s$rodowiskowe. Préba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN -EN 54-4 Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze.

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elekiromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdéw. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systemoéw
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna urzgdzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

- PN-EN 61000-4-5 Kompatybilnos¢ elekiromagnetyczna. Metody badah i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilnosc elektromagnetyczna. Metody badan i pomiarow. Odpornosé na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe;j.

- PN-EN 61000-4-8 Kompatybilnos¢ elekiromagnetyczna. Metody badah i pomiaréw. Badanie
odpornosci na pole magnetyczne o czestotliwosci 50Hz.
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- PN-EN 55020 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Odpornosé elektromagnetyczna odbiornikdw
i urzgdzen dodatkowych.

- PN-EN 55103-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma grupy wyrobéw dla profesjonalnych
urzagdzen akustycznych, wizyjnych, audiowizualnych i urzadzehn sterowania oswietleniem
estradowym.

- PN-EN 60849 Dzwickowe systemy ostrzegawcze.

11.2. KONSOLE Z MIKROFONEM DLA STRAZY POZARNEJ NIEWCHODZACE
W SKEAD CENTRALI

11.2.1. PODZIAL | OZNACZENIA

11.2.1.1. Konsola z mikrofonem typu A

Konsola z mikrofonem typu A — urzgdzenie przystosowane do pracy w bezposredniej bliskosci centrali
dZzwiekowego systemu ostrzegawczego CDSO, znajdujgcej sie w pomieszczeniu Centrum
Alarmowego budynku.

11.2.1.2. Konsola z mikrofonem typu B
Konsola z mikrofonem typu B — urzadzenie przystosowane do pracy w $srodowisku réznym od
panujgcego w pomieszczeniu Centrum Alarmowego budynku.

11.2.1.3. Znakowanie
Urzgdzenie powinno posiadaé nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji lub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- 0zhaczenie zaciskéw elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

11.2.2. WYMAGANIA OGOLNE

11.2.2.1. Podstawowe wymagania dotyczace obstugi
Nastepujgce elementy obstugi (sterownicze) powinny byé dostepne w konsoli:

a) przycisk uruchamiajgcy mikrofon dla strazy pozarnej ,Nacisnij i méw”;

b) przetacznik wyboru ktérejkolwiek lub wszystkich stref, w celu recznej inicjalizacji transmisiji:
testu, alarmu, ewakuac;ji lub innych komunikatow;

¢) przycisk wtgczenia i wytgczenia zapamietanego w pamieci komunikatu alarmowego w wybranej
strefie;

d) przycisk wtaczenia i wytgczenia komunikatu ewakuacyjnego w wybranej strefie;

e) wytacznik sygnalizacji akustycznej stosowany w przypadku, gdy sygnalizator znajduje sie tak
blisko mikrofonu, ze moze to spowodowac obnizenie poziomu zrozumiatosci przekazywanych
komunikatow.

UWAGA 1 Moze wystepowaé mozliwosé wyboru stref, o ktérych mowa w pkt. b, w celu uruchomienia
zapamietanego komunikatu alarmowego lub ewakuacyjnego (zgodnie z pkt. ¢ i pkt. d).

UWAGA 2 W przypadku automatycznego uruchamiania komunikatéw alarmowych w wybranych
strefach, wtgczenie komunikatu o ewakuacji, zgodnie z pkt. d, nie powinno powodowad
wstrzymania nadawania komunikatéw w pozostatych strefach znajdujgcych sie w stanie
alarmowania.

UWAGA 3 Dotyczy ona pkt. b, ¢, d, zastosowanych dla budynkédw z okresowg ewakuacjg oraz
niektérych budynkéw z dwuetapowym alarmowaniem.

11.2.2.2. Wymagania fakultatywne
Mogg by¢ przewidziane nastepujgce dodatkowe funkcje obstugi:
a) witgczenie przekazywania komunikatu testowego;
b) wtgczenie innych komunikatéw, niezwigzanych z przekazywaniem komunikatéw pozarowych.
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11.2.3. WYMAGANIA DOTYCZACE SYGNALIZACJI

11.2.3.1. Konsola powinna jednoznacznie sygnalizowa¢ nastepujace stany pracy:
a) gotowosé systemu, gdy CDSO jest zasilana energig elektryczng z zasilacza spetniajgcego
wymagania PN-EN 54-4,
b) gotowosé zasilania,
¢) jakiekolwiek uszkodzenia,
d) wybranych stref gtosnikowych,
€) wybranego mikrofonu dla strazy pozarnej,
f) wybranego trybu dziatania (ewakuacja, alarm, test),
g) identyfikacje komunikatu nadawanego w danej strefie,
h) transmisje hadawanego komunikatu.
Konsola powinna umozliwia¢ sygnalizowanie dowolnej kombinacji standw pracy jak wyzej.

11.2.3.2. Wymagania fakultatywne
Moze by¢ przewidziana dodatkowa sygnalizacja:
a) przekazywania komunikatu testowego;
b) przekazywania innych komunikatdw, niezwigzanych z przekazywaniem komunikatéw pozarowych,
¢) witgczenia przycisku ,Nacisnij i méw” w mikrofonie pozarowym,
d) aktualnie ,zajetej” strefy gtosnikowej przez mikrofon dla strazy pozarne;.

11.2.4. PRIORYTETY
Konsola powinna mie¢ mozliwosé¢ recznej interwencji w celu pominiecia zaprogramowanych funkcji
automatycznych. Powinno to dotyczy¢ zaréwno charakteru przeznaczonego do nadania komunikatu,
jak i toréw dystrybucji tego komunikatu. Sterowanie reczne powinno byé prowadzone z centrum
alarmowego (réwniez z wyznaczonych punktéw zdalnie sterujgcych) w sposéb pozwalajacy na:

a) uruchamianie lub zatrzymywanie wczedniej zapamigtanych (nagranych) komunikatow

alarmowych,

b) wybdr uprzednio zapisanych komunikatéw alarmowych,

¢) wiaczanie lub wytgczanie wybranych stref gtosnikowych,

d) nadawanie komunikatéw poprzez mikrofon dla strazy pozarne;.
W kazdej sytuacji uzycie mikrofonu pozarowego powinno mieé¢ najwyzszy poziom priorytetu dostepu
do dzwiekowego systemu ostrzegawczego, przed wszystkimi innymi rozgtaszanymi informacjami.

11.2.5. MIKROFONY DLA STRAZY POZARNEJ

11.2.5.1. Zalecane rodzaje mikrofonéw

a) dynamiczny, o charakterystyce dookdélnej, zamontowany na sztywnym lub elastycznym
ramieniu. Mikrofon powinien by¢ wyposazony w ostone przeciwwietrzng, zabezpieczajgca przed
podmuchami powietrza w czasie wymawiania gtosek zwarto-wybuchowych. Zakres
przenoszonych czestotliwosci od 20 Hz do 10 kHz, przy nieréwnomiermnosci charakterystyki 6 dB.
Mikrofon tego typu jest montowany do ptyty przedniej centrali lub w konsoli sterujgcej.

b) trzymany w reku, wyposazony w przetgcznik ,méw”. Mikrofon potgczony z centralg za pomoca
gietkiego przewodu. Zakres przenoszonych czestotliwosci od 250 Hz do 5 kHz, przy
nierownomiernosci charakterystyki 10 dB.

11.2.5.2. Przeznaczenie
a) mikrofon zgodny z 11.2.5.1.a powinien by¢ stosowany w pomieszczeniach o niskim poziomie
szumow — w centrum alarmowym,
b) mikrofon zgodny z 11.2.5.1.b powinien by¢ stosowany w pomieszczeniach o wysokim poziomie
SZUMOw.
Wszystkie obwody mikrofonu powinny byé kontrolowane.

11.2.5.3. Dostepnosé

Mikrofon lub konsola, stosowane do celdéw przekazywania komunikatow ewakuacyjnych, powinny by¢
dostepne jedynie dla uprawnionych oséb. Dostep powinien by¢ ograniczony na przyktad poprzez
zastosowanie w konsoli stacyjki z kluczem patentowym lub umieszczenie mikrofonu w wydzielonej
skrzynce zamykanej na zamek patentowy.
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11.2.6. WYMAGANIA DLA KONSTRUKCJI

11.2.6.1. Stopien ochrony
Obudowa konsoli powinna gwarantowac stopien ochrony IP32C wg PN-EN 60529.

11.2.6.2. Znakowanie:

- rodzaj srodowiska pracy (Typ A lub B);

- kategoria klimatyczna, okre$lana jako minimalna temperatura otoczenia w czasie pracy;

- nazwa lub znak handlowy producenta lub dostawcy;

- oznaczenie modelu (typ lub numer);

- oznaczenia zaciskow do podigczenia przewodow;

- oznaczenia lub kody (np. numer seryjny lub kod grupy), za pomocg ktérych producent moze

zidentyfikowaé¢ co najmniej date i miejsce produkciji,

Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.
Jezeli do znakowania konsoli sg zastosowane symbole lub skréty niebedgce w powszechnym uzyciu,
to powinny byé one objasnione w dokumentaciji technicznej dostarczonej wraz z urzgdzeniem.
Znakowanie nie musi by¢ widoczne, gdy urzadzenie jest zainstalowane i gotowe do pracy, ale
powinno by¢ widoczne w czasie instalowania i podczas konserwacii.
Znakowanie nie powinno by¢ umieszczone na Srubach lub tatwo usuwalnych czedciach.

11.2.7. WYMAGANIA W ZAKRESIE ODPORNOSCI NA ODDZIALYWANIE SRODOWISKA
Wymaga sie, aby konsola z mikrofonem prawidtowo pracowaty:

a) w warunkach wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, w zakresie odpornosci,

Typ Zakres Amplituda Liczba Szybkosé Liczba cykli
konsoli | czestotliwosci | przyspieszenia osi zmian zmian
Hz m/s? {g} czestotliwosci | czestotliwosci dla
oktawa/min oSi
A 10 - 150 5{0,5} 3 1 2
B 10 - 150 5{0,5} 3 1 2
b) w warunkach wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, w zakresie wytrzymatosci,
Typ Zakres Amplituda Liczba | Szybkos¢ zmian Liczba cykli
konsoli | czestotliwosci | przyspieszenia OSi czestotliwosci zmian
Hz m/s? {g} oktawa/min czestotliwosci dla
osi
A 10— 150 10 {1} 3 1 20
B 10— 150 10 {1} 3 1 20
¢) w warunkach suchego gorgca zgodnie z PN-EN 600068-2-2,
Typ konsoli Temperatura °C Czas h
A 55+ 2 16
B 70 +2 16
d) w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1,
Typ konsoli Temperatura °C Czas h
A -10+3 16
B -25+3 16

e) przy wysokiej wilgotnosci wzglednej (bez kondensacji), ktéra moze wystgpié¢ krotkotrwale

w przewidywanym $rodowisku pracy.
Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgotnego gorgca statego, przy
zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

- temperatura: 40+ 2 °C

- wilgotnosé wzgledna: (93 + 3) %,

- czas trwania: 4 doby
Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddac sprawdzeniu funkcjonalnemu dla stanu dozoru
i alarmu pozarowego (wygtaszanie komunikatu gtosowego). W trakcie narazenia urzadzenie
nalezy monitorowa¢ w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy. Podczas ostatniej
godziny okresu narazania urzgdzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnosci. Po
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f)

9)

h)

powrocie do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnoscé i
urzgdzenie ogledzinom pod katem obecnosci

zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

poddad

uszkodzerh mechanicznych zaréwno

przy wysokiej wilgotnosci wzglednej (z kondensacjg), ktéra moze wystgpi¢ w krétkich
okresach, w przewidywanym srodowisku roboczym.
Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgotnego gorgca cyklicznego,
przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

Typ Dolna Wilgotnos$c¢ wzgledna | Gérna warto$é Wilgotnosé Liczba
konsoli wartos¢ (dolna wartosé temperatury wzgledna cykli
temperatury temperatury) ° {gérna wartosé
°C % temperatury)
A 25+3 >95 40+ 2 93+3 2
B 25+3 >95 55+2 93+3 2

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnemu. W trakcie
narazenia urzadzenie nalezy monitorowaé¢ w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie
pracy. Po powrocie do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnosé
i poddac urzadzenie ogledzinom pod katem obecnosci uszkodzen mechanicznych zaréwno
zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

przy wysokiej wilgotnosci wzglednej (bez kondensacji), ktéra moze wystgpi¢ krétkotrwale
w przewidywanym $srodowisku pracy.

Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgotnego gorgca statego, przy
zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Typ konsoli Temperatura Wilgotnos¢ wzgledna Liczba ddb
mikrofonowej °C %
AiB 40+2 93+3 21

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddadé sprawdzeniu funkcjonalnemu dla stanu dozoru
i alarmu pozarowego (wygtaszanie komunikatu gtosowego). W trakcie narazenia urzgdzenie
Po powrocie do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzié

nie jest zasilane.

funkcjonalnos¢ i poddaé urzgdzenie ogledzinom pod kagtem obecnosci uszkodzen
mechanicznych, zarowno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.
w atmosferze korodujgcego oddziatywania dwutlenku siarki.
Prébe nalezy przeprowadzi¢ przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci préoby:
Typ konsoli Zawartosé Temperatura Wilgotnos$é wzgledna | Liczba déb
dwutlenku siarki °C {gérna wartosé
ppm temperatury)
A N N - -
B 2515 2512 93+3 21
Uwaga: ppm — czesci na milion w objetosci (cm*/m®)

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddac sprawdzeniu funkcjonalnemu. Urzadzenie nie
powinno by¢ zasilane energig podczas narazenia.

Po stabilizowaniu koncowym nalezy ponownie sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcjonalne
konsoli mikrofonowe;j.

w warunkach udarédw mechanicznych, ktére mogg wystgpié¢ w przewidywanym srodowisku pracy.
Sprawdzenie odpornosci na udary pojedyncze nalezy przeprowadzi¢ przy zachowaniu
nastepujgcej ostrosci proby:

Typ Czas Maksymalne przyspieszenie w Liczba llos¢
konsoli trwania zaleznosci od masy prébki M (kg) kierunkéw | impulséw na
impulsu m/s’ wstrzgséw kierunek
ms M <475 kg M > 4,75 kg
AiB 6 10x(100-20M) - 6 3
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W okresie narazenia i przez kolejne 2 min urzadzenie nalezy monitorowaé w celu wykrycia
wszelkich sygnatoéw alarmu lub uszkodzenia. Po narazeniu nalezy sprawdzi¢ funkcjonalnos¢
i poddac urzadzenie ogledzinom pod katem obecnosci uszkodzen mechanicznych zaréwno
zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

j)  w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75,

Typ konsoli Predko$¢ mtota Liczba udaréw Energia udaru
m/s J
AiB 1,5+0,13 1 1.9£0,1

k) w warunkach zmian napiecia zasilania w zakresie Un +10 % Un -15 %,

I) w warunkach wytadowan elektrycznosci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4,

m) w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4, od 1 MHz
do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz
i 890-960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m,

n) w warunkach zaktécen serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) zgodnie
z PN-EN 50130-4, na poziomie E3 — dla konsoli typu A oraz E5 — dla konsoli typu B,
okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2,

0) w warunkach zaktécenn impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5 oraz
PN-EN 50130-4, na poziomie E3 — dla konsoli typu A oraz E5 - dla konsoli typu B,
okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2,

p) w warunkach zapaddéw napiecia, krotkich przerw i zmian napiecia sieci na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4,

q) w warunkach zaktéceh przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN 50130-4, na poziomie E3 — dla konsoli typu A, oraz na poziomie E5 — dla konsoli
typu B, w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz dla modulacji AM i PM,

r' w warunkach oddziatywania pola magnetycznego o czestotliwosci sieci energetycznej
zgodnie z PN-EN 61000-4-8, na poziomie E3 — dla konsoli typu A oraz E5 — dla konsoli typu
B, okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2.

11.2.8. DOKUMENTY ZWIAZANE

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Proby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-2 Wyroby elektrotechniczne. Préby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.

- PN-EN 60068-2-6 Wyroby elektrotechniczne. Préby $rodowiskowe. Préba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 54-4: Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze.

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilno$é elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobow. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systeméw
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzgdzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

- PN-EN 61000-4-5 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Odpornosc na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej.

- PN-EN 61000-4-8 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiardw. Badanie
odpornosci na pole magnetyczne o czestotliwosci 50 Hz.

- PN-EN 55020 Kompatybilno$é elektromagnetyczna. Odpornosé elektromagnetyczna odbiornikéw
i urzagdzen dodatkowych.

- PN-EN 55103-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma grupy wyrobdw dla profesjonalnych
urzadzen akustycznych, wizyjnych, audiowizualnych i urzadzen sterowania oswietleniem
estradowym.
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11.3. GLOSNIKI DO DZWIEKOWYCH SYSTEMOW OSTRZEGAWCZYCH
11.3.1. PODZIAL

11.3.1.1. Glos$nik typu A
— przetwornik elektroakustyczny zaprojektowany do zastosowania wewnatrz budynku.

11.3.1.2. Glto$nik typu B
— przetwornik elektroakustyczny zaprojektowany do zastosowania na zewnatrz budynku.

11.3.1.3. Glo$nik typu C
— przetwornik elektroakustyczny zaprojektowany do zastosowania wewnatrz budynku w miegjscach

0

podwyzszonej wilgotnosci.

11.3.1.4. Typ aplikacji:

a)
b)

c)

gtosnik typu N zapewniajgcy naturalng jakos¢ dzwieku. Pasmo przenoszonych czestotliwosci od
100 Hz do 10 kHz,

gtosnik typu H zapewniajgcy wysokg wiernosé odtwarzanego dzwigku. Pasmo przenoszonych
czestotliwosci od 50 Hz do 12 kHz,

gtodnik typu E (ewakuacja) zapewniajgcy dostateczng wiernosé odtwarzanego dzwieku dla
uzyskania odpowiednie] zrozumiatosci komunikatéw ewakuacyjnych. Pasmo przenoszonych
czestotliwosci od 250 Hz do 4 kHz.

11.3.1.5. Znakowanie
Urzgdzenie powinno posiadac¢ nastepujgce oznaczenia:

Ozn

nazwe lub znak fabryczny producenta,

oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
date produkgiji lub jej kod,

oznaczenie zaciskéw elektrycznych,

stopieh ochrony IP,

moc [W] RMS,

rodzaj srodowiska pracy (A lub B).

aczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

11.3.2. WYMAGANIA OGOLNE

a)
b)
¢)
d)

e)

)]

h)

)

Gtosnik pozarowy powinien by¢ wtgczany do linii gtosnikowej za posrednictwem transformatora
0 zmiennej przektadni, umozliwiajgcego transmisje z wymagang mocag.

Napiecie liniowe wystepujgce po stronie pierwotnej transformatora nie moze przekracza¢ 100 V.
Dostepne wartosci to: 100 V, 70V, 50 V, 25 V.

Gtosnik powinien przetwarzac pasmo akustyczne w zaleznoéci od deklarowanego typu aplikacji
-N, H, E. Wymagane minimum od 250 Hz do 4 kHz.

Obudowa ochronna gtosnika stuzagca do instalowania w stropie podwieszonym powinna
zapewni¢ dymoszczelno$é w warunkach pozaru.

Obudowa gtosnika powinna posiada¢ odpowiednie zaczepy, linki, tancuszki, uchwyty,
umozliwiajgce jej zamocowanie do $ciany lub stropu. Cate ciegto powinno wytrzymywac upadek
gtosnika pozarowego z wysokosci 1 m.

Obudowa gtosnika powinna posiada¢ odpowiednie $rodki, uniemozliwiajgce jej upadek
i przerwanie pod wtasnym ciezarem linii gtosnikowych w warunkach pozaru.

Obudowa glosnika powinna posiadaé odpowiednie przepusty, umozliwiajgce wprowadzenie
i wyprowadzenie przewodu o odpowiedniej $rednicy do jej wnetrza, przy zachowaniu
odpowiedniej dymoszczelnosci. W ten sposéb odigczenie gtosnika bedzie w sposéb
jednoznaczny wykryte przez uktad kontroli nadzoru ciggtosci linii.

Obudowa gtosnika powinna by¢ tak skonstruowana, aby nie bylo mozliwe wyptywanie
roztopionego w czasie oddziatywania wysokiej temperatury (towarzyszgcej pozarowi) tworzywa
sztucznego lub ciektych produkidéw spalania na zewngtrz obudowy, w przypadku gdy elementy
wyposazenia gtosnika sg wykonane z takiego tworzywa.

Gtosnik powinien posiadac¢ odpowiednie zaczepy umozliwiajgce tatwe zamocowanie gtosnika
w obudowie oraz tatwy demontaz.

Listwa zaciskowa stuzgca do wigczania gtodnika w linie gtosnikowg powinna posiadad
minimum 4 zaciski, do ktérych sg przytgczane pojedyncze zyly linii (zasada — jeden zacisk,
jedna zyta). Materiat listwy — ceramika — powinien uniemozliwiaé powstanie zwarcia przewoddéw



Dziennik Ustaw Nr 143 — 10835 — Poz. 1002

linii gtosnikowej w warunkach pozaru. Do jednego zacisku mozna przytgczy¢ dwie zyty, jezeli

zostaty wczesdniej zaci$nigete w rurce o odpowiednio dobranej $rednicy.

k) Miedzy listwg =zaciskowg a transformatorem gtosnikowym powinien byé zainstalowany
bezpiecznik termiczny, separujgcy zwarty transformator od linii gto$nikowe;.

1) Zaciski do przytaczenia przewoddéw powinny by¢ tak skonstruowane, aby zyty przewoddw byty
Scidnigte bez uszkodzenia miedzy metalowymi powierzchniami. Kazdy zacisk powinien
umozliwia¢ przytgczenie przewodu o przekroju od 0,28 mm?do 1,5 mm? wtgcznie.

m) Gtosnik, kolumna, projektor mogg byé przytgczone réwnolegle do [inii gtosnikowej za
posrednictwem odpowiedniej listwy zaciskowej zawartej w odpowiedniej puszce instalacyjne;j,
tworzgc ,linie boczng”. Warunkiem jest, aby:

- w gtosniku znajdowat sie bezpiecznik termiczny oraz ceramiczna listwa zaciskowa,

- w puszce instalacyjnej znajdowat sie odpowiednio dobrany do mocy gtosnika bezpiecznik

nadprgdowy bezzwtoczny oraz ceramiczna listwa zaciskowa. Taka mozliwodé dotyczy

systemoéw, ktdre sg w stanie wykrywad odtgczenie pojedynczego gtosnika sposrdd wszystkich
gtodnikdw linii gtodnikowej.

n) Trwatosé. Konstrukcja gtosnika pozarowego powinna umozliwiaé jego prace przez ¢o najmniej
100 godzin, w przypadku gdy stuzy on tylko do przekazywania komunikatéw ¢ pozarze.
W przypadku gdy gtosnik stuzy réwniez do zwyktego nagtosnienia obiektu, trwatosé gtosnika
powinna by¢ nie mniejsza niz 50 000 godzin (praca w warunkach znamionowych).

Powyzsze wymaganie nie dotyczy pojemnosci baterii, kiére mogg byé uzywane wewngtrz pozarowych

gtosnikdw autonomicznych jako np. miejscowe zrédto zasilania. Pojemnos$¢ i sposéb tadowania takich

baterii powinny odpowiada¢ wymaganiom systemu wykrywania pozaru wg PN-EN 544,

o) Urzadzenie kontroli linii gtosnikowej w przypadku zainstalowania go poza ostatnim gtosnikiem,
w chronionym obiekcie, powinno by¢ tak zabezpieczone, aby w warunkach pozaru nie
spowodowato zwarcia linii gtosnikowe;.

p) Materiaty konstrukcji obudowy gtosnika z tworzywa sztucznego powinny spetnia¢ nastepujgce
wymagania dotyczace palnosci:

- 18O 1210 Klasa FV-2 [ub FH-2 dla urzadzen zasilanych ze Zrdédta o napieciu hizszym niz 30 V
r.m.s [ub 42,4 V d.c i pobierajgcych moc mniejszg niz 15 W,

- ISO 10351 Klasa LFV-1 dla urzgdzen zasilanych ze zrédta o napieciu wyzszym niz 30 V r.m.s
lub 42,4 V dc i/lub pobierajgcych moc wigkszg niz 15 W.

q) Stopien ochrony zapewniony przez obudowe powinien by¢ zgodny z nastepujgcymi wymaganiami:

- dla gtosnikéw typu A dla zastosowan wewngtrz budynkdw: stopien ochrony IP 32C
wg PN-EN 60529,

- dla gtosnikéw typu B-zewnetrzny: stopien ochrony IP 44C wg PN-EN 60529.

r)y Znakowanie:

- rodzaj $rodowiska pracy (typ A lub B);

- typ aplikacji (N, H, E);

- kategoria klimatyczna okreslana jako: minimalna temperatura otoczenia w czasie pracy
(°C) / maksymalna temperatura otoczenia w czasie pracy (°C) / okres nharazania w prébie
wilgotnego goraca statego (doby);

- nazwa lub znak handlowy producenta lub dostawcy;

- oznaczenie modelu (typ lub numer);

- moc;

- oznaczenia zaciskow do podtgczenia przewodéw;

- oznaczenia lub kod/y (np. numer seryjny lub kod grupy), za pomocg ktérych producent moze
identyfikowa¢ co najmniej date i miejsce produkgji.

Jezeli do znakowania gto$nika sg zastosowane symbole lub skréty niebedgce w powszechnym

uzyciu, to powinny by¢ one objasnione w dokumentacji technicznej dostarczonej wraz z urzagdzeniem.

Znakowanie nie musi by¢ widoczne, gdy urzadzenie jest zainstalowane i gotowe do pracy, ale

powinno by¢ widoczne w czasie instalowania i podczas konserwacji.

Znakowanie nie powinno by¢ umieszczone na srubach lub tatwo usuwalnych czesciach.

11.3.3. WYMAGANIA W ZAKRESIE ODPORNOSCI NA ODDZIALYWANIE SRODOWISKA
Wymaga sie, aby gtosniki pozarowe prawidtowo pracowaty:

a) w warunkach wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, w zakresie odpornosci,

Typ Zakres Amplituda Liczba Szybkosé Liczba cykli
gtosnika czestotliwosci | przyspieszenia osi zmian zmian
Hz m/s? {g} czestotliwosci | czestotliwosci dla
oktawa/min osi
A BiC 10-150 5 {0,5} 3 1 2
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b) w warunkach wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, w zakresie wytrzymatosci,

Typ Zakres Amplituda Liczba | Szybkosé zmian Liczba cykli
gtosnika | czestotliwosci | przyspieszenia osi czestotliwosci zmian
Hz m/s? {g} oktawa/min czestotliwosci dla
osi
ABiC 10— 150 10 {1} 3 1 20
¢) w warunkach suchego gorgca zgodnie z PN-EN 60068-2-2,
Typ gtosnika Temperatura [°C] Czas [h]
AlC 55+2 16
B 70+2 16
d) w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1,
Typ glosnika Temperatura Czas
°C h
A/lC -10+3 16
B 25+ 3 16

e) przy wysokiej wilgotnosci wzglednej (z kondensacjg), ktéra moze wystgpi¢ w krotkich okresach,
w przewidywanym $rodowisku roboczym. Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzic
w warunkach wilgotnego gorgca cyklicznego, przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Typ Dolna Wilgotnos$c¢ wzgledna | Gérna wartosé Wilgotnosé Liczba
gtosdnika wartosé (dolna wartosc temperatury wzgledna cykli
temperatury temperatury) °C (gbrna wartosé
°C % temperatury)
A/C 25+3 >95 40+2 93+3 2
p B 25+3 >95 55+ 2 93+3 2

Przed narazeniem urzadzenie nalezy poddac sprawdzeniu funkcjonalnemu. W trakcie narazenia
urzgdzenie nalezy monitorowaé w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy. Po
powrocie do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnosé i poddaé urzadzenie
ogledzinom pod kgtem obecnosci uszkodzeh mechanicznych zaréwno zewnetrznych, jak
i wewnetrznych.

f) przy wysokiej wilgothosci wzglednej (bez kondensacji), kiéra moze wystgpi¢ krétkotrwale
w przewidywanym S$rodowisku pracy. Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzic¢
w warunkach wilgotnego gorgca statego, przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

Typ gtosnika Temperatura Wilgotno$é wzgledna Liczba déb
°C %
C 40+ 2 93+3 21

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy podda¢ sprawdzeniu funkcjonalnemu dla stanu dozoru
i alarmu pozarowego. W trakcie narazenia urzgdzenie nie jest zasilane. Po powrocie do stanu
normalnego nalezy ponownie sprawdzié¢ funkcjonalnosé i poddaé urzadzenie ogledzinom pod
katem obecnosci uszkodzeh mechanicznych zaréwno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

g) w atmosferze korodujgcego oddziatywania dwutlenku siarki.
Nalezy przy tym zachowa¢ nastepujgce ostrosci proby:

Typ Zawartosé Temperatura Wilgotnosé wzgledna Czas
dwutlenku siarki °C (gérna wartosc [doba]
Ppm temperatury)
A, Bi C 25+5 25+2 93£3 21
Uwaga: ppm — czesci na milion w objetosci (cm®/m?)

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddac sprawdzeniu funkcjonalnemu. Urzadzenie nie
powinho by¢é zasilane energig podczas narazenia. Po stabilizowaniu koncowym nalezy
ponownie sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcjonalne gtosnika i poddac¢ go ogledzinom pod
katem obecnosci uszkodzeth mechanicznych.
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h) w warunkach narazenia na udary mechaniczne, ktére mogg wystgpi¢ w przewidywanym
srodowisku pracy.
Sprawdzenie odpornosci na udary pojedyncze nalezy przeprowadzi¢ przy zachowaniu
nastepujacej ostrosci proby:

Czas Maksymalne przyspieszenie w Liczba kierunkéw | llos¢ impulséw na
trwania zaleznosci od masy prébki M (kg) wstrzgsow kierunek
impulsu m/s?

ms M <4,75 kg M > 4,75 kg
6 10x(100-20M) - 6 3

W okresie narazenia i przez kolejne 2 min urzadzenie nalezy monitorowac. Po narazeniu nalezy
sprawdzié¢ funkcjonalnosé i poddad urzadzenie ogledzinom pod katem obecnosci uszkodzen
mechanicznych zaréwno zewngtrznych, jak i wewnetrznych.

i} w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75.
Nalezy przy tym zachowad nastepujgce ostrosci proby:

Typ gtosnika nasciennego Energia uderzenia llo$é uderzen w dostepny
J punkt
A BiC 0,5+0,04 3
Typ gtosnika Predkos¢ mtota Liczba udaréw Energia udaru
stropowego m/s J
A BiC 1,5+0,13 1 1,9+0,1

j) w warunkach zmian napigcia zasilania w zakresie Un +10 %, Un —-15 %, w warunkach
wytadowan elektrycznos$ci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2, na poziomie okreslonym
zgodnie z PN-EN 50130-4 (dotyczy gtodnikéw z elementami aktywnymi),

k) w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4,
od 1 MHz do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz
i 890-960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m (dotyczy gtosnikéw z elementami aktywnymi),

) w warunkach zakt6écen serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4 (dotyczy gtos$nikdw z elementami aktywnymi),

m) w warunkach zaktécenn impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4 (dotyczy gtos$nikdw z elementami aktywnymi),

n) w warunkach zapadéw napiecia, krétkich przerw i zmian napiecia sieci na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4 (gto$niki z elementami aktywnymi),

0) w warunkach zaktéceh przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN 50130-4, na poziomie 10 Vrms w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz
dla modulaciji AM i PM (dotyczy gtosnikéw z elementami aktywnymi),

s) w warunkach oddziatywania pola magnetycznego o czestotliwosci sieci energetycznej zgodnie
z PN-EN 61000-4-8, na poziomie E5 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2,

ty  w warunkach wysokiej temperatury o wartosci 450 °C w ciggu 30 minut,

u) ciegto gtodnika sufitowego powinno zachowaé ciggtosé przy spadku z gtosnika z wysokosci 1 m.

11.3.4. DOKUMENTY ZWIAZANE

PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Proby srodowiskowe. Préba A — zimno.

PN-EN 60068-2-2 Wyroby elektrotechniczne. Préby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.
PN-EN 60068-2-6 Wyroby elektrotechniczne. Préby $rodowiskowe. Préba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 54-4: Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze.

PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilno$é elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobow. Wymagania dotyczace odpornosci pozarowych, wiamaniowych i osobistych systemow
alarmowych.

PN-EN 61000-4-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna urzgdzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

PN-EN 61000-4-5 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréow. Badanie
odpornosci na udary.
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PN-EN 61000-4-6 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiardéw. Odpornosé
na zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej.

PN-EN 61000-4-8 Kompatybilnos¢ elekiromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na pole magnetyczne o czestotliwosci 50 Hz.

PN-EN 55103-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma grupy wyrobow dla profesjonalnych
urzagdzen akustycznych, wizyjnych, audiowizualnych i urzadzen sterowania os$wietleniem
estradowym.

11.4. MODULY KONTROLI LINIl NIEWCHODZACE W SKEAD CENTRALI

11.4.1. PODZIAL | OZNACZENIA

11.4.1.1. Modut liniowy typu A
— przetwornik elektryczny zaprojektowany do zastosowania wewnagtrz budynku.

11.4.1.2. Modut liniowy typu B
— przetwornik elektryczny zaprojektowany do zastosowania na zewnatrz budynku.

11.4.1.3. Typ aplikaciji:

a)
b)

Modut kontroli ciggtosci linii gtosnikowej typu K;
Modut identyfikacji uszkodzonego gtosnika typu I.

11.4.1.4. Znakowanie
Urzgdzenie powinno posiadaé nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji lub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- ozhaczenie zaciskow elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

11.4.2. WYMAGANIA OGOLNE

a)
b)
c)

d)

e)

f)
a)
h)

)

k)

Modut powinien byé¢ wtgczany do linii gtosnikowe;.

Napiecie liniowe nie moze przekracza¢ 100 V. Dostepne wartosci to: 100V, 70V, 50V, 25 V.
Modut typu K powinien umozliwia¢ nadzorowanie linii gtosnikowej ze wzgledu na przerwe lub
zwarcie na przyktad poprzez wykrywanie sygnatu w pasmie ponadakustycznym 20 kHz, tzw.
pilota.

Modut typu | powinien umozliwia¢ wykrycie uszkodzenia i/lub odigczenie pojedynczego
gtosnika, a takze zidentyfikowanie miejsca uszkodzenia.

Obudowa modutu powinna posiada¢ odpowiednie ciegto w postaci zaczepu, linki, fancuszka,
uchwytu, umozliwiajgce zamocowanie jej do $ciany lub stropu. Cate ciegto powinno
wytrzymywad upadek modutu z wysokosci 1 m.

Obudowa modutu powinna posiada¢ odpowiednie $rodki, uniemozliwiajgce jej upadek
i przerwanie pod wtasnym ciezarem linii gtosnikowych w warunkach pozaru.

Obudowa modutu powinna posiada¢ odpowiednie przepusty, umozliwiajgce wprowadzenie
i wyprowadzenie przewodu o odpowiedniej Srednicy do jej wnetrza.

Obudowa modutu powinna by¢ tak skonstruowana, aby nie bylo mozliwe wyptywanie
roztopionego w czasie oddziatywania wysokiej temperatury (towarzyszgcej pozarowi) tworzywa
sztucznego lub ciektych produktéw spalania na zewnatrz obudowy, w przypadku gdy elementy
wyposazenia modutu sg wykonane z takiego tworzywa.

Modut powinien posiada¢ odpowiednie zaczepy umozliwiajgce tatwe zamocowanie oraz tatwy
demontaz.

Listwa zaciskowa stuzgca do wtgczania modutu w linie gtodnikowg powinna posiada¢ minimum
4 zaciski — dla modutéw typu | oraz minimum 2 zaciski — dla modutéw typu K. Do zaciskéw
powinny by¢ przytgczone pojedyncze zyty linii (zasada — jeden zacisk, jedna zyta).

Materiat listwy — ceramika — powinien uniemozliwia¢ powstanie zwarcia przewodow linii
gtosnikowej w warunkach pozaru. Do jednego zacisku mozna przytgczy¢ dwie zyty, jezel
zostaty wczesniej zacidniete w rurce o odpowiednio dobranej srednicy.

Miedzy listwg zaciskowg a uktadem elektronicznym modutu powinien by¢ zainstalowany
bezpiecznik termiczny, separujacy zwarty obwdd od linii gto$nikowe;.
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m) Zaciski do przytgczenia przewoddw powinny by¢ tak skonstruowane, aby zyty przewoddéw byty

n)

0)

p)

q)

r

Scisniete bez uszkodzenia miedzy metalowymi powierzchniami. Kazdy zacisk powinien

umozliwia¢ przytgczenie przewodu o przekroju od 0,28 mm?do 1,5 mm? wigcznie.

Modut typu [ moze by¢ przytgczony réwnolegle do linii gtodnikowej za posrednictwem

odpowiedniej listwy zaciskowe] zawartej w odpowiedniej puszce instalacyjnej, tworzac ,linie

boczng”. Warunkiem jest, aby:

- w module lub w gtoéniku zawierajgcym modut znajdowat sie bezpiecznik termiczny oraz
ceramiczna listwa zaciskowa,

- W puszce instalacyjnej znajdowat sie odpowiednio dobrany bezpiecznik nadprgdowy
bezzwtoczny oraz ceramiczna listwa zaciskowa.

Modut liniowy w przypadku zainstalowania go poza ostatnim gtosnikiem, w chronionym

obiekcie, powinien by¢ tak zabezpieczony, aby w warunkach pozaru nie spowodowat zwarcia

linii gtosnikowej.

Materiaty konstrukcyjne obudowy modutu liniowego z tworzywa sztucznego powinny spetniaé

nastepujgce wymagania dotyczgce palnosci:

- 180 1210 Klasa FV-2 lub FH-2 dla urzgdzen zasilanych ze zrédta o napieciu nizszym niz 30
Vrm.slub 424V d.cipobierajgcych moc mniejszg niz 15 W,

- ISO 10351 Klasa LFV-1 dla urzgdzen zasilanych ze zrédta o napieciu wyzszym niz 30 V r.m.s
lub 42,4 V dc i/lub pobierajgcych moc wigkszg niz 15 W,

Stopien ochrony zapewniony przez obudowe powinien byé zgodny z nastepujgcymi

wymaganiami:

- dla modutéw typu A dla zastosowan wewnatrz budynkdéw: stopied ochrony IP 32C
wg PN-EN 60529,

- dla modutdéw typu B-zewnetrzny: stopiett ochrony IP44C wg PN-EN 60529,

Znakowanie:

- rodzaj $rodowiska pracy (typ A lub B);

- typ aplikacji (K,1);

- kategoria klimatyczna okreslana jako: minimalna temperatura otoczenia w czasie pracy
(°C) / maksymalna temperatura otoczenia w czasie pracy (°C) / okres narazania w prébie
wilgotnego gorgca statego (dobyy);

- nazwa lub znak handlowy producenta lub dostawcy;

- oznaczenie modelu (typ lub numer);

- oznaczenia zaciskow do podtgczenia przewodow;

- oznaczenia lub kod/y (np. numer seryjny lub kod grupy), za pomocg ktérych producent moze
identyfikowac co najmniej date i miejsce produkciji.

Jezeli do znakowania modutu sg zastosowane symbole lub skréty niebedgce w powszechnym

uzyciu, to powinny by¢ one objasnione w dokumentacji technicznej dostarczonej wraz

z urzgdzeniem.

Znakowanie nie musi by¢ widoczne, gdy urzadzenie jest zainstalowane i gotowe do pracy, ale

powinno by¢ widoczne w czasie instalowania i podczas konserwaciji.

Znakowanie nie powinno by¢ umieszczone na Srubach lub tatwo usuwalnych czedciach.

11.4.3. WYMAGANIA W ZAKRESIE ODPORNOSCI NA ODDZIALYWANIE SRODOWISKA
Wymaga sie, aby moduty liniowe prawidtowo pracowaty:

a) w warunkach wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6 w zakresie odpornosci,

b)

Typ Zakres Amplituda Liczba | Szybko$¢ zmian Liczba cykli
modutu czestotliwosci | przy$pieszenia osi czestotliwosci zmian

Hz m/s? {g} oktawa/min | czestotliwosci dla

OSi

AiB 10 - 150 5{0,5} 3 1 2

w warunkach wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6 w zakresie wytrzymatosci,

Typ Zakres Amplituda Liczba | Szybko$é zmian | Liczba cykli zmian
modutu czestotliwosci | przyspieszenia osi czestotliwosci czestotliwosci dla

Hz m/s? {g} oktawa/min osi

AiB 10-150 10 {1} 3 1 20




Dziennik Ustaw Nr 143 — 10840 — Poz. 1002

¢) w warunkach suchego gorgca zgodnie z PN-EN 600068-2-2,

Typ modutu Temperatura Czas
°C h
A 55+2 16
B 70+ 2 16
d) w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1,
Typ modutu Temperatura Czas
°C h
A -10+3 16
B -25+3 16

e) przy wysokiej wilgotnosci wzglednej (z kondensacjg), kiéra moze wystgpié w krétkich okresach,
w przewidywanym $rodowisku roboczym. Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢
w warunkach wilgotnego gorgca cyklicznego, przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Typ Dolna wartosé Wilgotnoéd Gorna wartosc Wilgotnosé Liczba
modutu | temperatury wzgledna temperatury wzgledna (gérna cykli
°C (dolnha wartosé °C wartosé
temperatury) temperatury)
%
A 25+3 >95 40+ 2 93+3 2
B 25+3 >95 55+2 93+3 2

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddad sprawdzeniu funkcjonalnemu. W trakcie narazenia
urzgdzenie nalezy monitorowaé w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy. Po powrocie
do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnosc¢ i poddaé urzadzenie ogledzinom
pod kagtem obecnos$ci uszkodzen mechanicznych zaréwno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

f) przy wysokiej wilgotnosci wzglednej (bez kondensacji), ktéra moze wystgpié krétkotrwale
w przewidywanym srodowisku pracy. Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach
wilgothego gorgca statego, przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

Typ modutu Temperatura Wilgotno$¢ wzgledna Liczba dob
°C %
AiB 4012 93+3 21

Przed narazeniem urzadzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnemu dla stanu dozoru
i alarmu pozarowego. W trakcie narazenia urzgdzenie nie powinno byé zasilane. Po powrocie do
stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzié¢ funkcjonalnoéé i poddaé urzadzenie ogledzinom
pod kagtem obecnos$ci uszkodzen mechanicznych zaréwno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

g) w atmosferze korodujgcego oddziatywania dwutlenku siarki. Probe nalezy przeprowadzié przy
zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Typ modutu Zawarto$é Temperatura Wilgotnosc¢ wzgledna Liczba dob
dwutlenku siarki °C (gbrna wartosé
ppm temperatury)
A _ _ - _
B 25+5 25+2 93+3 21
Uwaga : ppm — czesci na milion w objetosci (cm®/m®)

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnemu. Urzgdzenie nie
powinno by¢ zasilane energig podczas narazenia. Po stabilizowaniu koAcowym nalezy ponownie
sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcjonalne modutu.
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h) w warunkach udaréw mechanicznych, ktére mogg wystgpi¢ w przewidywanym srodowisku pracy.

Sprawdzenie odpornosci na udary pojedyncze nalezy przeprowadzi¢ przy zachowaniu
nastepujacej ostrosci préby:

Typ Czas Maksymalne przyspieszenie w Liczba llos¢
modutu trwania zaleznosci od masy prébki M (kg) kierunkdéw | impulséw na
impulsu m/s? wstrzgséw kierunek
ms M < 4,75 kg M > 475 kg
AiB 6 10x(100-20M) - 6 3

W okresie narazenia i przez kolejne 2 min urzgdzenie nalezy monitorowaé w celu wykrycia
wszelkich sygnatéw alarmu lub uszkodzenia. Po narazeniu nalezy sprawdzi¢ funkcjonalnosé
i poddac¢ urzadzenie ogledzinom pod katem obecnosci uszkodze’ mechanicznych zaréwno
zewnetrznych jak i wewnetrznych.

i} w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75

Typ modutu Predko$¢ mtota Liczba udaréw Energia udaru
m/s J
AiB 1,5+0,13 1 1,9+ 0,1

j} wwarunkach zmian napigecia zasilania w zakresie Un +10 %, Un =15 %,

k) w warunkach wytadowan elekirycznosci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4,

I} w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4, od 1 MHz do
2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz i 890-960 MHz
przy natezeniu pola 30 V/m, w warunkach zaktdcen serig szybkich elektrycznych impulséw
(EFT/B) na poziomie okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4,

m) w warunkach zaktécen impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 501304,

n) w warunkach zapaddw napiecia, krotkich przerw | zmian napiecia sieci na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4,

0) w warunkach zaktéceh przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN50130-4, na poziomie 10 Vrms w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz dla
modulacji AM i PM,

p) w warunkach oddziatywania pola magnetycznego o czestotliwosci sieci energetycznej zgodnie
z PN-EN 61000-4-8, na poziomie E5 okreslonym zgodnie z PN-EN 55103-2,

q) w warunkach wysokiej temperatury o wartosci 450 °C w ciggu 30 minut,

r) ciegto modutu instalowanego na stropie powinno zachowaé ciggtos¢ przy spadku modutu
z wysokosci 1 m.

11.4.4. DOKUMENTY ZWIAZANE

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Proby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-2 Wyroby elektrotechniczne. Préby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.

- PN-EN 60068-2-6 Wyroby elektrotechniczne. Préby s$rodowiskowe. Préba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilno$é elekiromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdw. Wymagania dotyczgce odpornoéci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systeméw
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

- PN-EN 61000-4-5 Kompatybilnosé elektromagnetyczna. Metody badan i pomiardw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiarow. Odpornosé ha
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe.

- PN-EN 61000-4-8 Kompatybilnosé elektromagnetyczna. Metody badan i pomiardw. Badanie
odpornosci na pole magnetyczne o czestotliwosci 50 Hz.

- PN-EN 55103-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma grupy wyrobow dla profesjonalnych
urzgdzen akustycznych, wizyjnych, audiowizualnych i urzgdzen sterowania oswietleniem
estradowym.
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11.5. SYGNALIZATORY AKUSTYCZNE

11.5.1. PODZIAL | OZNACZENIE
Podziat i oznaczenie zgodnie z PN-EN 54-3.

11.5.2. ZNAKOWANIE
Urzadzenie powinno posiadac¢ nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji lub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- oznaczenie zaciskéw elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

11.5.3. WYKONANIE | PARAMETRY
Konstrukcja i wymagania funkcjonowania sygnalizatora akustycznego powinny by¢ zgodne
z PN-EN 54-3.
Sygnalizator powinien dodatkowo wykazywaé odpornosé na zaktdcenia sinusoidalne przewodzone
indukowane w obwodach zasilania sieciowego i obwodach wejscia/wyjscia urzadzenia w zakresie
czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz, przy wartosci skutecznej napiecia probierczego 10 Vrms, dla
modulacji AM i PM, zgodnie z PN-EN 61000-4-6.
Sygnalizator powinien wykazywaé zdolnos¢ do poprawnego funkcjonowania w niskich temperaturach
otoczenia o nastepujgcych parametrach:

- temperatura: -25°C £ 3 °C;

- czas trwania: 16 h,
zgodnie z PN-IEC 68-2-1 +A#/Ap1.

11.5.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 54-3 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe sygnalizatory akustyczne.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilno$é elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Odpornosc na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe,j.

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-IEC 68-2-1 +A#/Ap1 Badania $rodowiskowe. Préby. Préba A: zimno.

11.6. SYGNALIZATORY OPTYCZNE
11.6.1. PODZIAL | OZNACZENIA

Sygnalizator typu A — przetwornik elektrooptyczny zaprojektowany do zastosowania wewnatrz
budynku.

Sygnalizator typu B — przetwornik elektrooptyczny zaprojektowany do zastosowania na zewnatrz
budynku.

11.6.2. WYMAGANIA OGOLNE

a) Obudowa sygnalizatora powinna posiadaé przepusty, umozliwiajgce wprowadzenie
i wyprowadzenie przewodu do jej wnetrza, przy zachowaniu odpowiedniego stopnia ochrony.

b) Listwa zaciskowa stuzgca do wtgczania sygnalizatora w linie dozorowg powinna posiadad
minimum 4 zaciski, do ktérych sg przytgczane pojedyncze zyty linii (zasada: jeden zacisk, jedna
zyta). Do jednego zacisku mozna przytgczyé dwie zyty, jezeli zostaty wczesniej zaci$niete
w rurce o odpowiednio dobranej $rednicy.

¢) Zaciski do przytagczenia przewodoéw powinny by¢ tak skonstruowane, aby zyty przewodow byty
Scisniete bez uszkodzenia miedzy metalowymi powierzchniami. Kazdy zacisk powinien
umozliwia¢ przytgczenie przewodu o przekroju od 0,28 mm?do 1,5 mm?wtgcznie.

d) Trwatosé. Budowa sygnalizatora pozarowego powinna umozliwiaé jego ciggtg prace w czasie
co najmniej 100 godzin. Powyzsze wymaganie nie dotyczy pojemnaosci baterii, ktére mogg by¢
uzywane wewngtrz pozarowych sygnalizatorow autonomicznych jako np. miejscowe zrédto
zasilania. Pojemnos¢ i sposob tadowania takich baterii powinny odpowiada¢ wymaganiom
systemu wykrywania pozaru wg PN-EN 54-4.
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e)

9)

h)

Zastosowane w sygnalizatorach optycznych baterie powinny posiadaé deklarowang przez
producenta maksymalng statg temperature pracy. Dla sygnalizatoréw typu A — nie mniejszg niz
+55 °C, a dla typu B — nie mniejszg niz +70 °C.

Liczba btyskéw od 50 do 150 na minute. Czas pojedynczego rozbtysku, usredniony za 10

kolejnych okresdéw, powinien miesci¢ si¢ w przedziale od 0,05 do 0,2 sekundy. Kolor $swiatta

powinien by¢ biaty lub czerwony. Natezenie swiatta powinno by¢ zawarte w przedziale od 15 do

1000 ¢d. Wymagania powinny by¢ spetnione dla nastepujacych kierunkéw: 0°, 45°, 90°, 135°,

180°, w ptaszczyznie pionowej i poziomej.

Stopien ochrony zapewniony przez obudowe powinien byé zgodny =z nastepujgcymi

wymaganiami:

- dla sygnalizatoréw typu A: stopien ochrony IP 32C wg PN-EN 60529,

- dla sygnalizatoréw typu B: stopien ochrony IP 44C wg PN-EN 60529.

Znakowanie:

- rodzaj srodowiska pracy (typ A lub B);

- kategoria klimatyczna okreslana jako: minimalna temperatura otoczenia w czasie pracy
(°C) / maksymalna temperatura otoczenia w czasie pracy (°C) / okres narazania w prébie
wilgotne gorgco state (dobyy);

- nazwa lub znak handlowy producenta lub dostawcy;

- oznaczenie modelu (typ lub numer);

- pobdr moc lub pradu;

- oznaczenia zaciskow do podtgczenia przewoddw;

- oznaczenia lub kod/y (np. numer seryjny lub kod grupy), za pomocg ktérych producent moze
identyfikowaé¢ co najmniej date i miejsce produkgiji.

Jezeli do znakowania sygnalizatorédw sg zastosowane symbole lub skréty niebedgce w powszechnym
uzyciu, to powinny by¢ one objasnione w dokumentac;ji technicznej dostarczonej wraz z urzgdzeniem.
Znakowanie nie musi byé widoczne, gdy urzadzenie jest zainstalowane i gotowe do pracy, ale
powinno by¢ widoczne w czasie instalowania i podczas konserwaciji.

Znakowanie nie powinno by¢ umieszczone na srubach lub tatwo usuwalnych czesciach.

11.6.3. WYMAGANIA W ZAKRESIE ODPORNOSCI NA ODDZIALYWANIE SRODOWISKA
Wymaga si¢, aby sygnalizatory pozarowe prawidtowo pracowaty:

a) w warunkach wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, w zakresie odpornosci

b)

c)

d)

Typ Zakres Amplituda Liczba Szybkosé Liczba cykli zmian
sygnaliza- | czestotliwosci | przyspieszenia osi zmian czestotliwosci dla
tora Hz m/s? {g} czestotliwosci OSi
oktawa/min
A B 10 - 150 5{0,5} 3 1 2
w warunkach wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, w zakresie wytrzymatosci
Typ Zakres Amplituda Liczba | Szybko$é¢ zmian | Liczba cykli zmian
sygnaliza- | czestotliwosci | przyspieszenia osi czestotliwosci czestotliwosci dla
tora Hz m/s® {g} oktawa/min osi
A B 10 - 150 10 {1} 3 1 20
w warunkach suchego gorgca zgodnie z PN-EN 600068-2-2,
Typ sygnalizatora Temperatura Czas
oC h
A 55+2 16
B 70+ 2 16
w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1,
Typ sygnalizatora Temperatura Czas
°C h
A -10+3 16
B -25+3 16
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e) przy wysokich wilgotnosciach wzglednych (z kondensacjg), kidére mogg zaistnie¢ w krotkich
okresach, w przewidywanym $rodowisku roboczym.
Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgotnego gorgca cyklicznego, przy
zachowaniu nastepujacej ostrosci préby:

Typ Dolna Wilgotnosé wzgledna Gdrna Wilgotnosé Liczba cykli
sygnaliza- wartos¢ (dolna wartosé wartosé wzgledna
tora temperatury temperatury) temperatury | (gérna wartosé
°C % °C temperatury) %
AiB 25+ 3 >95 40+ 2 93+3 2

Przed narazeniem urzadzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnemu. W trakcie narazenia
urzgdzenie nalezy monitorowac w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy. Po powrocie
do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnos¢ i poddac¢ urzadzenie ogledzinom
pod kgtem obecnos$ci uszkodzeh mechanicznych zardwno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

f) w warunkach dtugookresowego wptywu wilgoci w srodowisku roboczym (np. zmian wtasnosci
elektrycznych wskutek absorpcji, reakcji chemicznych spowodowanych przez wilgo¢, korozji
galwanicznej itp.)

Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgothego gorgca statego, przy
zachowaniu nastepujacej ostrosci préby:

Typ sygnalizatora Temperatura Wilgotno$¢ wzgledna Liczba
°C % dob
A B 40+ 2 93+3 21

Przed narazeniem urzadzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnemu dla stanu dozoru
i alarmu pozarowego. Urzgdzenie nie powinno by¢ zasilane energig podczas narazenia.
Po stabilizowaniu kohcowym nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnos¢ i poddaé urzgdzenie
ogledzinom pod katem obecnosci uszkodzern mechanicznych zardwno zewnetrznych, jak
i wewnetrznych.

g) w warunkach oddziatywania atmosfery korozyjnej.

Sprawdzenie zdolnosci do wytrzymania korodujgcego oddziatywania dwutlenku siarki nalezy
przeprowadzic przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Typ Zawartosc Temperatura Wilgotnosc¢ wzgledna Liczba
dwutlenku siarki °C (gérna wartosé doéb
ppm temperatury) %
A B 25+5 25+2 93+3 21
Uwaga : ppm — czesci ha milion w objetosci (cm®/m?)

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalhemu. Urzadzenie nie
powinno by¢ zasilane energig podczas narazenia. Po stabilizowaniu koncowym nalezy ponownie
sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcjonalne.

h) w przypadku udaréw mechanicznych, ktére mogg wystgpié w przewidywanym srodowisku pracy.

Sprawdzenie odpornosci na mechaniczne udary pojedyncze nalezy przeprowadzié przy
zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Typ Czas Maksymalne przyspieszenie w Liczba llosé
sygnalizatora trwania zaleznosci od masy prébki M (kg) kierunkéw | impulséw na
impulsu m/s? wstrzgsow kierunek
ms M < 4,75 kg M>4.75kg
A B 6 10x(100-20M) - 6 3

W okresie narazenia i przez kolejne 2 min urzgdzenie nalezy monitorowaé w celu wykrycia
wszelkich sygnatéw alarmu lub uszkodzenia. Po narazeniu nalezy sprawdzi¢ funkcjonalnosd
i poddac¢ urzadzenie ogledzinom pod katem obecnosci uszkodzerhh mechanicznych zaréwno
zewnetrznych, jak i wewnetrznych.
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i) w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75,

Typ sygnalizatora Energia uderzenia llos¢ uderzen w dostepny punkt
J
A B 0,5+ 0,04 3

j)  w warunkach zmian napigcia zasilania w zakresie podanym przez producenta,

k) w warunkach wytadowan elekirycznosci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4,

I) w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4, od 1 MHz do
2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz i 890-960
MHz przy natezeniu pola 30 V/im,

m) w warunkach zaktdcen serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) zgodnie z PN-EN 50130-4.

n) w warunkach zaktdcen impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4,

0) w warunkach zaktéceh przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN 50130-4, na poziomie 10 Vrms w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz dla
modulacji AM i PM.

11.6.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Proby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-2 Wyroby elektrotechniczne. Préby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.

- PN-EN 60068-2-6 Wyroby elektrotechniczne. Prdéby sSrodowiskowe. Proba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 54-4 Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze.

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilno$é elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobow. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systeméw
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna urzgdzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

- PN-EN61000-4-5 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Odpornos$é na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej.

- PN-EN 61000-4-8 Kompatybilnosé elektromagnetyczna. Metody badan i pomiardw. Badanie
odpornosci na pole magnetyczne o czestotliwosci 50 Hz.

11.7. CENTRALE KONTROLI DOSTEPU

11.7.1. PODZIAL | OZNACZENIA
Klasyfikacja zgodnie z punktem 5.1 PN-EN 50133-1.
Oznaczenie zgodnie z punktem 7 PN-EN 50133-1.

11.7.2. ZNAKOWANIE
Urzgdzenia wchodzgce w sktad systemu kontroli dostepu powinno posiadaé nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji lub jej kod,
- stopieh ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- ozhaczenie zaciskéw elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

11.7.3. WYKONANIE | PARAMETRY EKSPLOATACYJNE

11.7.3.1. Wymagania funkcjonalne
Centrala powinna realizowaé procedury sterowania i nadzoru elementéw sktadowych systemu kontroli
dostepu przy spetnieniu wymagan funkcjonalnych punktu 5.2 i 5.3 PN-EN 50133-1 oraz dodatkowo:

- centrala powinna posiada¢ srodki umozliwiajgce wprowadzenie systemu w stan bezpieczenstwa
po odebraniu sygnatu inicjujgcego z centrali sygnalizacji pozarowej (CSP) iflub w wyniku dziatania
recznego za pomocg elementu obstugi, ktére polega na uzyciu np. kodu i/lub klucza.
Stan bezpieczehstwa powinien by¢ okreslony przez producenta, jednak zawsze powinien
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powodowad odblokowanie (otwarcie) wszystkich przejs¢ kontrolowanych w celu umozliwienia
swobodnej ewakuacji uzytkownikdw obiektu w przypadku pozaru lub innego miejscowego
zagrozenia;

- stan bezpieczenstwa powinien posiadac najwyzszy priorytet przy przetwarzaniu sygnatow;

- czas niezbedny do przetwarzania sygnatéw zwigzanych z wprowadzaniem stanu bezpieczenstwa
nie powinien przekracza¢ 10 s;

- kasowanie stanu bezpieczenhstwa powinno byé mozliwe za pomocg ocddzielnego elementu obstugi
na poziomie dostepu wymagajgcym uzycia specjalnych srodkéw, np. odpowiedniego klucza lub
kodu. W nastepstwie operacji kasowania sygnalizacja wtasciwego stanu pracy, stosownie do
odbieranych sygnatéw, powinna ustali¢ sie w ciggu 20 s;

- centrala kontroli dostepu powinna posiada¢ wyjscie umozliwiajgce przekazanie zwrotnego
sygnatu potwierdzajacego wprowadzenie stanu bezpieczenstwa;

- centrala kontroli dostepu powinna sygnalizowaé¢ co najmniej w sposéb optyczny wprowadzenie
stanu bezpieczenstwa oraz umozliwia¢ fatwg identyfikacje wszystkich zablokowanych
(zamknietych) przejs¢ kontrolowanych. Wskazania te powinny by¢ widoczne bez uprzedniej
interwencji recznej (np. potrzeby otwarcia drzwiczek);

- w przypadku central zintegrowanych z interfejsem przejscia kontrolowanego powinny byé
spetnione wymagania punktu 5.2.5 normy PN-EN 50133-1.

Sprawdzenie dziatania funkcjonalnego nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z p. 6 normy PN-EN 50133-1,
z uwzglednieniem wymagan dotyczacych stanu bezpieczenstwa.

Dodatkowe wymagania dotyczace konstrukcji

Wyjscie zwigzane ze stanem bezpieczenstwa

Centrala kontroli dostepu powinna by¢é wyposazona w sSrodki do przekazywania sygnatu
0 wprowadzeniu stanu bezpieczenstwa w systemie. Centrala powinna uruchomié wyjscie w ciggu 3 s
od zasygnalizowania stanu bezpieczenstwa. Wyjscie powinno byé w stanie aktywnym do chwili
skasowania stanu bezpieczenstwa.

Ciggtosc toréw transmisji

Uszkodzenie w jakimkolwiek torze transmisji pomiedzy centralg a innymi sktadnikami systemu kontroli
dostepu nie powinno wptywa¢ na poprawne dziatanie centrali lub jakiegokolwiek innego toru
transmisji.

Zasilanie

Jezeli centrala jest przeznaczona do uzytkowania z rezerwowym zrédtem zasilania, przejscia
pomiedzy gtéwnym i rezerwowym zrédtem zasilania nie powinny zmieniaé zadnych wskazan i/lub
stanu jakichkolwiek wyjs¢, z wyjatkiem tych, ktére odnoszg sie do zasilania.

Zanik zasilania podstawowego powinien by¢ sygnalizowany.

Rezerwowe Zrddto zasilania w postaci baterii akumulatorow powinno byé¢ utrzymywane w stanie
petnego natadowania przez urzgdzenie buforowe.

Dodatkowe wymagania dotyczace central sterowanych programowo
W celu zapewnienia niezawodnosci centrali majg zastosowanie nastepujgce wymagania dotyczgce
budowy oprogramowania:

a) oprogramowanie powinno mie¢ strukture modutows;

b) budowa interfejséw dla danych generowanych recznie i automatycznie nie powinna pozwalag,

aby niewazne dane powodowaty btedy w realizacji programu;

c) w programie powinny by¢ stosowane sposoby zapobiegajgce blokowaniu sie systemu.
Realizacja programu powinna by¢ nadzorowana. Urzgdzenie nadzorujgce powinno sygnalizowad
uszkodzenie systemowe, jesli algorytmy zwigzane z gtéwnymi funkcjami programu nie zostang
zrealizowane w ciggu 100 s. W przypadku wykrycia btedu w realizacji programu centrala powinna
wprowadzi¢ stan bezpieczenstwa w ciggu 100 s.

11.7.3.2. Wymagania w zakresie odpornosci i wytrzymatosci na oddziatywanie srodowiska

W zakresie parametréw eksploatacyjnych centrala kontroli dostepu powinna wykazywac wtasciwosci
odpornosciowe i wytrzymatosciowe okreslone w PN-EN 50133-1, przy ostrosci narazen wtasciwej dla
1 {grupy) klasy $rodowiskowej.

11.7.3.3. Wymagania w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz zabezpieczenia
elektrycznego

Centrala powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 55022 w zakresie emisji, PN-EN 50130-4
w zakresie odpornosci na zaktécenia pochodzenia elektromagnetycznego.

W zakresie zabezpieczenia elektrycznego centrala powinna spetniaé wymagania normy
PN-EN 60950-1.
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11.7.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 50133-1 Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe.

- PN-EN 55022 Kompatybilno$¢ elekiromagnetyczna (EMC). Urzgdzenia informatyczne.
Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych. Poziomy dopuszczalne i metody pomiaru.

- PN-EN 501304 Systemy alarmowe. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdw. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systeméow
alarmowych.

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy {(Kod IP).

- PN-EN 60950-1 Urzadzenia techniki informatycznej. Bezpieczenstwo. Czesé 1: Wymagania
podstawowe.

11.8. INTERFEJSY PRZEJSCIA KONTROLOWANEGO

11.8.1. PODZIAL | OZNACZENIA

Klasyfikacja zgodnie z punktem 5.1 PN-EN 50133-1.
Oznaczenie zgodnie z punktem 7 PN-EN 50133-1.

11.8.2. ZNAKOWANIE
Urzgdzenia wchodzgce w sktad systemu kontroli dostepu powinny posiadad nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne ozhakowanie,
- date produkciji lub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60528,
- oznaczenie zaciskow elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

11.8.3. WYKONANIE | PARAMETRY
11.8.3.1. Wymagania funkcjonalne

Wymagania ogolne
Wymagania dotyczgce sterowania przejsciem kontrolowanym zgodnie z p. 5.2.5 PN-EN 50133-1.
Dodatkowo, wyjscie sterujgce interfejsu przejécia kontrolowanego powinno by¢ aktywowane w chwili
wprowadzenia systemu w stan bezpieczenstwa lub wysterowania wejscia hajwyzszego priorytetu,
w wyniku czego nastepuje otwarcie przyporzgdkowanego przejécia kontrolowanego.
Wejscie najwyzszego priorytetu
Interfejs powinien posiada¢ dedykowane wejscie najwyzszego priorytetu przeznaczone do awaryjnego
otwarcia przejscia kontrolowanego ,na zgdanie”. Linia wejsciowa powinna by¢ monitorowana.
Funkcja awaryjnego otwarcia przejscia kontrolowanego
Interfejs powinien umozliwiac¢ realizacje funkcji awaryjnego otwarcia przyporzadkowanego przejscia
kontrolowanego w celu umozliwienia swobodnej ewakuacji uzytkownikéw obiektu w nastepujgcych
przypadkach:

- uaktywnienia wejscia najwyzszego priorytetu;

- przerwy lub zwarcia w torze transmisji pomiedzy interfejsem a centralg kontroli dostepu, o ile

interfejs nie jest przeznaczony do uzytkowania z rezerwowym zrédtem zasilania;
- zaniku zasilania podstawowego;
- btedu w realizacji programu (dotyczy interfejséw sterowanych programowo).

11.8.3.2. Wymagania dotyczace konstrukcji
Obudowa urzgdzenia powinna mieé wystarczajgcg wytrzymatose, adekwatng do sposobu montazu
zalecanego w dokumentacji oraz deklarowanej przez producenta klasy $rodowiskowej
wg p. 54.1 PN-EN 50133-1. Powinna ona spetnia¢ wymagania co najmniej klasy IP3X zgodnie
z PN-EN 60528, przy czym:

- dla klasy srodowiskowej I, Il —IP 30

- dla klasy $rodowiskowej Ill  —IP 32

- dla klasy srodowiskowej IV —|P 34
Wszystkie elementy regulacyjne, zaciski, bezpieczniki oraz wskazniki $wietine powinny by¢ wyraznie
oznakowane w celu wskazania ich przeznaczenia.
Elementy regulacyjne powinny byé umiejscowione wewngtrz obudowy urzgdzenia.
Otwarcie osbudowy urzadzenia powinno by¢ mozliwe wytgcznie w wyniku uzycia narzedzia.
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Wszystkie obcigzalne wyjscia stuzgce do zasilania powinny by¢ zabezpieczone (np. bezpiecznikami),
tak aby w przypadku zewnetrznych zwarc nie istniato niebezpieczenstwo uszkodzenia uktadow
urzgdzenia.

Jezeli interfejs jest przeznaczony do uzytkowania z rezerwowym zroditem zasilania, przejscia
pomiedzy gtéwnym i rezerwowym zrédiem zasilania nie powinny zmienia¢ zadnych wskazan i/lub
stanu jakichkolwiek wyjsé, z wyjatkiem tych, ktére odnoszg sie do zasilania.

Zanik zasilania podstawowego powinien by¢ sygnalizowany.

Rezerwowe Zrddto zasilania w postaci baterii akumulatoréw powinno by¢ utrzymywane w stanie
petnego natadowania przez urzgdzenie buforowe.

Dodatkowe wymagania dotyczgce interfejsow sterowanych programowo
W celu zapewnienia niezawodnosci interfejsu majg zastosowanie nastepujgce wymagania dotyczgce
budowy oprogramowania:

a) oprogramowanie powinno mie¢ strukture modutows;

b) budowa interfejséw dla danych generowanych recznie i automatycznie nie powinna pozwalac,

aby niewazne dane powodowaty btedy w realizacji programu;

¢) w programie powinny by¢ stosowane sposoby zapobiegajgce blokowaniu sie systemu.
Realizacja programu powinna byé nadzorowana przez interfejs i/lub wspétpracujgcg centrale kontroli
dostepu. W przypadku btedu w realizacji programu powinno nastgpic¢ otwarcie przyporzadkowanego
przejécia kontrolowanego w ciggu 100 s.

11.8.3.3. Wymagania w zakresie odpornosci i wytrzymatosci na oddzialywanie srodowiska

W zakresie parametrow eksploatacyjnych interfejs przejscia kontrolowanego powinien wykazywaé
wtasciwosci odpornosciowe i wytrzymatosciowe okreslone w PN-EN 50133-1, przy ostrosci narazen
wtasciwej dla lll (grupy) klasy $rodowiskowe;j.

11.8.3.4. Wymagania w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz zabezpieczenia
elektrycznego

Interfejs powinien spetnia¢ wymagania normy PN-EN 55022 w zakresie emisji, PN-EN 50130-4
w zakresie odpornosci na zaktdcenia pochodzenia elektromagnetycznego.

W zakresie zabezpieczenia elektrycznego interfejs powinien spetnia¢é wymagania normy
PN-EN 60950-1.

11.8.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-EN 50133-1 Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe.

- PN-EN 55022 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Urzgdzenia informatyczne.
Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych. Poziomy dopuszczalne i metody pomiaru.

- PN-EN 501304 Systemy alarmowe. Kompatybilnosé elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobéw. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wiamaniowych i osobistych systeméw
alarmowych.

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 60950-1 Urzadzenia techniki informatycznej. Bezpieczenstwo. Czesé 1: Wymagania
podstawowe.

12.1. CENTRALE STERUJACE URZADZENIAMI ODDYMIAJACYMI | INNYMI
PRZECIWPOZAROWYMI

12.1.1. PODZIAL
W zaleznosci od warunkéw srodowiskowych rozréznia sie dwie klasy klimatyczne central sterujgcych
urzgdzeniami oddymiajgcymi i przewietrzajgcymi:

| klasa klimatyczna — urzgdzenia przeznaczone do pracy wnetrzowej (np. kondygnacje budynkdéw,
sklepy, restauracje, pomieszczenia produkcyjne, pomieszczenia ruchu).
Wymagana jest dla tej klasy praca w zakresie nastepujgcych temperatur: od —10 °C do + 55 °C.

Il klasa klimatyczna — urzgdzenia przeznaczone do pracy zewnetrznej, nienarazone na bezposrednie
dziatanie wody, lub do pracy wewnatrz obiektéw, narazone na dziatanie temperatur zewnetrznych
{np. garaze, poddasza, elewatory, rampy zatadunkowe, magazyny).

Wymagana jest dla tej klasy praca w zakresie nastepujgcych temperatur: od —25 °C do + 55 °C.
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12.1.1.1. Znakowanie
Urzadzenie powinno posiadaé nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji lub jej kod,
- parametry napiecia zasilania,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- rodzaj klasy klimatycznej,
Oznaczenie powinno by¢ wykonane frwale, na materiale niepalnym, umieszczone w miejscu
widocznym.

12.1.2. WYKONANIE
12.1.2.1. Wymagana dotyczace konstrukcji mechanicznej

Wymagania ogolne
Obudowa urzagdzenia powinna mie¢ wystarczajagcg wytrzymatosé, adekwatng do sposobu montazu
zalecanego w dokumentaciji oraz deklarowanej przez producenta klasy klimatycznej.
Obudowa centrali powinna zapewnia¢ odpowiednig ochrone swoim uktadom wewnetrznym przed
bezposrednim dziataniem ciat statych i wody, zgodnie z PN-EN 60529. Dla:

- | klasy klimatycznej wymagany jest co najmniej stopien ochrony obudowy [P 42,

- Il klasy klimatycznej wymagany jest co najmniej stopien ochrony obudowy IP 54.
Wszystkie obowigzkowe elementy manipulacyjne oraz wskazniki $wietine powinny by¢ wyraznie
oznakowane w celu informowania o ich przeznaczeniu. Oznaczenia powinny by¢ czytelne z odlegtosci
0,8 m w oswietleniu otoczenia o natezeniu od 100 lux do 500 lux.
Zaciski toréw transmisji i bezpieczniki powinny by¢ wyraznie oznakowane.

12.1.2.2. Wymagania elektryczne

Sygnalizacja stanu alarmowania pozarowego powinna miec¢ najwyzszy priorytet przy przetwarzaniu
sygnatéw.

Przetagczenia pomiedzy gtéwnym i rezerwowym 2Zrédtem zasilania nie powinny powodowaé zadnych
zmian w sygnalizacji i/lub zmian stanu jakichkolwiek wyj$¢, z wyjgtkiem tych, ktére odnoszg sie do
zasilania.

Uszkodzenie w jakimkolwiek torze transmisji pomiedzy centralg sterujgcg oddymianiem a innymi
elementami systemu oddymiania i przewietrzania i/lub systemem sygnalizacji pozarowej nie powinno
wptywaé na poprawne dziatanie centrali [ub jakiegokolwiek innego toru transmisji.

Jezeli centrala jest przeznaczona do uzytkowania z zasilaczem znajdujgcym sie w oddzielnej
obudowie, wéwczas powinien byé przewidziany interfejs dla co najmniej dwdch tordw zasilania, tak
aby zwarcie lub przerwa w jednym z nich nie wptywaty na drugi. Pozostate wymagania dotyczgce
zasilacza zawarte sg w p. 12.2.

W przypadku zaniku gtéwnego zrédta zasilania, powinno nastepowaé zablokowanie funkgcji
przewietrzania (o ile takg przewidziano). Zablokowanie to powinno ustepowad samoczynnie po
powrocie zasilania podstawowego.

12.1.3. WYMAGANIA FUNKCJONALNE
12.1.3.1. Wymagania ogolne

12.1.3.1.1. Jezeli centrala sterujgca spetnia funkcje fakultatywng, wdéwczas powinna spetniaé
wszystkie odpowiadajgce tej funkcji wymagania.

12.1.3.1.2. Jezeli przewidziane sg funkcje inne niz okreslone w niniejszych WTU (np. przewietrzanie),
nie powinny mie¢ one ujemnego wptywu na zgodnosé ktéregokolwiek z wymagan wg niniejszych
WTU.

12.1.3.1.3. Centrala sterujgca powinna by¢ zdolna do jednoczesnego pozostawania w dowolnej
kombinacji nastepujgcych standw pracy:

- stanu alarmowania pozarowego;

- stanu uszkodzenia;

- stanu zablokowania (o ile przewidziano);

- stanu testowania (o ile przewidziano).
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12.1.3.2. Wymagania dotyczace sygnalizacji
12.1.3.2.1. Wymagania ogoélne

12.1.3.2.1.1. Centrala sterujgca powinna jednoznacznie sygnalizowad nastepujgce stany pracy:

- stan dozorowania;

- stan alarmowania pozarowego;

- stan uszkodzenia;

- stan zablokowania (o ile przewidziano);

- stan testowania (o ile przewidziano).
Sygnalizacja podstawowych standw pracy moze odbywac sie za posrednictwem centrali sterujgcej
i/lub recznego przycisku oddymiania przytgczonego do zaciskéw wyjsciowych centrali.

12.1.3.2.1.2. Wszystkie obowigzkowe komunikaty powinny by¢é tatwo identyfikowane. Jezeli poza
sygnalizacjg obowigzkowa zastosowana jest sygnalizacja dodatkowa, to nie powinna ona powodowacd
niejednoznacznosci i nietadu.

12.1.3.2.2. Sygnalizacja za pomocg wskaznikéw swietlnych

Obowigzkowa sygnalizacja wykorzystujgca wskazniki Swietlne powinna by¢ widoczna przy
intensywnos$ci $wiatta otoczenia do 500 lukséw, pod kgtem do 22,5°, mierzonym wzgledem linii
przechodzacej przez wskaznik i prostopadtej do jego powierzchni montazowe;:

- z odlegtosci 3 m — w przypadku sygnalizacji ogblnej stanu pracy;

- z odlegtosci 3 m — w przypadku sygnalizacji zasilania energig;

- z odlegtosci 0,8 m — w przypadku pozostatej sygnalizaciji.
Jezeli te same wskazniki $wietlne sg uzywane do sygnalizowania uszkodzen i blokowan, uszkodzenia
powinny by¢ sygnalizowane $wiattem pulsujgcym, a blokowania — ciggtym.

12.1.3.2.3. Barwy wskaznikéw
Wskazniki swietlne wykorzystywane do sygnalizacji ogdlnej i szczegdtowej powinny by¢ barwy:
a) czerwonej — do sygnalizowania:
- alarméw pozarowych,
- przesytania sygnatéw do urzadzenia transmisji alarméw pozarowych,
- przesytania sygnatéw do urzadzen = sterowniczych  automatycznych  urzadzen
zabezpieczajgcych, przeciwpozarowych;
b) 206ttej — do sygnalizowania:
- uszkodzen,
- zablokowah,
- stref w stanie testowania,
- transmisji sygnatéw uszkodzeniowych;
c) zielonej — do sygnalizowania zasilania w energie.
Stosowanie rdznych barw nie jest wymagane dla wskazan wyswietlaczy alfanumerycznych.

12.1.3.2.4. Sygnalizacja na wyswietlaczach alfanumerycznych (wymagania fakultatywne)

Jezeli wyswietlacz alfanumeryczny sktada sie z elementdw lub segmentéw, uszkodzenie jednego
z nich nie powinno mie¢ wptywu na prawidtowg interpretacje wyswietlanej informacii.

Wyswietlacze alfanumeryczne uzywane do sygnalizacji obowigzkowej powinny mie¢ co najmniej jedno
wyraznie wyrdzniajgce si¢ okno, sktadajace sie z co najmniej dwoch wyraznie identyfikowalnych pol.
Przeznaczenie kazdego pola powinno by¢é wyraznie oznaczone, jezeli nie jest to zawarte
w wyswietlanej informacii.

Pole powinno zawiera¢ co najmniej:

a) 16 znakdéw, gdy komunikat o alarmie pozarowym zawiera odsytacz do innej informaciji,

pozwalajgcej zidentyfikowaé miejsce;

b) 40 znakow, gdy komunikat zawiera pefng informacje o miejscu wystgpienia alarmu pozarowego.
Komunikaty obowigzkowe na wyswietlaczu alfanumerycznym powinny by¢ czytelne z odlegtosci
0,8 m, przy natezeniu $wiatta otoczenia od 5 lux do 500 lux, pod katem wzgledem normalnej do
ptaszczyzny wys$wietlacza w zakresie do:

- 22,5°, patrzac z lewej i prawej strony;

- 15°, patrzgc z gory i z dotu.
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12.1.3.2.5. Sygnalizacja akustyczna (wymaganie fakultatywne)
Centrala sterujgca moze by¢ wyposazona w elementy stuzgce do sygnalizacji akustycznej. Te same
elementy mogg by¢ uzywane do sygnalizowania alarmu pozarowego i uszkodzen.
Minimalny poziom dzwigku, mierzony w warunkach bezechowych w odlegtodci 1 m przy zamknietych
wszystkich drzwiach w CSP, powinien wynosic:

- 60 dB (A) podczas sygnalizowania alarmu pozarowego;

- 50 dB (A) podczas sygnalizowania uszkodzenia.

12.1.3.2.6. Dostepnosc¢ wskaznikow i elementow obstugi

Wszystkie komunikaty (sygnalizacje) obowigzkowe powinny by¢ widoczne na poziomie dostepu 1 bez
uprzedniej interwencji recznej (np. bez potrzeby otwierania drzwiczek).

Elementy manipulacyjne na poziomie dostepu 1 powinny by¢ dostepne bez stosowania specjalnych
procedur.

Komunikaty i elementy manipulacyjne, ktére sg obowigzkowe na poziomie dostepu 1, powinny byé
réwniez dostepne na poziomie dostepu 2.

Wejscie na poziom dostepu 2 powinno by¢ mozliwe z zastosowaniem specjalnej procedury.

Wejscie na poziom dostepu 3 powinno byé mozliwe z zastosowaniem specjalnej procedury, réznigcej
sie od procedury dla poziomu dostepu 2.

Wejscie na poziom dostepu 4 powinno by¢ mozliwe z zastosowaniem specjalnych srodkdw, ktdre nie
sg czescig centrali.

Dodatkowe informacje dotyczgce poziomoéw dostepu zawiera zatgcznik A normy PN-EN 54-2.

12.1.3.3. Stan dozorowania

Zasilanie centrali energig elektryczng powinno by¢ sygnalizowane za pomocg oddzielnego wskaznika
Swietlnego o barwie zielonej.
W stanie dozorowania mogg by¢ przekazywane dowolne informacje o instalacji oddymiania
i przewietrzania, jednakze nie powinny by¢ podawane zadne komunikaty, ktére mogtyby by¢ mylone
z komunikatami dotyczgcymi standw:

- alarmowania pozarowego,

- uszkodzenia,

- blokowania,

- testowania.

12.1.3.4. Stan alarmowania pozarowego

12.1.3.4.1. Odbiér i przetwarzanie sygnatéw

Centrala sterujgca powinna byé zdolna do odbierania, przetwarzania i wyswietlania sygnatéw ze
wszystkich komponentéw, ktére sg przyporzadkowane do instalacji oddymiania i przewietrzania.
Sygnat z jednego wejscia nie powinien fatszowa¢ przetwarzania, przechowywania i/lub wyswietlania
sygnatdw z innych (np. z recznego przycisku oddymiania, czujki pozarowej, CSP).

W stanie alarmowania pozarowego wszystkie komponenty, kidére sg przyporzagdkowane funkcjom
wykonawczym, powinny by¢ wysterowane zgodnie z przeznaczeniem.

Czas przeznaczony na skanowanie, przepytywanie lub inne przetwarzanie sygnatéw z elementéw
sktadowych systemu oddymiania i przewietrzana nie powinien wprowadza¢ opdznienia
w zasygnalizowaniu alarmu pozarowego wiekszego niz 10 s.

Sygnaty zwigzane ze stanem alarmowania pozarowego majg najwyzszy priorytet przy przetwarzaniu
sygnatow.

Centrale wielostrefowe sterujgce oddymianiem grawitacyjnym w przypadku alarmu pozarowego
w jednej strefie powinny powodowaé zamkniecie klap w pozostatych, w ktérych nie wykryto pozaru,
jezeli przedtem pracowaty one w trybie przewietrzania.

12.1.3.4.2. Wyjscia zwigzane ze stanem alarmowania

W przypadku gdy elementy sktadowe systemu automatyki pozarowej sg zasilane za posrednictwem
centrali sterujgcej, centrala powinna zapewnié¢ energie niezbedng do ich uruchomienia pod
obcigzeniem nominalnym (np. napedy elektromechaniczne).

Centrala sterujgca powinna uruchomié wszystkie obowigzkowe wyjScia zwigzane ze stanem
alarmowania w ciggu 10 s od wprowadzenia stanu alarmu pozarowego lub uruchomienia recznego
przycisku oddymiania.
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Centrala sterujgca moze by¢ wyposazona w wyjscia przeznaczone do transmisji sygnatu alarmu
pozarowego do innych systeméw. W takim przypadku uszkodzenia powstate w obrebie innych
systemow nie powinny wptywaé na poprawng prace centrali sterujgcej. W tym celu mogg by¢
wykorzystane elementy zapewniajgce separacje galwaniczng uktadéw, np. bezpotencjatowe wyjscia
przekaznikowe lub transoptory.

Centrala sterujgca oddymianiem i przewietrzaniem powinna posiada¢ wyjécie pod podtgczenia
recznego przycisku oddymiania. Wyjscie powinno zapewniaé przekazanie komunikatéw dotyczgcych
podstawowych standéw pracy systemu, zaleznie od typu przycisku, zgodnie z p. niniejszych WTU.
Sterowanie pracg urzgdzern oddymiania mechanicznego (np. wentylatoréw oddymiajgcych) powinno
odbywac si¢ za posrednictwem dedykowanych wyjs¢, np. bezpotencjatowych wyj$¢ przekaznikowych.
W takim przypadku centrala powinna zapewnia¢ mozliwosé ustawienia opdznienia zadziatania wyjsé
w zakresie co najmniej od 0 do 120 s.

12.1.3.4.3. Funkcja kontroli ciggtosci linii
Centrala sterujgca powinna zapewni¢ funkcje kontroli ciggtosci co najmniej w przypadku:
- linii dozorowej;
linii sterujgcej pracg napeddw elektromechanicznych i/lub trzymaczy elektromagnetycznych;
linii sterujgcej pracg wentylatoréw oddymiania mechanicznego;
linii sygnatowej przeznaczonej do podtgczenia sygnalizatoréw optycznych i akustycznych;
linie wyzwolenia i kasowania recznego przycisku oddymiania, przy czym przerwa w linii kasowania
powinna gwarantowac zadziatanie funkcji pozarowych;
- linii nadzorujgcych potozenie klap i oddzielen przeciwpozarowych.

12.1.3.4.4. Sygnalizacja optyczna stanu alarmowania

Stan alarmowania pozarowego powinien by¢ sygnalizowany w sposéb optyczny za pomoca
oddzielnego wskaznika swietlnego (ogdlnego wskaznika alarmu pozarowego).

Barwy sygnalizacji powinny odpowiadaé wymaganiom punktu 12.1.3.2.3.

Uwaga: stan alarmowania pozarowego moze by¢ sygnalizowany za posrednictwem centrali sterujgcej
i/lub recznego przycisku oddymiania przytgczonego do zaciskéw wyjsciowych centrali.

12.1.3.4.5. Sygnalizacja akustyczna (wymaganie fakultatywne)
Centrala sterujgca moze by¢é wyposazona w $rodki do przekazywana sygnatu akustycznego
zwigzanego ze stanem alarmowania. W takim przypadku zastosowanie majg nastepujgce wymagania:
- sygnalizacja akustyczna powinna by¢ mozliwa do skasowania na poziomie dostepu 1 lub 2,
- sygnalizacja akustyczna nie powinna by¢ wytgczana automatycznie,
- sygnalizacja akustyczna powinna wtaczy¢ sie ponownie po wejsciu kazdej nowej strefy w stan
alarmowania.

12.1.3.4.6. Kontrola unieruchomienia elementéw wykonawczych

W zwigzku z tym, 2ze istnieje realne niebezpieczehAstwo unieruchomienia napeddéw
elektromechanicznych w wyniku np. oblodzenia, wymagane jest, aby centrala sterujgca praca
napedéw miata mozliwosé wysterowania wyjscia dedykowanego do ich podtgczenia przynajmniej
jeden raz na dwie minuty przez okres co najmniej 30 minut.

W przypadku sterowania praca solenoiddéw i elektromagneséw centrala powinna mie¢ mozliwosc
wysterowania dedykowanego wyjscia impulsami prgdowymi o czasie trwania przynajmniej 2 s,
generowanymi co 10 s, przez okres co najmnigj 2 min.

12.1.3.4.7. Kasowanie stanu alarmowania

Centrala sterujgca i/lub wspdtpracujagcy reczny przycisk oddymiania powinny umozliwia¢ skasowanie
stanu alarmowania pozarowego. Powinno byé to mozliwe za pomocg oddzielnego, recznego elementu
obstugi na poziomie dostepu 2. Element ten powinien by¢ uzywany tylko do kasowania i moze by¢
tym samym, ktory jest uzywany do kasowania stanu uszkodzenia. Po operacji kasowania sygnalizacja
wtasciwego stanu pracy, stosownie do odbieranych sygnatéw, powinna albo pozostaé¢ w stanie
poprzednim, albo ustali¢ sie w ciggu 20 s.

12.1.3.4.8. Alarmowanie wspoétzalezne (wymaganie fakultatywne)

Jezeli po odebraniu sygnatu alarmowego z czujki pozarowej nie zostanie odebranych jeden lub wiecej
sygnatow potwierdzajgcych alarm z tego samego lub innych ostrzegaczy, to mogg by¢ przewidziane
srodki umozliwiajgce wstrzymanie wprowadzenia stanu alarmowania w obrebie systemu lub
wysterowania zwigzanego z tym stanem wyjscia lub wyjsc.
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W takim przypadku powinny by¢ spetnione co najmniej nastepujgce wymagania:
a) powinna istnie¢ mozliwo$é wyboru wariantu alarmowania wspétzaleznego dla poszczegdlnych
stref na poziomie dostepu 3,
b) wstrzymanie wysterowania jednego wyj$cia nie powinno mieé¢ wptywu na dziatanie innych
wyjsc.

12.1.3.5. Stan uszkodzenia

12.1.3.5.1. Centrala sterujgca powinna wprowadzi¢ stan uszkodzenia, gdy zostang odebrane
sygnaty, ktére po niezbednym przetworzeniu sg interpretowane jako uszkodzenie.

12.1.3.5.2. Centrala sterujgca powinna by¢ zdolha do jednoczeshego rozpoznawania wszystkich
uszkodzen okreslonych w 12.1.3.5.3., chyba ze jest to uniemozliwione przez:

- obecnos$c¢ sygnatow alarmu pozarowego z tej samej strefy,

- zablokowanie odpowiadajgcej strefy lub funkcji (o ile przewidziano),

- testowanie odpowiadajgcej strefy lub funkgji (o ile przewidziano).

12.1.3.5.3. Jakakolwiek przerwa lub zwarcie miedzy centralg sterujgcg a innymi elementami
sktadowymi systemu automatyki pozarowej powinny byé rozpoznawane i sygnalizowane jako
uszkodzenie w ciggu 100 s od ich zaistnienia lub odebrana sygnatu uszkodzeniowego, o ile nie
przewidziano funkcji automatycznego wprowadzenia systemu w stan alarmu pozarowego w przypadku
ich wystgpienia.

Centrala sterujgca moze realizowadé funkcje automatycznego wprowadzenia stanu alarmowania
pozarowego jedynie w przypadku wystgpienia zwarcia w linii wyzwalajgcej recznego przycisku
oddymiania i/lub linii dozorowej dotgczonej do zaciskéw wyjsciowych centrali.

W przypadku zasilania i sterowania urzadzen napedowych (np. napedy elektromechaniczne klap
przeciwpozarowych, elektromagnesy trzymajace i sterujgce przegrdd przeciwpozarowych), przerwa
czasowa pomiedzy wyjsciowym elektrycznym impulsem wyzwalajgcym a potwierdzeniem zadziatania
urzgdzenia napedowego dtuzsza niz 100 s powinna by¢ sygnalizowana jako uszkodzenie.

Inne uszkodzenia nadzorowanych toréw transmisji, jak i uszkodzenia funkcji, powinny by¢
sygnalizowane w czasie 100 s od ich zaistnienia.

12.1.3.5.4. Sygnalizacja optyczna stanu uszkodzenia
Uszkodzenia powinny byé sygnalizowane bez uprzedniej interwencji recznej. Stan uszkodzenia ma
miejsce wéwczas, gdy jest sygnalizowany:

c) optycznie za pomocg co najmniej oddzielnego wskaznika swietlnego (ogdlnego wskazZnika

uszkodzenia);

b) akustycznie (funkcja fakultatywna).
Sygnalizacja stanu uszkodzenia moze sie odbywaé za posrednictwem centrali sterujgcej i/lub
recznego przycisku oddymiania.
Barwy sygnalizacji powinny odpowiadaé wymaganiom punktu 12.1.3.2.3.

12.1.3.5.5. Sygnalizacja akustyczna stanu uszkodzenia (wymaganie fakultatywne)

Sygnalizacja akustyczna uszkodzen powinna umozliwiaé jej reczne wyciszenie na poziomie dostepu
1 lub 2. Moze by¢ przeprowadzone w taki sam sposob, jak podczas wyciszania sygnalizacji
akustycznej w stanie alarmowania.

Sygnalizacja akustyczna powinna byé wyciszana automatycznie, jezeli centrala kasuje stan
uszkodzenia.

Jezeli sygnalizacja akustyczna zostata uprzednio wyciszona, to powinna ona by¢ wznowiona
ponownie przy kazdym rozpoznawanym na nowo uszkodzeniu.

12.1.3.5.6. Wyjscie zwigzane ze stanem uszkodzenia (wymaganie fakultatywne)

Centrala sterujgca moze by¢ wyposazona w wyjscia przeznaczone do transmisji sygnatu uszkodzenia
do innych systemoéw. Uszkodzenia powstate w obrebie innych systemdw nie powinny wptywacé na
poprawng prace centrali sterujgcej. W tym celu mogg byé wykorzystane elementy zapewniajgce
separacje galwaniczng uktaddéw, np. bezpotencjatowe wyjscia przekaZnikowe lub transoptory.

Sygnat na tym wyjsciu powinien pojawi¢ sie réwniez wowczas, gdy centrala zostanie pozbawiona
zasilania.
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12.1.3.5.7. Kasowanie sygnalizacji uszkodzeniowej
Sygnalizacja uszkodzen wg 12.1.3.5.4.112.1.3.5.5. powinna umozliwia¢ ich skasowanie:
- automatycznie, gdy uszkodzenia nie s3 juz dtuzej rozpoznawane, i/lub
- dziataniem recznym na poziomie dostepu 2, ktdre moze by¢ tym samym, ktdre jest uzywane do
kasowania sygnalizacji alarmu pozarowego.
Po skasowaniu sygnalizacja wlasciwego stanu pracy, stosownie do odbieranych sygnatéw, powinna
albo pozostaé, albo ustali¢ sie ponownie w ciggu 20 s.

12.1.3.6. Stan zablokowania (wymaganie fakultatywne)

12.1.3.6.1. Wymagania ogolne

W niektérych przypadkach (np. przy rutynowych czynnosciach konserwacyjnych), centrala moze byc¢
wyposazona w $rodki do niezaleznego zablokowania jej wejsé i/lub wyjs¢.

Niezalezne blckowanie i usuwanie blokad wejsé i/lub wyjs¢ wtrasciwych dla stanu alarmowania
pozarowego powinno by¢ mozliwe na poziomie dostepu 2 [ub 3.

Centrala powinna by¢ w stanie zablokowania podczas istnienia blokad.

12.1.3.6.2. Sygnalizacja stanu zablokowania
Stan zablokowania powinien by¢ sygnalizowany optycznie za pomocg:

a) oddzielnego wskaznika $wietinego (ogdlnego wskaznika zablokowania) i/lub

b) sygnalizacji dla kazdego wprowadzonego zablokowania.
Barwy sygnalizacji powinny cdpowiadaé wymaganiom punktu 12.1.3.2.3.
Do sygnalizowania moze by¢ wykorzystany ten sam wskaznik swietiny, ktéry sygnalizuje
odpowiadajgce uszkodzenie, lecz sygnalizacja powinna byé rozréznialna. Ten sam wskaznik swietiny
i ta sama sygnalizacja mogg by¢ wykorzystane do wskazywania stanu zablokowania i testowania.
Zablokowania powinny by¢ sygnalizowane w ciggu 2 s od zakonczenia manipulacji.

12.1.3.6.3. Stan testowania (wymaganie fakultatywne)
Centrala sterujgca moze umozliwiaé testowanie procesu przetwarzania i sygnalizowania alarmu
pozarowego z okreslonych stref. Moze to wprowadzad ograniczenie w spetnieniu wymagan podczas
stanu alarmowania dla danej strefy. W takim przypadku powinny by¢ spetnione co najmniej
nastepujgce wymagania:
a) jezeli jedna lub wiecej stref sg w trakcie testowania, centrala powinna znajdowac sie w stanie
testowania;
b) stan testowania powinien by¢ wprowadzany lub kasowany tylko w wyniku operacji recznej na
poziomie dostepu 2 lub 3;
¢) powinna istnie¢ mozliwo$¢ testowania kazdej strefy indywidualnie;
d) strefy w stanie testowania nie powinny mie¢ wptywu na obowigzkowg sygnalizacje i sygnaty
wyjsciowe ze stref niebedgcych w stanie testowania;
e) sygnaty ze strefy znajdujgcej sie w stanie testowania nie powinny uaktywnia¢ innych wyj$é
z wyjatkiem tych, ktére sg do niej przyporzgdkowane.

12.1.3.6.4. Sygnalizowanie stanu testowania
Stan testowania powinien by¢ sygnalizowany optycznie, za pomoca:
- oddzielnego wskaznika Swietlnego (ogdinego wskaznika testowania);
- wskaznika kazdej strefy.
Ten sam wskaznik Swietlny i ta sama sygnalizacja mogg by¢ wykorzystane do sygnalizowania
testowanej strefy i zablokowanej strefy.

12.1.4. Dodatkowe wymagania konstrukcyjne dla central sterowanych programowo

12.1.4 1. Wymagania ogolne
Centrala oddymiania i przewietrzania moze zawiera¢ elementy, ktére sg sterowane przez
oprogramowanie w celu spetnienia wymagan funkcjonalnych niniejszych WTU.

12.1.4.2. Budowa oprogramowania
W celu zapewnienia niezawodnosci centrali majg zastosowanie nastepujgce wymagania dotyczgce
budowy oprogramowania:
a) oprogramowanie powinno mie¢ strukture modutows;
b) budowa interfejséw dla danych generowanych recznie i automatycznie nie powinna pozwalac,
aby niewazne dane powodowaty btedy w realizacji programu;
¢) w programie powinny by¢ stosowane sposoby zapobiegajgce blokowaniu sie systemu.
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12.1.4.3. Nadzorowanie programu

Realizacja programu powinna by¢ nadzorowana. Urzgdzenie nadzorujgce powinno sygnalizowac btad
systemu, jesli algorytmy zwigzane z gtéwnymi funkcjami programu nie zostang zrealizowane w ciggu
100 s.

Btad w realizacji programu nie powinien uniemozliwiaé funkcjonowania urzgdzenia nadzorujgcego
oraz sygnalizowania uszkodzenia.

Jezeli zostanie wykryty btad w realizacji programu, to centrala oddymiania powinna wejs¢ w stan
bezpieczenstwa w ciggu 100 s. Stan bezpieczenstwa powinien zostac okreslony przez producenta.

12.1.4.4. Przechowywanie programoéw i danych

Wszystkie realizowane kody i dane powinny byé utrzymywane w pamieci, ktéra jest zdolna do ciggtej
i niezawodnej pracy w okresie co najmniej 10 lat.

Program powinien by¢ utrzymywany w nieulotnej pamieci, do ktérej zapis mozliwy jest tylko na
poziomie dostepu 4. Kazde urzgdzenie pamieciowe powinno by¢ identyfikowalne, tak aby jego tresé
mogta byé w sposéb jednoznaczny odniesiona do dokumentacji oprogramowania.

W stosunku do danych szczegdlnych, odnoszgcych sie do miejsca zainstalowania, majg zastosowanie
nastepujgce wymagania:

a) zmiany nie powinny by¢é mozliwe na poziomach dostepu 1 lub 2;

b) zmiana szczegdinych danych dotyczgcych miejsca zainstalowania nie powinna wptywaé na
budowe programu;

c) jezeli w pamieci ulotnej sg przechowywane dane specyficzhe odnoszgce sie do miejsca
zainstalowania, powinny byé one zabezpieczone przed utratg zasilania przez rezerwowe zrédto
energii, ktére moze byé oddzielone od pamieci na poziomie dostepu 4 i ktoére jest zdolne do
utrzymania tre$ci pamieci co najmniej przez 2 tygodnie;

d) jezeli takie dane sg przechowywane w pamieci o dostepie swobodnym (RAM), wowczas
powinien istnie¢ mechanizm, ktéry zapobiega wpisowi do pamieci podczas realizacji programu,
tak aby jej zawarto$¢ mogta by¢ zabezpieczona w przypadku btedu w realizacji programu.

12.1.4.5. Nadzorowanie zawartosci pamieci

Zawarto$é pamieci z programem oraz szczegdlne dane dotyczgce miejsca zainstalowania powinny
by¢ automatycznie testowane w odstepach czasu nieprzekraczajgcych jednej godziny. Urzgdzenie
testujgce powinno sygnalizowac¢ btad systemu, jezeli zostanie wykryte uszkodzenie zawartosci
pamieci.

12.1.5. PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
W zakresie parametréw eksploatacyjnych centrale sterujgce powinny wykazywac:
a) zdolnos¢ do poprawnego dziatania w wysokich temperaturach otoczenia, ktdre moga
krétkotrwale wystapi¢ w przewidywanych warunkach pracy.
Nalezy zachowa¢ podane nizej parametry:

Klasa klimatyczna I Il

Temperatura +110 °C +110 °C
Czas 2 h 2h
lub
Klasa klimatyczna I Il
Temperatura +75°C +75°C
Czas 4 h 4 h
Uwagi:

1) Temperatura + 75 °C przewidziana jest dla central, ktére wspotpracujg
z urzadzeniami posiadajgcymi wyzwalacze termiczne o temperaturze zadziatania
maksymalnie 68 °C.

2) Temperatura + 110 °C przewidziana jest dla central, ktére wspdtpracujg
z urzadzeniami posiadajgcymi wyzwalacze termiczne o temperaturze zadziatania
maksymalnie 93 °C.

3) Centrale przewidziane do pracy w temperaturze +110 °C mogg by¢ stosowane wytgcznie
w tych instalacjach oddymiania, w ktérych sg zastosowane sitowniki elektromechaniczne
z wyzwalaczami termicznymi 90 °C. Dla sitownikéw elektromechanicznych posiadajgcych
wyzwalacze termiczne 120 °C urzadzenia sterujgce powinny posiadaé dodatkowe
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wyzwalacze termiczne o temperaturze zadziatania maksimum 120 °C, umozliwiajgce
samoczynne zadziatanie instalacji oddymiania i odprowadzania ciepta.
Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-2;

b) odpornosé na wibracje o poziomach, ktére mogg wystgpié¢ w jej otoczeniu podczas pracy.
Nalezy zachowac¢ podane nizej parametry:
- zakres czestotliwosci: 10 Hz do 150 Hz;
- amplituda przy$pieszenia: 4,905 ms? (0,5 g);
- liczba osi: 3;
- liczba cykli przemiatania na 0$: 1 dla kazdego stanu pracy.
Warunki narazenh opisane w PN-EN 60068-2-6;

¢) wytrzymatosé na dtugotrwate wptywy wibracji o poziomach odpowiednich do $rodowiska
roboczego. Nalezy zachowac¢ podane nizej parametry:
- zakres czestotliwosci: 10 Hz do 150 Hz;
- amplituda przy$pieszenia: 9,81 ms? (1 g);
- liczba osi: 3;
- liczba cykli wibracji na 0s:  20.
Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-6;

d) zdolnosd do poprawnego funkcjonowania przy niskich temperaturach otoczenia.
Nalezy zachowac podane nizej parametry:

- temperatura: -10 °C £ 3 °C (dla | klasy klimatycznej)
-25 °C + 3 °C (dla Il klasy klimatycznej);

- czas trwania: 16 h.

Warunki narazen opisane w PN-IEC68-2-1 +A#/Ap1;

e) poprawnos¢ dziatania przy wysokich wilgotnosciach wzglednych (z kondensacjg), ktére mogg
zaistnie¢ w krotkich okresach w przewidywanym $rodowisku roboczym.
Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgotnego gorgca cyklicznego,
przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

Klasa Dolna wartosé Wilgotnosé Gorna Wilgotnoéd Liczba
klimatyczna | temperatury wzgledna wartos¢ wzgledna (gérna cykli
°c (dolna wartos¢ | temperatury wartosé
temperatury) °C temperatury)
%
! 25+3 > 95 40+2 93+3 2
I 25+3 > 95 55+2 93+3 2

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddac¢ sprawdzeniu funkcjonalnemu. W trakcie narazenia
urzadzenie nalezy monitorowa¢ w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy.

Po powrocie do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzié funkcjonalnos¢ i poddacd
urzgdzenie ogledzinom pod kagtem obecnosci uszkodzei mechanicznych zaréwno
zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

f) zdolno$é¢ do poprawnego dziatania w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie
z PN-EN 60068-2-75, dla energii uderzenia 0,5 J dla obu klas klimatycznych;

g) zdolnos¢ do poprawnego dziatania w warunkach atmosfery korozyjne;j.
Sprawdzenie zdolnosci do wytrzymania korodujgcego oddziatywania dwutlenku siarki nalezy
przeprowadzié przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Zawartosc¢ dwutlenku Temperatura Wilgotnos$é wzgledna Liczba déb
siarki °c (gérna wartosé
ppm temperatury)
25+5 25+2 93+3 21
Uwaga: ppm — czesci na milion w objetosci (cm®/m?)
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Przed narazeniem urzadzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnemu. Urzgdzenie nie
powinno by¢ zasilane energig podczas narazenia. Po stabilizowaniu koncowym nalezy
ponownie sprawdzié prawidtowe dziatanie funkcjonalne.

Ponadto centrala sterujgca powinna pracowac poprawnie w nizej wymienionych warunkach zaburzeh
pochodzenia elektrycznego i elektromagnetycznego:

h) w warunkach wytadowan elektrycznosci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4,

iy w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4, od 1 MHz
do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz
i 890-960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m,

j) w warunkach zakt6écen serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) zgodnie
z PN-EN 50130-4 tab. 6,

k) w warunkach zaktéceh impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5 oraz
PN-EN 50130-4, na poziomie okreslonym w tablicy 7,

[} w warunkach zapaddéw napiecia, krotkich przerw | zmian napiecia sieci zgodnie
z PN-EN 501304,

m) w warunkach zaktocen przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN 50130-4, na poziomie 10 V rms, w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz
dla modulacji AM i PM,

n) w warunkach zmian napiecia zasilajgcego Un +10 %, Un =15 %.

12.1.6. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-IEC68-2-1+A#/Ap1 Préby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-2 Wyroby elektrotechniczne. Proby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.

- PN-EN 60068-2-6 Wyroby elektrotechniczne. Préby srodowiskowe. Préba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilnosé elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdéw. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systemoéw
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowah elektrostatycznych.

- PN-EN 61000-4-5 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiarow. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Odpormnosé na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej.

12.2. ZASILACZE URZADZEN PRZECIWPOZAROWYCH

12.2.1. PODZIAL

W zaleznosci od warunkéw $rodowiskowych rozréznia sie dwie klasy klimatyczne urzadzen
zasilajgcych:

| klasa klimatyczna — urzgdzenia przeznaczone do pracy wnetrzowej (np. kondygnacje budynkdw,
sklepy restauracje, pomieszczenia produkcyjne, pomieszczenia ruchu).

Wymagana jest dla tej klasy praca w zakresie nastepujgcych temperatur: od =10 °C do + 55 °C.

Il klasa klimatyczna — urzgdzenia przeznaczone do pracy zewnetrznej, nienarazone na bezposrednie
dziatanie wody, lub do pracy wewnatrz obiektéw, narazone na dziatanie temperatur zewnetrznych (np.
garaze, poddasza, elewatory, rampy zatadunkowe, magazyny).

Wymagana jest dla te] klasy praca w zakresie nastepujgcych temperatur: od —25 °C do + 55 °C.

12.2.2. WYKONANIE

12.2.2.1. Wykonanie mechaniczne
Obudowa zasilacza powinna zapewnia¢ odpowiednig ochrone swoim uktadom wewnetrznym przed
bezposrednim dziataniem ciat statych i wody zgodnie z PN-EN 60528. Dla:

- | klasy klimatycznej wymagany jest co najmniej stopien ochrony obudowy [P 42,

- Il klasy klimatycznej wymagany jest co najmniej stopien ochrony obudowy IP 54.
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Ponadto zasilacz powinien pracowac¢ prawidtowo:

a)

b)
¢)

d)

e)

podczas wystepowania krétkotrwatych wysokich temperatur okreslanych jako ,suche gorgco”
zgodnie z PN-EN 60068-2-2, w nastepujgcych zakresach dla urzgdzen zasilajgcych instalacje
oddymiania i odprowadzania ciepta:

Klasy urzgdzen [ | Il
Temperatura +75°C /110 °C
Czas 2h

Zasilacze przewidziane do pracy w temperaturze + 75 °C moga byé stosowane wytgcznie
w tych instalacjach oddymiania, w kitorych sg zastosowane sitowniki elektromechaniczne
z wyzwalaczami termicznymi 70 °C.

Zasilacze przewidziane do pracy w temperaturze +110 °C mogg byé stosowane wytgcznie
w tych instalacjach oddymiania, w ktérych sg zastosowane sitowniki elektromechaniczne
z wyzwalaczami termicznymi 90 °C.

Zasilacze przeznaczone do wspdtpracy z innymi urzgdzeniami przeciwpozarowymi powinny dla
obu klas pracowaé poprawnie w temperaturze otoczenia + 55 °C przez 16 godzin.

podczas wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, dla przyspieszenia 1 g w zakresie czestotliwosci
od 10 Hz do 50 Hz oraz 3 g w zakresie od 50 Hz do 150 Hz dla obu klas;

w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1, przy temperaturze —10 °C + 3 °C w ciggu
16 h dla klasy | i —25 °C w ciggu 16 h dla klasy II;

w warunkach wysokich wilgotnosci wzglednych (z kondensacjg), ktére moga zaistnie¢ w krétkich
okresach w przewidywanym $rodowisku roboczym.

Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgotnego gorgca cyklicznego,
przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

Poz. 1002

Klasa Dolna Wilgotnosé Goérna wartosé Wilgotnosé Liczba
warto$é wzgledna temperatury wzgledna (gérna cykli
temperatury [ (dolna warto$é °c wartos¢
°c temperatury) % temperatury)
I 25+3 >95 40£2 93+3 2
I 25+3 > 05 55+2 93+3 2

Przed narazeniem urzadzenie nalezy poddac sprawdzeniu funkcjonalnemu. W trakcie narazenia
urzgdzenie nalezy monitorowaé w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy.
Po powrocie do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnosé i poddac
urzgdzenie ogledzinom pod katem obecnosci uszkodzerh mechanicznych zaréwno
zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75, o energii uderzenia
0,5 J dla obu klas urzgdzenh montowanych na $cianach oraz 1,9 J dla obu klas urzadzen
montowanych na stropach;

w warunkach oddziatywania atmosfery korozyjnej.

Sprawdzenie zdolnosci do wytrzymania korodujgcego oddziatywania dwutlenku siarki nalezy
przeprowadzi¢ przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Zawarto$¢ dwutlenku siarki Temperatura Wilgotnosé wzgledna Liczba déb
ppm °c (gérna wartoscé
temperatury)
25+5 25+2 93+3 21
Uwaga: ppm — czesci na milion w objetosci (cm®/m?)

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddaé sprawdzeniu funkcjonalnemu. Urzgdzenie nie
powinno by¢ zasilane energig podczas narazenia. Po stabilizowaniu koncowym nalezy
ponownie sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie funkcjonalne.

12.2.2.2. Wykonanie elektryczne

Wszystkie obcigzalne wyjscia zasilacza powinny by¢é zabezpieczone (np. bezpiecznikami), tak aby
w przypadku zewnegtrznych zwaré nie istniato niebezpieczenstwo uszkodzenia uktaddw urzgdzenia.

Zasilacz powinien posiadaé $rodki zabezpieczajgce przed bezposrednim i posrednim zetknieciem sie
obwoddw niskonapieciowych (np. statoprgdowych) z obwodami napieé srednich (hp. zmiennymi) oraz
uziemieniami czesci metalowych obudowy. Wszelkie elementy obstugowe, bezpieczniki, elementy
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regulacyjne i przytacza kablowe powinny by¢ doktadnie i jednoznacznie oznhaczone (np. opisem
funkgji, wartosciami parametréw elektrycznych).

Zasilacz i jego uktady powinny pracowaé poprawnie w nizej wymienionych warunkach zaburzen
elektrycznych i elektromagnetycznych:

a) w warunkach wytadowan elektrycznosci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4;

b) w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4, od 1 MHz do
2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz
i 880-960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m;

c) w warunkach zaktéceh serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) zgodnie z PN-EN 50130-4
tab. 6;

d) w warunkach zaktdcen impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5 oraz PN-EN 50130-4,
na poziomie okreslonym w tablicy 7;

e) w warunkach zapaddw napiecia, krétkich przerw | zmian napiecia sieci zgodnie
z PN-EN 50130-4;

f) w warunkach zaktdcen przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN 50130-4, na poziomie 10 Vrms w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz
dla modulacji AM i PM;

g) w warunkach zmian napiecia zasilajgcego Un +10 %, Un —15 %.

12.2.2.3. Znakowanie
Urzgdzenie powinno posiadaé nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
oznhaczenie typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji [ub jej kod,
- parametry napiecia zasilania,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- rodzaj klasy klimatycznej.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym, umieszczone w miejscu
widocznym.

12.2.3. PARAMETRY

12.2.3.1. Wymagania ogélne

Zasilacz powinien by¢é w takim stanie pracy, aby odpowiadat zadeklarowanemu przeznaczeniu
(np. zasilanie obwodow urzgdzen, ktére powinny mie¢ zapewnione podwdjne zasilanie).

W przypadku gdy zasilacz wykorzystuje dwa wzajemnie zalezne zasilania, oznacza to, ze posiada
tylko jedno zrédto zasilania. Zasilacz powinien posiadaé¢ minimum dwa zrddta zasilania: podstawowe
i rezerwowe. Zasilanie podstawowe jest realizowane z zasilania ogélnego lub innego réwnorzednego.
Minimum jedno ze zrddet rezerwowych powinno by¢ wykonane w postaci tadowalnych baterii
akumulatoréw.

Zasilacze powinny by¢ przeznaczone gtéwnie do zasilania urzgdzen przeciwpozarowych pracujgcych
w obwodach automatyki pozarowej, a ich wspétpraca powinna by¢ realizowana za pomoca
dopuszczonych modutdéw (interfejséw) sterujgcych, ktére posiadajg mozliwosé kontroli obecnosci
napiecia roboczego, a jego brak sygnalizujg w centrali CSP [ub centrali sterujgcej.

Zasilacze powinny by¢ wyposazone w urzgdzenie buforowe tadujgce baterie akumulatoréw
i utrzymujgce je w stanie petnej pojemnoéci.

Zasilacze powinny posiada¢ sygnalizacje obecnosci napiecia zasilania, sygnalizacje uszkodzen
kazdego ze Zrodet zasilania. Sygnalizacja ta powinna odpowiada¢ wymaganiom dla sygnalizaciji
akustycznej i optycznej uszkodzen zgodnie z normg PN-EN54-2.

Zasilacz powinien posiadac wyjscie stanu uszkodzenia do centrali sterujgcej lub CSP.

Linia ta powinna by¢ kontrolowana przez centrale sterujgcg lub CSP.

Baterie akumulatoréw powinny by¢ wyposazone w srodki umozliwiajgce ich wentylacje.

Gdy zasilacz posiada dwa zalezne od siebie zrédta zasilania, powinny one pracowaé w ten sposob,
aby podczas zaniku jednego z nich automatycznie | bezprzerwowo przetgczy¢ na drugie, a po
powrocie napiecia pierwotnego automatycznie powrdci¢ do stanu wyjsciowego.

Przetgczenia te nie powinny zaktécac pracy urzgdzen przytgczonych do zasilacza.

Baterie akumulatoréw powinny by¢ przewidziane do pracy stacjonarnej, wielokrotnego tadowania
i utrzymania ich w stanie pethego natadowania.

Elementy obstugowe, bezpieczniki, elementy regulacyjne powinny byé tak umieszczone
i zabezpieczone, aby byty dostepne po uzyciu klucza lub narzedzi.
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12.2.3.2. Urzadzenie do tadowania
Urzadzenie do tadowania powinno mie¢ takg budowe i takie parametry znamionowe, azeby:

a) bateria mogta by¢ tadowana automatycznie,

b) bateria roztadowana do jej kohcowego napiecia roztadowania mogta by¢ natadowana ponownie
do co najmniej 80 % jej pojemnosci znamionowej przez 24 godziny, za$ do jej pojemnosci
znamionowej — w ciggu dalszych 24 godzin,

¢) charakterystyki tadowania powinny odpowiadac¢ danym technicznym podanym przez producenta
baterii.

Gdy napiecie tadowania jest nizsze niz napiecie baterii, bateria nie powinna by¢ roztadowana przez
urzgdzenie do tadowania z wyjatkiem praddw kontroli pojemnosci.
Podczas krétkotrwatych przecigzeh (czas rozruchu urzgdzen napedowych) dopuszczalne jest
roztgczenie uktadu tadowania lub ograniczenie pradu fadowania.

12.2.3.3. Uszkodzenia
Zasilacz powinien rozpoznawac i sygnalizowac¢ nastepujgce uszkodzenia:

a) zanik napigcia gtéwnego Zrédta zasilania w ciggu 30 min od wystgpienia zaniku,

b) zanik napiecia baterii w ciggu 15 minut po wystgpieniu zaniku,

c) uszkodzenie urzadzenia do tadowania w czasie 30 minut po wystgpieniu uszkodzenia,

d) obnizenie napiecia pracy ponizej 90 % wartosci znamionowej w czasie 30 min od jego wystgpienia.
Gdy zasilacz wykonany jest w osobnej obudowie, powinien posiadaé¢ co najmniej jedno wspdlne
wyjscie sygnatu ww. uszkodzen.

12.2.3.4. Zrédta zasilania
Urzgdzenie do tadowania powinno sktada¢ sie z nastepujgcych czesci sktadowych:
- jednego Zrddta zasilania z ogélnej sieci pradu przemiennego, okreslanego jako zasilanie podstawowe,
- baterii akumulatoréw wraz z urzgdzeniem do tadowania, okreslanych jako zrddio zasilania
rezerwowego.

12.2.3.5. Praca dozorowa
Podczas zaniku zasilania podstawowego baterie zasilacza powinny zapewni¢ swoim urzgdzeniom
nastepujgce czasy pracy dozorowe;:

- 4 godziny, gdy obiekt posiada podwdjne zrédto zasilania lub gdy jest zasilany pradotwérczym
agregatem awaryjnym, ktérego wtasciwod¢ pozwala na 30-godzinng ciggtg prace, i gdy serwis
jest w stanie dotrze¢ do zasilacza w czasie nie dtuzszym niz 4 godziny,

- 30 godzin, gdy obiekt posiada podwdjne zrodto zasilania i serwis jest w stanie dotrze¢ na miejsce
w czasie 24 godzin,

- 72 godziny, gdy obiekt nie posiada podwojnego zasilania i serwis nie jest w stanie dotrzed
w czasie 24 godzin.

12.2.3.6. Praca alarmowa

Po uptywie czasu dozorowego powinien pozostac jeszcze taki zapas energii, aby mozliwa byta przez
30 min praca urzadzen alarmowych i/lub trzykrotne zadziatanie urzgdzen wykonawczych
{napedowych) zgodnie z parametrami okreslanymi przez producentéw tych urzadzen.

12.2.3.7. Ladowanie

Baterie powinny w czasie 24 godzin zosta¢ natadowane do min. 80 % i w czasie dalszych 24 godzin
zosta¢ natadowane do 100 % pojemnosci; wymagane jest, aby zostata zapewniona pojemnosé
gwarantujgca prace dozorowg i alarmowg. W ciggu dalszych 96 godzin baterie powinny utrzymac
pojemnosc¢ znamionows.

12.2.3.8. Pojemnos¢ obliczeniowa baterii akumulatoréw
Pojemnosé obliczeniowa Zrédta energii jest sumg pojemnosci potrzebnej do pracy dozorowej
i alarmowej pomnozong przez wspdfczynnik bezpieczehnstwa wynoszgcy minimum 1,3.
Podczas obliczania pojemnosci nalezy wzigé pod uwage funkcje dodatkowe, ktére moze wykonywaé
zasilany sterownik, a wiec np. podgrzewanie, wentylacja wiasna.
Wzér na pojemnosé baterii ma nastepujaca postac:
Q =1 13 [Id X T (4,30,72) + Ialarmowy X 015 + Iwyk X T 3cykle]’

gdzie:
Q — pojemnosc¢ (Ah),
1,3 — wspotczynnik bezpieczenstwa,

Id — prad pobierany w czasie pracy dozorowej (A),
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Tusn7zy —Wymagany czas pracy dozorowej zrodta rezerwowego (h),
laamowy — Prad pobierany przez urzgdzenia alarmowe (A),
— prad pobierany przez przeciwpozarowe urzgdzenia wykonawcze w czasie pracy
alarmowej (A),
Tseme — Czas trzech petnych cykli urzgdzen wykonawczych (sitowniki, elektromagnesy,
silniki napedowe itp.),
0,5 — wymagany ¢zas pracy alarmowej (h).

I wyk

12.2.4. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Prdby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-2 Wyroby elekirotechniczne. Préby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.

- PN-EN 60068-2-6 Wyraby elektrotechniczne. Proby srodowiskowe. Préba Fc - wibracje (sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 54-2 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowe;.

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilno$é elekiromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdw. Wymagania dotyczgce odpornoéci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systeméw
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

- PN-EN 61000-4-5 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilno$é elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Odpornosc na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe;j.

- PN-EN 61000-4-8 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na pole magnetyczne o czestotliwosci 50 Hz.

- PN-EN 54-4 Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze.

12.3. RECZNE PRZYCISKI STOSOWANE W SYSTEMACH ODDYMIANIA
12.3.1. PODZIAL
Ze wzgledu na sposob dziatania reczne przyciski oddymiania (RPO) dzielimy na dwa typy:

Typ | — przycisk oddymiania, ktéry jest uzywany jako przycisk i jako urzgdzenie sygnalizacji stanu
dozoru, uszkodzenia oraz wyzwolenia (alarmu).
Takie przyciski oddymiania powinny posiada¢ nastepujace elementy obstugowe i sygnalizacji:

- element kruchy,

- element uruchamiajgcy,

- urzgdzenie kasowania ,kasowanie”,

- czerwony element $wietlny ,uruchomienie”,

- zielony element swietlny ,dozér”,

- zOMy element $wietlny ,uszkodzenie”.
Dopuszczalne sg sygnalizacje dodatkowe. Nie powinny one jednak wykorzystywaé barwy zielonej
i czerwonej.

Typ Il — przycisk oddymiania uzywany wytgcznie do sterowania.
Takie przyciski oddymiania powinny posiadaé nastepujgce elementy obstugowe i sygnalizaciji:

- element kruchy,

- element uruchamiajacy,

- czerwony element Swietlny ,uruchomienie”,

- urzadzenie kasowania ,kasowanie” — stosowane fakultatywnie.
Dopuszczalne sg sygnalizacje dodatkowe. Nie powinny one jednak wykorzystywaé barwy czerwone;j.
Barwa zielona powinna by¢ stosowana wytgcznie do sygnalizacji stanu dozoru.
Urzgdzenia bedace komponentami systeméw automatyki pozarowej instalowane sg w miejscach,
w ktérych mogg panowac rézne warunki srodowiskowe, i powinny charakteryzowaé sie zwiekszong
odpornoscig na temperature otoczenia. W zwigzku z tym rozrdznia sie nastepujace klasy klimatyczne:

| klasa klimatyczna

Urzagdzenia przeznaczone do pracy wnetrzowej (np. kondygnacje budynkéw, sklepy, restauracje,
pomieszczenia produkcyjne, pomieszczenia ruchu).

Wymagana jest dla tej klasy praca w zakresie nastepujgcych temperatur: od —10 °C do + 55 °C.
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Il klasa klimatyczna

Urzgdzenia przeznaczone do pracy zewnetrznej — nienarazone ha bezposrednie dziatanie wody, lub
do pracy wewnatrz obiektdbw — narazone na dziatanie temperatur zewnetrznych (np. garaze,
poddasza, elewatory i rampy zatadunkowe, magazyny).

Wymagana jest dla tej klasy praca w zakresie nastepujgcych temperatur: od — 25 °C do +70 °C.

12.3.2. OZNACZENIE
Urzgdzenie powinno posiada¢ nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- date produkgiji lub jej kod,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- rodzaj klasy klimatycznej zgodnej z niniejszymi wymaganiami,
- ozhaczenie zaciskéw elektrycznych.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane trwale, na materiale niepalnym.

12.3.3. WYKONANIE
12.3.3.1. Wymagania dotyczace konstrukcji mechanicznej

Wymagania ogdlne
Obudowa RPO powinna zapewnia¢ odpowiednig ochrone swoim uktadom wewnetrznym przed
bezposrednim dziataniem ciat statych i wody, zgodnie z PN-EN 60529. Dla:

- | klasy klimatycznej wymagany jest co najmniej stopier ochrony obudowy IP 30,

- |l klasy klimatycznej wymagany jest co hajmniej stopien ochrony obudowy IP 54.

12.3.3.2 Ksztatt i wymiary

Ptyta czotowa przycisku oddymiania powinna mie¢ ksztatt zblizony do kwadratu. Naroza i krawedzie
moga by¢ zaokraglone, przy czym promien zaokrgglenia nie moze by¢ wigkszy niz 5 mm. Pole obstugi
powinno byé na poziomie ptyty czotowej lub w stosunku do niej cofniete, nie powinno wystawac poza
ptyte czotowa.

Wymiary ptyty czotowej i pola obstugi powinny zawiera¢ sie w granicach wymiaréw okreslonych na
rys. nr 1 i w tablicy nr 12.3.3.2. Ptyta czotowa przycisku oddymiania, zamontowanego zgodnie
z instrukcjg producenta, powinna wystawacé ponad ptaszczyzne montazu co najmniej 15 mm.

Rys. 1. Wymiary przycisku oddymiania

______________________ Pt DRIV I QSR R P ——

1 — ptyta czotowa
2 — pole obstugi
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Tablica nr 12.3.3.2:

wymiary ptyty czotowej

Wymiar Oznaczenie na rys. 1 Wymiary w [mm]
Wysokos¢ ptyty czotowe] a ax=85
a<135
Szerokosc¢ ptyty czotowej b b>85
b<135
Stosunek wysokosci do szerokosci (a/b) a/b a/b > 0,95
a/b <1,05
Wysokos$é pola obstugi c 0,5a + 10 mm
Szeroko$c¢ pola obstugi d 0,52+ 10 mm
Stosunek wysokosci do szeroko$ci c/d c/d > 0,95
c/d <1,05
Przystoniecie pola obstugi w pionie - <0,15b
Przystoniecie pola obstugi w poziomie - <0,15a

Gdy nie jest to nigdzie okreslone w niniejszych wymaganiach, nalezy przyjmowaé odchytke + 5 %
w stosunku do wymiardéw przycisku.

12.3.3.3. Barwy i znaki wyrézniajace
Barwy

Powinny by¢ uzyte nastepujgce barwy:
— obudowa i ptyta czotowa: barwa pomaranczowa zgodna z RAL 2011 lub barwa

szara zgodna z RAL 7035,

biel zgodna z RAL 9010,

czern zgodna z RAL 9005,

czerh zgodna z RAL 9005 |lub czerwien zgodna z RAL 3000,

lub barwa pomaranczowa zgodna z RAL 2011.

— widoczna powierzchnia pola obstugi:

— opisy:
— przyciski obstugowe:

Pomaraniczowe lub szare, zgodne z RAL 2011 i RAL7035, powinno byé przynajmniej 85 %
powierzchni przycisku oddymiania, wtgczajgc widoczng czes¢ puszki montazowej.

Symbole graficzne i oznaczenia powinny by¢ zgodne z oznaczeniami w tablicy nr 12.3.3.3.

Tablica nr 12.3.3.3: Symbole i oznaczenia

Stan pracy Opis Symbol
Praca dozorowa Dozor patrz rys. 2
Uszkodzenie Uszkodzenie patrz rys. 3
Uruchomienie Uruchomienie patrz rys. 4

SYMBOLE GRAFICZNE STANU PRACY NA PRZYCISKACH ODDYMIANIA

R 0,8 mm

4,\r ™
OK

\. v

,3 mm

6,8 mm

Rys. 2. Dozér
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Rys. 3. Uszkodzenie

Rys. 4. Uruchomienie

Poza obowigzujgcymi stanami pracy wymienionymi w tablicy 12.3.3.3. mogg by¢ uzyte inne symbole
graficzne i sygnalizacje $wietine okreslajgce potozenie klapy (klap) oddymiania. Symbole graficzne
stanu otwarcia i zamknigcia klapy przedstawiono na rysunkach 5 6.

R 0.8 mm

N N

4,3 mm /

6,8 mm

A

Rys. 5. Klapa otwarta
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R 0,8 mm

4,3 mm

6,8 mm

A 4

Rys. 6. Klapa zamknieta

Oznaczenia na ptycie czotowej

Powyzej pola obstugi, umieszczony symetrycznie i centralnie na przedniej stronie, powinien
znajdowaé sie napis ,ODDYMIANIE”. Litery powinny by¢ koloru biatego lub czarnego, zgodne
z PN-81/M-01126; zalecane jest liternictwo B pionowe.

Wysokos¢ liter powinna miescic sie miedzy 0,1 x ai 0,15 x a, gdzie a jest wysokoscig ptyty czotowe.
Inne oznaczenia powinny by¢ ograniczone do przestrzeni ptyty czotowej znajdujgcej sie ponizej linii
centralnej pola obstugi.

Oznaczenia na polu obstugi

Powierzchnia zajmowana przez czarne symbole nie powinna by¢ wieksza niz 10 % powierzchni pola
obstugi. Instrukcje powinny jednoczesnie oznaczaé sposéb uzycia i punkt dziatania.

Oznaczenia na polu obstugi niezwigzane z instrukcjg dziatania (takie jak oznaczenie producenta [ub
adres serwisu) powinny by¢ nie wigksze niz 10 % powierzchni pola obstugi.

12.3.4. Wymagania funkcjonalne

12.3.4.1. Stan dozoru

Stan dozoru instalacji oddymiania powinien by¢ tatwo zauwazalny dla uzytkownika.

Element kruchy powinien byé przezroczysty, nie przystaniac¢ sygnalizacji ani jej nie znieksztatcac.
Przyciski oddymiania typu | powinny emitowac w czasie pracy dozorowej tylko ciggte swiatto zielone.
Stan pracy dozorowej po wystgpieniu stanu uszkodzenia nie powinien by¢ sygnalizowany.

12.3.4.2. Stan uruchomienia

Stan uruchomienia instalacji oddymiania powinien by¢ sygnalizowany za pomocg czerwonego
elementu Swietlhnego $wiecgcego w sposdb cigglty lub elementu $wiecgcego pulsacyjnie
z czestotliwoscig min. 1 Hz i wypetnieniem wiekszym niz 1: 100, dla przyciskdéw oddymiania typu I i Il.

12.3.4.3. Stan uszkodzenia (alarmowania pozarowego)

Uszkodzenie wspdtpracujagcej centrali oddymiania powinno by¢ sygnalizowane za pomocg zdéttego
elementu Swiecgcego w sposdb ciggty lub elementu $wiecgcego pulsacyjnie z czestotliwoscig
min.1 Hz i wypetnieniem wiekszym niz 1: 100, dla przyciskéw oddymiania typu I.

12.3.4.4. Sygnalizacja pozycji klap oddymiania (wymagania fakultatywne)

Przycisk oddymiania moze posiada¢ sygnalizacje swietlng wskazujgcg pozycje klap oddymiania:
Lotwarta”, ,zamknigta”; sygnalizacja ta powinna by¢ zrealizowana za pomocg zo6ttego elementu
swietlnego. Sposéb swiecenia powinien by¢ odmienny od sygnalizacji stanu uszkodzenia. Gdy jest
zastosowana tego typu sygnalizacja, powinna ona za posrednictwem urzadzenia sterujgcego
(centrala, sterownik oddymiania) wskazywadé na stan rzeczywisty potozenia klap oddymiania
i odprowadzania ciepta.
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12.3.4.5. Urzadzenie kasujgce

Elektryczne kasowanie stanu alarmowego (uruchomienia) instalacji oddymiania i odprowadzania
ciepta jest realizowane w przycisku oddymiania po wcisnieciu wydzielonego przycisku kasujgcego.
Aby to zrealizowaé, nalezy wymieni¢ w przycisku oddymiana element kruchy lub otworzy¢ drzwiczki
obudowy.

Powinien byc¢ spetniony warunek, ze przy zamknietych drzwiczkach, a takze przy zniszczonym
elemencie kruchym nie wystgpi zadne niezamierzone kasowanie.

Czynnosc¢ kasowania spowodowana uszkodzeniem powinna wymagac odpowiednich narzedzi.

12.3.4.6. Sygnalizacja optyczna

Sygnalizacja wykorzystujgca wskazniki swietine powinna by¢ widoczna przy natezeniu swiatta
otoczenia do 500 lux, pod katem do 22,5° mierzonym wzgledem linii przechodzacej przez wskaznik
i prostopadtej do jego powierzchni montazowej w odlegtosci 1 m.

12.3.4.7. Zabezpieczenie przed naduzyciem i przypadkowym uruchomieniem
Celem zabezpieczenia kruchego elementu i celem zabezpieczenia przed naduzyciem przycisku
oddymiania, mozna stosowaé dodatkowe $rodki ochrony. Jezeli stosuje sie przykrywke, to powinien
by¢ zapewniony tatwy dostep do elementu kruchego. W takim wypadku przycisk oddymiania powinien
by¢é oznakowany jednoznacznie i w prosty sposdb odpowiednig instrukcjg uzycia.

12.3.4.8. Wykonanie elektryczne

Przycisk oddymiania powinien byé wyposazony w zaciski do podtgczenia przewodoéw zewnetrznych.
Zacisk powinien byé tak skonstruowany, aby zaciskat przew6d miedzy metalowymi powierzchniami
z odpowiednig sitg, jednak bez uszkadzania przewodu.

Kazdy zacisk powinien umozliwia¢ podtgczenie przewodéw o przekroju od 0,6 mm? do 1,5 mm?.
Jezeli producent nie okresli, ze w danym przycisku oddymiania jeden zacisk jest przewidziany tylko do
jednego przewodu, zaciski powinny by¢ zdublowane lub w inny sposéb zapewniaé¢ skuteczne
pofaczenie, tak aby nie byto potgczen, w ktdrych dwa przewody dotykajg sie wzajemnie, lecz jeden
z nich nie dotyka zacisku, przycisku. Zastosowana metoda powinna pozwala¢ na skuteczne
podtgczenie przewoddw o réznym przekroju.

W przycisku oddymiania majgcym aktywne elementy elektroniczne, zaciski powinny by¢ odpowiednio
oznakowane, tak aby polaryzacja podtaczenia do uktadu gwarantowata prawidtowe dziatanie RPO.

12.3.4.9. Doprowadzanie przewodéw zewnetrznych

Wewnatrz przycisku oddymiania powinno by¢ wystarczajgco duzo przestrzeni dla przewoddw w celu
tatwego ich doprowadzenia i podtgczenia. Przycisk oddymiania powinien byé wyposazony w wybijane
przepusty przewodow, umozliwiajgce podigczenie wymaganej ilosci przewoddw. Jezeli nie ma takich
przepustéw, przycisk oddymiania powinien mie¢ szablon lub podobne wyposazenie umozliwiajgce
wykonanie otwordw w odpowiednim miejscu. Doprowadzenia powinny byé tak usytuowane, aby
przeciwnakretki lub wejscia przewoddw po zacisnieciu byly poprawnie osadzone w $ciankach
obudowy przycisku.

12.3.5. PARAMETRY EKSPLOATACYJNE
Reczny przycisk oddymiania powinien pracowac prawidtowo:

a) podczas wystepowania krotkotrwatych wysokich temperatur zgodnie z PN-EN60068-2-2
w nastepujgcych zakresach dla odpornosci:

Klasy urzadzen I Il
Temperatura +55°C+2°C +70°C+2°C
Czas trwania 16 h 16 h

i wytrzymatosci +70 °C + 2 °C przez 21 dni dla obu klas.

b) podczas wibracji zgodnie z PN-EN 60068-2-6, dla przyspieszenia 0,5 g w zakresie
czestotliwosci od 10 Hz do 50 Hz dla obu klas,

¢) w warunkach zimna zgodnie z PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1, przy temperaturze —10 °C + 3 °C w ciggu
16 h dla klasy | oraz —25 °C w ciggu 16 h dla klasy II.

d) przy wysokich wilgotnosciach wzglednych (z kondensacjg), ktére mogg zaistnie¢ w krétkich
okresach, w przewidywanym srodowisku roboczym.
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e)

g)

h)

)

Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ w warunkach wilgotnego gorgca cyklicznego
przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci préby:

Klasa | Dolna warto$¢ Wilgotnosé Goérna Wilgotnoéd Liczba
temperatury wzgledna wartos¢ wzgledna (gérna cykli
°C (dolna wartos$¢ temperatury wartosé
temperatury) % ° temperatury) %
I 25+3 >95 40£2 93+3 2
Il 25+3 >95 55+ 2 93+3 2

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddac sprawdzeniu funkcjonalnemu. W trakcie narazenia
urzgdzenie nalezy monitorowaé w celu wykrycia jakichkolwiek zmian w stanie pracy.
Po powrocie do stanu normalnego nalezy ponownie sprawdzi¢ funkcjonalno$é i poddad
urzgdzenie ogledzinom pod kagtem obecnosci uszkodzehr mechanicznych zaréwno
zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

Ponadto RPO nalezace do Il klasy klimatycznej powinny dodatkowo wykazywaé wytrzymatosc
na oddziatywanie warunkéw wilgotnego gorgca cyklicznhego, przy zachowaniu nastepujgcej
ostrosci préby:

Klasa | Dolna warto$é Wilgotnoéd Goérna Wilgotnosé Liczba
temperatury wzgledna wartosé wzgledna (gérna cykli
°C (dolna wartosé temperatury wartosé
temperatury) % °C temperatury) %
I 25+3 > 95 55+2 93+3 6

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddac¢ sprawdzeniu funkcjonalnemu. Urzgdzenie nie
powinno by¢ zasilane energig podczas narazenia. Po stabilizowaniu kohcowym nalezy
ponownie sprawdzi¢ funkcjonalnosé i poddaé urzgdzenie ogledzinom pod katem obecnosci
uszkodzen mechanicznych zaréwno zewnetrznych, jak i wewnetrznych.

w warunkach dtugookresowego wptywu wilgoci w srodowisku roboczym (np. zmian wtasnosci
elektrycznych wskutek absorpcji, reakcji chemicznych spowodowanych przez wilgo¢, korozji
galwanicznej itp.).

Sprawdzenie wymagania nalezy przeprowadzi¢ dla RPO nalezgcych do | i Il klasy klimatycznej
w warunkach wilgotnego gorgca statego, przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

- temperatura: 40 °C + 2 °C;

- wilgotnos$¢ wzgledna: (93 +2, -3) %;

- czas trwania: 21 dob.

Przed narazeniem urzadzenie nalezy poddac sprawdzeniu funkcjonalnemu dla stanu dozoru
i alarmu pozarowego. Urzadzenie nie powinno byé zasilane energig podczas narazenia. Po
stabilizowaniu kohicowym nalezy ponownie sprawdzié funkcjonalnos$c¢ i poddac urzadzenie
ogledzinom pod kgtem obechosci uszkodzeh mechanicznych zaréwno zewnetrznych, jak
i wewnetrznych.

w warunkach uderzenia mechanicznego zgodnie z PN-EN 60068-2-75, dla energii uderzenia 0,5 J
dla obu klas klimatycznych;

w warunkach oddziatywania atmosfery korozyjnej (dotyczy obu klas klimatycznych).
Sprawdzenie zdolnosci do wytrzymania korodujgcego oddziatywania dwutlenku siarki nalezy
przeprowadzié przy zachowaniu nastepujgcej ostrosci proby:

Poz. 1002

Zawartosc¢ dwutlenku Temperatura Wilgotnos$é wzgledna Liczba déb
siarki °C (gérna wartosc
ppm temperatury)
25+5 25+2 93+3 21
Uwaga: ppm — czesci na milion w objetosci (cm®/m?)

Przed narazeniem urzgdzenie nalezy poddac¢ sprawdzeniu funkcjonalnemu. Urzgdzenie nie
powinno by¢ zasilane energig podczas narazenia. Po stabilizowaniu kohcowym nalezy
ponownie sprawdzié prawidtowe dziatanie funkcjonalne.

w warunkach wytadowan elektrycznosci statycznej zgodnie z PN-EN 61000-4-2, na poziomie
okreslonym zgodnie z PN-EN 50130-4;

w warunkach oddziatywania pola elektromagnetycznego zgodnie z PN-EN 50130-4, od 1 MHz
do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, w zakresach 415-466 MHz
i 890-960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m;

w warunkach zaki6écen serig szybkich elektrycznych
z PN-EN 50130-4 tab. 6;

impulséw (EFT/B) zgodnie
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k) w warunkach zaktécenn impulsami duzej energii zgodnie z PN-EN 61000-4-5 oraz
PN-EN 50130-4, na poziomie ckreslonym w tablicy 7;

)  w warunkach zapaddéw napiecia, krotkich przerw i zmian napiecia sieci zgodnie
z PN-EN 50130-4;

m) w warunkach zakidcen przewodzonych wywotanych polami w.cz. zgodnie z PN-EN 61000-4-6
oraz PN-EN 50130-4, na poziomie 10 Vrms w zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 200 MHz
dla modulacji AM i PM;

n) w warunkach zmian napiecia zasilajgcego Un + 10 %, Un -15 %.

12.3.6. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Préby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-2 Wyroby elekirotechniczne. Préby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.

- PN-EN 60068-2-6 Wyroby elekirotechniczne. Proby $rodowiskowe. Proba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 54-2 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej.

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdw. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systemow
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzgdzenn do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

- PN-EN 61000-4-5 Kompatybilnosé elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Odpornosé na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe;j.

- PN-81/M-01126 Rysunek techniczny maszynowy. Napisy, teksty, tablice.

12.4. ELEKTROMECHANICZNE URZADZENIA WYKONAWCZE W SYSTEMACH
ODDYMIANIA | WENTYLACJI POZAROWEJ

12.4.1. SILOWNIKI LINIOWE

DEFINICJE

Elektromechaniczny sitownik liniowy — element wykonawczy otwierajgcy klape dymowa, uruchamiany
centralg lub sterownikiem oddymiania i odprowadzania ciepta lub wyzwalaczem.

Sitowniki liniowe mogg by¢ wykonane jako: taricuchowe, wrzecionowe, zgbatkowe.

Wyzwalacz termiczny — urzgdzenie umozliwiajgce uruchomienie sitownika w przypadku przekroczenia
wartosci progowej temperatury w otoczeniu sitownika.

Klapa dymowa - pokrywa umieszczona ha otworze w dachu lub stropodachu, otwierana
automatycznie i zdalnie (recznie) w przypadku nagromadzenia sie w pomieszczeniu dymu i gorgcych
gazdw pozarowych w celu ich usuniecia drogg wentylacji naturalnej (grawitacyjnej).

12.41.1. PODZIAL
W zaleznosci od funkcji, jakie spetnia instalacja oddymiania pozarowego, rozréznia si¢ nastepujgce
typy sitownikéw elektromechanicznych linowych:

a) TYP A - sitowniki stosowane do systemdw oddymiania,

b) TYP B - sitowniki stosowane do systemdw oddymiania i przewietrzania.

12.4.1.2. OZNACZENIE
Urzgdzenie powinno posiadac¢ nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenie typu urzgdzenia,
- oznaczenia zaciskdw do przytgczania przewoddw (oznaczenia mogg byé wewnagtrz puszki
przytgczowej),
- date produkgiji lub jej kod,
- parametry napiecia zasilania,
- stopiett ochrony zgodny z PN-EN 60529,
- numer dopuszczenia do stosowania w ochronie przeciwpozarowej.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane frwale, na materiale niepalnym, umieszczone w miejscu
widocznym.
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12.4.1.3. WYKONANIE

12.4.1.3.1. Wymagania dotyczace konstrukcji mechanicznej

Obudowa sitownika powinna mieé wystarczajgcg wytrzymatodé, adekwatng do sposobu montazu.
Powinna ona spethia¢ wymagania co najmniej klasy:

- 1P 21C dla sitownikéw typu A,

- |P 33C dla sitownikow typu B.

Sitownik powinien by¢ wyposazony w uktad ryglujgcy w kraricowym potozeniu lub przektadnie silnika
powinny by¢ samohamowne w taki sposéb, aby sitownik pod obcigzeniem nominalnym utrzymat stan
wysuwu w czasie dtuzszym niz 30 min.

Ponadto konstrukcja mechaniczna sitownika powinna zapewnia¢ prawidtowe funkcjonowanie
sitownika w warunkach rzeczywistego pozaru.

12.4.1.3.2. Wymagania dotyczace wykonania elektrycznego

Sitownik powinien byé tak wykonany, aby umozliwié przytgczenie go do sterownika lub centrali
oddymiania za pomocg przewodu elekitrycznego umozliwiajgcego uruchomienie i prace sitownika
w warunkach pozaru.

Sitownik powinien posiadaé¢ krancowe wytgczniki odtgczajgce zasilanie silnika w przypadku
osiggniecia krancowego potozenia.

12.4.1.4. PARAMETRY EKSPOATACYJNE

12.4.1.4.1. Charakterystyka obcigzeniowa

Sitownik powinien posiada¢ mozliwosé utrzymania stanu petnegc wysuwu pod obcigzeniem
dociskajgcym réwnym 1,3 obcigzenia nominalnego podanego przez producenta.

Sitownik powinien posiadaé mozliwodé utrzymania stanu braku wysuwu pod obcigzeniem
rozrywajgcym réwnym 1,3 obcigzenia nominalnego podanego przez producenta.

Sitowniki typu A stosowane do systemow oddymiania powinny wytrzymac¢ > 1000 uruchomien.
Sitowniki typu B stosowane do systeméw oddymiania i przewietrzania powinny wytrzymac > 10 000
uruchomieh.

12.4.1.4.2. Czas dziatania
Sitownik powinien zapewnié czas wysuwu nie wiekszy niz 60 s w warunkach zasilania napieciem
Un*"®% _ ., pod obcigzeniem nominalnym.

12.4.1.4.3. Trwalos¢
Trwatos¢ urzgdzenia i pewnos¢ funkcjonowania jest sprawdzana przez 1000-krotne wykonanie cyklu
,otwoérz-zamknij” przy nominalnych parametrach zasilania oraz nominalnym obcigZeniu, zgodnie
z dokumentacjg techniczng. W urzgdzeniach stosowanych do oddymiania oraz przewietrzania (typ B)
sprawdzenie trwatosci nalezy przeprowadzi¢ przez 10 000-krotne wykonanie cyklu ,otwoérz-zamknij”
przy nominalnych parametrach zasilania oraz nominalnym obcigzeniu, zgodnie z dokumentacjg
techniczna.
Miedzy poszczegdinymi cyklami pracy sitownika nalezy przewidzie¢ okresy umozliwiajgce stabilizacje
temperatury na dopuszczalnym poziomie, ustalonym z przedstawicielem producenta. W przypadku
braku takich informacji nalezy przyjgc¢ okresy — 4/6 T, gdzie T jest czasem wykonywania wysuwu pod
obcigzeniem.
W pierwszym i ostatnim cyklu nalezy pomierzyé rzeczywiste wartosci:

- czas podnoszenia,

- czas opuszczania,

- pobdr pradu,

- skok (wysuw).
Sitownik spetnia wymagania, jezeli:

- dla urzgdzen typu A zostanie wykonanych 1000 cykli ,zamknij-otwérz”,

- dla urzadzen typu B zostanie wykonanych 10 000 cykli ,zamknij-otworz”,

- czasy podnoszenia oraz czasy opuszczania nie zmienity sie wiecej niz 10 %,

- skok nie zmienit sie wiecej niz 5 %,

- pobdr pragdu nie zmienit sie wiecej niz +10 % odpowiednioc dla opuszczania i podnoszenia.
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12.4.1.4.4. Odpornos¢ na oddziatywanie wysokiej temperatury
Sitownik powinien wykazywac zdolnos¢ do prawidtowego funkcjonowania w warunkach rzeczywistego
pozaru.
Parametry testu:

— obcigzenie — nominalne wg danych producenta,

— temperatura uruchomienia — 70 °C (poprzez uruchomienie reczne).
W przypadku sitownikdw wyposazonych w wyzwalacze termiczne, moment uruchomienia wynika
z przekroczenia temperatury zadziatania wyzwalacza.
Sitownik wraz z dostarczonym kablem poddaje sie nastepujgcym narazeniom:

— czas: 0+ 8 min — liniowe podnoszenie temperatury od temp. otoczenia do 450 °C,

— czas: 8 + 30 min — stabilizowanie temperatury na poziomie 450 °C = 20°C.
Sitownik spetnia wymagania, jezeli przy zadanej temperaturze uruchomienia wykonat petny wysuw
oraz utrzymat obcigzenie podczas pozostatego czasu proby.

12.4.1.4.5. Temperatura zadziatania wyzwalacza (dla sitownikéw posiadajgcych wyzwalacze
termiczne)

Wyzwalacz o temperaturze zadziatania 70 °C

Badanie jest wykonywane zgodnie z normg PN-EN 54-5 dla przyrostéw temperatury: 0,5 °C/min,
3 °C/min, 20 °C/min. Czasy zadziatania wyzwalacza powinny sie zawiera¢ miedzy dolhg i gérng
granicg czasow zadziatania podang w ponizszej tablicy:

Predkos¢ narastania | Dolna granica czaséow |Gdérna granica czaséw
temperatury zadziatania zadziatania
[°C/min] [min] [s] [min] [s]
3 7 13 18 40
20 22,5 3 37

Statyczny prég zadziatania mierzony przy przyroscie temperatury 0,5 °C/min nie moze by¢ nizszy niz
65 °C i nie wyzszy niz 74 °C.

Wyzwalacz o temperaturze zadziatania 90 °C
Badanie jest wykonywane zgodnie z normg PN-EN 54-5 dla przyrostéw temperatury: 0,5 °C/min,
3 °C/min, 20 °C/min, przy temperaturze poczatkowej 65 °C.

Czasy zadziatania wyzwalacza powinny sie zawiera¢ miedzy dolng a gdrng granicg czasdw
zadziatania podang w ponizszej tablicy:

Predkos¢ narastania | Dolna granica czaséw [ Gérna granica czasdéw
temperatury zadziatania zadziatania
[°C/min] [min] [s] [min] [s]
3 7 13 15 40
20 59 2 55

Statyczny prég zadziatania mierzony przy przyroscie temperatury 0,5 °C/min nie moze by¢ wyzszy niz
93 °C.

Wyzwalacz o temperaturze zadziatania 120 °C

Badanie jest wykonywane zgodnie z normg PN-EN 54-5 dla przyrostéw temperatury: 0,5 °C/min,
3 °C/min, 20 °C/min, przy temperaturze poczatkowej 85 °C.

Czasy zadziatania wyzwalacza powinny sie zawiera¢ miedzy dolng a gdrng granicg czasdw
zadziatania podang w ponizszej tablicy:

Predkos¢ narastania | Dolna granica Gdrna granica czaséw
temperatury czasow zadziatania |zadziatania
[FC/min] [min] [s] [min] [s]
3 7 13 15 40
20 59 2 55

Statyczny prég zadziatania mierzony przy przyroscie temperatury 0,5 °C/min nie moze by¢ nizszy niz
114 °C.



Dziennik Ustaw Nr 143 — 10871 — Poz. 1002

12.4.1.4.6. Dziatanie sitownika w temperaturze zadziatania wyzwalacza

Sitownik powinien wykazywac¢ zdolnosé do poprawnego dziatania w wysokich temperaturach
otoczenia, ktére moga krotkotrwale wystgpi¢ w przewidywanych warunkach pracy, do momentu
zadziatania wyzwalacza.

Sprawdzenie wymagania polega na poddaniu sitownika dziataniu wysokiej temperatury przez okres
umozliwiajgcy osiggniecie stabilnej temperatury, w celu przeprowadzenia obserwacji, a nastepnie, po
powrocie do normalnych warunkéw otoczenia, wykonaniu sprawdzenia dziatania sitownika.

Sitownik powinien by¢ zamontowany w normalnym potfozeniu pracy i podtgczony do zrédta zasilania.
Sitownik powinien by¢ utrzymywany w stanie spoczynku w czasie okresu narazania, z wyjgtkiem
kohcowego okresu, w czasie ktérego powinien wykonaé peten cykl ,podnoszenie-opuszczenie”.
Nalezy stosowac¢ warunki badania podane w ponizszej tablicy. Szybkos¢ wzrostu temperatury nie
powinna przekracza¢ 1 °C/min.

Temperatura +75°C

Czas narazenia 4 h

Uwaga: narazenie dotyczy urzadzen, ktérych temperatura zadziatania wyzwalaczy nie
przekracza 70 °C
Temperatura 110 °C

Czas narazenia 4 h

Uwaga: narazenie dotyczy urzadzen, ktorych temperatura zadziatania wyzwalaczy nie
przekracza 93 °C

Sitowniki, ktdre wymagajg zasilania w stanie spoczynku, powinny by¢ nadzorowane w celu
stwierdzenia niewtasciwego dziatania lub wystgpienia sygnatéw uszkodzenia w czasie narazania.
W koncowym okresie narazania, w czasie gdy sitownik jest uruchomiony (bez obcigzenia), nalezy
zmierzy¢ parametry dziatania urzadzenia: pobierany prad, czas wykonywania petnych wysuwéw. Po
okresie minimum jednogodzinnego stabilizowania w warunkach normalnych nalezy sprawdzié
podstawowe parametry dziatania w cyklu ,podnoszenie-opuszczanie”.
Sitownik spetnia wymagania, jezeli:
1.  w czasie narazenia nie zostaty wykryte nieprawidtowosci dziatania lub sygnaty uszkodzenia,
parametry dziatania sitownika (bez obcigzenia) nie zmienity sie wiecej niz 5 %;
2. zmierzone przed i po narazeniu pod obcigzeniem:
- czasy podnoszenia oraz czasy opuszczania nie zmienity sie wiecej niz 10 %,
- pobér pradu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.

12.4.1.4.7. Odpornosé na wilgotne goraco cykliczne

Sitownik powinien wykazywac¢ zdolnos¢ do poprawnego dziatania w warunkach wysokiej wilgotnosci
wzglednej, gdy wystepuje na nim kondensacja pary wodnej.

Sprawdzenie wymagania polega ha poddaniu urzgdzenia cyklicznym zmianom temperatury miedzy
25 °C, a odpowiednio 40 °C lub 55 °C. Wilgotnos¢ wzgledng nalezy utrzymywaé w granicach 93 %
podczas wystepowania wysokiej temperatury oraz powyzej 95 % przy nizszej temperaturze, a takze
podczas zmian temperatury. Szybkos$¢ wzrostu temperatury powinna by¢ taka, aby na powierzchni
urzgdzenia nastepowata kondensacja pary.

Sitownik powinien byé zamontowany w normalnym potozeniu pracy i podtgczony do Zrodta zasilania.
Urzadzenie powinno by¢ utrzymywane w stanie spoczynku w czasie narazania, z wyjatkiem
kohcowego okresu, w czasie ktérego powinno wykonac peten cykl ,otwérz-zamknij”.

Nalezy stosowaé warunki badania podane w ponizszej tablicy.

Typ Dolna warto$¢ | Wilgotnosé wzgledna | Gérna wartosé | Wilgotnosé wzgledna | Liczba
temperatury (Dwt) temperatury (Gwt) cykli
[*C] [%] [*C] [%]
A |25+3 >95 40+ 2 93+3 2
B [25+3 >95 55+2 93+3 2

Sitowniki, ktére wymagajg zasilania w stanie spoczynku powinny by¢ nadzorowane w celu
stwierdzenia niewtasciwego dziatania lub wystgpienia sygnatéw uszkodzenia w czasie narazania.
W koncowym okresie narazania, w czasie gdy sitownik jest uruchomiony, nalezy zmierzy¢ parametry
dziatania sitownika.
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Sitownik spetnia wymagania, jezeli:
1) w czasie harazenia nie zostaty wykryte nieprawidtowos$ci dziatania lub sygnaty uszkodzenia;
2) zmierzone przed i w czasie narazenia pod obcigzeniem:

- czasy podnoszenia oraz czasy opuszczania nie zmienity sie wiecej niz 10 %,

- czasy podnoszenia oraz opuszczania nie przekroczyty 60 s,

- pobdr prgdu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.

12.4.1.4.8. Wytrzymatos¢ na wilgotne goraco state

Sitownik powinien wykazywa¢ zdolno$é do wytrzymania dtugotrwatego dziatania wilgoci w srodowisku
pracy (na przyktad zmiany wtasciwosci elektrycznych na skutek absorpcji, reakcji chemicznych
z udziatem wilgoci, korozji elektrochemicznej).

Sprawdzenie wymagania polega na poddaniu urzadzenia dziataniu statej temperatury 40 °C oraz
statej wilgotnosci wzglednej 93 % w taki sposdb, aby na urzadzeniu nie wystepowata kondensacja
pary wodne;j.

Sitownik powinien by¢ zamontowany w normalnym potozeniu pracy. W czasie badania urzadzenie nie
powinno byc¢ zasilane.

Nalezy stosowa¢ warunki badania podane w ponizszej tablicy.

Typ Temperatura [°C] Wilgotnosé wzgledna [%] | Czas trwania narazenia [doby]
AiB 40+ 2 93+3 21

Podczas narazania nie sg wykonywane pomiary. Po okresie minimum jednogodzinnego stabilizowania
w warunkach normalnych nalezy sprawdzi¢ podstawowe parametry dziatania w cyklu ,podnoszenie-
-opuszczanie”.
Sitownik spetnia wymagania, jesli zmierzone przed i po harazeniu pod obcigzeniem:

- czasy otwierania oraz czasy zamykania nie zmienity sie wiecej niz 10 %,

- czasy zamykania nie przekroczyty 60 s,

- pobdr prgdu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.

12.4.1.4.9. Wytrzymatos$¢ na oddziatywanie atmosfery korozyjnej SO, (wytrzymatos$¢)

Sitownik powinien wykazywaé zdolno$¢ do wytrzymania efektéw korodujgcego oddziatywania
dwutlenku siarki, stanowigcego czynnik skazajgcy atmosfere.

Sprawdzenie wymagania polega na narazeniu urzgdzenia na dziatanie atmosfery zawierajgcej
dwutlenek siarki w statej temperaturze i w warunkach wysokiej wilgotnosci wzglednej. Warunki
badania powinny utrzymywad temperature powierzchni urzgdzenia powyzej punktu rosy. Obecnosé
higroskopijnych materiatébw na urzgdzeniu lub wytworzone produkty korozji mogg spowodowaé
kondensacije pary wodnej.

Sitownik powinien by¢ zamontowany w normalnym potozeniu pracy. Do zaciskéw powinny byd
podigczone nieocynowane, miedziane przewody o odpowiedniej srednicy, tak aby mozna byto
wykona¢ badania funkcjonowania bez wykonywania dodatkowych potgczeh. W czasie badania
urzgdzenie nie jest zasilane.

Nalezy stosowaé warunki badania podane w ponizszej tablicy.

Warunki badania wytrzymato$ci na korozyjne oddziatywanie dwutlenku siarki

Typ Zawarto$¢ dwutlenku siarki | Temperatura | Wilgotno$¢ wzgledna (G w t) | Liczba cykli
[ppm] [*C] [%]
AiB 25+5 25+2 93+3 21
Uwaga: ppm — czg$ci na milion w objetosci (cm®/m®)

Podczas narazania pomiary nie sg wykonywane.
Po narazeniu sitownik nalezy wyjaé z komory probierczej i suszyé co najmniej przez 16 godzin
w temperaturze 40 °C, w wilgotnosci wzglednej ponizej 50 %, a nastepnie poddac reklimatyzacii
w ciggu 2 godzin w normalnych warunkach laboratoryjnych. Po okresie stabilizowania w warunkach
normalnych nalezy sprawdzi¢ podstawowe parametry dziatania w cyklu podnoszenie-opuszczanie.
Sitownik spetnia wymagania, jesli zmierzone przed i po narazeniu pod obcigzeniem:

- czasy otwierania oraz czasy zamykania nie zmienity sie wiecej niz 10%,

- czasy zamykania nie przekroczyty 60 s,

- pobdr prgdu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.

12.4.1.4.10. Odpornos¢ na udary pojedyncze
Sitownik powinien wykazywa¢ zdolnos¢ do poprawnego dziatania w warunkach udaréw
mechanicznych, ktdére mogg wystgpi¢ w czasie transportu oraz w przewidywanych warunkach pracy.
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Sprawdzenie wymagania polega na narazeniu sitownika na oddziatywanie pojedynczego udaru
mechanicznego.

Sitownik powinien by¢ zamontowany w normalnym potozeniu pracy i podtgczony do zrodta zasilania.
Sitownik powinien by¢ utrzymywany w stanie spoczynku w czasie narazania.

Nalezy stosowaé warunki badania podane w ponizszej tablicy.

Typ Czas trwania Maksymalne przy$pieszenie w zaleznos$ci | Liczba llos¢
impulsu od masy probki M (kg) kierunkow impulséw
[ms] [m/s?] wstrzgséw na
M < 4,75 kg M > 4,75 kg kierunek
AiB |25+5 1,0 x (100-20M) - 6 3

Sitownik powinien by¢ nadzorowany w celu stwierdzenia niewtasciwego dziatania lub wystepowania
syghatdéw uszkodzenia w czasie narazania oraz w ciggu nastepnych 2 minut.
W warunkach normalnych nalezy sprawdzi¢ podstawowe parametry dziatania w cyklu ,podnoszenie-
-opuszczanie”.
Sitownik spetnia wymagania, jezeli:
a) w czasie narazenia nie zostaty wykryte nieprawidtowosci dziatania lub sygnaty uszkodzenia,
b) zmierzone przed i po narazeniu w czasie sprawdzenia dziatania pod obcigzeniem:
- czasy otwierania i zamykania nie zmienity si¢ wiecej niz 10 %,
- czasy zamykania nie przekroczyty 60 s,
- pobodr pradu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.

Ponadto w zakresie parametréw eksploatacyjnych sitowniki liniowe powinny wykazywac:

a) zdolnosé do poprawnego dziatania w wysokich temperaturach otoczenia, ktére mogg krétkotrwale
wystapi¢ w przewidywanych warunkach pracy.
Nalezy zachowad podane nizej parametry:
- temperatura: 55°C+2°C,
- czas trwania: 16 h.
Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-2;

b) zdolnos¢ do poprawnego funkcjonowania przy niskich temperaturach otoczenia.
Nalezy zachowad podane nizej parametry:
- temperatura:  -10 °C + 3 °C (dla typu A),
-25 °C + 3 °C (dla typu B),
- czas trwania: 16 h.
Warunki narazen opisane w PN-IEC 68-2-1 +A#/Ap1;

¢) odporno$é na uderzenia mechaniczne na powierzchnig, jakich mogg doznawaé¢ w normalnym
srodowisku roboczym.
Nalezy zachowad podane nizej parametry:
- energia uderzenia: (1,9 0,1) J,
- liczba uderzen na punkt: 1.
Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-75;

d) odpornosé na wibracje o poziomach, ktdre mogg wystgpic¢ w ich otoczeniu podczas pracy.
Nalezy zachowad podane nizej parametry:

- zakres czestotliwosci: 10 Hz do 150 Hz,
- amplituda przy$pieszenia: 4,905 ms? (0,5 g),
- liczba osi: 3

- liczba cykli przemiatania na 0$: 1 dla kazdego stanu pracy.
Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-6;

e) wytrzymato$é na dlugotrwate wptywy wibracji o poziomach odpowiednich do $rodowiska
roboczego. Nalezy zachowa¢ podane nizej parametry:

- zakres czestotliwosci: 10 Hz do 150 Hz,
- amplituda przy$pieszenia: 9,81 ms?(19),

- liczba osi: 3,

- liczba cykli wibracji na os: 20 na os.

Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-6;
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f) odpornoéé na wytadowania elektrostatyczne dla granicznych wartosci napiecia probierczego 8 kV
dla wytadowan w powietrzu i 6 kV dla wytadowan kontaktowych do powierzchni przewodzacych.
Warunki narazenh opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-2 + A2;

g) odporno$é na zaktdcenia sinusoidalne przewodzone indukowane przez pola o czestotliwo$ciach
radiowych w zakresie od 150 kHz do 200 MHz, przy napieciu probierczym 10 Vrms dla modulacji
AM i PM.

Warunki narazenh opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-6 +A1;

h) odporno$¢ na serie szybkich, elektrycznych zaktdcen impulsowych o niskiej energii, ktére moga
by¢ wytwarzane przez przekazniki, styczniki, przetgczanie obcigzen indukcyjnych itp. i mogg byé
indukowane do uktadéw sygnatowych i zasilania sieciowego przy poziomach:

- 2 kV do zaciskéw zasilania sieciowego,
- 1 kV do zaciskéw wejsciowych, syghatowych, danych i sterujgcych.
Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4;

i) odporno$é na udary napieciowe o wysokiej energii, ktére mogg by¢ indukowane w kablach
zasilajgcych i sygnatowych, o wartosciach:
- dla linii zasilajgcych pradu przemiennego:
linia do linii (zaktécenia symetryczne): 1 kV,
linia do ziemi (zaktGcenia niesymetryczne): 2 kV,
- dla linii statoprgdowych niskiego napiecia i linii syghatowych:
linia do ziemi (zaktScenia niesymetryczne): 1 kV.
Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-5:+ A1;

j) odpornosé na krétkotrwate obnizenia i zaniki napiecia sieciowego takie jak te, ktére sg
spowodowane przez przetgczanie obcigzenia i dziatanie urzgdzen zabezpieczajgcych
w obwodach rozdziatu mocy. Wartosci obnizeri podano w ponizszej tablicy.

Obnizenie napiecia Czas trwania obnizenia w pétokresach
60 % 20
100 % 10

Warunki narazenh opisane w PN-EN 50130-4;

k) odpornodé na wptyw pdl elektromagnetycznych wytwarzanych przez urzgdzenia radiowe
nadawczo-odbiorcze, radiotelefony, stacje radiowe i telewizyjne itp. w zakresie czestotliwosci od
1 MHz do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, przy czym w zakresach
415 + 466 MHz i 890 + 960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m.
Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4;

[} zdolno$¢ do poprawnego dziatania w przewidywanym zakresie zmian napiecia zasilajgcego
+15/-10 %.

12.4.1.5. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Préby srodowiskowe. Proba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-2 Wyroby elektrotechniczne. Préby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.

- PN-EN 60068-2-6 Woyrcby elektrotechniczne. Préoby $rodowiskowe. Préba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobdw. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systemow
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzgdzen do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elekirostatycznych.

- PN-EN 61000-4-5 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilnosé elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Odpornosé na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowe;j.
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12.4.2. SILOWNIKI OBROTOWE
12.4.2.1. DEFINICJE

Elektromechaniczny sitownik obrotowy — element wykonawczy zamykajgcy/otwierajgey klape
odcinajgcg w systemie wentylacji mechanicznej.

Wyzwalacz termiczny — urzgdzenie umozliwiajgce uruchomienie sitownika w przypadku przekroczenia
temperatury w otoczeniu sitownika.

Sterownik — urzgdzenie umozliwiajgce sterowanie sitownikiem/sitownikami w sposéb automatyczny
z centrali sygnalizacji pozarowej lub reczny.

Wtacznik reczny — przycisk umieszczony w sitowniku lub w jego poblizu, przerywajgcy obwdd
zasilania sitownika, uruchamiajgcy mechanizm sprezynowy.

Klapa odcinajgca - ruchome zamkniecie wewngtrz przewodu/kanatu wentylacyjnego lub
klimatyzacyjnego, ktére moze przerwaé przeptyw ptynu (cieczy lub gazu) w jego wnetrzu (wg PN-ISO
8421-2).

Klapa oddymiajgca — klapa odcinajgca stosowana w przewodach oddymiajgcej wentylacji pozarowej,
ktérej zadaniem jest kierowanie przeptywem dymoéw i gazéw pozarowych. Klapy te nie mogg posiadaé
wyzwalaczy termicznych.

Klapa przeciwpozarowa - klapa odcinajgca zabudowana w przewodzie wentylacyjnym lub
klimatyzacyjnym w miejscu jego przejscia przez oddzielenie przeciwpozarowe, ktdrej zadaniem jest
zapobiezenie rozprzestrzenianiu sie pozaru miedzy strefami pozarowymi. W warunkach pozaru klapy
te z reguty uruchamiane sg za pomocg wyzwalaczy termicznych. Energia potrzebna do ich
zamkniecia moze by¢ zmagazynowana w sprézynach, co gwarantuje pewne zadziatanie w razie
pozaru.

Istniejg réowniez rozwigzania, w kiérych do uruchomienia klapy przeciwpozarowe] konieczne jest
podanie impulsu prgdowego z urzgdzenia sterujgcego klapa.

12.4.2.2. PODZIAL
W  przypadku sitownikéw obrotowych, zaleznie od warunkéw srodowiskowych w miejscu
zainstalowania, rozréznia sie dwie klasy klimatyczne:
| klasa klimatyczna
Urzgdzenia przeznaczone do pracy wnetrzowej (np. kondygnacje budynkoéw, sklepy, restauracje,
pomieszczenia produkcyjne, pomieszczenia ruchu i magazynowe).
Wymagana jest dla tej klasy praca w zakresie temperatur: od =10 °C do +55 °C.
Il klasa klimatyczna
Urzadzenia przeznaczone do pracy zewnetrznej — nienarazone na bezposrednie dziatanie wody, lub
do pracy wewnatrz obiektdw — narazone na dziatanie temperatur zewnetrznych (garaze, poddasza,
elewatory i rampy zatadunkowe).
Wymagana jest dla tej klasy praca w zakresie temperatur: od — 25 °C do +55 °C.
Producent powinien podac klase klimatyczng urzgdzenia w dokumentacji techniczno-ruchowej.

12.4.2.3. OZNACZENIE
Urzadzenie powinno posiadaé nastepujgce oznaczenia:
- nazwe lub znak fabryczny producenta,
- oznaczenia typu urzgdzenia lub inne jednoznaczne oznakowanie,
- oznaczenie klasy klimatycznej,
- oznaczenia zaciskdw do przylgczania przewoddw (oznaczenie moze znajdowacé sie wewnatrz
puszki przytgczeniowej),
- date produkciji lub jej kod,
- moment nominalny,
- parametry napiecia zasilania,
- stopien ochrony zgodny z PN-EN 60529.
Oznaczenie powinno by¢ wykonane w sposob trwaty, na materiale niepalnym. Oznaczenie powinno
by¢ umieszczone w miejscu widocznym.

12.4.2.4. WYKONANIE

12.4.2.4.1. Wymagania ogodlne

Sitownik obrotowy stosowany w systemach wentylacji i klimatyzacji zawiera naped mechaniczny
sprezynowy, naciggany silnikiem elektrycznym lub recznie. Uruchomienie sitownika do pozycji
bezpiecznej klapy przeciwpozarowej (praca napedu mechanicznego zamykajgcego klape) nastepuje
w wyniku zaniku napiecia zasilajgcego. Dzieki zgromadzone] energii w sprezynie jest mozliwe
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zamkniecie klapy w warunkach pozaru oraz przy braku zasilania elektrycznego. Sitownik moze by¢
uruchamiany dedykowanym sterownikiem, modutem sterujgcym systemu automatyki pozarowej (SAP)
lub wyzwalaczem termicznym. Sitownik w zadnym przypadku nie moze by¢ stosowany w trybie
naciggania sprezyny do uruchamiania klap oddymiajgcych stosowanych w systemach pozarowe;j
wentylacji oddymiajgce;j.

Sitownik obrotowy stosowany w systemach pozarowej wentylacji oddymiajgcej zawiera naped
w postaci silnika elektrycznego komutatorowego lub krokowego. Ruch klapy oddymiajacej w obie
strony nastepuje w wyniku dziatania silnika elektrycznego. Sitownik moze by¢é uruchamiany
dedykowanym sterownikiem lub modutem sterujgcym systemu SAP (w konfiguracji gwarantujgcej
prace w warunkach pozaru). Sitownik w zadnym przypadku nie moze byé stosowany do
uruchamiania klap przeciwpozarowych. Sitownik powinien by¢ zasilany ze Zrédta gwarantujgcego
prawidtowg prace w warunkach pozaru, za posrednictwem przewoddw ¢ odpornosci minimum E30.

12.4.2.4.2. Wymagania dotyczace konstrukcji mechanicznej
Wymagania dla sitownikdw obrotowych wspdtpracujgcych z  klapami  przeciwpozarowymi
(w systemach wentylacji i klimatyzacji):

a) sitownik powinien posiadac¢ krancowe wytgczniki umozliwiajgce identyfikacje potozenia klapy
przez urzgdzenia wspotpracujgce;

b) sitownik powinien mie¢ dodatkowg mozliwos¢é recznego naciggania sprezyny przy pomocy
odpowiedniego narzedzia: pokretta, korby;

c) sitownik powinien mie¢ mozliwo$¢ uruchamiania napedu sprezynowego (zamykanie klapy) przy
pomocy wyzwalacza temperatury o temperaturze nominalnej 70 °C , 90 °C, 120 °C;

d) wyzwalacz termiczny sitownika moze by¢ zainstalowany wewngtrz klapy (wymaganie); moze
byé tez czescig sktadowg sitownika. Stuzy on wéwczas do kontroli temperatury na zewngtrz
kanatu wentylacyjnego (opgja);

e) sitownik powinien zapewni¢ czas obrotu nie dtuzszy niz 60 s, w zakresie nominalnego kata
w trybie pracy napedu sprezynowego. Dotyczy sitownikéw o takim zadeklarowanym czasie
obrotu;

f) sitownik obcigzony momentem nominalnym powinien mie¢ mozliwo$¢ naciagu sprezyny,
w warunkach zasilania napieciem Un*'%* _ .. (dotyczy sitownikéw wyposazonych w silnik
elektryczny naciggajgcy sprezyne);

g) sitownik powinien posiadaé mozliwos¢ utrzymania stanu krancowego potozenia (klapa
zamknieta) pod obcigzeniem otwierajgcym klape réwnym 1,3 momentu nominalnego podanego
przez producenta;

h) sitownik powinien by¢ wyposazony w uktad ryglujgcy w kraricowym potozeniu lub przektadnie
silnika powinny by¢ samohamowne w taki sposdb, aby sitownik obcigzony momentem
nominalnym utrzymat stan zamkniecia klapy w czasie dtuzszym niz 30 min;

i} sitownik powinien wytrzymac > 1000 uruchomien w zakresie pracy sprezynowej;

j) stopieh ochrony minimum IP 21C.

Wymagania dla sitownikdw obrotowych wspdtpracujgcych z klapami oddymiajgcymi (w systemach
pozarowe]j wentylacji oddymiajgcej):

a) sitownik powinien posiadaé krancowe wytgczniki umozliwiajgce identyfikacje pofozenia watu
sitownika / klapy przez urzgdzenia wspotpracujgce (sterownik);
b) sposdb przytgczenia zasilania sitownika powinien by¢ zgodny z ponizszym rysunkiem:

N L AC24/230V| N L AC24/230V|
- + DC24V - + DC24V

(]

Sitownik Sitownik

c) sitownik powinien mieé¢ dodatkowg mozliwosé recznego obrotu watu przy pomocy
odpowiedniego narzedzia: pokretta, korby;

d) potgczenie miedzy sitownikiem a klapg powinno gwarantowac prawidtowg prace w warunkach
wysokiej temperatury - powinno by¢ wykonane ze stali;
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e) sitownik powinien posiadad dobrze widoczny wskaznik potozenia watu;

f) wszystkie elementy istotne dla niezawodnego dziatania sitownika (elementy przektadni)
powinny by¢ wykonane z metalu;

g) sitownik powinien zapewni¢ czas wykonania deklarowanego kata obrotu nie dtuzszy niz 60 s
pod obcigzeniem nominalnym. Dotyczy urzadzen z takim zadeklarowanym czasem;

h) sitownik powinien mieé mozliwosé pracy z obcigzeniem momentem nominalnym w obu
kierunkach w warunkach zasilania napieciem Un*'%% _, ., -

iy sitownik powinien posiadaé mozliwosé utrzymania stanu obu krancowych potozen pod
obcigzeniem skierowanym przeciwnie, rownym 1,3 momentu nominalnego podanego przez
producenta;

j} sitownik powinien by¢ wyposazony w uktad ryglujgcy w kraticowym potozeniu lub przektadnie
silnika powinny by¢ samohamowne w taki sposéb, aby sitownik obcigzony momentem
nominalnym utrzymat stan zamkniecia klapy w czasie dtuzszym niz 30 min;

k) sitownik powinien wytrzymaé > 10 000 uruchomien, z czego 50 % z obcigzeniem przeciwnym
dla jednego kierunku obrotu i 50 % dla drugiego kierunku;

[y stopien ochrony minimum IP 21C;

m) konstrukcja sitownika powinna zapewni¢ mozliwosé napedu klapy w warunkach pozaru w ciggu
minimum 30 min.

12.4.2.5. PARAMETRY EKSPOATACYJNE

12.4.2.5.1. Trwalos¢
W przypadku sitownikéw pracujgcych w systemach wentylacji i klimatyzacji, trwato$¢ urzgdzenia
i pewnos$¢ funkcjonowania jest sprawdzona przez 1000-krotne wykonanie cyklu ,otwérz-zamknij”, przy
nominalnych parametrach zasilania oraz nominalnym obcigzeniu przy pracy sprezynowej, zgodnie
z dokumentacjg techniczng.
W przypadku sitownikdéw pracujgcych w systemach poZarowej wentylacji oddymiajgcej, trwatosé
urzgdzenia i pewnos$¢ funkcjonowania jest sprawdzana przez 10 000-krotne wykonanie cyklu ,otwérz-
-zamknij”, przy nominalnych parametrach zasilania, przy czym 50 % z obcigzeniem przeciwnym dla
jednego kierunku obrotu watu, a nastepnie 50 % dla drugiego kierunku, zgodnie z dokumentacja
techniczng.
Miedzy poszczegdlnymi cyklami pracy sitownika nalezy przewidzieé okresy umozliwiajgce stabilizacje
temperatury na dopuszczalnym poziomie, ustalonym z przedstawicielem producenta. W przypadku
braku takich informacji nalezy przyjgé okresy — 4/6 T, gdzie T jest czasem wykonywania obrotu pod
obcigzeniem.
W pierwszym i ostatnim cyklu nalezy zmierzy¢ rzeczywiste wartosci:

- czas pracy silnikowe;j,

- czas pracy sprezynowej (dla sitownikéw z napedem sprezynowymy),

- pobdr pradu,

- kat obrotu.
Wynik sprawdzenia jest pozytywny, jezeli zostang spetnione nastepujgce warunki:

- zostanie wykonanych ocdpowiednio 1000 lub 10 000 cykli ,zamknij-octwérz”,

- czasy pracy sprezynowej oraz silnikowej nie zmienity sie wiecej niz 10 % (dotyczy sitownikow

z napedem sprezynowym),
- kgt obrotu nie zmienit sie wiecej niz 5 %,
- pobdr prgdu nie zmienit sie wigcej niz +10%.

12.4.2.5.2. Odpornos¢ na oddziatywanie wysokiej temperatury

Sitownik powinien posiadac¢ konstrukcje umozliwiajgcyg jego prawidtowe funkcjonowanie w warunkach
pozaru.

Parametry testu:

obcigzenie — nominalne wg danych producenta.

Moment uruchomienia wynika z przekroczenia temperatury zadziatania wyzwalacza.

Sitownik wraz z dostarczonym kablem poddaje sie nastepujgcym narazeniom:

czas: 0 + 8 min — liniowe podnoszenie temperatury od temp. otoczenia do 450 °C,

czas: 8 + 30 min — stabilizowanie temperatury na poziomie 450 °C + 20 °C.
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W przypadku przewidywanego izolowania sitownika przy pomocy ostony termicznej, parametry
narazenia sitownika powinny by¢ zgodne z wykresem:

Temperatura w poblizu sitownika

120
100 100
80
60

40

Temperatura (°C)

20

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45

Czas (min)

Wynik sprawdzenia uzhaje sie za pozytywny, jezeli:

a) sitownik obrotowy przeznaczony do wspdtpracy z klapg oddymiajgcg w systemie poZarowej
wentylacji oddymiajgcej w ostatnich 2 minutach wykonat trzy obroty o kat nominalny pod
obcigzeniem nominalnym oraz:

- czasy pracy silnikowej nie zmienity sie wiecej niz 10 %,
- kat obrotu nie zmienit sie wiecej niz 5 %,
- pobér prgdu nie zmienit sie wiecej niz + 10 %;

b) sitownik obrotowy przeznaczony do wspbtpracy z klapg przeciwpozarowg w systemie wentylacji
i klimatyzacji, przy zadanej temperaturze uruchomienia wykonat obrét o kat nominalny oraz
utrzymat obcigzenie podczas pozostatego czasu proby.

12.4.2.5.3. Temperatura zadziatania wyzwalacza (dotyczy sitownikéw posiadajacych
wyzwalacze termiczne)

Wyzwalacz o temperaturze zadziatania 70 °C

Badanie jest wykonywane zgodnie z normg PN-EN 54-5 dla przyrostéw temperatury:
0,5 °C/min, 3 °C/min, 20 °C/min. Czasy zadziatania wyzwalacza powinny si¢ zawieraé miedzy dolng
a gorng granica czasow zadziatania podang w ponizszej tablicy:

Predkos¢ narastania | Dolna granica czaséw | Gérna granica czasoéw
temperatury zadziatania zadziatania
[°C/min] [min] [s] [min] [s]
3 7 13 18 40
20 22,5 3 37

Statyczny prég zadziatania mierzony przy przyroscie temperatury 0,5 °C/min nie moze byé nizszy niz
65 °C i nie wyzszy niz 74 °C.

Wyzwalacz o temperaturze zadziatania 90 °C
Badanie jest wykonywane zgodnie z normg PN-EN 54-5 dla przyrostéw temperatury: 0,5 °C/min,
3 °C/min, 20 °C/min, przy temperaturze poczgtkowej 65 °C.
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Czasy zadziatania wyzwalacza powinny sie zawieraé miedzy dolng a goérng granicg czasow
zadziatania podang w ponizszej tablicy:

Predkosc¢ narastania | Dolna granica czaséw | Gérna granica czasow
temperatury zadziatania zadziatania
[°C/min] [min] [s] [min] [s]
3 7 13 15 40
20 59 2 55

Statyczny prég zadziatania mierzony przy przyroscie temperatury 0,5 °C/min nie moze by¢ wyzszy niz
93 °C.

Wyzwalacz o temperaturze zadziatania 120 °C

Badanie jest wykonywane zgodnie z normg PN-EN 54-5 dla przyrostdw temperatury:
0,5 °C/min, 3 °C/min, 20 °C/min, przy temperaturze poczatkowej 85 °C.

Czasy zadziatania wyzwalacza powinny sie zawiera¢ miedzy dolng a goérng granicg czasdw
zadziatania podang w ponizszej tablicy:

Predkos$c¢ narastania | Dolna granica Godrna granica czaséw
temperatury czasow zadziatania | zadziatania
[°C/min] [min] [s] [min] [s]
3 7 13 15 40
20 59 2 55

Statyczny prég zadziatania mierzony przy przyroscie temperatury 0,5 °C/min nie moze by¢ nizszy niz
114 °C.

12.4.2.5.4. Dziatanie sitownika w temperaturze zadziatania wyzwalacza (dotyczy sitownikow
posiadajacych wyzwalacze termiczne)

Sitownik powinien wykazywaé zdolno$é do poprawnego dziatania w wysokich temperaturach
otoczenia, ktére mogg krotkotrwale wystgpié w przewidywanych warunkach pracy do momentu
zadziatania wyzwalacza.

Sprawdzenie wymagania polega na poddaniu sitownika dziataniu wysokiej temperatury przez okres
umozliwiajgcy osiggniecie stabilnej temperatury, w celu przeprowadzenia obserwacji, a nastepnie, po
powrocie do normalnych warunkéw otoczenia, wykonaniu sprawdzenia dziatania sitownika.

Sitownik powinien by¢ zamontowany w normalnym potozeniu pracy i podtgczony do Zrédta zasilania.
Urzgdzenie powinno by¢ utrzymywane w stanie spoczynku w czasie okresu narazania, z wyjgtkiem
koricowego okresu, w czasie ktdérego powinno wykonaé peten cykl ,zamknij-otworz” (z obcigzeniem
momentem nominalnym).

Nalezy stosowaé¢ warunki badania podane w ponizszej tablicy, przy czym szybkos$¢ wzrostu

temperatury nie powinna przekraczaé 1 °C/min.

Temperatura +75 °C

Czas narazenia 4h

Uwaga: narazenie dotyczy urzadzen, ktérych temperatura zadziatania wyzwalaczy nie
przekracza 70 °C
Temperatura 110 °C

Czas narazenia 4h

Uwaga: narazenie dotyczy urzadzen, ktdrych temperatura zadziatania wyzwalaczy nie
przekracza 93 °C

Sitowniki, ktére wymagajg zasilania w stanie spoczynku, powinny byé nadzorowane w celu
stwierdzenia niewtasciwego dziatania lub wystgpienia sygnatéw uszkodzenia w czasie narazania.
W koncowym okresie narazania, w czasie gdy urzgdzenie jest uruchomione nalezy zmierzy¢
parametry dziatania sitownika. Po okresie minimum jednogodzinnego stabilizowania w warunkach
normalnych nalezy sprawdzi¢ podstawowe parametry dziatania w cyklu ,zamknij-otworz”.

Sitownik spetnia wymagania, jezeli:
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1) w czasie narazenia nie zostaty wykryte nieprawidtowosci dziatania lub sygnaty uszkodzenia,
parametry dziatania sitownika (bez obcigzenia) nie zmienity sie wiecej niz 5 %;
2) zmierzone przed i po narazeniu w czasie sprawdzenia dziatania pod obcigzeniem:
- czasy zamykania pod obcigzeniem (praca sprezynowa) oraz czas otwierania bez obcigzenia
(praca silnikowa) nie zmienity sie wiecej niz 10 %,
- pobdr pradu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.

12.4.2.5.5. Odpornosé na wilgotne gorgco cykliczne

Sitownik powinien wykazywac zdolno$¢ do poprawnego dziatania w warunkach wysokiej wilgotnosci
wzglednej, gdy wystepuje na nim kondensacja pary wodne;.

Sprawdzenie wymagania polega na poddaniu urzgdzenia cyklicznym zmianom temperatury miedzy
25 °C a odpowiednio 40 °C lub 55 °C. Wilgotnos$é wzgledng nalezy utrzymywad¢ w granicach 93 %
podczas wystepowania wysokiej temperatury oraz powyzej 95 % przy nizszej temperaturze, a takze
podczas zmian temperatury. Szybkos¢ wzrostu temperatury powinna by¢ taka, aby na powierzchni
urzgdzenia nastepowata kondensacja pary.

Urzgdzenie powinno byé zamontowane w normalnym potozeniu pracy i poditgczone do ZzZrédta
zasilania. Urzgdzenie powinno by¢ utrzymywane w stanie spoczynku w czasie okresu narazania,
z wyjatkiem koricowego okresu, w czasie ktérego powinno wykonaé peten cykl ,otwérz-zamknij”.
Nalezy stosowaé warunki badania podane w ponizszej tablicy.

Poz. 1002

Klasa | Dolna wartos¢ | Wilgotnos¢ wzgledna Gorna wartos¢ | Wilgotnos¢ wzgledna | Liczba
temperatury (Dwt) temperatury (Gwt) cykli
[*C] [%] [°C] [%]
| 25+3 >95 40+ 2 93+3 2
I 25+3 >95 55+2 93+3 2

Sitowniki, ktére wymagajg zasilania w stanie spoczynku powinny by¢ nadzorowane w celu
stwierdzenia niewtasciwego dziatania lub wystgpienia sygnatéw uszkodzenia w czasie narazania.
W koncowym okresie narazania, w czasie gdy urzgdzenie jest uruchomione, nalezy zmierzy¢
parametry dziatania sitownika.
Sitownik spetnia wymagania, jezeli:
1) w czasie narazenia nie zostaty wykryte nieprawidfowosci dziatania lub sygnaty uszkodzenia,
2) zmierzone przed i w czasie narazenia pod obcigzeniem:
- czasy ,otwierania” oraz czasy ,zamykania” nie zmienity sie wiecej niz 10 %,
- czasy ,otwierania” oraz czasy ,zamykania” nie przekroczyty 60 s,
- pobér prgdu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.

12.4.2.5.6. Wytrzymatos$¢é na wilgotne gorgco state

Sitownik powinien wykazywa¢ zdolnos¢ do wytrzymania dtugotrwatego dziatania wilgoci w srodowisku
pracy (na przyktad zmiany wtasciwosci elektrycznych na skutek absorpcji, reakcji chemicznych
z udziatem wilgoci, korozji elektrochemicznej).

Sprawdzenie wymagania polega na poddaniu urzadzenia dziataniu statej temperatury 40 °C oraz
statej wilgotnosci wzglednej 93 % w taki sposéb, aby na urzadzeniu nie wystepowata kondensacja
pary wodne;j.

Sitownik powinien by¢é zamontowany w normalnym potozeniu pracy. W czasie narazenia urzadzenie
nie powinno by¢ zasilane.

Nalezy stosowaé warunki badania podane w ponizszej tablicy.

Klasa | Temperatura Wilgotnosc¢ wzgledna | Czas trwania
[°C] [%] narazenia [doby]
lill ]40+2 93+3 21

Podczas narazania nie sg wykonywane pomiary. Po okresie minimum jednhogodzinnego stabilizowania
w warunkach normalnych nalezy sprawdzié¢ podstawowe parametry dziatania sitownika w cyklu

,otworz-zamknij”.

Sitownik spetnia wymagania, jesli zmierzone przed i po narazeniu pod obcigzeniem:

- czasy otwierania oraz c¢zasy zamykania nie zmienity sie wiecej niz 10 %,
- czasy zamykania nie przekroczyty 60 s,
- pobdr pradu nie zmienit sie wigecej niz 10 %.
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12.4.2.5.7. Wytrzymato$¢ na oddziatywanie atmosfery korozyjnej

Sitownik powinien wykazywaé zdolno$é do wytrzymania efektéw korodujgcego oddziatywania
dwutlenku siarki, stanowigcego czynnik skazajgcy atmosfere.

Sprawdzenie wymagania polega na narazeniu urzgdzenia na dziatanie atmosfery zawierajgcej
dwutlenek siarki w statej temperaturze i w warunkach wysokiej wilgothosci wzglednej. Warunki
badania powinny utrzymywac¢ temperature powierzchni urzgdzenia powyzej punktu rosy. Obecnosé
higroskopijnych materiatéw na urzgdzeniu lub wytworzone produkty korozji mogg spowodowad
kondensacje pary wodne;j.

Sitownik powinien by¢ zamontowany w normalnym potozeniu pracy. Do zaciskdw powinny byé
podtgczone nieocynowane, miedziane przewody o odpowiedniej Srednicy, tak aby mozZna byto
wykona¢ badania funkcjonowania bez wykonywania dodatkowych potgczeh. W c¢zasie badania
urzgdzenie nie jest zasilane.

Nalezy stosowaé warunki badania podane w ponizszej tablicy.

Warunki badania wytrzymatosci na korozyjne oddziatywanie dwutlenku siarki

Klasa Zawarto$¢ dwutlenku siarki | Temperatura | Wilgotnos¢ wzgledna (G w t) | Liczba cykli
[ppm] [*C] [%]
Lill 25+5 25+2 93+3 21
Uwaga : ppm — czesci na milion w objetosci (cm®/m®)

Podczas narazania pomiary nie sg wykonywane. Po badaniu sitownik nalezy wyjg¢ z komory
korozyjnej i stabilizowa¢ co najmniej przez 16 godzin w temperaturze 40 °C, w wilgotno$ci wzglednej
ponizej 50 %, a nastepnie poddad reklimatyzacji w ciggu 2 godzin w normalhych warunkach
laboratoryjnych. Po okresie stabilizowania w warunkach normalnych nalezy sprawdzi¢ podstawowe
parametry dziatania w cyklu ,otwdérz-zamknij”.
Sitownik spetnia wymagania, jesli zmierzone przed i po narazeniu pod obcigzeniem:

- czasy otwierania oraz czasy zamykania nie zmienity sie wiecej niz 10 %,

- czasy zamykania nie przekroczyty 60 s,

- pobdr pradu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.

12.4.2.5.8. Odpornos$¢ na udary pojedyncze

Sitownik powinien wykazywa¢ zdolno$¢ do poprawnego dziatania w warunkach udaréw
mechanicznych, ktére mogg wystgpi¢ w czasie transportu oraz w przewidywanych warunkach pracy.
Sprawdzenie wymagania polega na narazeniu sitownika na oddziatywanie pojedynczego udaru
mechanicznego.

Sitownik powinien by¢é zamontowany w normalnym potozeniu pracy i podtgczony do Zrddta zasilania.
Urzagdzenie powinno by¢ utrzymywane w stanie spoczynku w czasie okresu narazania.

Nalezy stosowaé warunki badania podane w ponizszej tabeli.

Warunki badania odpornosci na udary pojedyncze

Klasa | Czas trwania Maksymalne przyspieszenie w zaleznosci | Liczba kierunkéw | llosé
impulsu od masy probki M (kg) wstrzasow impulsow
[ms] [m/s?] na
M < 4,75 kg M > 4,75 kg kierunek
lill |25+5 1.0 x (100-20M) - 6 3

Sitownik powinien by¢ nadzorowany w celu stwierdzenia niewtasciwego dziatania lub wystepowania
sygnatéow uszkodzenia w czasie narazania oraz w ciggu nastepnych 2 minut. Po narazeniu nalezy
sprawdzié podstawowe parametry dziatania w cyklu ,otworz-zamknij”.
Sitownik spetnia wymagania, jesli:
1) w czasie harazenia nie zostaty wykryte nieprawidtowosci dziatania lub sygnaty uszkodzenia;
2) zmierzone przed i po narazeniu w czasie sprawdzenia dziatania pod obcigzeniem:

- czasy otwierania i zamykania nie zmienity sie wiecej niz 10 %,

- czasy zamykania nie przekroczyty 60 s,

- pobér prgdu nie zmienit sie wiecej niz 10 %.
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Ponadto w zakresie parametréw eksploatacyjnych sitowniki obrotowe powinny wykazywac:

a) zdolnosé¢ do poprawnego dziatania w wysokich temperaturach otoczenia, ktére mogg
krétkotrwale wystgpié w przewidywanych warunkach pracy.
Nalezy zachowad podane nizej parametry:
- temperatura: 55°C+2 °C,
- czas trwania: 16 h.
Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-2;

b) zdolnos¢ do poprawnego funkcjonowania przy niskich temperaturach otoczenia.
Nalezy zachowac podane nizej parametry:
- temperatura: -10 °C + 3 °C (dla | klasy klimatycznej),
-25 °C £+ 3 °C (dla Il klasy klimatycznej),
- czas trwania: 16 h.
Warunki narazen opisane w PN-IEC68-2-1 +A#/Ap1;

c) odporno$é¢ na uderzenia mechaniczne na powierzchnie, ktérych mogg doznawadé w normalnym
Srodowisku roboczym.
Nalezy zachowac podane nizej parametry:
- energia uderzenia: (1,9+0,1) J,
- liczba uderzen na punkt: 1.
Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-75;

d) odpornosc¢ na wibracje o poziomach, ktére mogg wystgpic¢ w ich otoczeniu podczas pracy.
Nalezy zachowac podane nizej parametry:

- zakres czestotliwosci: 10 Hz do 150 Hz,
- amplituda przy$pieszenia: 4,905 ms? (0,5 q),
- liczba osi: 3

- liczba cykli przemiatania na os: 1,dla kazdego stanu pracy.
Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-6;

e) wytrzymatosé na dtugotrwate wptywy wibracji o poziomach odpowiednich dla $rodowiska
roboczego. Nalezy zachowac podane nizej parametry:

- zakres czestotliwosci: 10 Hz do 150 Hz,
- amplituda przys$pieszenia: 9,81 ms? (1g),
- liczba osi: 3,

- liczba cykli wibracji na 0s: 20,

Warunki narazen opisane w PN-EN 60068-2-6;

f) odporno$é¢ na wytadowania elektrostatyczne dla granicznych wartosci napiecia probierczego
8 kV dla wytadowan w powietrzu i 6 kV dla wytadowan kontaktowych do powierzchni
przewodzgcych.

Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-2 + A2;

g) odpornos¢ na zaktdcenia sinusoidalne przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosciach
radiowych w zakresie od 150 kHz do 200 MHz, przy napieciu probierczym 10 Vrms dla
modulacji AM i PM.

Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-6 +A1;

h) odpornosé na serie szybkich, elektrycznych zaktdcen impulsowych o niskiej energii, ktére mogg
by¢ wytwarzane przez przekazniki, styczniki, przetgczanie obcigzen indukcyjnych itp. i moga
by¢ indukowane do uktaddw sygnatowych i zasilania sieciowego przy poziomach:

- 2 kV do zaciskéw zasilania sieciowego,
- 1 kV do zaciskéw wejsciowych, sygnatowych, danych i sterujgcych.
Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4;

i} odporno$é¢ na udary napieciowe o wysokiej energii, ktbre mogg by¢ indukowane w kablach
zasilajgcych i sygnatowych o wartosciach:
- dla linii zasilajgcych pradu przemiennego:
linia do linii (zaktdcenia symetryczne): 1 kV,
linia do ziemi (zaktdcenia niesymetryczne): 2 kV,
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- dla linii statoprgdowych niskiego napiecia i linii syghatowych:
linia do ziemi (zaktGcenia niesymetryczne): 1 kV,
Warunki narazenh opisane w PN-EN 50130-4 i PN-EN 61000-4-5:+ A1;

j) odporno$¢ na krétkotrwate obnizenia i zaniki napiecia sieciowego, takie jak te, ktdre s3
spowodowane przez przetgczanie obcigzenia | dziatanie urzadzen zabezpieczajgcych
w obwodach rozdziatu mocy. Wartosci obnizeri podano w ponizszej tablicy.

Obnizenie napiecia Czas trwania obnizenia w pétokresach
60 % 20
100 % 10

Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4;

k) odpornosé na wptyw pdl elektromagnetycznych wytwarzanych przez urzgdzenia radiowe
nadawczo-odbiorcze, radiotelefony, stacje radiowe i telewizyjne itp. w zakresie czestotliwosci
od 1 MHz do 2000 MHz przy natezeniu pola 10 V/m i modulacji AM i PM, przy czym
w zakresach 415 + 466 MHz i 890 + 960 MHz przy natezeniu pola 30 V/m;

Warunki narazen opisane w PN-EN 50130-4;

[) zdolno$¢ do poprawnego dziatania w przewidywanym zakresie zmian napiecia zasilajgcego
+15/-10 %,

12.4.2.6. NORMY | DOKUMENTY POWOLANE

- PN-IEC 68-2-1+A#/Ap1 Préby srodowiskowe. Préba A — zimno.

- PN-EN 60068-2-2 Wyroby elektrotechniczne. Proby srodowiskowe. Préba B — suche gorgco.

- PN-EN 60068-2-6 Wyroby elektrotechniczne. Préby $rodowiskowe. Proba Fc - wibracje
(sinusoidalne).

- PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

- PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobow. Wymagania dotyczgce odpornosci pozarowych, wtamaniowych i osobistych systemow
alarmowych.

- PN-EN 61000-4-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna urzgdzenn do pomiaru i sterowania
procesami przemystowymi. Wymagania dotyczgce wytadowan elektrostatycznych.

- PN-EN 61000-4-5 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Badanie
odpornosci na udary.

- PN-EN 61000-4-6 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Metody badan i pomiaréw. Odpornos¢ na
zaburzenia przewodzone indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej.

- PN-ISO 8421-2 Ochrona przeciwpozarowa. Terminologia. Budowlane $rodki ochrony
przeciwpozarowe;.



